M211319ES-J
RESTRINGIDO

Guia de usuario

Radar IRIS
Producto vy visualizacion del IRIS

e ] vew | 3] 712 2] 2 o | o

VAISALA



PUBLICADO POR

Vaisala Oyj

Vanha Nurmijarventie 21, FI-01670 Vantaa, Finlandia
P.O. Box 26, FI-00421 Helsinki, Finlandia

+358 989491

www.vaisala.com

docs.vaisala.com

© Vaisala 2023

Queda prohibida la reproduccion, la publicacién o
la exhibicién publica de este documento de
cualquier forma o por cualquier medio,
electrénico o mecanico (incluida la fotocopia), asi
como la modificacién, la traduccién, la
adaptacion, la venta o la divulgacién de su
contenido a terceros sin el permiso previo por
escrito del propietario de los derechos de autor.
Los documentos traducidos y las partes
traducidas de documentos en multiples idiomas
se basan en las versiones originales en inglés. En
casos de ambigledad, se tomaran como
referencia las versiones en inglés, no las
traducciones.

El contenido de este documento se puede
modificar sin previo aviso.

Las reglas y normas locales pueden variar y
tendran prioridad sobre la informacion contenida
en este documento. Vaisala no hace ninguna
declaracién sobre el cumplimiento de este
documento hacia las reglas y normas locales
aplicables en un determinado momento vy, por la
presente, renuncia a cualquiera y todas las
responsabilidades relacionadas con las mismas.

Este documento no genera ninguna obligacion
legal que vincule a Vaisala con respecto a los

clientes o los usuarios finales. Todos los acuerdos
y las obligaciones legalmente vinculantes se
incluyen exclusivamente en el contrato de
suministro o en las condiciones generales de
venta y en las condiciones generales de servicio
de Vaisala aplicables.

Este producto contiene software desarrollado por
Vaisala o terceros. El uso del software se rige por
los términos y condiciones de licencia incluidos en
el contrato de suministro o, en ausencia de
términos y condiciones de licencia separados, por
las Condiciones de licencia generales del grupo
Vaisala aplicables.

Este producto puede contener componentes de
software de cédigo abierto (OSS). En el caso de
que este producto contenga componentes OSS,
dichos OSS se rigen por los términos y
condiciones de las licencias de OSS
correspondientes y usted esta sujeto a los
términos y condiciones de dichas licencias
relacionadas con su uso y distribucién del OSS en
este producto. Las licencias OSS aplicables se
incluyen en el producto mismo o se le proveeran
por algun otro medio aplicable, segun cada
producto individual y los articulos del producto
que se le proporcionen.


http://www.vaisala.com/
https://docs.vaisala.com

indice de contenido

1. Acerca de este documMENTO..........ccccoceiiieicc s 13
11 INfOrmMacion SOBIe 1@ VEISION.......cccivceccenece e 13
1.2 DocUMENOS relaCioNAUOS. ...ccvciiieeeeieee et 13
1.3 Convenciones de la doCumMENtaCioN.......ccocevvvevieereicee e 14
2. Descripcidon general del producto IRIS.............coveeivcieeceeee, 15
3. Configuracion de productos de IRIS............cccoeovieiiceeccece e 19
31 Configuracion de ProduCtos.......ccccciiicrie e 19
3.2 Menu de configuracion del producto.......ccoceeccevevieeccce s 20
3.21 Asociacion de productos CON tareas......couveeeeeeevieceee e 21
3.2.2 Configuracion de las proyecciones del mapa........occceeveeveenevesienienens 24
3.2.3 Pardmetros del producto.......ccceecircieneccese e 28
324 Pardmetros de visualizaCion.........ccovciveievceseise s 31
3.3 BASE: producto de base de €CO0......uieiiirceceeceee s 37
3.4 BEAM: Producto del patron de haz de antena........cccceeveveeeiceeececieenee, 39
3.5 CAPPI: Indicador de posicion en plano de altitud constante...................... 41
3.6 FCAST: PronOSTICO....ciuiiiieiceceee ettt s 42
3.7 HMAX: Producto de altura de intensidad maxima........ccccoeeveveveveeeneinniennas 45
3.8 LAYER: promedio d€ Cap@.....ccciererierieerieiseieresreeste et snens 46
3.9 MAX: Datos maximos con paneles laterales........ccocovvevvievnivecescccecenenn 48
391 Configuracion de productos MAX........cccceveeieiene s 50
3.10 MLHGT: Altura del nivel de derretimiento........cccocvvevevevnieiccesccceceesee 52
3.10.1 Algoritmo de MLHGT ......cciiciccece e 54
310.2 Configuracion de productos MLHGT ... 57
3.10.3 Uso del flujo de datos de MLHGT con otros productos...... ....59
3N PPI: indicador de posicion en plano........ccoeeeeveevevceseneninna, .60
312 RAINT: acumulacion de [luvia por NOra.......cceeeeiccereccesceseree s 61

3121 Programacioén de productos RAINT.......... ...63
313 RAIN-N: acumulacién de lluvia en N horas.......cccccvevveencieneseeseceseseennns 64
3131 Programacioén de productos RAIN-N....... .65
314 RAW: datos sin procesar.......c..ccecevvveennene ... 67
3141 Configuracion de productos RAW........cccevveeieveneccecee s 68
314.2 Grabacion de datos RAW automaticamente.........ccovveenrnccncnnienns 69
3.15 RHI: indicador de altura del rango........cccceveeevicereieesce e 70
3151 Ejemplo de cumulonimbus con RHI.......ccccooveiiiiiiicescee e 71
3.15.2 CES Mejor usar RHI O XSECT 2.t 73
316 RTI: indicador del tiempo del rango.......ccccevieveeieeseseeee e 74
317 SRI: intensidad de pluviosidad en superfiCi€......covveveieveeseneiesereseeenn 77
3171 AlGOFItMO A€ SRl it 77
3.17.2 Perfiles de reflectividad de entrada.......cccccoevvveceenecenesce e, 79
3173 Establecimiento del nivel de derretimiento actual sin
FRINICIAN €1 IRIS . ...eiiiieeec e e e 82
3174 Configuracion de SRI.......ccociierersesee e 83
3175 Ejemplo de correccidn del perfil de SRI.......cooceoevevieivccieieeceeseienns 86
3176 Formato del archivo del mapa del terreno.......ccceevveecevecececceceee, 87
317.7 Referencias de SRl.......cociiice e 88
318 STAT: estado del sistema del [RIS.........cooeiiececeieece e 88
319 THICK: producto de eSpesor A €CO0......cuuiiiieeeieeeeecteeee et 90
320  TOPS: topes de alturas de ECOS.......ovmireererieertee s nnens 92
3.21 TRACK: trayectoria/PronOStiCO......cmieeeeeeeeeeeeeeee et er e en s 94
3.22 VAD: pantalla del acimut de velocidad.........ccoevvrireiineiecireseeseseee e 98
3.23 VIL: liquido integrado de forma vertical.......ccocoeeeieveieiccsie e 99

RESTRINGIDO

indice de contenido



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario

3.24  VVP: procesamiento de volumen de velocidad.........ccoovvveeviiiceiiieeesrcnee, 102
3.241 Generacion de la salida de producto VVP.....c.ceviiieciceececeee e 105

3.25  WARN: Producto de Advertencia/Centroide........cccooverereeerererreerereeeneennns 105
3.25.1 Configuracion de productos WARN........ccccvieeeieicceceeeee s 109

3.26  WIND: direccion y velocidad del VIENtO......ccccceveveeeeiciciccceeee e N3

3.27  XSECT: SECCION transVersal......ooiceirisseiesse et 15

4, Programacion de productos.............ccccoceieiceiiicccececeeeee e

4] Menu del programador de ProduCOS.......ccceeeeeeeeeeeceeeeeeee e

4.2 Programacion de ProduUCLOS.........c.ceeeeeeeeeeeeceeeeee et

4.3 Adicién de un producto a un horario..............

4.4 Retiro de un producto del horario...................

45 Edicidn de la configuracién del producto.......

4.6 Detencion de la generacion de productos

4.7 Consejos sobre como ejecutar productos de radar

5. Configuracién y programacién de productos IRIS opcionales.. 128

5.1 CATCH: Acumulacién de precipitacion en SUDCUENCAS.......cccevvveevvireereennnns 128
511 Configuracion de productos CATCH.........coveveveiiiece e 129
51.2 Definicion de SUDCUBNCA......ccciviiiceiiec s 131
513 Programacion de productos CATCH........cccvvviieeiieceeecececee e 132
514 AlGOritmOo de CATCH. ... 132
515 MOSEFAr CATCH. ..ottt 133

52 COMP: COMPUESTOD.c.eiitiiitiectii ittt ettt ettt s re s s beeste e sbeebeeneenes 135
5.21 AlGOritMO COMPUESTO.....eiiieiceictectectecceee et 137
5.2.2 Preparaciones de compuestos por parte del administrador

el SISTEMA. ...t
5.2.3 Configuracion de COMP
5.24 Algoritmo de WARN.............

5.25 Programaciéon de COMP

5.3 Algoritmo DWELL: Compuesto en el tiempo
5.31 Ejemplos del algoritmo de DWELL.......covcoveviveviieeecece e
5.3.2 Aplicacion del algoritmo DWELL a la programacion del producto....150
5.3.3 Configuracion de productos DWELL con Target Detection

deShabilitada.. ... s 155
5.34 Algoritmo de deteccién del objetivo de DWELL.......cccoveevvvivvcieienes 158
5.35 Deteccion de objetivos: Tarea de entrada y optimizacion del
[T 0 Yo [V Tt (o T 160
5.3.6 Configuracion de productos DWELL con Target Detection
RADIITAAA. .. e
5.3.7 Deteccion de objetivos: Ejemplos de pdjaros migratorios...................
5.4 GAGE: Informes del pluVIOMELIO.......cvcieeiciccececeece e
5.4.1 MOSEFAr GAGE. ...
5.5 NDOP : Doppler MUIIPIE. ..o
5.51 Correcciones de la velocidad de entrada.........ccccoevveeenivscieienesieenenn,

5.5.2 Configuracion de productos NDOP
553 Pantalla y algoritmo de NDOP
5.6 SHEAR: Cizalladura del viento..............
5.6.1 AIGOritmo de SHEAR.......o ot
5.6.2 Optimizacion de SHEAR para la deteccion de microrrafagas....
5.7 SLINE: Linea de Cizalladura........ccccovveveeiiniseieissieeeseseesssie e
5.71 Firmas del radar de cizalladura..
5.7.2 Algoritmo de CizalladUura........ccceieciiiciceccece s

M211319ES-J

RESTRINGIDO



5.8 SWS: Estaciones meteoroldgicas de superfiCie......ccovveveeeeeiiecvcieceieens 202
5.8 Visualizacion de datos SWS........icciesseese e 203
5.8.2 Opciones de Salida SWS...... s 208
5.8.3 Informe sin Procesar de SWS......o e 209
5.8.4 Configuracion de la entrada de SWS.........ooov e 210
5.8.5 Alimentacion de datos SWS........ceisccessee e 212
5.8.6 Ejemplos de formatos de archivos METAR Y WMO.......cccooeevevieennen. 213

6. Ventana de vista rapida..........cccooiiecieceee e 214

6.1 Descripcién general de la ventana QUICK LOOK........ccceveeeveeeeeeneceeeeeenee, 214

6.2 Configuracion e inicio de las ventanas QUICK LOOK........cccccovveveverieesvcnnnnn 215

6.3 Control y monitoreo de la QLW.......ccooeiieeeeiesececee e 216

6.4 Visualizacién de productos en la Ventana de vista rapida.........ccccceueeneeeee. 219

6.5 Herramienta Live Action de la QLW: Generacion y visualizacion

(o TSl o1 0T [UTet o1 220

6.6 Cambio del tamario de la ventana y del nivel de acercar/alejar............... 222

6.7 Herramienta de escala de COIOres........couviiveiiiici e 223
6.71 Herramienta Highlight TOOL.........ccooiiieiceceeeee e 225

6.8 Herramienta Display Options: salida del producto IRIS..........ccccocoveueenenee. 225

6.9 Herramienta Display Options: ventana de vista rapida.......cccccooeeveeviennnnee 231

6.10 Herramienta Product OVErIlay.......ccocvciieeieiciscece e 232

6.1 ANIMATION TOO . ..uiiiiicicees e srene 234

6.12 Herramienta de presentacion de diapositivas......ccccceeeeveceseceiesieccenen, 239

6.13 HErramienta CUrSOr......ciciceeesece et 242
6.13.1 Seleccién y colocacion de puntos de iNiCi0......cocvvvceeriereeesieceseiesieas 243
6.13.2 Creacion de puntos de inicio nombrados (solo operadores)............. 244

6.14 Herramienta para hacer seguimiento/anotar.......covvvveeeeeeeeeeeeeeeee e
6.14.1 Creacién y edicidon de un seguimiento.........

6.14.2 Adicién y edicion de texto de anotaciones
6.14.3 Adicién y eliminacién de iconos de seguimiento y anotaciones......... 251
6.14.4 Seguimiento de tifones con la opcidn de agregar espirales................ 251

6.15 Herramienta de ProNOSTICO.......cueceieeeceee e 254

6.16 Herramienta de seccion transversal (XSECT)....covcveveeevvecieeeeeee e 256
6.16.1 Creacion de una seccion transversal.....ecceceiesce s 258

6.17 Herramienta de opciones de salida del producto.........ccccovvevviiiciciicnnnns 261
6.17.1 Herramienta de seleccion de altura CAPPIL........ccccoevveveieccceceecee, 262
6.17.2 THICK Opciones de Salida........coeeeeeeeeieieeeeeeee et 262
6.17.3 Opciones de salida NDOP........cccccieinecee e 263
6.17.4 Opciones de 5alida VAD........coooeiiicescecee e 263
6.17.5 Opciones de salida VVP: Tiempo/AIUIE........ccevevreeeereeeeeeeeeee e 265
6.17.6 Opciones de salida VVP: Graficos de liN€a.......ccccceeveeeeeeeeeecceevenn, 267
6.17.7 Opciones de salida WARN.......ccooiieee et 270
6.17.8 Opciones de salida WIND Y FCAST ... 271

6.18 Impresidn y exportacion de pantallas.......cccoeeeeeeeeececceeeeeececeeeee e 272

6.19 Comandos del teclado de 1a QLW ..o iveiiiieecceseesese e 273

7. Solicitud de la salida de producto............ccooeveriviicciiecceees 274

71 Descripcién general de la solicitud de la salida de producto.................... 274

7.2 Dispositivos y archivos de salida del producto.........cccceceeeveeeiiecececiee 274

7.3 Acceso al menu Salida del Producto........ccceciiecicececcccce e 275
7.31 Filtros de salida del ProduCtO........ccuecueveeeeiice e 276
7.3.2 Salida del producto: Lista de productos.........cccceeveeeiiieeiesececeieeiene 278

7.4 Envio de un producto a un diSPoSitiVO......cccceeeiieeiciiecece e 281

7.5 Marcacion de UN ProdUCTO.......cvieiecece e 282

RESTRINGIDO

indice de contenido



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario

8. Realizacion de las operaciones de archivo...........ccccocevvviieennnee. 284
81 Descripcién general de las operaciones de archivo y recuperacion........ 284
8.2 Uso del MenU ArChiVe.......ccicciseccce e

8.21 Area de control del archivo......

822 Area de registro del archivo
8.3 Inicializacion de una cinta o un disco para la grabacion..........cccccevvuveneee. 291
8.4 Montaje de UNa CiNta 0 iSCO....cuiiiiieieeceee et 292
8.5 Grabacion de datosS......cccciiiicciese e e 293
8.6 Creaciéon e impresion de UN regiStro.......ocvvieieieeeccieee s 294

8.6.1 Creacion de un registro €N CiNta......cceceeeecece e 295

8.6.2 Impresion de un registro en cinta 0 diSCO.....ccoevvievieii e, 295
8.7 Recuperacion de archivos del producto desde un archivo....................... 295
8.8 Detencion de las operaciones del archivo.........o.cceececeeeeeiece e, 297
8.9 Desmontaje de una Cinta 0 diSCO.....ccvviiiiiieciceceeeee s 298
9. Administracién de archivos de introduccion...................cccc.c......... 299
9.1 Administracion de archivos de introduccion.........ccoccceeeevevececececeseeee, 299

9.2 Aplicacion y eliminacion de etiquetas de los archivos de introduccién..302

10. Seleccidon de los archivos de superposicion..........cccceeveeieennnas 303
10.1 Descripcion general de [a SUPEIPOSICION......cccveeeiiieececececeeeeee e 303
10.2 Activacion de 1a SUPEIPOSICION......ccovvciiieececece e 304
10.3 Encabezado de |a SUPEIPOSICION. .......ccvciieeieictecececeeeete et 310
10.4 Asignacion de una superposicion al sitio del radar.........cccoevvveeeveeeiennee. 31

Apéndice A: Meteorologia de radar basica

Al Bins, barridos Y VOIUMENES. ......c.ocoveeeeeceee ettt
All RefleCtiVIdad. .. ..o s
A2 [ b Ao [T I = To - SRS
A3 Problemas en la interpretacion de las imagenes del radar..........ccoveueeee 317
A4 Mediciones de viento de DOPPIET......ceccececeeeceee e 317
A5 Cancelacion de iNterferenCias.....cccccveivrereieseie s 318
Apéndice B: Correccién de la velocidad radial......cccccceeeriiireninicnrennnns 320
B.1 Correccion de la velocidad radial........cceeeeeierceccesee e 320
B.11 Pardmetros de movimiento y transformacion de coordenadas......... 320
B.1.2 Correccion de la velocidad radial........ccceveveeeneveseceeceeseeeese e 321
B.13 Radares de la cola de @Bronaves........ccceeeeveeeseeese e 324
B.1.4 Configuracion de la correccion de la velocidad radial.......ccoceeveveneee. 324
B.1.5 Prueba de la correccion de la velocidad radial.......cccooeeevnvecicnerenne. 325
B.1.6 Sugerencias de pruebas en el Sitio......cccoeveveviercice e 326
B.1.7 Algoritmo de correccion de la velocidad: Ejemplo de INU................. 327
Apéndice C: Funciones del IRIS TDWR......cccccevrrmrnieeesssenrsssssssseesssessnnes 329
Cl Elementos provistos con la opcion IRIS/TDWR.....oovveeereeeeeeeeeeeeeesreeens 329
C.2 Terminologia de IRIS/TDWR....o.cceeeeeeeeeeee e eeeete s e et s seesetesereeesseneeseeesesnas 330
C.3 Ejemplo de configuracion del hardware de IRIS/TDWR.......ccccveeerernennnee. 331
C4 Flujo de datos para la generacién de la pantalla de cinta........cccceevevenns 332
C.5 Resumen de configuracion de IRIS/TDWR......oceeeeeeeeeeeeeeeeseeeesseeens 334
C.6 PreparaCion del [RIS........ ettt et s 334
C.6.1 Configuracion de las dreas protegidas para TDWR.......ccovvvieevenee 334
C.6.2 Configuracion de las tareas y los productos de IRIS para TDWR...... 336
C.6.3 Configuracion de las salidas de productos de IRIS para el TDWR.....336

M211319ES-J

RESTRINGIDO



C7 Pantallas de CiNta.......coiieeiesceee e 338
C71 Pantallas de cinta admitidas.......ccccoceieiererieiinseeesse e 339
C72 Instalacién del hardware de la pantalla de cinta de Dale.................... 339
C.73 Uso general de la pantalla de cinta de Dale.........cccoeveveceecicceerene,
C74 Pantalla de cinta virtual de IRIS..........coeviereieiceesce e
C.75 Configuracion del software de la pantalla de cinta
C.76 Prueba de la pantalla de cinta con tdwr_SiM......cccccevevneiereireienrenns
C.77 Mensajes de alerta de la pantalla de cinta.......cccccceeeeveenns

C.8 Herramienta de pistas e integrador de TDWR/LLWAS
Cc.81 Configuracion de la herramienta Runways e Integrator:

UL a AT =Y Ao ] | 351
c.8.2 Inicio de la herramienta del integrador.... ....356
c.8.3 Herramienta RUNWAYS......c.oiuiiiiiie ettt ettt snee 357

Apéndice D: Correccion del pluvidmetro Hydromet..........ccccccrecennnnce 360

D.1 Descripcién general de la correccion del pluviémetro Hydromet........... 360

D.2 Flujo de datos de Hydromet para la correccién del pluviémetro............ 360

D.3 Formato del archivo de datos del calibrador.........ccccceevvvcviecececccceee, 363

D.4 Configuracion de RAINT con correccién del pluvidmetro........c.ccceeenenee 366

D.5 Algoritmo para la calibracion del medidor de RAINT.........cccoevveiicevienee 370

D.6 Programacion de RAINT con producto GAGE..........cccccoveveecccesececece 371

D.7 Referencias del pluvidometro Hydromet.......cccccoeoeiievcivccnecceseeseeenne 374

Apéndice E: Ejemplos de configuracion de tareas.......cccccceveerrrerrranen. 375

EI Configuracion@s e tAras........cvueceieieiieie e
E1 SURVEILLANCE ..ottt
E12 VOL A ettt bbbttt
E13 VOL_Bo ittt ettt
El4 WIND ...ttt
E15 Tareas SUNCAL y ZDRCAL

E.2 Configuraciones de producto y programadot......

E.21 Productos RAW.........ccccvevieeciiieeereseina
E.2.2 Productos de altura de derretimiento......
E.2.3 Programador del producto............ccoeuveeee.

g T [ o =Y S SR 385

(=1 = 2] 4 = 1 389

£5o] oY 1 =30 =T o | e o J0 389

2 =Y Lo - = S SRS 389

RESTRINGIDO

indice de contenido



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario

indice de ilustraciones

Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura

Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura

O 00N U D WN

D T S—y o
AN wnN =0

37
38
39
40

4
42
43
44
45
46
47
48
49

Ejemplo de exploraciéon de volumen de inclinacion 15.........ccccvveevnee 23
Ejemplo del formato de la leyenda de COlOF......coveervecenereeecrreerriennne 35

Configuracion de ejemplo de BASE.........evenvenceee s 37
Configuracion de ejemplo de BEAM.......ccicvceccseeeeeeese s 39
Configuracion de ejemplo de CAPPL........coeeeececseeeeeeese e 41
Configuracion de ejemplo de FCAST ... 43

Ejemplo de configuracion de HMAX ... 45
Ejemplo de exploraciéon de volumen de inclinacion 15.........ccccvveevnee 47
Ejemplo de configuracion de LAYER..........ccoeemveneeneeeneeeeese s 47
Visualizacion de ejemplo de MAX.......eincneesee e 49
Configuracion de ejemplo de MAX ... sesns 50
Deteccion de la altura del nivel de derretimiento.......cccoevevecereennenne 53
Organigrama de flujo del algoritmo de MLHGT........cccccoveeverercvrenenee. 55
Ejemplo de configuracion de MLHGT. ... 57
Flujo de datos de MLHGT para su uso con otros productos.............. 59
Configuracion de ejemplo de PPl
Configuracion de ejemplo de RAINT.......cccveeveeecesee e
Configuracion de ejemplo de RAIN-N.......ccooiveneveessneieeeeeeenenns
Configuracion de ejemplo de RAW..........ceeneeneeseseeesee et
Configuracion de ejemplo de RHl.....eececenesieee e
Ejemplo de cumulonimbus con RHI.........coeinieieeeeceeeeeeenis
Configuracion de ejemplo de RT ... sessnens
Ejemplo del perfil de reflectividad de SRl........ccoeeverereerreccnieneerienens
Ejemplo del perfil de reflectividad de VVP ...,
Ejemplo de configuracion de SRl.........cceveeveeivenee e
Ejemplo de correccidn del perfil contra el rango.......ccceevveerecereennenns
Configuracion de ejemplo de THICK........coivecneeeeeieeeeeesevesens
Configuracion de ejemplo de TOPS.......oneceneeeese s
Ejemplo de exploracién de volumen de inclinacion 15

Configuracion de ejemplo de TRACK.......cceveeneveeessee e
TRACK cON dOS CENTIOIAES. ...t
Configuracion de ejemplo de VAD........neecneeeee e esssns
Configuracion de eJemplo de VIL.....enienieeeieseesesesssse s
Ejemplo de exploraciéon de volumen de inclinacién 15....
Configuracion de ejemplo de VVP..... e
Ejemplo de velocidad radial en contraste con la

VisUalizacion del aCiMUL.......ceeeiece e 103
Ejemplo de Pantalla de la situacién de advertencia.... ...107
Configuracion de ejemplo de WIND.........cccevencereeneeeeeeesssse s 13
Ejemplo de configuracion de XSECT ... 15
Geometria de 1a SeCCiON tranSVersal........cineeeeeseeseeeesenns 16
Product SChEAUIET ...t bsaes 19
Configuracion de ejemplo de CATCH.......occvereieneceseee e 129
Pantalla del producto de CATCH.......coveveenereicenee e 133
Ejemplo de geometria de proyeccidn compuesta.......cccovuerverecrrennnn. 135
Ejemplo de configuracion de COMP..........inceneeeeee e 139
Ejemplo de programacidn del CompuestO......ccccvevereveereeceneceseenenns 144
Ejemplo esquematico de DWELL.......ccereneeneeeeeeneesseseseesenens 146
PPl de dBZ en una S0la NOra.......ccecnecseeeee et 148
DWELL del PPI durante las ultimas 2 horas donde se

MUESEIA €] ABZ ...t bnaes 149

M211319ES-J

RESTRINGIDO



Figura

Figura

Figura

Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura

Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura

Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura
Figura

RESTRINGIDO

50

51

52

53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67

68
69
70
71
72
73
74

75
76
77
78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99

Permanencia del PPl de las ultimas 2 horas donde se

muestra el tiempPo (EAA)......ciccce e 150
Campo de fondo para una permanencia de 2 horas

donde se MUESEra €1 ABZ........cceceecceese e 153
Configuracion de ejemplo de DWELL con Target

Detection deshabilitada.........ccoceeiccesescseseee s 155
Esquema del algoritmo de advertencia del objetivo.........cccceeurunneee. 159
Ejemplo de configuracion de la deteccidn de objetivos..................... 163

Pantalla del producto del pluviometro.........cccceveeeeeeveeceeeseeeeeseeens 174
Datagrama del pluvidometro........ccoevevveecrennenee. 175
Vista plana de la geometria de Doppler doble...... 176
Configuracion de ejemplo de NDOP..................... ..179
Pantalla de NDOP de €JemMpPlO......icccececeseeeeeseseee s 183
Configuracion de ejemplo de SHEAR........cccveevcecee s 185
Ejemplos esquematicos de cizalladura del viento.........ccoevevreereennne 187
Esquema del algoritmo de cizalladura radial.........cccoeeeeveicererennee. 189
Espacio de exploracién B (superficie de PPD)........ccoouevveeveeeresiesenene 191
Configuracion de TASK para la deteccion de microrrafagas............ 194
Configuracion de ejemplo de SLINE.......coiveeceeeseeeeeeeeeee e 197
Ejemplo de linea de cizalladura tipiCa.....cccceivicececeeeseeeee e 198
Ejemplo de datos del radar con superposicion de

€STACIONES AE SWS.....oce sttt 203
Trazado de estacion Unica de IRIS........ccvvvenevevesesesesssessiseens 204
Simbolos estandar de 1a 0Cta. ... 204
Tiempo actual (coincidencia de texto y simbolo de METAR).......... 206
Simbolos de la tendencia de la presion de SWS.... . 208
SWS TOO ettt 209
Ejemplo de informe sin procesar de SWS.........cooveeevvceeeseseenas 210
QLW de ejemplo: reflectividad de PPI (tamafio de

pantalla de 480 x 480 con anillos de rango y superposicién).......... 214
Ventana de Vista rApida.. ... 219
Ejemplo de herramienta Live Action para CAPPL........cccccovvveerrerenne. 221
COlOr SCAIE TOO .. ittt nsnee 223
MenU DiSPlay OPtiONS.......cviceeereicereeseee st esses st sesss e ssesnans 226
Herramienta Product OVErlay....... et 233
Herramienta Animation Tool en la ventana de vista rapida.............. 234
Slide SNOW TOO ... naenee 240
HErramienta CUISOF ...t sssssssenans 242
CUISOr SEt/PIANt TOO ...ttt sssssessessses 244
Herramienta para hacer seguimiento/anotar de la QLW.................. 245
Ejemplo del seguimiento de un tifOn........ccccveeeeeeeceesseeceeseseeenne
Ejemplo de prondstico con un tifon......................

Ejemplo de seccién transversal con un tifén......

Escala de rango de la seccion transversal...........

Herramienta de salida THICK........ccccooveeiereiereieiennne

Ejemplo de pantalla del acimut de velocidad....

Herramienta de salida VAD ...
Opciones de salida WARN........cecere et tes s
Filtros de salida del ProduCtO.......c.coiceccececcseeeee s
ATCHIVE MENU.....ooie e
Area de control del @rChIVO........v.c.eceeeeeeseeeeeeseseeeeeee s
Area de regiStro del @rChIVO ... e eeeeeeeeseeee e seeee e seeeeseeessseeeenees
MenU INGEST SUMMAIY ..ot
Ejemplo de una superposicion del Sitio.......coveeeveeeeeeesecceeseeienas
BiNS Y DAITIHOS. ...ttt

indice de ilustraciones



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario

Figura 100
Figura 101
Figura 102
Figura 103
Figura 104

Figura 105
Figura 106

Figura 107
Figura 108
Figura 109
Figura 110
Figura 111
Figura 112
Figura 113
Figura 14
Figura 115
Figura 116
Figura 17
Figura 118
Figura 119
Figura 120
Figura 121

Valores dBZ para varios fENOMENOS.......cccveeeeeeeceeeeseeeeeees s 315
Resolucién del radar a través del drea detectada.......c.ccocovererernennee. 316
Ejemplo de exploracion de volumen de inclinaciéon 15........ccveeeeeee. 316
Trazado tipiCO del @SPECLIO......ciceceeee e 319
Vectores utilizados para la correccion de velocidad en

COOrdenadas tEITESIIES.. ... es 322
Ejemplo de configuracién del hardware de IRIS/TDWR....cccocverenae.. 332

Flujo de datos para generar productos de la pantalla de
CiNta de TDWR.....oeee e
Configuracion de las dreas protegidas para TDWR..
Instalacién de la pantalla de cinta de Dale......................
Controles de la pantalla de cinta de Dale....
Pantalla VIbhON. ...
Menu de configuracion de la pantalla de cinta........ccccevvecccreceen

Mensajes de alerta de la pantalla de cinta de TDWR......cccoevereneee. 350
Comunicacion del IRIS/INEGIATON ... eeeeeeereeseesesesese e ese e ssenees 351
RAIN1 Flujo de datos de la correccién del pluviometro..........coeuue... 361
Configuracion de la tarea SURVEILLANCE: doble polarizacion...... 377
Configuracién de la tarea VOL_A: doble polarizacion..........cceuu.... 378
Configuracion de la tarea VOL_B: doble polarizacion...........cue... 380
Configuraciones de 1a tarea WIND.......ccccvviececececeseeee s 381
Configuraciones de las tareas SUNCAL y ZDRCAL.....cococuevverennne. 382
Configuracion del producto de altura de derretimiento.................... 383
Programador de productos predeterminado........cccocceeeerrveeecrrerenne. 384

M211319ES-J

RESTRINGIDO



indice de tablas

indice de tablas

Tabla 1  Versiones del documento (N INGIES)......cocireerreeenerienenee s 13
Tabla 2  Documentacion del radar meteoroldgico de Vaisala...... L3
Tabla 3 Productos [RIS.......cceecee e .15
Tabla 4 Productos RIS OPCIONAIES........ccivrieieieeee et seens 17
Tabla 5  Proyecciones del mapa compatibles.......ccveeiviciceesececeeseeee e 24
Tabla 6  Tipos de datos.....cveenecenereenereeiennnns .28
Tabla 7  Algoritmos para Rain Alg..... .. 31
Tabla 8  Unidades de VISUAlIZACION......ccveieeneeee ettt sssessenes 32
Tabla 9  Formatos de los pardmetro de visualizaCiOn........ccoeveveverreerrereenerneeennin. 33
Tabla 10 Resoluciones predeterminadas de [@a imagen.......oceveeeeeeeseeeenennes 36
Tabla 11 Comparacion de RHIY XSECT ...t ssessasans 73
Tabla 12 Primeras estimaciones de valores mensuales de la altura de

derretimiento para el hemisferio NOrte.......ceveeecenecreeee s 81
Tabla 13 Ejemplos de Criterios de advertencia.......ooeeevceeecciceereseessesesesnenes 108
Tabla 14  Consideraciones del rendimiento del sistema para la

generacion de productos de radar........eceeeeeeeeeeereessesse s 126
Tabla 15  Optimizacion de la tarea de exploracion para la deteccién

de 0bjetivos de DWELL.....cvecree et sseens 160
Tabla 16 Tipos de productos de entrada sugeridos para la

advertencia de ObJELIVOS........cce s 161
Tabla 17  Optimizacion de los productos de entrada para la

deteccion de objetivos de DWELL......eccceceeceeereeeeseseves 162
Tabla 18  Correccion de la cizalladura de la velocidad media........ccccvveervnereernnnen, 192
Tabla 19  Cdédigos de visibilidad de METAR........coireececeeere et 207
Tabla20  Cdédigos de altura de las nubes para SWS........eeeseeeceesesens 207
Tabla 21  Parametros estandar de generacion de producto.........oeeceeeveerereennnnns 279
Tabla 22  Comandos del encabezado de latitud y longitud de la

SUPEIPOSICION..e.veiiereiiicteee ettt es st as st s et st ss s st s s s s sesssnanaetas 310
Tabla 23  Comandos del encabezado de la unidad del mapa de la

SUPEIPOSICION....vieeeetiictetcee sttt sttt b et s s st et ss st et ssnantetens 3N
Tabla 24  Variables basicas de la deteccion de movimiento de barcos............... 320
Tabla 25  Correccion de la velocidad para radares de la cola de aeronaves...... 324
Tabla 26 Asignaciones de pin de la pantalla de cinta.......ccccccvevcevciccisicseenne

Tabla 27  Funciones de IRIS para aplicaciones hidrometeoroldgicas...

RESTRINGIDO n



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

12 RESTRINGIDO



Capitulo 1- Acerca de este documento

1. Acerca de este documento

11 Informacion sobre la version

En este documento se explica como usar los productos de radar IRIS.

Tabla1 Versiones del documento (en inglés)

Cédigo del do- Fecha Descripcion
cumento
M211319EN-J Abril de 2023 | Novena version. IRIS 10.0.0
M211319EN-H Abril de 2021 | Octava versién. IRIS 9.1.0.
M211319EN-G Noviembre de | Séptima version.

2017

1.2 Documentos relacionados

Tabla2 Documentacion del radar meteorolégico de Vaisala

Cédigo del documento Nombre

M211315EN IRIS and RDA Software Installation Guide
M211316EN IRIS and RDA Utilities Guide

M211317EN IRIS Radar User Guide

M211318EN IRIS Programming Guide

M211319EN IRIS Product and Display Guide
D0OC236879 IRIS RDA Release Notes

M212604EN RVPIO Digital Receiver and Signal Processor User Guide
M211320EN Radar Control Processor RCP8 User Guide
M211849EN IRIS Focus User Guide

M211850EN IRIS Focus Administrator Guide
MZ211904EN IRIS Focus Release Notes

Vaisala lo anima a enviar sus comentarios o correcciones a helpdesk@vaisala.com.
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1.3 Convenciones de la documentacion

ADVERTENCIA! Las advertencias avisan de un peligro grave. En este punto es
fundamental leer y seguir las instrucciones cuidadosamente dado que existe el riesgo
de lesiones o incluso de muerte.

PRECAUCIONES! Las precauciones advierten de un posible peligro. Si no lee y sigue
las instrucciones atentamente, el producto se puede dafiar o se pueden perder datos
importantes.

>

Las notas destacan informacion importante sobre el uso del producto.

@

Las sugerencias ofrecen informacion sobre cémo usar el producto de manera mas eficaz.

&

y En esta seccién se enumeran las herramientas necesarias para realizar la tarea.

| ? Este simbolo indica que debera tomar notas mientras lleve a cabo la tarea.
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Capitulo 2 - Descripcion general del producto IRIS

2. Descripcion general del pro-
ducto IRIS

IRIS brinda funciones requeridas para la operacion de una red de radares meteoroldgicos y
la distribucién de productos de radar, incluidos control de radar local y remoto,
procesamiento de sefiales, generacion de productos y visualizacion.

En las siguientes tablas, se ofrece una descripcidon general de los productos compatibles con
IRIS. Los productos opcionales requieren una licencia adicional.

Tabla3 Productos IRIS

Producto Descripcion

Patrén de haz de antena

BASE BASE se usa para determinar la base de los ecos.
Base de eco
BEAMD BEAM es una imagen de formato transversal de tamafo de pantalla com-

pleta que muestra la intensidad promediada por rango en coordenadas
de acimut y elevacion.

BEAM se usa durante la calibracién y alineacion y para verificar los patro-
nes de la antena.

CAPPI
PPI de altitud constante

CAPPI es un corte horizontal de una altitud seleccionada usada para la
vigilancia y la identificacion de tormentas fuertes.

Es util para el monitoreo del clima a niveles de vuelo especificos para
aplicaciones de trafico aéreo.

FCAST"
Prondstico

FCAST es una matriz de vectores de direccion e intensidad utilizada para
alternar interactivamente la visualizacién del clima actual.

GAGED

El producto GAGE almacena informes de los sensores del pluviémetro
para mostrar y usar en la generaciéon de productos. Estos productos se
generan utilizando un canal de entrada de los datos enviados por un sis-
tema de estacidon meteoroldgica.

Debido a que los productos GAGE no son generados a partir de los datos
del radar, no es necesario configurarlos ni programarlos.

HMAX

Producto de altura de intensidad
maxima

HMAX muestra la altura de los datos maximos por encima de cada pixel
de salida.

Este producto requiere una exploracién del volumen.

LAYERV

LAYER puede calcular los promedios de la capa de cualquier tipo de da-
tos polares de los archivos de introduccién.

LAYER también puede convertir a liquido primero y calcular la VIL
Dens1ity. Cuando calculala VIL Dens1ty, lasalida estd en g/m**3.

Reldmpagos

IRIS puede importar datos de reldmpagos desde una red de deteccién de
reldmpagos dedicada de Vaisala o desde el Sistema global de deteccién
de reldmpagos GLD360.

MAX
Datos maximos

MAX muestra los datos maximos de cada pixel ademas de los proyectos
maximos Este-Oeste y Norte-Sur en los paneles laterales.
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‘ Producto

MLHGT?
Altura del nivel de derretimiento

M211319ES-J

‘ Descripcion

MLHGT muestra un mapa de las altitudes de la capa de derretimiento.

PPI
indicador de posicion en plano

PPI es una imagen de pantalla completa que se usa principalmente para
fines de vigilancia meteoroldgica.

RAINT?
acumulacioén de lluvia por hora

RAIN1 es la acumulacion de pluviosidad por hora.

RAINND
Acumulacién de lluvia en N horas

RAINN es la acumulacién de pluviosidad de las ultimas N horas, donde N
es un valor seleccionado por el usuario.

RAW
Producto de datos sin procesar

Un archivo de datos RAW contiene los pardmetros de salida del procesa-
dor de sefiales sin procesar (Z, ZT, V, W, ZDR y asi sucesivamente) en
coordenadas polares.

Un archivo RAW contiene toda la informacién recogida durante una tarea
de medicién. Se comprime para se pueda enviar a través de lared a
IRIS Analysis.

Si bien los datos RAW no se pueden visualizar, es Util para registrar en
cinta, disco o DVD, o para transferir a otra computadora de la red de IRIS
para la generacion de productos.

RTID
indicador del tiempo del rango

RTI muestra el tiempo a lo largo del rango de visualizacion en ejes hori-
zontal y vertical del radar.

Se usa con frecuencia para exploraciones manuales cuando se observa
un objetivo duro.

RHID
indicador de altura del rango

RHI es una imagen de pantalla completa que muestra la estructura trans-
versal detallada de una tormenta; se usa para identificar tormentas seve-
ras, granizo y banda brillante.

SRIV

Intensidad de pluviosidad en su-
perficie

SRI brinda una entrada para el producto RAIN1 para obtener las mejores
estimaciones posibles de la precipitacion acumulada, incluso en rangos
mas largos del radar.

STAT
Estado del sistema del radar

Un archivo STAT contiene un informe que indica el estado de todos los
componentes clave del software del radar.

THICK
Espesor de eco

THICK muestra el espesor de los ecos de nubes.
THICK es igual a la diferencia entre los valores TOPS y BASE.

El producto THICK también calcula la reflectividad promedio dentro de
la capa identificada por el dBZ Contour seleccionado.

TOPS
Mapa de superiores de eco

TOPS es un mapa de contornos codificado con colores de la parte supe-
rior de un nivel de dBZ seleccionado.

Se puede usar Z o ZT como base para la estimacion.

TRACKD

Seguimiento y prondstico interacti-
vos de tormentas

Los productos TRACK muestran el movimiento proyectado para funcio-
nes de tormenta (centroides) basado en una serie de productos de en-
trada de diferentes horas.

TRACK es un producto de superposicion creado en la Quick Look
Window.
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Producto Descripcion

VADV
pantalla del acimut de velocidad

Capitulo 2 - Descripcion general del producto IRIS

VAD es una visualizacion de la velocidad de Doppler media en un rango
dado como una funcion del dangulo de acimut a medida que la antena del
radar rota a través de una exploracion de acimut a elevacion constante.

VILD
liquido integrado de forma vertical

VIL es un mapa con cédigo de color de la profundidad estimada de agua
(en mm) contenida en una capa atmosférica seleccionable. Es un indica-
dor excelente de tormentas severas.

Se puede usar Z o ZT como base para la estimacion.

VVPD

Procesamiento de volumen de ve-
locidad

VVP proporciona graficos de linea o secciones transversales de tiempo
contra altura de la velocidad del viento, direccién del viento y divergen-
cia contra altura.

Puede seleccionar el rango de influencia y la altura maxima.

WARN
Advertencia/Centroide

WARN es alerta automatica y trazado de centroide.

Se pueden establecer alertas automaticas para areas de interés y crite-
rios de advertencia seleccionables para el usuario.

La salida es un mensaje de alerta y una superposicion de situaciéon que
muestra las ubicaciones de centroides de caracteristicas de tormenta,
como VIL o reflectividad altas.

WIND?
direccién y velocidad del viento

WIND muestra velocidad y direcciéon del viento con lengletas o cadenas
de viento.

Puede especificar el rango y la altura de los datos, y el rango y el espa-
ciado de acimut de las lineas que se muestran.

XSECT
Seccién transversal

XSECT es un producto de exploracion de volumen que muestra la sec-
cion transversal de altura junto con una linea definible por el usuario.

1) Producto disponible a pedido en IRIS Analysis

Tabla 4 Productos IRIS opcionales

Producto Descripcion

CATCH D
Seccion transversal

CATCH calcula la acumulacién de precipitacion en dreas de captacion,
como cuencas.

Este producto requiere la opcién Hydromet.

COMP

Compuesto de multiples sitios del
radar

COMP produce una imagen compuesta Unica de los datos del radar de
varios sitios de radar.

DWELLD
Compuesto en el tiempo

DWELL consta de un producto e imagenes sucesivas de compuestos de
un producto en el tiempo. Los objetivos moviles se muestran como un
"trazo" en la pantalla.

NDOP "
Doppler multiple

NDOP proporciona un mecanismo para incluir datos de velocidad (Dop-
pler) de otro sitio del radar, lo que ahora permite la medicion del viento
horizontal ademas del viento vertical.

SHEAR"
Cizalladura del viento

SHEAR detecta la cizalladura del viento en la atmdsfera, lo que permite
la deteccion de microrrafagas, frentes de rafaga, mesociclones, frentes
frios y ondas atmosféricas.
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Producto Descripcion

SLINED SLINE marca la transicion entre dos masas de aire en la imagen.

Linea de cizalladura (limite frontal)

1) Producto disponible a pedido en IRIS Analysis.
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Capitulo 3 - Configuracién de productos de IRIS

3. Configuracion de productos
de IRIS

3.1 Configuracion de productos

Los productos de radar de IRIS proporcionan informacion que se puede usar directamente
para el prondstico inmediato y la prevision meteoroldgica. Puede configurar los productos
en IRIS Radar.

Los productos de IRIS pueden mostrar datos del radar de diversas formas. Por ejemplo:

* El producto CAPPI muestra la distribucion de un pardmetro del radar, como por
ejemplo la reflectividad o el ancho del espectro, a una altitud constante.

* El producto TOPS muestra un mapa de contornos con color de la altura de una
superficie de reflectividad seleccionada.

* Los productos RAINT y RAINN muestran la acumulacion de precipitaciones durante
periodos seleccionables.

* El producto WARN verifica otros productos de IRIS para determinar si hay condiciones
climaticas significativas, como por ejemplo una cizalladura del viento superior a una
cantidad del umbral.

Cada producto estd asociado con una tarea configurada. Las tareas recopilan informacién de
los procesadores de seflales y almacenan los datos del disco en archivos de introduccion.

Para obtener mas informacion, consulte /RIS Radar User Guide (M211317EN).

Mds informacion

» Herramienta Live Action de la QLW: Generacion y visualizacion de productos
(pagina 220)

RESTRINGIDO 19



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

3.2 Menu de configuracion del producto

La mayoria de los menus de Product Configuration tienen el mismo formato general:

Task Summary

Contiene informacion acerca de la tarea que esta asociada con el producto.
Map Projection

Especifica la proyeccién del mapa geografico, si asi se desea.
Product Parameters

Especifica los datos, el rango y otras opciones especificas del producto.
Display Parameters

Selecciona la escala de colores predeterminada, que se puede anular al momento de
la visualizacion.

En el caso de los tipos de datos HClass, seleccione el método de clasificacion que se
proyecta en el producto. Esto no se puede anular al momento de la visualizacion.

P 1. Seleccione Menus > Product Configuration.
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Capitulo 3 - Configuracién de productos de IRIS

3.2.1 Asociacion de productos con tareas

TASE SUMMARY

TASK Name JI}WIND_{}S Sub TASK II Max Range | 70.0

Scan Mode | PP Full

DSP Data | 2ZTVWZDR Kdp PDP RHY 501 Zv Tv SNR Ze Te

Angle List |Az:FuIICirtIE El:3 angles from 0.5 to 4.0

Cada producto se asocia con una tarea, que proporciona los datos de introduccion para el

producto.

La informaciéon de TASK Summary, que se obtiene desde la tarea asociada, muestra los
pardmetros de configuracion clave de la tarea.

Al asociar una tarea con un producto, el sistema debe considerar el muestreo de la
resolucion adaptada y la construccion de exploraciones de volumen para un producto.

P 1. Seleccione TASK Name para ver una lista de tareas.

Tenga en cuenta que algunos tipos del producto requieren tipos diferentes de
asociaciones de tareas.

Tipo de producto

Descripcion

to a partir de los da-
tos de introduccién

Ejecutar un produc-

Ingrese un nombre de la tarea, incluidos los caracteres comodines.

El signo de pregunta (?) equivale a un caracter unico; el asterisco (*) equivale a
cualquier cadena de caracteres.

Producto de explo-
racién de volumen a
partir de tareas hi-
bridas

En la seccién del nombre de la tarea, haga lo siguiente:

» Especifique las tareas de entrada con un guion bajo y una sola letra.
» Especifique las letras del sufijo de la subtarea en la casilla Sub Task.

Escriba un "*" para indicar todas las subtareas.

» Escriba letras individuales, como ABC, AB, BC o0 AC, para seleccionar qué por-
ciones del hibrido se deben incluir.

» Escriba "-" para indicar una gama de letras; por ejemplo, "A-DF" significa ABCD

yF.

Productos RAW

Siempre se generan a partir de una tarea unica.
Debe generar un producto RAW separado para cada subtarea.

Si recupera datos RAW desde una cinta o si recibe un producto RAW a través de la
red, no existe un archivo de configuracién de la tarea en el disco. En este caso, es-

criba el nombre de la tarea directamente en el campo, tal como aparece en el me-

nu Ingest Summary o en el menu Tape.

Productos RHI

Incluya RHI en los nombres de las tareas RHI para distinguirlas de las exploracio-
nes PPI.
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2. Para optimizar el aspecto del producto y el rendimiento del sistema, defina la muestra

de la resolucién adaptada.

Para obtener mejores resultados, el espacio de bin del rango y la cantidad de bins en la
tarea deben coincidir con lo que es necesario para el producto. Esto se denomina un
muestreo de la resolucion adaptada. La coincidencia no tiene que ser exacta, ya que el
IRIS usa algoritmos de interpolacion.

Para obtener un mejor rendimiento, adapte el espacio de bin del rango, la cantidad de
bins y el rango maximo en la configuracidn de la tarea a la resolucidn de pixeles
deseada, la escala de pixeles y el rango maximo del producto en la configuracion del
producto.

Por ejemplo, si genera un producto de baja resolucion (240 x 240) a un rango de

120 km (74,6 mi), y desea que un solo pixel represente 1 km (0,6 mi) de datos, configure
la tarea configurada con al menos 120 bins de rango con un espacio de 1000 m

(3280 pies 10 in).

Tenga en cuenta que se pueden mostrar 170 bins en las esquinas del producto. Para un
producto de resolucion media con un espacio de bin de 1km (0,6 mi), la mejor
equivalencia es para las tareas con 240 a 340 bins con un espacio de 1 km (0,6 mi).
Tenga en cuenta que el IRIS puede generar productos para cualquier espacio de bin del
rango que se pueda especificar en el menu TASK Configuration; por ejemplo, también
se pueden usar espacios de 500 m (1640 pies 5in) 0 250 m (820 pies 3in).
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3. Si es necesario, genere una exploracion de volumen.

Algunos productos requieren tareas de exploracion de volumen, exploraciones PPI Full
o PPI Sector que se tomen en angulos de elevacion multiples. Los productos de
exploracion de volumen incluyen lo siguiente:

« BEAM

« CAPPI

« MAX

* TOPS

* VIL

* XSECT

« VVP

* WIND

Para estos productos, se necesita tener angulos de elevacion multiples en la tarea
asociada. Existe una compensacion entre la cantidad de dangulos de elevacién, la
calidad del producto y el tiempo de exploracion de la tarea. A mas angulos de
elevacion, se generan productos de mayor calidad, a costa de que la exploraciéon de
volumen lleve mas tiempo.

En la siguiente figura, se muestra una exploracion de volumen tipica. En este ejemplo, la
resolucion de la altura es de 1km (0,6 mi) a un rango de 60 km (37,3 mi), para las
alturas inferiores a 10 km (6,2 mi). Un rayo de 1° tiene un ancho de 1km (0,6 mi) a

60 km (37,3 mi), de modo que este esquema coincide con la resolucion de la antena. Si
es importante trabajar a un rango cercano, debe agregar angulos de elevacion mas
altos para cubrir las regiones superiores.

10
34.9 26.5 11.1 9.3

183 13.9
44.9 / 7.4
5 4.6
/// 36
/éé 2.7
%/ 1.7
—————— 0.8

0
10 20 30 40 50

Figural Ejemplo de exploracién de volumen de inclinacion 15

Al construir una configuracion de tarea de exploracion de volumen, una buena idea es
hacer un dibujo como el que se muestra en el ejemplo, con una escala 1:1 vertical-
horizontal, a fin de obtener un panorama real de la geometria de muestreo.

IRIS.

Ademas, debido a los efectos de expansion del rayo, la precision de todos los
productos disminuye con el rango. Por ejemplo, el ancho del rayo a un rango de
120 km (74,6 mi) es de 2 km (1,2 mi) para una antena con un rayo de 1°. Este es un
limite esencial del muestreo del radar.

e El ejemplo se corrige para la curvatura de la Tierra, como con todos los productos de
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3.2.2 Configuracion de las proyecciones del mapa

Hap Projection Az imuthal Eqgdist — | Projection Hame J| |

Puede especificar el tipo de proyeccién del mapa que se usa para la visualizacion. Esto es
util para combinar datos de otras fuentes o para generar pantallas que no estén centradas
en el radar.

Por ejemplo, los compuestos deben usar una proyeccion para que los datos de diversos
radares se puedan asignar a una pantalla unica.

Tabla5 Proyecciones del mapa compatibles

Proyeccién Descripcion?
Azimuthal equidistant (AED)? Seleccione esta opcién para un mapa estandar de visualizacion del radar,
donde las lineas de acimut son rectas y los dngulos no estan distorsiona-
dos.

Esta proyeccion tiene la propiedad de que la distancia en la direccién ho-
rizontal del mapa es igual a la distancia en la direccién vertical del mapa.
Esto significa que las lineas de acimut constante (rayos del radar) son
rectas y que los circulos se pueden usar para representar lineas de rango
constante. Debido a esto, la proyeccién AED es particularmente conve-
niente para las aplicaciones del radar.

Por lo general, para las aplicaciones del radar, el radar se ubica en el cen-
tro del mapa, y la ubicacion del radar sirve como punto de referencia del
mapa.

Tenga en cuenta que en esta proyeccion las lineas de altitud y de longi-
tud no son rectas. (Pagina 191)

En IRIS Focus, se usa para mostrar datos individuales del radar.

Mercator? Seleccione esta opcidn para una asignacion valida de proyeccion de Mer-
cator, donde las lineas de latitud y de longitud son rectas y se cruzan en
los dngulos rectos.

Ademas, es una linea de direccidon constante desde un punto recto, de
modo que sea Util para la navegacion.

Mercator tiene la ventaja de que es una norma conocida, de modo que es
mas facil combinar datos de distintas fuentes en una proyeccién de Mer-
cator. Tiene la ventaja de que, en alturas altas, las escalas horizontales y
verticales son diferentes (gran distorsion). (Pagina 38)

En IRIS Focus, se usa para mostrar datos compuestos del radar.

Equidistant cylinder Se usa para los mapas digitales del terreno en IRIS (por ejemplo, inserta-
dos en la herramienta Overlay). (Pagina 90)

Gauss conformal Es igual al sistema de coordenadas universal transversal de Mercator, a
excepcion de que omite el factor de escala 0,9996. (Pagina 48)

Gnomonic Todos los arcos de gran circulo son lineas rectas. (Pagina 164)

Lambert conic La escala es valida a lo largo de 2 paralelas estandares. (Pagina 104)
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Descripcién?

Perspective A menudo, se usa para las imagenes satelitales. Suponemos que el satéli-

te se encuentra a una altura geosincrénica. (Pagina 169)

Polar stereographic

Es util cerca del Polo Norte. En esencia, es la proyeccién AED con el pun-
to de referencia hacia el Polo Norte. (Pagina 154)

Universal transverse Mercator
(UTM)

Una proyeccion como la de Mercator, con el eje inverso a una longitud
seleccionable. La dimensién horizontal se comprime con un factor de
0,9996. Por norma general, las longitudes de referencia deben ser multi-
ples de 6°.

Se usa en el ambito militar, y es una buena opcidn para las regiones que
tienen una larga distancia de norte a sur. (Pagina 48)

D Los numeros de pdgina hacen referencia a las ecuaciones de proyeccion de Map Projections - A Working Manual, U.S.
Geological Survey Professional Paper 1395.

2) Disponible en IRIS Focus

1. Para configurar una pantalla del radar estandar que esté en el centro del radar:

* Para el tipo de proyeccion, seleccione Projection Configuration > Azimuthal

Equidistant.

» Para Projection Name, seleccione <NONE>.

Si desea que el radar no esté en el centro, debe configurar un archivo de proyeccién

9 La mayoria de las veces no necesita crear ni usar archivos de proyeccién especiales.

como se describe desde paso 3.
Si ya configuré y guardo una proyeccion, vaya a paso 2.

2. Para usar una proyeccion preconfigurada, seleccione Projection Configuration >

Projection Name.

» Se muestra una lista de los archivos de proyeccion disponibles en el sistema.

* En el ejemplo, la Max Range y la Output Pixel Resolution del radar no tienen
sensibilidad, ya que el archivo de proyeccion seleccionado las define.

» Seleccione <NONE> para el Projection Name, en cuyo caso el radar estd en el centro
de la pantalla de modo predeterminado. Ademas, en caso de una proyeccion AED, el
radar se define como el punto de referencia del mapa. En este caso, los campos Max
Range y Resolution se pueden configurar en el Product Configuration Menu.
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3. Para configurar su propia proyeccion, seleccione Setup > Projection Configuration.

Se abre el Projection Configuration Menu.

File Help
Projection Default | 43°46.4'H Lat
Gauss Conformal _,| Pixel Image Domain Fix . | 69°31.0'H Lon
Specify Ref Point
Lat 42° 0.0'H ¥-Range km
Lon 2% 0.0'H i 200.0
Shtantdard Parallels X-Range km
N - . I 200.0
Labi|l 07 O.0°H Pixels
LECIE I 1 B * Fix -~ -
. o B114 | 42° 0.0'H Lat | |i 720
pecify ipse 795 0.0'H Lon

a |®6378.1370000
b |[%356.7523141

rf |7 298.2572221
40°10.5° v |Fix
Lat -2'H
Lon | 7420.3'HW Pixels | 720

4. Seleccione Projection para definir el tipo de proyeccion.

Primero, debe definir el tipo de proyeccion. La lista de archivos de proyeccion
disponibles en File se proporciona solo para el tipo de proyeccion seleccionada.

5. Seleccione el comando File > Open para generar una lista de archivos AED o de
Mercator existentes, segun la proyeccion seleccionada.

6. Seleccione Reference Point.

» Para proyecciones AED: el punto de referencia es la ubicacién desde la que todos los
acimut se muestran como lineas rectas. Por lo general, se establece en la ubicacién
del radar.

* Para proyecciones de Mercator: el mapa no puede cruzar la linea a 180° de esta
longitud, asi que debe establecerla cerca de su ubicacion. La latitud define la escala
de rango.

* Para la estereografica polar: es la linea de longitud que desea que sea vertical en el
mapa. En efecto, es la que rota el mapa. Nuevamente, la latitud define la escala de
rango.

* Para UTM: solo se selecciona una longitud. Es el meridiano central de la linea de
UTM. Por norma general, se separan cada 6° a partir de los 3°. Use un valor cercano
a su longitud.

« Para la conforme de Lambert: también define 2 paralelas estandares.
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7. Seleccione Save para nombrar la proyeccion.

El nombre del archivo de proyeccién abierto se muestra en la barra de titulo del menu
(AED_200_KM en el ejemplo).

8. Fije una esquina o una ubicacion central.

Para configurar una proyeccion, debe conocer la latitud y la longitud de la esquina NE o
SW o el centro de la pantalla.

Seleccione Fix en la ubicacidn que conoce y luego ingrese las coordenadas de LAT/
LON.

Con Fix seleccionada, puede cambiar otros parametros de la geometria de la
proyeccion sin perder informacioén de la coordenada.

9. Especifique el area de cobertura de la proyeccion (region de la proyeccion) de alguna
de estas 2 formas:

» Especifique la latitud y la longitud de uno de los 2 puntos no fijos.
* Especifique la distancia Norte (Y-Range) y la distancia Este (X-Range) desde el
centro.

El menu de la proyeccion funciona como una hoja de calculo. Cuando cambia un
parametro, los otros parametros se ajustan para reflejar el cambio.

El algoritmo de la hoja de calculo converge en una solucién correcta, incluso para las
proyecciones extrafias. Un ejemplo de un caso donde puede no haber convergencia
es en una proyeccion AED donde el Reference Point esté a varios miles de
kildmetros del centro de la regidn de la proyeccion.

Si se encuentra con un problema en la hoja de calculo, verifique el punto de
referencia y seleccione Default para cargar algunos nimeros validos.

10. Especifique los pixeles.

La cantidad de pixeles que se usan para representar datos en la proyeccion se
especifican para las direcciones X e Y de la pantalla de salida.

Si especifico el resto de los aspectos de la proyeccion, ingrese la cantidad correcta de
pixeles para X (direccion horizontal). La cantidad de pixeles para Y se ajusta de forma
automatica.

Si ajusta la cantidad de pixeles para X, los otros pardmetros de la hoja de calculo
cambian, como por ejemplo los valores de LAT/LON en los puntos no fijos y el Y-Range.

11. Ajuste la hoja de calculo.

Dado que todos los parametros de la geometria de la proyeccion se conectan a través
del algoritmo de la hoja de calculo, cuando cambia un pardmetro, los otros pardmetros
se ajustan de forma automatica.

Esto significa que tal vez deba hacer concesiones. La hoja de calculo facilita
experimentar con distintas concesiones.

Por ejemplo, si desea una pantalla de Mercator de 480 x 480 pixeles, los rangos de X e
Y no pueden ser iguales en general (por ejemplo, 100 km [62,1 mi]). En este caso, la
concesion puede ser, por ejemplo, un rango para X de 100 km (62,1 mi) y un rango para
Y de 99,5 km (61,8 mi), a fin de obtener una pantalla perfecta de 480 x 480.
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3.2.3 Parametros del producto

En Parametros del producto, defina los pardmetros del producto para definir los datos que
se obtienen de la tarea y cdmo mostrar los datos.

PRODUCT PARAMETERS
Data: Display Jl R
Max Range 199.6
EL Angle *
Clip Range {0.0 km
Clip Height { 0.0 km

Rain Alg || 200%1.60

XY Smoother | {00

Datos : Pantalla

Seleccione Datos:Pantalla para ver una lista de opciones validas de pardmetros de
visualizacion. Las opciones disponibles varian segun el tipo de producto.

Este pardmetro especifica qué parametro de datos deriva el producto. Por ejemplo, Z, V, W,
ZT o ZDR. Esta informacion proviene de la tarea que estd asociada con el producto. Algunos
parametros de datos se pueden mostrar en mas de una manera.

Tabla 6 Tipos de datos

‘ Tipo de datos ‘ Descripcion

Ah, Av Atenuacion integral para canales horizontales (H) y verticales (V)

Azdr Atenuacion integral del formato ZDR (dB)

CSR Relacion entre el eco de canales Doppler vy la sefial (CSR) de dBT a -dBZ
dBT, dBTh, dBTv, DBTr Energia total

dBZ Reflectividad corregida del eco

dBZt Reflectividad sin corregir

HCLASS Clasificacion de hidrometeoros

Tipo de hidrometeoro calculado en el drea de precipitacion

KDP Fase diferencial especifica

Un indicador de la tasa de cambio de la diferencia de fase entre pulsos polari-
zados horizontal y verticalmente del radar. Un cambio horizontal mayor gene-
ra un valor KDP positivo y un cambio vertical mayor genera un valor KDP ne-
gativo. Una causa tipica para un area con KDP alto es una lluvia intensa.
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Tipo de datos Descripcion

LDRH, LDRV Relacién de despolarizacion linealHa V (o V a H)
La relacion de reflectividad polar cruzada y copolar medida en dB

LOG Relacién sefial-ruido del receptor del registro

PHIH, PHIV Fase diferencial horizontal (H) o vertical (V)
Diferencia de fase para la ida y vuelta total entre el radar y el volumen donde
se refleja la seflal. PHIH se mide entre los canales HH y HV. PHIV se mide en-
tre los canales VV y VH.

PHIDP Fase diferencial
La diferencia de fase debido a la propagacién entre los canales HH y VV del
radar.

PMI indice meteoroldgico polarimétrico

R Tasa de acumulacion de precipitaciones en unidades de mm/hora

Por lo general, para la nieve, hace referencia al equivalente liquido.

RHOHV, RHOH, RHOV

Coeficiente de correlacion entre los canales HHy VV (o HHy HV/VV y VH)

Los valores mas altos (>0,95) indican areas de precipitacion uniforme y los va-
lores mas bajos indican tipos de hidrometeoros mas mezclados, como nieve
derretida, copos de nieve humedos o residuos aéreos.

SNR

Relacién sefial-ruido
Medicion genérica de la relacion sefial-ruido en dB

SQI

indice de calidad de la sefial

Un valor entre O y 1 que mide la coherencia Doppler de la sefial, esto es, la co-
rrelacién entre la sefial y su desfase de tiempo Doppler:

* 0 indica ruido blanco

* 1es el objetivo de punto Doppler perfecto

Reflectividad total

La energia total que se devuelve al radar en unidades de reflectividad. En ge-
neral, representa la reflectividad horizontal sin la correccién para el eco del
suelo.

TV, TE

Reflectividad vertical total (HV mejorada)

Reflectividad total desde el canal de polarizacién vertical (TV) y la combina-
cion del canal horizontal y vertical (TE)

Velocidad

Velocidad radial promedio (hacia el radar o desde este) de areas de hidrome-
teoros detectados

vC

Velocidad corregida

Ilgual que la velocidad V, pero corregida para efectos de solapamiento de ran-
gos y solapamiento de velocidades

V: SHEAR,Vc: SHEAR

Velocidad y velocidad corregida de la cizalladura del viento

W

Ancho espectral
Variabilidad de los valores de velocidad Doppler dentro del drea de medicion
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‘ Tipo de datos ‘ Descripcion

XCOR Correlacion polar cruzada, sin corregir rhohv

Debido a que este valor no se corrigid con el ruido, este es un indicador direc-
to de la incertidumbre de PHIDP.

z Reflectividad

Conocido generalmente como dBZ, este es el tipo de datos comun que mide
la reflectividad de la sefial del radar y se usa para calcular la intensidad de pre-
cipitacion a partir de ello.

Todas las mediciones Z se corrigen para el eco del suelo.

ZV, ZE Reflectividad vertical (HV mejorada)

Reflectividad total desde el canal de polarizacién vertical (ZV) y la combina-
cién del canal horizontal y vertical (ZE). Se corrige para el eco del suelo.

ZC Reflectividad corregida

Igual que la reflectividad Z, pero corregida para los efectos de bloqueo de haz
y atenuacién

ZDR Reflectividad diferencial

La relacion de SNR en el canal horizontal para la SNR en el canal vertical. Los
valores positivos indican mas ecos horizontales prominentes y los valores ne-
gativos indican mas ecos verticales prominentes. Los valores ZDR positivos al-
tos indican, en general, los tamafios de hidrometeoros mas grandes.

ZDRC Reflectividad diferencial corregida

Igual que la reflectividad diferencial ZDR, pero corregida para los efectos de
blogueo de haz y atenuacion

Intervalo maximo de producto

Si selecciona un Nombre de proyeccién de mapa personalizado (distinto de <NONE>), no
puede configurar este campo en el menu de salida del producto. Esto se debe a que la
configuracion de la proyeccién determina el rango maximo.

Consulte Configuracion de las proyecciones del mapa (pagina 24).

Es el rango maximo que se configura para el producto, que debe ser menor que el rango de
datos o igual a este. El rango maximo es el rango en la direccion E-W/N-S (Este-Oeste/
Norte-Sur) centrada en el radar. Esto significa que el rango de las esquinas de la pantalla
resultante es mayor.

Rain Alg

Puede elegir el algoritmo para la estimacion de precipitacion de una seleccion que varia de
Relacion Z-R R(Z) tradicional a algoritmos avanzados para la estimacién de precipitacion
que usa algoritmos de doble polarizacion: RC(KDP), R(KDP,ZDR), R(Z,ZDR), NSSL2005.

Los parametros se configuran en el archivo gpe. con que se encuentra en el
directorio /etc/vaisala/irisrda.
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Tabla7 Algoritmos para Rain Alg

Algoritmo Descripcion

Relacion Z-R R(Z) Este algoritmo define R-Z con la definicion tradicio-
nal: Z= AR*xB,

R(KDP) Estos algoritmos calculan R con los diversos parame-

R(KDP,ZDR) tros de doble polarizacion.

R(Z,ZDR)

NSSL2005 Este algoritmo usa un clasificador basado en la inten-
sidad de la lluvia y una ecuacion diferente para cada
intensidad.

Para obtener mas informacion sobre NSSL2005 QPE,
consulte: Ryzhkov, A. V., et. al. Rainfall Estimation with
a Polarimetric Prototype of WSR-88D. J. App! Meteor.,
44, 502-515.

XY mas estabilizado

XY mas estabilizado puede mejorar significativamente la apariencia de los productos para
su presentacion y mejorar la compresion de los datos. La estabilizacion lleva a cabo el
procesamiento de imagenes para promediar los contornos de color e interpolarlos a través
de espacios pequefios o pixeles faltantes en la imagen cartesiana final.

Especifique la longitud de la estabilizacion en km.

PRECAUCIONES! La estabilizacion necesita recursos considerables de la CPU. El limite
interno de la longitud de la estabilizacion es de 60 pixeles, mucho mas de lo que
probablemente usaria.

Para generar muchos productos estabilizados en una operacién regular, Vaisala sugiere lo
siguiente:
* Use productos de baja resolucién junto con la estabilizacion.
Es mas rdpido generar un producto de baja resolucion y estabilizarlo que generar un
producto de resolucion media y estabilizarlo.
En muchos casos, los resultados son casi idénticos, de modo que no hay ventajas
cuando se estabilizan productos de resolucidon media o alta.
» Use la longitud de estabilizaciéon minima para obtener el efecto deseado. No estabilice
por demds y no use una longitud que sea mas larga que la necesaria.
Las longitudes de estabilizacion mas largas requieren mas calculos.

3.2.4 Parametros de visualizacidon

Los parametros de visualizacion determinan la apariencia del producto.
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DISPLAY PARAMETERS

Display Units | -32 t0 96 dBZ
Resolution JI 600 x 290 E

Display Units

La mayoria de los tipos de datos son numéricos. Display Units muestra el rango de valores y
las unidades para los valores de salida del producto.

Por ejemplo, el algoritmo de los topes de altura de ecos genera valores en km a los 100 m
(328 ft 1in) mas cercanos, lo que extiende el rango de O a la altura maxima de datos definida
con la herramienta setup o a 25,5 km (15,8 mi), lo que sea menor.

En la siguiente tabla se muestran los valores que puede asignarles a las unidades de
visualizacion.

Tabla 8 Unidades de visualizacion

Parametro de visualizacion Rango de visualizacion maximo, unidades de visualizacién o el méto-

do del clasificador

dBZ -32..96 dB mm®&/m?3

dBZt -32..96 dB mm2/m3

Lluvia 0...255 mm/h 0 0 a 10,2 pulgadas/h

Liqg 0..1000 mm

Vel -VyaVvy,m/s

width 0..Vym/s

ZDR -8..+8dB

TOPS 0 ... 25,5 km o la altura configurada en Setup

VIL 0..650mm

WIND Configurado en Setup

SHEAR +-25 m/s/km

HClass Meteo, Precip, Cell, Meteo+Precipy Meteo+Cell
El primer campo de Classifiers le permite seleccionar cudles son los re-
sultados del clasificador que se proyectan en el producto.
El selector enumera los algoritmos de clasificacion disponibles y sus
combinaciones mezcladas.

Escala de colores, niveles, primer nivel/etapa

La escala de colores relaciona los valores de datos numéricos con colores.
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El campo Scale le permite seleccionar si desea usar una escala uniforme con un valor de
inicio y una fase constante, o una escala de colores personalizada que se configurd
previamente para el sistema:

» Las escalas de colores personalizadas se definen con la herramienta Color Setup.
Consulte IRIS and RDA Utilities Guide (M211316EN.).
Cada escala de colores tiene un nombre que se definié en Color Setup.
Los nombres pueden reflejar escalas que son adecuadas para distintas estaciones,
como por ejemplo Summer o Winter.
Si tiene dudas, seleccione Default que, por lo general, se configura como una escala
razonable. La cantidad de fases de la escala se completa automaticamente, ya que
también forma parte de la escala de colores personalizada.
* Cuando selecciona una escala de colores uniforme, escoge la cantidad de fases del
nivel (2 ...16). También debe establecer los siguientes campos:
» El campo 1st Level establece el valor numérico que se usa para etiquetar el lado
derecho del primer nivel en la escala de colores para el producto.
* El campo Step establece la separacion entre los niveles de colores. Los nimeros en
la leyenda de colores del producto se separan segun este valor.

La escala de colores también asocia los datos de clasificacion a los descriptores de clase
(identificadores de clase con leyendas de clase). Los juegos de leyendas de clase se pueden
personalizar como juegos de Classifier en el sistema (con el HydroClass Name Editor en la
herramienta Color Setup), para que coincidan con los métodos del clasificador disponibles.

En la siguiente tabla se muestran los valores que usa para 1Ist Level/Step, segun el
parametro de visualizacion.

Tabla 9 Formatos de los pardmetro de visualizacion

Parametro de visualizacion Formato de primer nivel/fase
dBZ + - XX dBZ total
dBZt + - XX dBZ total
Lluvia +XXX,X mm/h
Liq +XXX,X MM
Vel + X,Xm/s
Width +XX,X m/s

ZDR +- X, X dB

TOPS + XX, X km

VIL + XX, X mm
WIND No corresponde
SHEAR +- XX, X m/s/km

RESTRINGIDO 33



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

Para la velocidad media, la seleccién de una fase de nivel O hace que se muestre la
velocidad para todo el intervalo inequivoco entre =V, y +V,,.

Si se selecciona un numero impar de niveles, se genera una leyenda con una banda
centrada en velocidad O.

Si se selecciona un numero par de niveles de velocidad, no se genera una leyenda con una
banda centrada en O, pero si una interrupcioén de color en exactamente la velocidad O.

Cuando se selecciona una escala de colores uniforme, tiene mas flexibilidad para elegir
colores. Las asociaciones de identificadores de clase con leyendas de clase se fija con Color
Setup.

En la siguiente ilustracion se muestran 2 ejemplos de los pardmetros de configuracion de la
visualizacioén, una para ZT y una para la velocidad y la leyenda de color resultante que
apareceria con el producto.

En el caso de ZT, el ejemplo muestra que la parte inferior de la escala "llega a un umbral”, de
modo gue no se muestran los datos inferiores a -20 dBZ, mientras que el extremo superior
"se satura”, dado que el color superior incluye todos los valores superiores a 50 dBZ.
Cuando selecciona escalas uniformes, no se puede cambiar el comportamiento (saturacion
en comparacion con el umbral) del extremo de las escalas. Este comportamiento se hereda
desde la escala de colores personalizada denominada Default, que se configura en Color
Setup.

En el ejemplo de velocidad, al ingresar O para la fase del nivel, la visualizacion expande
automaticamente el intervalo de Nyquist. Tenga en cuenta que ambos extremos se
configuran para saturarse por velocidad.

El formato de las leyendas de colores, con respecto a como las etiquetas de leyenda se
relacionan con los limites de la banda de color, se configura en la herramienta Color Setup
para cada parametro. Esta herramienta ofrece una flexibilidad considerable para definir
como se crean las leyendas de color para cada parametro de datos. Consulte /RIS and RDA
Utilities Guide (M211316EN).
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Z or ZT Example V Example
Display Units -32to 96 dBZ For unambiguous velocity +-32 m/s
Number of Levels 8 Number of Levels 9
First Level -10 First Level NA
Level Step 10 Level Step 0
=50 —_ =20 _
40 50 12 20
30 40 4 12
50 | |30 0 )
10 20 4 0
10 -12 —4
0
-10 0 =20 =12
20 | [-10 28 —20
e <—28

Figura2 Ejemplo del formato de la leyenda de color

Resolucidén de la imagen del producto

configurar este campo en el menu de salida del producto. Esto se debe a que la
configuracion de la proyeccién determina la resolucion.
Consulte Configuracion de las proyecciones del mapa (pdgina 24).

o Si selecciona un Map Projection Name personalizado (distinto de <NONE>), no puede

El RIS puede crear imagenes en practicamente cualquier resolucion, de 16 x 16 a

3100 x 3100 pixeles. Los productos de IRIS se crean especificamente para la resolucion de
visualizacién requerida, lo que optimiza la coincidencia entre los pixeles de la pantalla y los
datos reales del radar. Esto significa que los productos de resolucion alta no son
simplemente productos de baja resolucion con pixeles replicados. Asimismo, los productos
de baja resolucion no se crean cuando se degrada una resolucion mas alta del producto.
Cuando solicita un producto de resolucion alta, obtiene la mejor imagen posible que se
puede generar desde los datos originales. Si solicita un producto de baja resolucion, el
producto se computa eficientemente al calcular el producto solo a la resolucion solicitada.
Ademas de la generacion eficiente, los productos de baja resolucidn se pueden transmitir a
través de un enlace de comunicaciones y se pueden mostrar mas rapidamente porque
contienen menos pixeles.
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El campo Resolution en los menus de Product Configuration muestran la cantidad X-Y de
pixeles. Estos se pueden cambiar cuando se ingresan cantidades distintas de pixeles o
cuando se hace emerger un menu de las resoluciones predeterminadas de la imagen, ya sea
baja, media o alta. En la siguiente tabla, se muestran los valores predeterminados para los
formatos PPI (regidon de imagen cuadrada con leyendas a la derecha) y RHI (regién de
imagen rectangular con leyendas debajo). Los valores predeterminados se optimizan a la
resolucion de los dispositivos de visualizacion estandares del IRIS.

Tabla10 Resoluciones predeterminadas de la imagen

Formato RHI de Formato PPI (cuadrado)?
resolucion prede-

terminada (rec-
tangular)?

Pixeles para X Pixeles para Y Pixeles para X Pixeles para Y
Baja 240 240 288 136
Media 480 480 600 290
Alta 720 720 840 530
Super alta 940 940 1060 750

1) Regidn de imagen rectangular con una leyenda opcional debajo.
2) Regidn de imagen cuadrada con una leyenda opcional a la derecha.

Sin importar el tipo del producto, el IRIS determina la mejor manera de mostrar el producto
en formato PPl o RHLI. Si la imagen no coincide exactamente con el tamafio del pixel de un
dispositivo de visualizacion del objetivo, el IRIS lo ajusta para que coincida mejor. Por
ejemplo, si envia una imagen de baja resolucion a una impresora de resolucion media o alta,
el IRIS duplica los pixeles a fin de que la pantalla llene el drea de la imagen. Asimismo, el IRIS
reduce una imagen si tiene mas pixeles de los que se pueden mostrar en un dispositivo de
visualizacién del objetivo.

Si desea el impacto de una pantalla grande, pero no desea cargar al IRIS cuando se crean
productos de alta resoluciodn, especifique una resolucion de pantalla de 360 x 360. El IRIS
duplica estos nimeros para que coincidan exactamente en la ventana de visualizacion
grande.

Asimismo, las imagenes de 240 x 240 se triplican para coincidir exactamente en una
pantalla grande, o se duplican para coincidir en una pantalla mediana.

Para obtener mas informacion sobre los formatos de los datos, consulte /RIS Programming
Guide (M211318EN).
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3.5 BASE: producto de base de eco

File Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name J| WIND 05 Sub TASK |I Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full DSP Data | ZZTVWZDR Kdp PDOP BRHY 501 Zv Tw SNR Ze Te

Angle List |Az:FuIICircIE El:3 angles from 0.5 to 4.0

Map Projection  Azimuthal Eqdist — Projection Name J|
PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data: Display JI dBZ:Height Display Units | 0to25.3 km
T Resoluticn JI 540 x 940 =
Max Range H199.8
dBZ Contour 30.0
XY Smoother El.ﬂ

Figura3 Configuracion de ejemplo de BASE

BASE se usa para determinar la base de los ecos.

De modo similar a TOPS del eco, el usuario especifica un dBZ Contour para la base. Para
cada pixel de salida en el producto, el algoritmo realiza una busqueda descendente a través
de los angulos de elevacion sucesivos. Una altura de base se determina con una
interpolacion lineal cuando el dBZ Contour especificado se cruza desde el valor superior
hasta el valor inferior.

La salida final del producto es un mapa con codigo de color de alturas base de eco para el
contorno de dBZ seleccionado. De forma opcional, se puede aplicar la estabilizacion
cartesiana.

Los radares de banda C, S y X detectan particulas de precipitacion, como lluvia o nieve. No
pueden detectar particulas de nubes que son mucho mas pequefias (de alrededor de
1000 mas pequenas en didametro). El producto BASE no se puede usar para detectar la
altura de base de la nube para los radares que transmiten estas bandas.

Los radares de longitud de onda milimétrica (de bandas Ky W) pueden detectar
particulas de nubes.
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eficientes para buscar caracteristicas cerca de la superficie.

Esto significa que el producto BASE no puede detectar bases del eco a niveles muy bajos.
Cuando la precipitacién excesiva del contorno de dBZ especificado esta llegando al suelo,
o0 esta cerca de llegar al suelo, el producto BASE muestra un color especial para indicar
que hay una BASE, pero no se puede determinar la altura.

9 Debido a la curvatura terrestre, el eco del suelo y el bloqueo del haz, los radares no son

D 1. Seleccione Type > BASE.
2. Configure el producto BASE:

Data:Display
Seleccione dBT He-dight, dBZ Height o dBZc Height

Max Range
Seleccione el rango maximo para el producto. Recuerde que los efectos de la
curvatura terrestre son mayores a mayores rangos.
Puede visualizar un PPl en el angulo de elevacién mas bajo y usar la herramienta
del cursor para ver cuales son las alturas que se pueden observar en varios
rangos.
Por ejemplo, para un dngulo de elevacion de 0,5° a 100 km (62,1 mi), el haz se
centra en 2,3 km (1,4 mi). No se pueden detectar bases de eco que sean inferiores
a esto.

dBZ Contour
Seleccione el umbral de dBZ para la base de eco.

3. Apligue AZ/EL Smoother.

Ingrese los valores en grados, primero para la direccion de acimut y luego, para la
direccion de elevacion.
Los valores mas comunes son 1.0, 1.0.

Mas informacion
» Pardmetros de visualizacion (pagina 31)
» Pardmetros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
» TOPS: topes de alturas de ecos (pagina 92)
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3.4 BEAM: Producto del patron de haz de

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name J|Ew|ND_05 Sub TASK |I Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full DSP Data | ZZTV W ZDR Kdp PDP RHV S0Q1 Zv Tv SNR Ze Te

Angle List | Az:Full Circle  El:3 angles from 0.5 to 4.0

PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data: Display I v Display Units | +-Wu m/s
Min/Max Rng i57.0 57.0 Resolution JIEEUDXHU =
Min/MaxEL  |i 00 5.0
CWAZ Inter  |i60.0 1200
AZ/EL Smocth {00 00

Figura4 Configuracion de ejemplo de BEAM

BEAM es una imagen de formato transversal de tamafio de pantalla completa que muestra
la intensidad promediada por rango en coordenadas de acimut y elevacion.

El producto BEAM es similar a una seccion transversal en que muestra un corte casi vertical
de la atmodsfera. Se lo crea a partir de una exploracion de volumen de PPI. El producto se usa
principalmente para probar el sistema y para realizar evaluaciones, como por ejemplo:

* Prueba del patrén de haz de antena. Por lo general, hay un radiador en una torre que se
encuentra a algunos km del radar. El radar se explora en el modo de PPI total o por
sector alrededor del objetivo con una separacion de alta resolucion (por ejemplo,
<0,5°) en AZ y EL. Por lo general, el transmisor esta apagado en este paso. Luego, el
producto BEAM se puede usar para mostrarle la respuesta de la antena al radiador.

» Medicidén de la esfera calibrada. Es similar al caso anterior, excepto que el radar esta
emitiendo radiacioén. La exploracién del sector se realiza sobre la esfera de calibracién
que, por lo general, cuelga de un globo cautivo. La visualizacidn resultante muestra la
ubicacion y la potencia de retorno de la esfera. Se puede usar para la calibracion de
todo el sistema.

A una incidencia horizontal cercana (angulos de elevacion bajos), el producto BEAM es
similar a una seccion transversal. Dado que el producto se puede configurar para que
promedie un intervalo de rango, el producto BEAM puede mostrar el clima u otros objetivos
en un "bloque” esférico, definido como un intervalo de rango, acimut y elevacién. Por otro
lado, la seccidn transversal intenta mostrar un "corte"” planar a través del clima.
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1. Seleccione Type > BEAM.
2. En Data:Display, seleccioneZ dBZ,V V,W Wo T dBZt.
3. En Min/Max Range, seleccione el intervalo de rangos en el que se realiza el promedio.

El producto BEAM calcula el promedio de los valores de dBZ o dBT sin linealizacion.
Todas las distancias se expresan en km.

El IRIS tiene una altura maxima seleccionable a partir de la cual no se registran los
datos (por ejemplo, 20 km [12,4 mi]). Al seleccionar el rango Min/Max Range, tenga
en cuenta que, en rangos lejanos, esta altura se excede en los angulos superiores de
una exploracion de volumen.

Por ejemplo, si el limite de altura se establece en 20 km (12,4 mi), y una exploracion
de volumen usa angulos de elevacion de hasta 20°, el rango maximo que incluye
todos los datos es de 55 km (34,2 mi).

4. En Min/Max E L, defina la ventana de elevacion.

Por ejemplo, si una exploracion de volumen tiene angulos de elevacion de entre Oy 5° e
incluyen estos valores, ingrese los valores 0,0 y 5,0.

5. En CW AZ Interval, defina la ventana de acimut.

El primer valor corresponde al lado izquierdo de la pantalla, el segundo valor al lado
derecho de la pantalla.

De izquierda a derecha de la pantalla, los angulos estan hacia la izquierda.

Por ejemplo, un intervalo hacia la izquierda de 0,0 a 90,0 representa un sector de 90°,
mientras que el intervalo de 90,0 a 0,0 representa un sector de 270°.

6. Apliqgue AZ/EL Smoother.

Ingrese los valores en grados, primero para la direccion de acimut y luego, para la
direccion de elevacion.
Los valores mas comunes son 1.0, 1.0.

Mas informacion

» Parametros de visualizacion (pagina 31)
» Parametros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
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3.5 CAPPI: Indicador de posicion en pla-
no de altitud constante

Figura5 Configuracion de ejemplo de CAPPI

CAPPI es un corte horizontal de una altitud seleccionada usada para la vigilancia y la
identificacion de tormentas fuertes.

CAPPI requiere una exploracion de volumen de PPl en multiples dngulos de elevacion. La
cantidad de angulos y sus separaciones dependen del rango y de la altura de CAPPI que
desee crear.

CAPPI también admite célculos de datos de SHEAR. Las opciones de configuracion son las
mismas que las del producto SHEAR, con opciones de cizalladura radial, acimutal y de
elevacion.

P 1. Seleccione Type > CAPPI.
Se abre el menu CAPPI Product Configuration.
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2. En Data:Display, especifique el tipo de datos para el que desea crear un CAPPL.

La mayoria de los tipos de datos de IRIS estan disponibles.
Si desea generar una tasa de lluvias, seleccione qué tipo de datos de entrada se usa
para la conversion. El IRIS admite relaciones Z/Ry KDP/R.

. En CAPPI Height, especifique la altura de la superficie de CAPPI en kildmetros y en

décimas de kildmetros.

El algoritmo de CAPPI del IRIS construye los CAPPI al interpolarse en altura y rango a la
superficie de CAPPI seleccionada.

Primero se crea un producto intermedio en coordenadas cilindricas (altura, rango de
superficie y acimut de CAPPI), y luego se realiza la conversion final a coordenadas
cartesianas para la visualizacion.

Ingrese un rango de numeros para un CAPPI en 3D.

. Si es necesario, use la opcién CAPPI Fill.

El algoritmo de interpolacién requiere que para cada punto de la imagen del producto
de salida haya un angulo de elevacion por encima y por debajo de la altura
seleccionada.

Por ejemplo, la exploracién de volumen en el menu de CAPPI Product Configuration de
muestra no puede crear un CAPPI a una altura de 5 km (3,1 mi) para rangos inferiores a
5 km (3,1 mi) ya que no existe un angulo superior a 5 km (3,1 mi) en esta region.

De manera similar, si elige una superficie de CAPPI de bajo nivel, el angulo de elevacion
mas bajo es superior a la superficie en rangos lejanos. En la pantalla del producto
resultante estas dreas sin muestras aparecen de color negro.

El campo CAPPI Fill usa el angulo de elevacidn mas alto para llenar los rangos
cercanos, y el angulo de elevacion mas bajo para llenar los rangos lejanos, lo que
elimina las areas negras. Este enfoque también se denomina Pseudo CAPPI. No se
recomienda para los productos CAPPI en 3D.

Mas informacion

>

>

>

>

>

Parametros de visualizacion (pagina 31)

Configuracion de las proyecciones del mapa (pagina 24)
Parametros del producto (pagina 28)

Asociacidn de productos con tareas (pagina 21)
Herramienta de seleccion de altura CAPPI (pagina 262)

3.6 FCAST: Pronodstico

FCAST es una matriz de vectores de direccién e intensidad utilizada para alternar
interactivamente la visualizacién del clima actual.

FCAST se usa en Quick Look Window para proyectar otros productos previstos, a fin de ver
las condiciones climaticas en el futuro. El producto toma otro producto de la imagen como
entrada y luego determina una velocidad y una direccidn promedio del movimiento del eco.
Es similar al producto TRACK en que calcula la velocidad y la direccion media al hacer una
correlacién cruzada entre la version actual y la version anterior del producto.

42
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File  Menus Type Help
Type Product Name
D [ capr Z 010 _200
Thresh Level |130.0 Max Velocity kmyh |5 120

I?DD:lE
: 50% Max Time Step i

Correlation

Figura 6 Configuracion de ejemplo de FCAST

1. Seleccione Type > FCAST.
2. En Type, seleccione el tipo del producto y el nombre de entrada.

Seleccione un producto que pueda crear un movimiento del eco razonable.

Si usa el producto para pronosticar el movimiento de una caracteristica de VIL, base el
prondstico en un producto VIL.

En el ejemplo, se selecciond un producto CAPPI de dBZ.

3. Especifique el Threshold Level.

El algoritmo aplica una funcién de ponderacion a los datos segun este nivel. Los valores
que estén por encima de este nivel se amplifican y los valores que estén por debajo de
este nivel se suprimen con la funcién de ponderacion.

Al seleccionar el nivel, mire una pantalla en el modo de bucle y vea qué limite de color
se mueve de forma representativa.

Por lo general, desea seleccionar un valor débil para asegurarse de que siempre esté
presente cuando haya ecos. En el ejemplo, se selecciond 30 dBZ.

4. Especifique el umbral de Correlation.

El algoritmo de correlacion devuelve un valor de velocidad, direccién y correlacion que
sirve como un indicador de calidad.

El valor que ingrese se usa como un umbral. Si el valor de correlacidon que se calcula en
el producto es mayor que el umbral establecido, se genera un producto del prondstico.
De lo contrario, no se genera ningun producto del prondstico.

El ejemplo requiere una correlacion del 50 %. Un valor mayor seria mas restrictivo. Es
mas probable que un valor menor pase calculos de movimientos inestables cuando los
datos son ruidosos.

5. Especifique la Max Velocity in km/hr.

También es posible que el producto del prondstico tenga una correlacion lo
suficientemente alta, pero que tenga una velocidad absurda, tal vez por ruidos
aleatorios.

Para evitar esta situacion, ingrese la velocidad maxima que esperaria para los ecos
meteoroldgicos en el drea. Un valor de 120 km/h (74,6 mi/h) es una primera suposicion
razonable.
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6. En Max Time Step, especifique el tiempo maximo que el producto del prondstico mira

hacia atras para encontrar la imagen anterior.

El producto FCAST calcula el movimiento del eco promedio cuando se establece una
correlacion entre la imagen actual y la imagen anterior.

El valor de ejemplo de 15 minutos es un punto de partida razonable, ya que la duracion
promedio de una célula convectiva individual es de aproximadamente 30 minutos.

. En Output Resolution, especifique la resolucion del campo de salida de los vectores.

Los productos FCAST crean un vector de movimiento unico. También puede crear su
propio producto del prondstico con sus propios algoritmos. Estos pueden tener un
campo de vectores de movimiento no uniforme.

El tamafo total del campo de salida coincide con el tamafio del producto de entrada
(en km). Por ejemplo, si el producto de entrada tiene un rango de 200 km (124,3 mi)
(400 km [248,5 mi] de espacio total), y la resolucion de salida es de 5 km (3,1 mi), la
salida es una cuadricula de vectores de movimiento de 80 x 80.

Para visualizar y usar el producto FCAST para el prondstico, seleccione Quick Look
Window > Forecast

La ventana del producto del prondstico muestra una matriz de vectores de movimiento
similar a los productos WIND o NDOP.
La Quick Look Window muestra caracteristicas de soporte adicionales que no son
compatibles con el producto FCAST en si mismo:
* Los campos de movimiento no uniforme se usan correctamente en el prondstico.
* Los cambios de intensidad no uniforme se aplican correctamente.
El producto del prondstico crea una matriz correspondiente de cambios de
intensidad que se establecenen.

Mas informacion

» Herramienta de prondstico (pagina 254)
» Opciones de salida WIND y FCAST (pagina 271)
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3.7 HMAX: Producto de altura de intensi-
dad maxima

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name JIEWIND_{JS Sub TASK II Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full OSP Data | ZZTVWZDR Kdp PDP RHY S0l Zv Tv SNR Ze Te

Angle List |Az:FuIICircIE El:3 angles from 0.5 to 4.0

Map Projection | Azimuthal Eqdist — I Projection Name J|

PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data: Display J| dBZ:Height Display Units | 0 t025:3 km
f Resolution JI B0 x 480 (=
Max Range IiZ{J{J.O
dBZ Minimum 100
XY Smoother 0.0

Figura7 Ejemplo de configuracion de HMAX

HMAX muestra la altura de los datos maximos por encima de cada pixel de salida.

Es similar al producto MAX que muestra el valor de la reflectividad maxima para cada pixel.
El algoritmo de HMAX requiere una exploracion de volumen. Realiza una busqueda vertical a
través de los angulos de elevacién por encima de cada pixel de salida y determina la altura
de la intensidad maxima.

En algunos casos, el producto puede mostrar la presencia y la altura de la banda brillante. En
una animacion, las alturas que disminuyen rapidamente en tormentas convectivas pueden
indicar la presencia de una microrrafaga. La limitacidon del producto HMAX se describe en la
nota que se muestra a continuacion;

Un limitaciéon de este producto es que las alturas se cuantifican por cantidad de dngulos
de elevacidn. No es posible interpolar el valor maximo, de modo que la altura es la altura
del angulo de elevacién donde se genera el valor maximo (con correccion de la curvatura
terrestre). Mediante una exploracion de volumen con varios angulos de elevaciény la
estabilizacion cartesiana en 2D se pueden mitigar los efectos de la cuantificacion.
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1. Seleccione Type > HMAX.
2. En Data: Display, seleccione una de las siguientes opciones:

* dBT Height
* dBZ Height
* dBZc Height

3. En Max Range, seleccione el rango maximo para el producto.

4. En dBZ Minimum, seleccione la reflectividad maxima mas pequefa para la que se
desee mostrar la altura.

5. Apligue AZ/EL Smoother.

Debido a la cuantificacién de las alturas por etapas de elevacion en la exploracion de
volumen, tal vez desee generar una estabilizacidon mas larga que la que usaria para
realizar una estabilizacion en la cuantificacion (por ejemplo, 3,0 km [1,9 mi]).

Mds informacion

» Parametros de visualizacion (pagina 31)
» Pardmetros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)

3.8 LAYER: promedio de capa

LAYER puede calcular los promedios de la capa de cualquier tipo de datos polares de los
archivos de introduccion.

LAYER también puede convertir a liquido primero y calcular la VIL Dens1ity. Cuando
calculala VIL Denstity, lasalida estd en g/m**3.

El algoritmo de LAYER es similar a VIL, a excepcion de que se divide por espesor de capa. El
procesamiento del algoritmo es el siguiente:

1. Busca todos los puntos de la capa (teniendo en cuenta la curvatura terrestre) en un
rango determinado y en un acimut determinado que intercepta las exploraciones de
PPI de la exploracion de volumen, incluido un punto por encima y un punto por debajo.

2. Silos datos son Z, los linealiza.

Si la salida es densidad VIL, convierte los valores Z en valores W (W se refiere al
contenido de agua) y promedia los valores en la capa.

A cada punto de datos se le asigna una ponderacion que corresponde al intervalo de
altura que representa en la capa.

3. El resultado es un producto PPl intermedio que se transforma a producto cartesianoy
se almacena.

4. Sise selecciona Z como el parametro de datos del producto, pero al momento de la
ejecucion solo estd disponible T (o viceversa), el producto se ejecuta con el pardametro
de datos disponible.

LAYER puede funcionar solo cuando hay un angulo en la tarea, pero no se recomienda para
obtener mejores resultados. Si ningun angulo en la tarea asociada atraviesa la capa, no se
puede calcular ningun resultado.
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Para una capa de 5a10 km (3,1a 6,2 mi), en el ejemplo de exploracién de volumen en la
siguiente ilustracién, no se pueden calcular los promedios de la capa para los rangos
inferiores a 5 km (3,1 mi). En la visualizacién del producto resultante, deberia haber un
circulo interno del drea no explorada.

10 34.9 26.5 11.1 9.3

1o 183 13 / 73
/] / % 55

=———

10 20 30 40 50

Figura8 Ejemplo de exploracion de volumen de inclinacion 15

Figura9 Ejemplo de configuracion de LAYER

P 1. Seleccione Type > LAYER.
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2. En Data:Display, seleccione el tipo de datos que se calcula.

 Para calcular los datos VIL Denstity, seleccione una de las siguientes acciones:
* dBT:VILDen
* dBZ:VILDen
* dBZc:VILDen

* Para calcular el promedio de la capa, seleccione cualquier otro tipo de datos.

3. En Layer Top y Layer Bottom, seleccione las alturas superiores e inferiores de la capa
en kildmetros y en décimas de kildmetros.

4. Siesta calculando VIL Dens-ity, en ZW Relation, seleccione la relacion contenido de
reflectividad-agua (Z-W).

El valor predeterminado es lluvia. Para la nieve, reduzca el coeficiente a un valor mas
pequeio, por ejemplo a 2 000, para representar la menor reflectividad del hielo.

Mas informacion
» VIL: liquido integrado de forma vertical (pagina 99)

3.9 MAX: Datos maximos con paneles la-
terales

MAX muestra los datos maximos de cada pixel ademas de los proyectos maximos Este-
Oeste y Norte-Sur en los paneles laterales.

El producto MAX ofrece una presentacion facil de interpretar de la intensidad y altura del
€co en una Unica pantalla. Es especialmente util para representar zonas de clima severo.
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X1 480=450 09:30:00 E
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Figura10 Visualizacion de ejemplo de MAX

Ya que el radar no puede ver la superficie de la Tierra, hay limites curvos en la parte
inferior de los paneles laterales.

MAX se basa en una tarea de exploracion de volumen y se calcula de la siguiente manera:
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1. Construye una serie de productos CAPPI para abarcar la capa seleccionable, repartidos
uniformemente en el intervalo de altura. El nimero que se usa es el mayor de uno cada
500 metros o uno para cada 2 pixeles del tamafio del panel lateral, hasta un maximo de
50. Los valores se interpolan para crear la imagen del panel lateral.

2. Determina los valores de datos maximos para la proyeccion horizontal y la proyeccion
vertical: este-oeste y norte-sur.

* La proyeccion maxima horizontal se calcula desde el valor mas alto de los datos en
una capa especificada por el usuario sobre cada pixel.

* La proyeccion maxima Este-Oeste se obtiene desde los datos maximos para cada
pixel a lo largo de la linea Norte-Sur correspondiente.

* La proyeccion maxima Norte-Sur se obtiene desde los datos mdximos a lo largo de
las lineas Este-Oeste.

3. Aplica la estabilizacidn, si esta habilitada.

3.9.1 Configuracion de productos MAX

-

&= hel-fireball MAX Product Configuration: DEFAULT x
File Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name JlEPPI_SHORT Sub TASK I Max Range | 249.8
Scan Mode | PPI Full DSP Data | ZZc TV VoW ZDR Kdp PDP RHY 501 XI

Angle List | Az:Full Circle El:One angle at 0.5

Map Projection Azimuthal Eqdist — | Projection Name J‘

PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data:Display JI dBZ | Display Units | .32 to 96 dBZ
Max Range  |150.0 Resolution _[720 x 720 60

Layer Top IlUU
Layer Bottom IUU

XY Smoother  |11.0
XZ Smoother IlU 0.5

Figura1l Configuracion de ejemplo de MAX
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P 1. Cree un diagrama de la capa que desea, similar a la siguiente ilustracién.

Compadrelo con las elevaciones de la tarea para ver si tiene un resolucion razonable, en
especial en las partes superiores de la casilla MAX.

Center of Top Pixel E-W Maximum Projection
at 15.75 km

Layer Top =16 km — 7 §
Side Panel Resolution

= 32 Pixels
Laver Bottom = 0 km— Center of Bottom
y - Pixel at 0.25 km

Max Range
4_
=220 km 7 Radar 224 Pixels

South

North

West 220 Pixels East

2. Seleccione Type > MAX.
3. Seleccione un Product Name que sea nemonico.

Por ejemplo, Z_0_16_220 indica que el producto cubre la capa de 0...16 km
(0...9,9 mi) aunrango de 220 km (136,7 mi).

4. Seleccione el TASK Name.

El TASK Name asociado debe coincidir con una tarea de exploracion de volumen.
Se requieren al menos 2 angulos de elevacion.

5. En Data:Display, seleccione los datos de entrada.

Los tipos de datos disponibles incluyen dBT, dBZ, dBZc, V, Vc, W, ZDR, ZDRc y Kdp.
La tasa de lluvias se puede generar para los tipos adecuados.

6. Defina el Max Range.

El Max Range corresponde al espacio de la imagen desde el radar hasta el borde de la
imagen en la direccién Este-Oeste.

En el ejemplo, el rango de 220 km (136,7 mi) se cubre con 120 pixeles para producir

2 km (1,2 mi) por resolucion del pixeles.

7. Seleccione Layer Top y Layer Bottom a los 100 m (328 pies 1in) mas cercanos.

Al seleccionar el valor superior de la capa, recuerde la altura maxima de datos
permitida para el sistema, tal como se configurd en la herramienta Setup.

En el ejemplo, la capa abarca de 0 a 16 km (0 a 9,9 mi). La resolucién del panel lateral
correspondiente se establece en 32 pixeles, de modo que cada pixel representa 0,5 km
(0,3 mi). El centro del pixel inferior esta a una altura de 0,25 km (0,2 mi) y el centro del
pixel superior estd a una altura de 15,75 km (9,8 mi).
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8. Defina los niveles de estabilizacion (en km).

El XY Smoother se usa para la proyeccion maxima horizontal.
El XZ Smoother se usa para los paneles laterales e incluye valores para la estabilizacion
horizontal y la estabilizacién vertical.

En muchas aplicaciones, tal vez desee no usar estabilizaciones, a fin de que los
valores maximos no disminuyan con el filtro de estabilizacién.

9. Para Color Scale, Levels y 1st Level/Step, escriba la cantidad de niveles, el valor de
primer nivel y la fase de nivel en dBZ.

Los niveles de colores para la pantalla de Zmax son idénticos a los que se definen para
la reflectividad.

10. En Resolution, seleccione un valor de entre los siguientes valores predeterminados o
escriba otros valores en el campo.

Resolution consta de 3 numeros: la cantidad de pixeles Este-Oeste, la cantidad de
pixeles Norte-Sur y la altura de los paneles laterales.

Resolucién Pixeles Altura
Low 240 x 240 20
Medium 480 x 480 40
High 720 x 720 60
XHigh 940 x 940 80

Los valores de resolucion representan el tamafo total de la pantalla, incluidos los
paneles laterales.

Mds informacion

» Parametros de visualizacion (pagina 31)

» Configuracion de las proyecciones del mapa (pagina 24)
» Pardmetros del producto (pagina 28)

» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)

310 MLHGT: Altura del nivel de derreti-
miento

Por lo general, la banda brillante del nivel de derretimiento representa la ubicacion de los
hidrometeoros congelados que caen al aire mas tibio que el nivel de congelamiento, donde
las particulas comienzan a derretirse.
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La altura del nivel de derretimiento es un aspecto importante para comprender qué ocurre a
nivel microfisico dentro de los sistemas de precipitaciones. Los cambios en la altura del nivel
de derretimiento pueden ayudar a determinar las probabilidades de granizo y relampagos, y
estan relacionados con el calculo de la intensidad de las corrientes descendentes cuando
pasan de la fase sodlida a la fase liquida. En época invernal, el calculo de la ubicacion de
precipitaciones liquidas en comparacion con precipitaciones gélidas en la superficie se
mejora al conocer el nivel de derretimiento, en especial en terrenos montafosos.

La presencia de la banda brillante asociada con el nivel de derretimiento se debe
representar para las interpretaciones cuantitativas de las observaciones meteoroldgicas.

En el software del IRIS y de RDA, el producto SRI usa la altura del nivel de derretimiento se
usa en el producto SRI para realizar correcciones del perfil de reflectividad vertical, para
aplicar correcciones de la velocidad de caida a la velocidad radial, para distinguir entre
precipitaciones convectivas y no convectivas, para representar las atenuaciones diferentes
entre liquido y solido y como una funcién de membresia en la funcion de clasificacion de
hidrometeoros. Por lo tanto, una determinacion automatizada de la altura del nivel de
derretimiento y cédmo varia a nivel espacial y temporal agrega valor a todo el software del
sistema del radar meteoroldégico.

25 WL X1 48[]3(48_0___&":35:34 —
e | ven | 5 )] 2 O

156 “igo.

MLHGT

Tam[;ere

07:35:34 Z
28 May 2014

%

Height in km

ol

e IUEUU km Range I 40.3 km
Set Home
” 60.7307N Slant | 0.0 km

Figura12 Deteccidn de la altura del nivel de derretimiento
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| Radar
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El producto MLHGT que genera el IRIS es una representacion de las alturas del nivel de
derretimiento en un mapa cartesiano. Las alturas del nivel de derretimiento se determinan
en una cuadricula definida por el usuario que proporciona una ilustraciéon que muestra cémo
cambian las alturas del nivel de derretimiento geograficamente.

Los datos del radar de polarizacién doble se usan como entrada junto con la informacion a
priori. Como con otros productos del IRIS, el producto MLHGT se pueden animar
temporalmente y se puede superponer con otros datos para aumentar la conciencia
situacional de la estructura de las precipitaciones en la atmdsfera.

3.10.1 Algoritmo de MLHGT

Los datos de volumen sin procesar de polarizacion doble del IRIS se usan como entrada para
el algoritmo de MLHGT. Estos datos puede provenir de una sola exploraciéon de PPI,
volumen, RHI o sector. El algoritmo también funciona independientemente de los datos de
la geometria de la exploracion que hacen coincidir los datos del sistema de exploracién de
coordenadas polares con un sistema de coordenadas relativo a la Tierra. Sin embargo, como
con cualquier observacion del radar, un nimero mas alto de la cantidad de elevaciones de
una exploracién de volumen proporciona los mejores resultados.

En la siguiente ilustracion, se muestra el organigrama del algoritmo de MLHGT. El nivel
superior muestra las entradas de la observacién del radar, seguidas de la informacion
anterior. Los bloques representan las etapas funcionales consecutivas. Entre paréntesis se
expresa un calificador clave para cada etapa.
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Observaciones del radar (H+V)
7h SNRh Zdr |pHV| ¢DP Kdp

Climatologia
especifica del sitio

..l"'.-—
informacion anterior }<— producto MLHGT

I
Actualizaciones { ) . ™
del usuario sinﬁpﬁcu SE|EECIU nar preclpltaCIon
(preclasificacion)
I
r ) . . ™
nieve derretida/otra precip.

(clasificacion de derretimiento)
LS I v
Actualizaciones de probabilidad
[ (regla de Bayes) J

s ™
estimacion
(incierto y confianza)
" A
1
" ™
control de calidad

o A

!

’/_’, producto MLHGT

Figura13 Organigrama de flujo del algoritmo de MLHGT

El primer paso del procesamiento es garantizar que solo se consideren particulas de
precipitaciones para los calculos de la altura del nivel de derretimiento. El PreClassifier
etiqueta a cada bin de rango como proveniente de objetivos de precipitacidon o no. Los bins
que no provengan de precipitaciones se eliminan de los datos considerados.

Los bins de las precipitaciones se clasifican como 'nieve derretida’ o como 'otras
precipitaciones' mediante un algoritmo difuso dedicado denominado MeltClassifier.
MeltClassifier essimilar al MeteoClassifier que se usaenHydroClass. Sin
embargo, el MeltClass1ifier sustituye a la funcidon de membresia (MBF) de la relacion
sefial-ruido (SNR) por la MBF de la altura del nivel de derretimiento que usa el
MeteoClassifier.La MBF de la SNR se configura para que una SNR baja forme parte de
la clasificacion 'nieve derretida' y para que una SNR alta esté en 'otras precipitaciones'. Otros
tipos de particulas, como lluvia, nieve seca, granizo y granos de hielo, se caracterizan
normalmente o también se agrupan en la clase 'otras precipitaciones’.
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El método estadistico denominado Regla de Bayes se usa para deducir la probabilidad de
que una region esté en la clasificacion 'nieve derretida’ u 'otras precipitaciones’, usando la
informacion a priori y el acondicionamiento posterior. La informacion a priori es el primer
calculo de las alturas de 0°C desde una fuente externa. Esto se podria insertar
automaticamente desde los datos de la radiosonda o de NWP, o podrian provenir desde los
valores climatoldgicos que se encuentran en IRIS/Setup.

La probabilidad del MLHGT se puede actualizar por cada observacidn subsecuente del radar
a lo largo del tiempo, lo que ayuda a creer en el calculo. Si hay una cantidad muy alta de bins
de 'nieve derretida’ u 'otras precipitaciones’ en una region, y la relacion de una condicion en
comparacion con la otra es alta, la confianza aumenta rdpidamente. Asimismo, si hay una
cantidad baja de clasificaciones en la regién o si la relacion de 'nieve derretida’ a 'otras
precipitaciones’ es casi idéntica, la confianza sigue siendo baja. Una vez que se alcanza la
confianza minima, el MLHGT de forma de la altura del nivel de derretimiento se asigna a esa
region; de otro modo, la altura continda siendo el valor climatolégico. La inferencia
bayesiana se puede entender conceptualmente como la construcciéon de una pantalla de
secciones transversales en las que la posicion mas probable de ML se puede reconocer de
forma visual cuando se inspeccionan las decisiones de MeltClassifier.

Las regiones se presentan como columnas de datos en un sistema de coordenadas
terrestres. El usuario puede configurar la resolucion vertical y el tamafio acimutal de cada
region. El tamafio de las columnas en el dominio del rango se ajusta para que coincida con
su tamafo y su acimut. El alcance del rango de las columnas crece proporcionalmente a
medida que aumenta el tamafo del acimut como distancia del radar. De este modo, las
columnas tienen, efectivamente, la misma forma en todo el dominio. Esto es beneficioso ya
que las estadisticas se mejoran a mayores distancias, debido a un aumento en la cantidad de
puntos de datos, lo que compensa la pérdida de resolucion por el ancho del haz.
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3.10.2 Configuracion de productos MLHGT

Radar MLHGT Product Configuration: VOL

Figura14 Ejemplo de configuraciéon de MLHGT

Use el menu MLHGT Product Configuration del IRIS para configurar el producto MLHGT.
P 1. Seleccione Type > MLHGT.
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2. Configure el producto MLHGT:
Variability

El algoritmo de MLHGT usa la altitud del nivel de derretimiento climatolégico
como un parametro de inicializacion en la inferencia bayesiana.

El campo Variability establece los limites realistas de las soluciones de MLHGT
permitidas que se centran en los niveles de derretimiento climatoldgico que se
configuran en la herramienta Ingest/Setup.

Por ejemplo, si la altura del nivel de derretimiento climatolégico es, por lo
general, de 3 km (1,9 mi) por sobre el nivel del mar y la variabilidad se establece
en 3000 m (9 842 pies 6 in), el rango aceptado para la solucion es desde
1,5...4,5km (0,9 ... 2,8 mi).

Todavia puede usar la funcion setup_change para actualizar
automaticamente las alturas de 0°C desde otras fuentes, como una
radiosonda o NWP, de forma mas oportuna.

Hgt Bin Spacing

Se crea un sistema de cuadriculas de coordenadas terrestres, donde se deriva un
valor de MLHGT para cada punto de cuadricula. Este campo establece el espacio
de bin vertical centrado en cada punto de cuadricula.

Los datos en los bins verticales se usan como entradas para calcular la altura. Las
entradas permitidas son de 50 ... 2 000 m (164 pies 1in ... 6 561 pies 8 in).

Az bins

La resolucion espacial varia como una funcion del rango debido al
ensanchamiento de los radiales. Este campo define la cantidad de sectores de la
columna que existen en una vista de 360°. Por ejemplo, si agrega un valor de 24,
hay 24 columnas para cada intervalo de rango, cada uno con un tamafo de 15°
(360/24 =15).

necesitan mas calculos de MeltClassi fier como entradas para alcanzar
un nivel de confianza determinado.

Si se especifica una escala de cuadricula grande, se reduce la resolucion total.
Tal vez desee alcanzar un valor intermedio, que proporcione una
disponibilidad de datos suficiente en los niveles de confianza deseados con
resoluciones mas altas.

0 Cuando se especifica una pequefa escala de base de la cuadricula, se

Decay Time

A medida que disminuye la confianza en los calculos de MLHGT, ya sea porque no
hay observaciones del radar o por latencia temporal, el enfoque bayesiano de
MLHGT comunica sin problemas los calculos de la altura observada del radar a la
altura del nivel de derretimiento climatolégico en cada punto de la cuadricula.

El campo Decay Time establece la altura de la ventana de tiempo para esta
transicion uniforme. El valor predeterminado es de 1 hora.
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Min Confidence
En cada punto de la cuadricula, el algoritmo de MLHGT verifica la confianza en el
cdlculo de MLHGT del radar al compararlo con los de las cuadriculas proximas. La
confianza se acepta si supera el nivel de confianza minimo que se define en este
campo Y si una cantidad minima de cuadriculas préximas alcanzan el nivel de
confianza. De lo contrario, la confianza del calculo se establece en un valor muy
bajo.

Min Cluster
Define la cantidad minima de cuadriculas préoximas que se necesitan para
alcanzar el nivel de confianza.

3.10.3 Uso del flujo de datos de MLHGT con otros productos

Para usar el producto MLHGT por completo, se lo debe distribuir a otros nodos del IRIS para
respaldar la creacion del producto y la pantalla del usuario. El producto MLHGT también se
debe regresar a IRIS/Radar y al procesador de sefiales RVP10 en el sitio del radar.

La siguiente ilustracion es un ejemplo de la distribucion del producto MLHGT. En la
ilustracion se da por sentado que el producto RAW se recibe en un nodo centralizado de
IRIS/Analysis. El nodo de IRIS/Analysis se configura para crear un producto MLHGT. Este
nodo tendria la configuracion climatoldgica de las alturas de 0°C. De modo opcional, puede
existir un proceso externo personalizado que obtenga un valor de 0°C mas realista desde
otras fuentes y actualice el valor de 0°C almacenado en la memoria temporal. El nodo crea
el primer producto MLHGT de acuerdo con la configuracion que se guardo y lo guarda como
un archivo. Luego, el IRIS administra este archivo de producto de modo similar a otros tipos
de productos.

WR :" IRIS/Radar flRISFingest dsp lib
manufacturing ' reingest OFF’) PROC
(site specific i 0) Hclass T — -

settings) i 0) Kdp
! 0) AttenCorr EE(;ZH(\? NKR&)
struct BB/ML ZDR

RDAmain, procs

0) MeteoClassifier
0) Kdp & AttenCorr

i struct BB/ML

'

|

I

.
o

Climatology
(Setup_.misc)

IRIS/Analysis
Network

|
MLHGT
MLHGT /|

POM

Synoptic
"Custom
script”

MLHGT/
PSC

D

prior
MLHGT

Figura15 Flujo de datos de MLHGT para su uso con otros productos
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Idealmente, el producto MLHGT se propaga desde el nodo IRIS/Analysis al nodo IRIS/Radar,
ubicado en el sitio del radar. IRIS/Radar comparte inmediatamente la informacion del
producto MLHGT al proceso del software RDA del RVP10 a través de OP_CODE en la APl de
DSP. Consulte RVPIO User Guide (M212604EN.).

El RVP10 usa los conocimientos del nivel de derretimiento para la correccion de atenuacion
en tiempo real, la clasificacidon de hidrometeoros en tiempo real y el acondicionamiento de
Ph-iDP para el calculo adaptable de Kdp. Cuando se crean los archivos de introduccion
originales, el nivel de derretimiento derivado del radar también se guarda en los metadatos.
Por lo general, los archivos de introduccion que contienen las alturas del nivel de
derretimiento derivado se vuelven a transferir a IRIS/Analysis para su uso en la creacion del
producto.

311 PPI: indicador de posicion en plano

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name J| WIND 05 Sub TASK |I Max Range | 70.0
Scan Mode | PPI Full DSP Data | 22TV WZDR Kdp PDP RHY 501 Zv Tw S5NR Ze Te

Angle List | Az:Full Circle  El:3 angles from 0.5 to 4.0

Map Projection | Azimuthal Eqdist — I Projection Name J|

PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data: Display I R Display Units | AT M T
MaxRange | 70.0 Resolution Jl 480 x 480 =
ELAngle |i05
Clip Range 0.0 km
Clip Height 1 0.0 km
Rain Alg JlEREZJ
XY Smocther |00

Figura16 Configuracion de ejemplo de PPI

PPI es una imagen de pantalla completa que se usa principalmente para fines de vigilancia
meteoroldgica.

PPI muestra la distribucién del parametro de datos seleccionado en una superficie con
angulo de elevacién constante, la pantalla clasica del radar. Los productos PPI del IRIS se
crean tan pronto como se completa el barrido de la elevacién solicitada, en lugar de al
momento de finalizar una exploracién de volumen.
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Un PPI muestra los datos desde una elevacion, todos acimuts. Puede usarlo en el sitio del
radar para el control de calidad.

D 1. Enelmenu IRIS, seleccione Menu > Product Configuration.
2. Seleccione Type > PPI.
3. Seleccione el botdn junto a TASK name y seleccione una tarea de la lista.
4

. Seleccione el botdn junto a Data:Display y seleccione un pardmetro que se mostrara,
por lo general, Z para la reflectividad.

5. Ingrese Maximum Range (km) y el angulo de elevacion que se adapte a la tarea que
haya seleccionado.

Puede ver la informacion de la tarea en la parte superior del menu.

6. Seleccione File > Save as y dele un nombre al archivo PPI.
Mas informacion

» Parametros de visualizacion (pagina 31)

» Configuracion de las proyecciones del mapa (pagina 24)

» Pardmetros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)

312 RAINT: acumulacion de lluvia por ho-
ra

Figura17 Configuracion de ejemplo de RAIN1
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RAINT1 es la acumulacion de pluviosidad por hora.

El producto RAINT usa datos de CAPPI o SRI en un intervalo definido, por lo general de
60 minutos, para obtener un cdlculo de la precipitacidon que cayod dentro de esa hora. Los
resultados se pueden mostrar o usar para derivar el producto RAINN o CATCH.

Por lo general, una exploracién de volumen de uso general sirve para el producto de
precipitacion. Tenga en cuenta que la precisidon del producto de precipitacion disminuye con
el rango ya que el haz es mayor a rangos mayores. Por ejemplo, el haz para un ancho de haz
de 1° es de 3 km a través de un rango de 180 km.

Si tiene un radar Doppler, seleccione Z como una de las salidas de datos de la tarea. Esto
se corrige para los efectos del eco del suelo.

1. Seleccione Type > RAIN1.

2. Seleccione el tipo del producto (ya sea CAPPI o SRI) y el nombre de un producto de
entrada.

Cuando use CAPPI como producto de entrada, asegurese de que el campo del nimero
de capas (junto al campo Resolution) sea 1.

El tipo de datos de entrada puede ser dBZ corregido, dBZ no corregido o tasa de
precipitacion.

Si integra entradas de la tasa de precipitacion, el campo Minimum dBZ no corresponde.
La prioridad del producto RAIN1 debe ser inferior que la de los productos CAPPI y SRI
para garantizar que todas las entradas estén listas antes de crear el producto RAINT.
Use el comando product de la herramienta setup para establecer las prioridades
relativas de los productos.

3. Para habilitar los mapas de eco, seleccione Clutter Map.

Para usarlo, debe crear un producto RAIN1T con un nombre coincidente y una resolucion
en buenas condiciones meteoroldgicas.

Luego, este archivo se resta de cada acumulacion por hora. El archivo del mapa de
interferencia se marca en el Product Output Menu.

4. En Minimum dBZ, establezca el valor minimo de dBZ que se usa para calcular la
cantidad de precipitacion.

Los valores de dBZ que sean inferiores se tratan como 'precipitacion O'.

Asi, se evita que los ecos muy débiles se consideren dentro de la precipitacion.

En la mayoria de los casos, establezca el valor en -10 dBZ, aunque debe seleccionar un
valor adecuado para su sitio.

Establezca el valor en -33 para deshabilitar Minimum dBZ.

5. En Minutes, establezca el periodo deseado para la acumulacién de precipitacion.

Por lo general, se usan 60 minutos para generar un producto de precipitacion de una
hora, pero puede usar intervalos mas cortos. El tiempo de acumulacién minima es de
15 minutos.

6. Siadquirid la licencia del software de IRIS/Hydromet, seleccione Gage Cal para que el
producto use el algoritmo de correccion del pluviometro.
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Mds informacion

» Parametros de visualizacion (pagina 31)

» Configuracion de las proyecciones del mapa (pagina 24)

» Parametros del producto (pagina 28)

» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)

» Descripcion general de la correccion del pluviometro Hydromet (pagina 360)
» CATCH: Acumulacion de precipitacion en subcuencas (pagina 128)

3.12.1 Programacion de productos RAINI1

La Data Time que especifique al programar el producto se cuantifica al valor de la hora en la
configuracion del producto para el intervalo mas cercano que finaliza la integracion.

Por ejemplo, si desea programar un producto RAINT de 60 minutos para que integre la
precipitacion en las horas de 11:00 a 12:00, establezca la hora en 12:00. Si la tarea asociada
se ejecuta al final de una hora, el Product Scheduler espera a que se complete, de modo que
los datos de la tarea se puedan incluir en la integracion de la hora.

Use el campo Skip Time si solo desea las acumulaciones de intervalos especificos. Puede
establecer los tiempos de omisidn en cualquier multiplo del periodo de acumulacion. Por
ejemplo, si desea una integracion de 3 horas solo para los periodos que finalicen a las 03:00,
06:00, 09:00, ..., configure el campo Skip Time en 03:00.

Establezca el campo Skip Time en 01:00, de modo que el producto RAINT se ejecute a cada
hora. Esto es recomendable ya que el producto RAIN1 para las acumulaciones de horas
multiples funciona mejor si hay un producto a cada hora.

El producto RAIN1 debe esperar la llegada de todos los CAPPI de entrada durante el periodo
de acumulacion.

El activador es la llegada de un CAPPI que representa el siguiente periodo de acumulacion.

El programador del producto debe administrar 2 casos, es decir, el CAPPI de la siguiente
hora llega o no llega. Tenga en cuenta que en las ilustraciones de lineas de tiempo que se
muestran a continuacion:
* Lalinea horizontal representa la hora de los datos, la hora de inicio de una exploracion
de volumen.
* La Crepresenta un producto CAPPI de entrada.
» La barra vertical representa el siguiente periodo de acumulacion.

Caso 1: Caso normal: llegada del CAPPI de la hora siguiente

c,¢c € Cc C C C | C

El producto RAINT1 se ejecuta tan pronto como Illega un CAPPI desde el proximo intervalo de
acumulacion.
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Caso 2: Caso tardio: el CAPPI del préoximo intervalo de acumulacién no llega

c|¢c € ¢ Cc C cC

Tail Wait

El producto RAINT se ejecuta luego de que las horas de Taily Wa1it transcurren desde la
hora de llegada del archivo del ultimo CAPPI de entrada.

Tail es la diferencia horaria entre la hora de los datos del ultimo CAPPI y el siguiente
periodo de acumulacién. El umbral de la hora de Wa1it se configura en Setup > Product del
IRIS, donde puede configurar un valor diferente para los casos con entradas del pluviémetro.
El umbral de la hora de Wa1it se ajusta para representar cualquier demora de la red.

Mas informacion

» Programacion de RAIN1T con producto GAGE (pagina 371)
» Programacion de productos (pagina 120)

313 RAIN-N: acumulacion de lluvia en N
horas

Figura18 Configuracion de ejemplo de RAIN-N
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RAINN es la acumulacion de pluviosidad de las ultimas N horas, donde N es un valor
seleccionado por el usuario.

RAIN-N es un producto de un producto. Puede sumar cualquier cantidad de horas de
productos RAINT individuales. El Unico limite es la cantidad de productos RAINT que se
almacenan en el disco. La salida del producto muestra las ultimas horas N de acumulacion.

P 1. Seleccione Type > RAIN-N.
2. Especifique el nombre del producto.

Cuando especifica el nombre del producto RAIN-N, una buena idea es indicar la hora
de integracion en el nombre, en el ejemplo, ©3_HOUR.

Esto facilita identificar el producto en los menus de Product Scheduler y Product
Output.

3. Configure el producto RAIN-N:

Rain1
Especifique el nombre del producto del producto RAIN1 por hora de entrada;
para hacerlo, seleccione el botdn Rainly seleccione el nombre desde una lista de
productos o escribalo en el campo.
Cuando ingresa un nombre del producto, la informacion de la tarea asociada se
muestra en la seccion de TASK Summary del mend.

Hours
Especifique la cantidad de horas a integrar. Cuando ejecuta el producto, este
integra los datos de las ultimas horas N.
Si falta un producto RAINT1 para una de las horas del intervalo, el algoritmo
supone que no hubo lluvias en esa hora. La salida del producto muestra cuantas
horas se integraron.

Color Scale, Levels y 1st Level/Step
Los niveles de colores se pueden especificar, pero la resolucion se fija con la
resolucion de la configuracion de RAINT.

Mas informacion
» Descripcion general de la correccion del pluviometro Hydromet (pagina 360)

3.13.1 Programacion de productos RAIN-N

La Data Time que especifique al programar el producto se cuantifica al valor de la hora en la
configuracion del producto para el intervalo mas cercano que finaliza la integracion.

Use el campo Skip Time si solo desea las acumulaciones de intervalos especificos. Puede
establecer los tiempos de omisidn en cualquier multiplo del periodo de acumulacion. Por
ejemplo, si desea una integracion de 3 horas solo para los periodos que finalicen a las 03:00,
06:00, 09:00, ..., configure el campo Skip Time en 03:00.

El algoritmo de programacion para el producto RAIN-N busca la llegada del producto RAIN1
mas reciente (luego de la "hora actual”) y luego ejecuta el algoritmo de RAIN-N.

El programador del producto debe administrar 2 casos, es decir, el producto RAIN1 llega o
no llega.
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Tenga en cuenta que en las ilustraciones de lineas de tiempo que se muestran a
continuacion:

* Lalinea horizontal representa la hora de los datos de los productos RAIN1, que siempre
es exactamente la hora de finalizacion.

* Rrepresenta un producto RAIN1 de entrada.

* Rx representa el producto RAIN1 de la hora actual, cuya llegada hace que se ejecute el
producto RAIN-N.

* Las barras verticales representan las horas pares.

Los ejemplos muestran el caso de una integracion de 4 horas.

Caso 1: Caso normal: llegada del producto RAIN1 de la hora actual

R R R R*

Current
Hour

En este caso, llega el producto RAIN1 de la hora actual (Rx). El algoritmo se ejecuta en este
momento y en los productos RAIN1 anteriores que estan disponibles en las 4 horas
anteriores.

Caso 2: el RAIN1 de la hora actual no llega, pero el RAIN1 de la siguiente hora
si lo hace

R R R

=

)
Current Next
Hour Hour

) }
Tail Wait

En este caso, el RAIN-N de la hora anterior no llega, de modo que el programador debe
esperar.

Eventualmente, el RAIN-N de la hora siguiente llega, y el programador supone que el RAIN-
N de la hora actual no Ilegard nunca y ejecuta el producto en los RAIN1 disponibles, sin los
datos de la hora actual.

Si el RAIN1 de la hora actual llega eventualmente, no activa el algoritmo de programacion ya
que el Next Data Time del Product Scheduler ya avanzo a la siguiente hora. Sin
embargo, se lo usa en el procesamiento de RAIN-N futuros, es decir, para la hora siguiente.

66 RESTRINGIDO



Capitulo 3 - Configuracién de productos de IRIS

Caso 3: el RAIN1 de la hora actual no llega, pero la hora de Wa1it termina

R R R R
I Current Next
Hour Hour

En este caso, el producto RAIN-N se ejecuta luego de transcurridas las horas de Taily
Wait.

La horade Ta1il es la hora de la computadora local entre la llegada del producto RAINT mas
reciente y la hora actual.

El umbral de la hora de Wa1i t se configura en Setup > Product del IRIS para representar
cualquier demora de la red.

Si el RAIN1 de la hora actual llega eventualmente, no activa el algoritmo de programacion ya
que el Next Data Time del Product Scheduler ya avanzo a la siguiente hora. Sin
embargo, se lo usa en el procesamiento de RAIN-N futuros, es decir, para la hora siguiente.

Mas informacion
» Programacion de productos (pagina 120)

314 RAW: datos sin procesar

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name JIEWIND_US Sub TASK II Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full OSP Data | 2Z TV W ZDR Kdp PDP RHY 501 Zv Tv SNR Ze Te
Angle List |Az:FuIICin:IE El:3 angles from 0.5 to 4.0

Formats | Forced 16-bit Format —

Make sweep-by-sweep? | |
Include All Data  Yes — |

DSP Data to Include J' AL LEE

Figura19 Configuracion de ejemplo de RAW

Un archivo de datos RAW contiene los pardmetros de salida del procesador de sefales sin
procesar (Z, ZT, V, W, ZDR y asi sucesivamente) en coordenadas polares.
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Los productos RAW se crean uno a uno a partir de los archivos de introduccion.

Un archivo RAW contiene toda la informacidn recogida durante una tarea de medicidn. Se
comprime para se pueda enviar a través de la red a IRIS Analysis.

Si bien los datos RAW no se pueden visualizar, es util para registrar en cinta, disco o DVD, o
para transferir a otra computadora de la red de IRIS para la generacion de productos.

Cuando un archivo de producto RAW se recupera desde una cinta o se recibe desde otra
computadora del IRIS, se crea un archivo de introduccion a fin de que se puedan generar los
productos. El producto RAW se usa de las siguientes formas:

» Sistema Analysis desconectado: Los productos RAW se guardan en cintas y luego se
vuelven a leer a un sistema IRIS Analysis (no necesariamente el host del radar), a fin de
generar productos para analisis o pruebas.

» Sistema de red en tiempo real: Los productos RAW se envian a otra computadora del
IRIS y el producto se crea alli en vez de en el host del radar. Asi, se aliviana la carga del
procesamiento del host del radar a otras computadoras de la red que no estdn tan
ocupadas. Esto es valioso si desea crear productos que no se generan normalmente
con el host del radar.

Mas informacion
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)

3.14.1 Configuracion de productos RAW

1. Seleccione Menu > Product Configuration.
2. Seleccione Type > RAW.

3. Seleccione el botdn junto al nombre de la tarea y seleccione una tarea de la lista.

Vaisala recomienda que el nombre del producto RAW sea igual que el nombre de su
tarea asociada.

4. Para copiar los archivos del producto a través de una conexion de red lenta, seleccione
Make sweep-by-sweep? > On.
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5. Para filtrar el producto RAW a fin de que solo incluya algunos de los tipos de datos de
los datos originales, deseleccione Include All Data.

Por ejemplo, tal vez desea enviar todos los datos a un cliente de investigacion, pero
omite enviar los datos de doble polarizacidon a una computadora de pantalla simple.

Vaisala recomienda dejar habilitada la opcién Include All Data hasta que sea
necesario limitar los tipos de datos.

0 Si usa un comodin, no puede combinar datos de tareas hibridas en un archivo.

6. Seleccione File > Save as y dele un nombre al archivo RAW.

3.14.2 Grabacion de datos RAW automaticamente

Puede configurar un producto RAW automaticamente cuando se ejecuta la tarea asociada.

Dado que el producto RAW requiere un espacio de disco considerable, es mejor
registrarlo "sobre la marcha"”, de modo que el Watchdog del disco no lo elimine
automaticamente.

1. Configure el producto RAW.
Consulte Configuracion de productos RAW (pagina 68).
2. Cargue las tareas asociadas en el TASK Scheduler y seleccione Go.
3. En el menu Product Scheduler, cargue el producto y seleccione All.
Esto provoca que se genere un producto RAW cada vez que se ejecuta la tarea.

4. En el menu Product Output, especifique los medios de archivos deseados como el
dispositivo de salida y seleccione All en la linea del encabezado para el producto, de
modo que la salida se envie al archivo.

5. En el menu Archive, cologue una cinta o un disco y seleccione Commands > Record.
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315 RHI: indicador de altura del rango

Fle Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Marme JIEDEFAULT_RW Sub TASK II Max Range | 280
ScanMode | RHI DSP Data | TZVW
Angle List | Az: 6 angles from 303.0 to 313.0 El: Sector
PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
D ata:Display II Z_dBz Display Units | -32 to 36 dBZ
Max Range II A7 e Hesolution |Iﬁ G 2% i-
. 7 3000
Azimuth Ang Ii
Max Height Iﬁ e
Rain Alg II
X Srmoother Iﬁ 20 140
Shear Filter II':"EI

Figura 20 Configuracion de ejemplo de RHI

RHI es una imagen de pantalla completa que muestra la estructura transversal detallada de
una tormenta; se usa para identificar tormentas severas, granizo y banda brillante.

En general, programa la tarea RHI asociada a través de una region de interés.

Durante la exploracion de RHI, el acimut de la antena se fija y la elevacion se barre, por lo
general cerca de O ... 90°, para crear un efecto transversal vertical.

Si la antena lo permite, a menudo es util realizar una tarea RHI excesiva (por ejemplo, con
elevaciones de -2 ... 182). Asi, se obtiene un panorama que cubre 2 elevaciones en los lados
opuestos de la antena. Las elevaciones negativas son muy Utiles en RHI si selecciona el
acimut a la direccidn del haz mas pequefio que bloquea el horizonte del radar.

P 1. Seleccione Type > RHI.
2. En Data: Display, seleccione cualquier tipo de datos que se defina en la tarea RHI.

Ademas, si mide V, puede seleccionar SHEAR o el tipo de datos de salida para la
cizalladura radial. La cizalladura radial es la diferencia entre la velocidad de bins
sucesivos en el rango.

Se permite el uso de SHEAR como un tipo de datos de salida a RHI, pero no a otros
productos similares, como PPI.
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3. En Max Range, ingrese hasta 2 valores en el formato de xx . x kildbmetros.

Si ingresa solo un valor, se da por sentado que el primer valor es O.

El primer limite es el comienzo de la pantalla.

Cero significa que la imagen se inicia en el sitio del radar.

Si ingresa valores negativos, los datos se toman desde otro acimut del otro lado del
sitio del radar en la misma tarea, o si se explora una tarea excesiva.

También puede ingresar valores positivos, en especial si no usa elevaciones altas y si
desea evitar esquinas planas en una imagen de forma triangular.

En Azimuth Angle, especifique el angulo de acimut:

Si no conoce este valor por adelantado, el IRIS selecciona el dngulo mas cercano en el
momento de la ejecucion, de modo que siempre pueda obtener una pantalla.

Si la tarea asociada solo tiene un barrido del angulo de acimut, el angulo se usa para el
producto RHI.

Siingresa * en el campo, el producto se crea para cada acimut de la tarea asociada.

En Max Height, XZ Smoother y Range filter, especifique el campo de Max Height en
XX . X km.

Dado que especifica el rango vy la altura maximas, puede crear un RHI en cualquier
relacion de aspecto horizontal-vertical.

Tenga en cuenta que la pantalla final se muestra desde O a la Max Height, por encima
de la altura de referencia.

El radar se ubica en el borde izquierdo, por encima de la esquina si el radar esta por
encima de la referencia. En ese caso, se incluyen los angulos de elevacién negativos.
Los rayos se insertan de forma recta, y la cuadricula de lineas de altura constantes se
curva para mostrar la curvatura terrestre.

Puede escribir los valores de Smoother X-Z (altura) en km.

Si tiene SHEAR como un tipo de datos de salida, es ruidoso y se debe estabilizar con un
filtro de rango. Este nimero no se usa para los tipos de datos que no sean SHEAR.

En Resolution, seleccione resoluciones o tipos de resoluciones de Low (288 x 136),
Medium (600 x 290), High (840 x 530), o XHigh (1 060 x 750) en el campo.

Los productos RHI ofrecen la mejor visualizacidon con una resolucién rectangular.

Mas informacion

» Pardmetros de visualizacion (pagina 31)

» Pardmetros del producto (pagina 28)

» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
» XSECT: seccion transversal (pagina 115)

» SHEAR: Cizalladura del viento (pagina 185)

» ¢Es mejor usar RHI o XSECT? (pagina 73)

3.15.1 Ejemplo de cumulonimbus con RHI

Para obtener una estructura vertical detallada, el RHI no tiene reemplazo. En el siguiente
ejemplo, se muestra una cumulonimbus vista con el RHI desde la regién sudeste de los
Estados Unidos durante el verano.
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El RHI muestra que es un Cb poderoso y que crece activamente, con su parte superior a

13 km (8,1 mi). La region de eco saliente y de ecos débiles en el lado derecho indica una
entrada poderosa y bien organizada y un movimiento vertical, ambas caracteristicas de una
tempestad severa. El centro de la reflectividad (el color rojo representa >56 dBZ) indica un
probable eje de granizo. Un yungue de nivel superior, presuntamente desde otro Cb, se
puede observar cerca del radar.

! Cyeclone X1 480480 20.01:58 a

’ ] to]

Figura 21 Ejemplo de cumulonimbus con RHI
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3.15.2 ¢Es mejor usar RHI o XSECT?

Puede estudiar la estructura tridimensional de la atmdsfera con los productos XSECT y RHI,
que muestran una representacion de rango-altura o una "porcion” vertical de un parametro

del radar.

Si tiene areas de interés, como trayectorias a pistas en un aeropuerto, puede ejecutar
productos RHI o XSECT asociadas a las de su programacion de rutina.

Tablan

Comparacion de RHI y XSECT

Caracteristica ‘ RHI

Ubicacion del ra-
dar

La ubicacion del radar se fija en un
punto.

‘ XSECT ‘

Puede trazar una seccidn transversal en cualquier
punto a lo largo del volumen polar.

Tenga en cuenta que no puede bajar por debajo
de la elevacién mas baja.

Resolucién

Por lo general, RHI brinda una resolu-
cion mucho mejor.

Programacion

Si el usuario de las imagenes del radar
puede controlar las tareas, estas pue-
den definir una configuracién del pro-
ducto por adelantado (se debe usar un
* para el acimut).

Cuando aparece algo interesante, pue-
den ejecutar una tarea de RHI con un
acimut que se determina con otros
productos del IRIS.

Puede programar un XSECT cuando lo desee, in-
cluso a medida.

Silos radares estan en una red con varios usua-
rios, o si la programacion de la tarea no tiene mu-
cho tiempo, tal vez no pueda permitir que los
usuarios ejecuten los RHI cuando lo deseen.

Mds informacion

» XSECT: seccion transversal (pagina 115)

» RHI: indicador de altura del rango (pagina 70)
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316 RTI: indicador del tiempo del rango

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Mame J| fWIND 05 Sub TASK |I Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full DSP Data | 2ZTVWZDR Kdp PDP RHY 5QI Zv Tv SNR Ze Te

Angle List | Az:Full Circle  El:3 angles from 0.5 to 4.0

PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data: Display I a8z Display Units | -32 to 96 dBZ
Max Range I 20 Resolution Jl 1600 x 290 L
Sweep Ang |05
Rainalg I
TRSmoother (1.0 1.0

Figura 22 Configuracion de ejemplo de RTI

RTI muestra el tiempo a lo largo del rango de visualizacion en ejes horizontal y vertical del
radar.

Un RTI se puede usar para cualquier tipo de exploracion (por ejemplo, PPI, RHI), pero es
mas Util para exploraciones manuales o exploraciones de "reflector”, que son exploraciones
manuales en una posicion fija. Tal vez la mejor aplicacion sea para exploraciones de
incidencia vertical, en cuyo caso el producto RTI muestra una seccioén transversal de hora-
altura de la atmosfera.

En el siguiente ejemplo, se muestra un RTl y un PPl desde la misma situacion. Desde ambas
imagenes, el rango maximo es de 50 km (31,1 mi) y la escala de colores es la misma. En este
caso, RTI se cred a partir de una tarea de PPI que gira 10° por segundo, de modo que el eje
horizontal se expresa en segundos desde el inicio y acimut en décimas de grados. Puede
observar la regién de eco débil cerca de los 220°, a partir de los 15 km (9,3 mi) en ambos.
Esto puede bloquear el haz, lo que probablemente es mas facil de reconocer en RTI.
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RTI
RTIZ
PPIVOL_A

A:131 E:3.4
Range: 50 km

X1 480=480 09:54:15

£ 2@ Al User
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X1 480=480 09:54:15

File | View |

1. Seleccione Type > RTI.

2. En Data:Display, seleccione cualquier parametro que esté disponible en la
configuracion de la tarea.

3. En Max Range, escriba el rango maximo en kildmetros.
4. En Sweep Angle, seleccione cualquier angulo de elevacion de la tarea.

Los dngulos se enumeran en la parte superior del mend.
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5. En TR Smoother, defina la estabilizacion en las direcciones XY de la imagen de RTI.

Por lo general, se usa un valor pequefio para fines de investigacidn y un valor mayor
para los productos de los clientes.

La estabilizacion de la direccidon temporal se expresa en segundos, la direccion del
rango, en kilémetros.

6. En Resolution, seleccione entre baja, media, alta y extra alta.

Las resoluciones predeterminadas son rectangulares a fin de coincidir con los tamafos
de ventana predeterminados rectangulares de Quick Look Window.

Mas informacion
» Pardmetros de visualizacion (pagina 31)
» Pardmetros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)

317 SRI: intensidad de pluviosidad en su-
perficie

SRI brinda una entrada para el producto RAIN1 para obtener las mejores estimaciones
posibles de la precipitacion acumulada, incluso en rangos mas largos del radar.

El perfil de reflectividad vertical es la fuente de errores mas importante en las mediciones de
pluviosidad del radar en climas frescos y moderados.

Por lo general, las partes superiores de las nubes de precipitacidon producen un eco mas
débil que la base de la nube, excepto cerca de la capa de derretimiento, donde el eco es
mucho mas fuerte. Por lo tanto, se necesita una correccién para calcular la intensidad de la
pluviosidad en superficie.

La SRI del IRIS le permite aplicar sus conocimientos locales, ya que proporciona formas de
ingresar informacion acerca del perfil de reflectividad, como asi también métodos para
formular hipoétesis fundamentadas.

La SRI diferencia entre casos convectivos y precipitaciones a gran escala y aplica la
correccion solo a estas ultimas. Para las precipitaciones convectivas, se muestra el valor para
el bin libre de eco mas bajo.

3.17.1 Algoritmo de SRI

El perfil de reflectividad y el calculo de la altura de derretimiento de SRI no son perfectos,
pero pueden mejorar los calculos de pluviosidad en comparacién con no realizar
correcciones. Las correcciones tipicas que se obtienen se encuentran en el orden de los
-10 ... +5 dBZ (en una escala de mm/h hasta un factor de 4), segun la altitud del nivel de
derretimiento, la distancia desde el radar y el angulo de elevacién mas bajo.

RESTRINGIDO 77



Producto y visualizacién del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

himax Data Truncation Height
Region 4
hoc po===c==s ceeccced >
Region 3 D/2
Region 2 D/2
Region 1
hyef \ Reference Height
Zero Reference Height

Figura 23 Ejemplo del perfil de reflectividad de SRI

El perfil incluye lo siguiente:

* La altura h=0 corresponde a Setup > Product Zero Reference Height.
Por lo general, se establece a nivel del suelo nominal o a nivel del mar.

* La altura maxima corresponde a Setup > Ingest Data Truncation Height.

* Lareflectividad varia de forma lineal en dBZ por encima y por debajo de la banda
brillante.

Se usan pendientes separadas por encima y por debajo de la banda brillante (S, para
lluvia e S para hielo).

* La banda brillante comienza en el nivel de 0°C (h=hg(), tiene profundidad (D) e
intensidad (I), definida como la diferencia de intensidad entre el nivel maximo vy la
intensidad de la lluvia en el centro de la banda brillante, es decir, determinada por la
continuacion de la pendiente de lluvias en la banda brillante.

La intensidad de la pluviosidad en superficie en cada pixel se calcula al encontrar el bin libre
de eco mas bajo vy al bajar reflectividad medida al nivel de referencia por medio de
2 correcciones:

1. La correccion del promedio ponderado del haz.

2. El ajuste para que el perfil obtenga la reflectividad en la altura de referencia.

El producto SRI también admite usar un mapa del terreno para determinar la altura a la que
se corrige el haz del radar. Consulte Formato del archivo del mapa del terreno (pagina 87).

Algoritmo de revisidon convectiva

Por lo general, en las precipitaciones convectivas no hay una banda brillante detectable, o

tal vez hay una banda muy débil. Se cree que esto se debe a los tipos de particulas cerca del
nivel de derretimiento, que son tipicas de las precipitaciones convectivas. Normalmente, son
copos de nieve con mucha escarcha, granos de hielo, gotas congeladas (sueltas en el aire) o
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granizo. Dado que estas particulas tienden a caer mas rapidamente que los conjuntos de
nieve, no contribuyen a una banda brillante de la misma forma que los copos de nieve
humedos grandes que caen a 1 m/s. Es decir, no hay una convergencia de grandes particulas
humedas.

En los casos donde hay precipitaciones convectivas, no es adecuado realizar una correccion
de perfil que incluya una banda brillante; al hacerlo, se pueden producir errores graves. En el
producto SRI, esta situacion se maneja al detectar regiones convectivas y al no aplicar
correcciones de perfil. Es decir, el valor medido del bin libre de eco mas bajo se asigna a la
altura de referencia. Esto se lleva a cabo porgue en las regiones convectivas, la reflectividad
vertical tiende a ser muy constante en altura en las altitudes mas bajas.

Cada bin de rango se revisa para determinar si es un bin de rango convectivo. El enfoque se
trata de ejecutar un algoritmo de TOPS del eco en el producto SRI para un umbral
seleccionable. Tenga en cuenta que esto se lleva a cabo en la SRI para que no sea necesario
definir un algoritmo de TOPS separado.

El producto, en coordenadas cilindricas, se crea a la misma resoluciéon que la seleccionada
para el producto SRI. Luego se lo usa como una mascara para determinar las regiones
convectivas. Es decir, se da por sentado que cualquier bin de un rayo para el que la altura
superior es mayor gue una altura seleccionable por encima del nivel de derretimiento es
convectivo.

3.17.2 Perfiles de reflectividad de entrada

Puede definir el perfil de reflectividad con los siguientes parametros:

» gradiente de reflectividad por encima de la capa de derretimiento (7 dBZ/km [11,3 dBZ/
mi])

+ gradiente de reflectividad por debajo de la capa de derretimiento (1dBZ/km [1,6 dBZ/
mi])

* altura de la capa de derretimiento (en décimas de kilémetros)

» espesor de la capa de derretimiento (1 km [0,6 mi])

* intensidad maxima de la capa de derretimiento (7 dBZ)

El nivel de derretimiento se adjunta al archivo de introduccion. En una red con varios radares
y una maquina IRIS Analysis por separado, la informacion del perfil se envia a la instancia del
IRIS en cada sitio del radar.

La altura de la capa de derretimiento se envia a IRIS, en Setup > Product.

Puede cambiar el valor sin reiniciar el IRIS en la herramienta Setup. Esto significa que el
perfil de reflectividad se puede ajustar con frecuencia segun las fuentes de datos
externas, como el modelo numérico o los sondeos de temperatura.

Obtencidén de datos de entrada para el perfil de reflectividad

La forma mas precisa para determinar la altura de la capa de derretimiento es el analisis de
las mediciones del mismo radar en el mismo momento, como cuando se necesita una
correccion del perfil.
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Puede observar la capa de derretimiento facilmente en los productos VVP y XSECT del IRIS
para ver la reflectividad o, aun mejor, la velocidad vertical. Sin embargo, esto no esta

siempre disponible: cuando el drea de precipitacion se acerca al radar, solo hay datos en las
partes superiores del perfil.
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Figura 24 Ejemplo del perfil de reflectividad de VVP

Los modelos numéricos de prediccion meteoroldgica y los sondeos con globo son buenas
fuentes para los perfiles de temperatura.

Un método volumétrico es tomar la temperatura promedio (con promedios diarios e incluso
mensuales) y calcular la altura del nivel de derretimiento al dar por sentado que el gradiente

adiabatico humedo es de 6,5°C/km. Este gradiente es un buen célculo durante el evento de
precipitacion.

Si no hay mas datos disponibles, comience con la siguiente tabla.
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Tabla 12 Primeras estimaciones de valores mensuales de la altura de derretimiento para el he-
misferio norte

Clima polar Latitudes medias Tropicos

Enero -1 1 25
Febrero -1 1 25
Marzo -1 1.5 3

Abril 0.2 2 35
Mayo 13 25 4

Junio 2.2 3 43
Junio 25 35 45
Agosto 2.0 3.5 4.5
Septiembre 1.5 3 4.3
Octubre 0.5 25 4

Noviembre -1 1.5 35
Diciembre -1 1.0 25

¢Qué sucede si no hay un nivel de derretimiento?

Cuando estd nevando, no existe una capa de derretimiento (-1 en la tabla anterior). El perfil
se vuelve una linea descendente simple, que se define con el conjunto de parametros.

» gradiente de reflectividad por encima de la capa de derretimiento de 7 dBZ/km
(1,3 dBZ/mi)

+ gradiente de reflectividad por debajo de la capa de derretimiento de O dBZ/km
(0 dBZ/mi)

» espesor de la capa de derretimiento de O km (O mi)

» espesor de la capa de derretimiento de O km (O mi)

* intensidad maxima de la capa de derretimiento de O dBZ

La tarea mas demandante es obtener el perfil correcto cuando la capa de derretimiento esta
cerca de la superficie. Aun los errores pequefos colocan a la banda brillante fuera de su
lugar y, por lo tanto, generan sobreestimaciones y subestimaciones graves cerca del radar. Si
no puede cambiar el perfil con frecuencia, y la temperatura fluctia por encima y por debajo
de O y la banda brillante aparece y desaparece, Vaisala recomienda aplicar el perfil de nieve
como se describio anteriormente. Todavia tendra problemas de sobreestimaciones de la
banda brillante, pero al menos solucionara todos los puntos débiles por encima de ella.

Asegurese de brindar la informacion de altitud desde las fuentes de datos externas que
hacen referencia a la misma altura de referencia (nivel del mar, nivel de la antena), como
se define en la configuracion del IRIS. Tenga cuidado cuando la banda brillante se acerca
al suelo.
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3.17.3 Establecimiento del nivel de derretimiento actual sin rei-
niciar el IRIS

Normalmente, cuando cambia los archivos de Setup, debe salir del IRIS y reiniciarlo para
que los cambios sean validos.

En el caso de SRI esto no es practico, ya que, en el caso de un frente que se mueve
rapidamente, tal vez desee actualizar la altura de la capa de derretimiento a cada hora.

Para aplicar cambios en las configuraciones con el IRIS en funcionamiento, debe enviar la
informacion a través de una linea a un programa llamado setup_change.

D 1. Abra una ventana del terminal y escriba el siguiente comando:

$ echo "iris_setup.misc.ifallspd_melts[1]=20" | setup_change -load

Esto cambia la capa de derretimiento de febrero a 2,0 km (1,2 mi). Tenga en cuenta que
el numero del mes se expresa en el indice de tabla al estilo UNIX, por lo tanto, O es
enero, 1es febrero y asi sucesivamente. Las unidades se expresan en 1/10 de km. Puede
cambiar muchas configuraciones de perfil y de nivel de derretimiento sobre la marcha.

2. Para implementar varios cambios al mismo tiempo, coloque los datos en un archivo
como se muestra a continuacion:

$ echo "iris_setup.misc.ifallspd_melts[1]=20" >testfile
$ echo "iris_setup.misc.ifallspd_melts[2]=25" >>testfile
$ cat testfile | setup_change -load

Alternativamente, coloque varios pares de name=value en la misma cadena si estan
separados por "\ n". Puede ssh esta cadena desde una computadora central a todos
los radares. Esta interfaz estd diseflada principalmente para invocarse desde archivos
de script automaticos. Para ver los valores actuales, escriba lo siguiente:

$ setup_change -list | grep ifallspd

3. Para especificar que el nivel de derretimiento es desconocido, establezca este valor
como valido en Setup.

"iris_setup.misc.lMeltHeightValid = 1"

0 Si deja de proporcionar esta informacion, debe establecer este valor como no valido.
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3.17.4 Configuracion de SRI

Figura 25 Ejemplo de configuracién de SRI

SRI brinda una entrada para el producto RAIN1T para obtener las mejores estimaciones
posibles de la precipitacion acumulada, incluso en rangos mas largos del radar.

P 1. Seleccione Type > SRI.
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2. Para DSP Data y Data:Display, los productos SRI requieren valores T y Z como entrada.

Asegurese de registrar ambos en la tarea.

Para Data:Display puede seleccionar si desea ver el resultado en dBZ o en intensidad
en mm/h (dBZ:R).

EndBZc y dBZc:R, la c hace referencia a las correcciones incluidas para atenuacion,
bloqueo del haz y similares, tal como estan configurados para la tarea. Incluso si lo
visualiza en mm/h, el umbral de conveccion se expresa en dBZ.

Para los sistemas de radares que importan datos, el producto SRI también se puede
ejecutar sin datos T (energia total). En este modo, la caracteristica de "bin libre de eco
mas bajo" no esta disponible, pero el producto aun puede ejecutarse.

3. En Ref Hat, seleccione la altura de referencia para la que se calcula el perfil de
reflectividad del producto SRI.

* Fixed
Escriba la altura (km). Esta es la altura que esta por encima de la referencia de O.
* Map
El IRIS recupera la informacion de la altura desde un archivo del mapa del terreno.
Consulte Formato del archivo del mapa del terreno (pagina 87).

4. En Max Height, establezca la altura maxima donde se busca el "bin libre de eco mas
bajo".
Si no existen bins libres de eco por debajo de esta altura, no se realizan correcciones.
Debe establecer un nivel razonable, como por ejemplo, debajo de 5 km (3,1 mi). Tenga

en cuenta que, en rangos lejanos, cuando el haz mas bajo esta por encima de Max
Height, se usa el haz mas bajo.

5. Para usar un perfil en la correccion, habilite Use profile.

Es una forma féacil para desactivar la correccion temporalmente. No necesita cambiar
otros lugares de la cadena de produccién.
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6. En OC Height, seleccione la altura del nivel de derretimiento con una de las siguientes
opciones:

* Ingest
La altura del nivel de derretimiento se extrae de Setup en la computadora del radar
al momento de la medicion. (Esto es importante si procesa datos archivados).
El resto de los nimeros del gradiente se extraen de la configuraciéon actual en la
computadora del producto.
Si tiene una red de radares y crea los productos centralmente en un IRIS Analysis,
puede establecer un nivel de derretimiento individual para cada radar en Setup del
radar del IRIS y usar la configuracion de Ingest aqui.

* Setup
El IRIS usa las alturas del nivel de derretimiento proporcionadas en Setup > General
Setup en la computadora del producto.
Si desea usar el mismo nivel de derretimiento para todos los radares y seguir
ajustando solo un valor, use la opcién Setup aqui.

* Type-In
Al probar el producto de forma interactiva, use Type-In para escribir el valor.

7. La conveccion es un area de eco intenso (precipitacion) que esta por encima de la capa
de derretimiento. Para Convection, realice una de las siguientes acciones:

» Habilite Convection para poder definir los criterios a fin de determinar si la
precipitacion es convectiva o a gran escala, y solo se corrige la ultima.
* En la primera casilla, escriba el umbral (en dBZ) Determine el valor con la
intensidad de conveccion en su configuracion regional.
Por lo general, un valor de 35 ... 40 dBZ es adecuado para la mayoria de las
ubicaciones en latitudes medias, y 20 dBZ en climas frescos.
* En la segunda casilla, escriba la altura superior convectiva (qué tan por encima de
la capa de derretimiento deberia estar, en km) en la siguiente casilla.
Por lo general, el valores de 1... 2 km (0,6 ... 1,2 mi) para permitir que haya un
espacio libre sobre la banda brillante.
El valor adecuado para la altura del umbral depende de la precisiéon del calculo de
la altura del nivel de derretimiento. Cuanto mas pequefio es el valor, los pixeles se
consideran convectivos con mas frecuencia.
* Deshabilite Convection para corregir todas las precipitaciones con el perfil que se
mostrd anteriormente.

Mas informacion
» Configuracion de las proyecciones del mapa (pagina 24)
» Parametros de visualizacion (pagina 31)
» Parametros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
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3.17.5 Ejemplo de correccién del perfil de SRI

En este ejemplo, se muestra la correccion del perfil en una situacion tipica con una banda
brillante a 3 km (1,9 mi), un gradiente por debajo de la banda brillante (en la lluvia) de
3dBZ/km (4,8 dBZ/mi) y por encima de la banda brillante (en la nieve) de 10 dBZ/km
(16,1 dBZ/mi). El radar estd ubicado a una altura de O km (O mi) y la altura de referencia es
de 1km (0,6 mi). El ancho de haz completo de potencia media es de 1°.

La correccion se calcula para 2 elevaciones, 1,0° (en negro) y 2,0° (en gris). Tenga en cuenta
que la correccion es negativa cerca del radar, donde la medicion se toma por debajo de la
altura de referencia y las curvas tienen formas distintas, ya que la banda brillante solo llena
parcialmente el haz de Gauss.

km 7 °

a | ICE

5 | BRIGHT BAND\

2 RAIN

dBZ

El perfil de reflectividad en el caso del ejemplo. Tenga en cuenta que, en altitudes altas, el
perfil alcanza rapidamente valores que estan por debajo de la seflal minima detectable
(MDS), en la parte superior de la nube.
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a0

range | kin)

Figura 26 Ejemplo de correccion del perfil contra el rango

Correccion del perfil en dB como funcidon de distancia desde el radar para una elevacién de
1,0° (negro) y 2,0° (gris).

3.17.6 Formato del archivo del mapa del terreno

Los mapas del terreno se almacenan en el archivo surface_height. conf en el directorio
S{IRIS_CONFIG}.

Este archivo contiene informacion para cada sitio del radar almacenado en un formato polar
ASCII. Estas son las primeras lineas del archivo:

SITE Boston

AZ_RESOLUTION 1.0
RANGE_RESOLUTION 1.0 300.0
AZ 0
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1. El comando SITE indica el nombre del sitio para los datos hasta el préximo comando
SITE.

2. La AZ_RESOLUTION especifica la resolucion de acimut del archivo. En este caso, es de
1°.
Esperamos encontrar 360 acimuts diferentes en el archivo. Haga que coincida con la
resolucion de acimut normal, aunque, en cualquier caso, encuentra la mas cercana.

3. La RANGE_RESOLUTION especifica el aumento del rango en km y la cantidad total de
km que se desplazara.

4. En este caso, 1km (0,6 mi) pasa a 300 km (186,4 mi).

5. A continuacion estd el comando AZ, seguido de una altitud de superficie en metros
para cada km del rango.

6. Luego de 300 altitudes hay otro comando AZ y luego es posible que haya otro
comando SITE.

3.17.7 Referencias de SRI

* Koistinen, J. (1991). Operational Correction of Radar Rainfall Errors due to the Vertical
Reflectivity Profile. In Proceedings of the 25th International Conference on Radar
Meteorology, AMS 1991, p.91-94

« Joss, J. and Pittini, A. (1991). Real-time Estimation of Vertical Profiles of Radar
Reflectivity to improve the Measurement of Precipitation in an Alpine Region. In
Proceedings of the 25th International Conference on Radar Meteorology, AMS 199],
0.828-831

* Vignal, B., Galli G., Joss J. and Germann, U. (2000): Three Methods to Determine Profiles
of Reflectivity from Volumetric Radar Data to Correct Precipitation Estimate Journal of
Applied Meteorology 39(10) 1715-1726

318 STAT: estado del sistema del IRIS

Un archivo STAT contiene un informe que indica el estado de todos los componentes clave
del software del radar.

Por lo general, los productos STAT (estado) se crean en todos los sistemas del IRIS que son
fundamentales para el funcionamiento del sistema, como el host del radar, el generador de
productos y/o los sistemas de visualizaciéon fundamentales. En lugar de contener datos del
radar, los productos de estado contienen informacion acerca del funcionamiento del sistema
IRIS.

Estos productos aparecen en el menu de salida del producto y se pueden transferir a otros
sistemas del IRIS mediante este menu.

Al transferirlo a otro sistema del IRIS, el sistema receptor conoce las fallas o los problemas
del sistema emisor. Por ejemplo, los productos del estado de radar-host se distribuyen a la
mayoria de los sistemas en una red del radar, y se muestra una X roja en varias ventanas
segun estos productos del estado.

El producto de estado enumera las fallas si ocurre cualquiera de las siguientes situaciones:

« Hay fallas criticas en BITEX.
* Hay una falla de comunicacién en el RCP (RCP DEAD).
* Hay un error en el procesador de sefiales del RVP.
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* Hay una falla interna critica del IRIS. Estos son errores internos que se sefialan como

'criticos’ en el IRIS.

0 Si hay un cambio en el estado, como una falla critica, el producto de Status (Estado) se

genera de inmediato.

P 1. EnIRIS Setup > Product, habilite la generacion de productos de estado y configure los

parametros del producto.

STATUS product generation

Time between status products
Make product for each task
STATUS Prod maximum file count
STATUS product receive timeout

Timeout after

Status Products Helpl

[~ Enabled

d IlD minutes

[T Yes |

d |25 files

[~ Enabled |

d IIZ.D minutes

Status product generation

Si esta habilitado, IRIS también genera productos de estado cuando el estado del
sistema en general cambia de OK (Correcto) a en Falla o a la inversa.

Time between status products

Defina la frecuencia con la que desea generar productos de estado (en minutos).
Seleccione O si no desea generar estos productos.

Make product for each task

Da instrucciones a IRIS que genere un nuevo producto de estado cada vez que se

inicia una tarea.

Esto es util si desea subordinar la tarea del producto de estado.

Status Prod maximum file count

Escriba el numero de archivos del producto de estado que se guardara en el

sistema.

STATUS product receive timeout
Seleccione Disabled o Enabled.

Si estd habilitado, configure esta hora levemente mayor que la hora entre los
productos de estado. El valor predeterminado es de 11 minutos con el modo de

los productos cada 10 minutos.

Esto permite que IRIS detecte |as fallas de otros sistemas conectados. Si ha
pasado mas del tiempo especificado desde que un producto de estado ha
llegado desde otro sistema, es marcado como Timeout en la visualizacion del

estado de la red.

2. ldentifique los sistemas criticos.
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3. ldentifique los sistemas receptores separados.

4. Para configurar los identificadores de red, seleccione IRIS Setup > RCP > Network
Status Reports to RCP.

Esto permite identificar los sitios informados.
5. Genere productos del estado para los sistemas receptores.

6. Determine a cudles productos de estado se hace referencia con el archivo
SIGNALS.DAT para tomar medidas.

7. Configure el archivo SIGNALS.DAT para tomar las medidas adecuadas.
8. En el menu Product Output, configure los productos de estado para generarlos.

Ahora, los productos del estado permiten que los sistemas del IRIS le avisen a otros sistemas
de la red que estan en problemas o que ha ocurrido un evento en particular.

El archivo SIGNALS . DAT puede analizar estos mensajes y se pueden tomar medidas como
enviar un correo electrénico a un teléfono celular.

319 THICK: producto de espesor de eco

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name JI}‘WIND_{JS Sub TASK II Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full OSP Data | 2ZTVWZDR Kdp PDP RHV S0l Zv Tv SNR Ze Te

Angle List |Az:FuIICir|:IE El:3 angles from 0.5 to 4.0

Map Projection  Azimuthal Eqdist — Projection Name J|
PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data:Display Jl dBZ:Height Display Units | ©t225.3 km
Resolution JI 120 x720 =
Max Range E'U'U
dBZ Contour | 10.0
XY Smoocther I:'UU

Pseudo Ll

Figura 27 Configuracion de ejemplo de THICK

THICK muestra el espesor de los ecos de nubes.

THICK es igual a la diferencia entre los valores TOPS y BASE.
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Al calcular THICK, para cada pixel de salida en el producto, el algoritmo hace una busqueda
descendente a través de angulos de elevacion sucesivos para encontrar la altura a la que la
sefal supera el dBZ Contour especificado por el usuario. De manera similar, realiza una
busqueda desde el angulo de elevacion mas bajo para encontrar la altura a la que la sefial
vuelve a bajar por debajo del contorno. El espesor es la diferencia entre estos valores.

La salida final del producto es un mapa con cédigo de color de las alturas del espesor de eco
para el dBZ Contour seleccionado. También puede usar IRIS Quick Look Window > OPT
para mostrar el valor de reflectividad promedio en la misma capa.

THICK se ve afectada por los mismos limites que los productos TOPS y BASE.

1.
2.

Seleccione Type > THICK.
En Data : Display, seleccione dBT Height, dBZ Height o dBZc Height.
En Max Range, seleccione el rango mdximo para el producto.

Tenga en cuenta que los efectos de la curvatura terrestre son mayores a mayores
rangos. Puede visualizar un PPl en el angulo de elevacion mas bajo y usar la
herramienta del cursor para ver cuales son las alturas que se pueden observar en varios
rangos.

Por ejemplo, para un angulo de elevacion de 0,5° a 100 km (62,1 mi), el haz se centra en
2,3 km (1,4 mi). Por lo tanto, no se pueden detectar bases de eco que sean inferiores a
esto.

En dBZ Contour, seleccione el umbral de dBZ para la base de eco.

Seleccione Pseudo para todos los pixeles en los que el angulo de elevacidon mas bajo
esté por encima del contorno para usar la altura del angulo de elevacion mas bajo como
la base.

De manera similar, todos los pixeles en los que el angulo de elevacién mas alto esté por
encima del contorno usan la altura del angulo de elevacion mas alto como la parte
superior.

Aplique AZ/EL Smoother.

Ingrese los valores en grados, primero para la direccion de acimut y luego, para la
direccién de elevacion.
Los valores mas comunes son 1.0, 1.0.

Mas informacion

» Parametros de visualizacién (pagina 31)
» Pardmetros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
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3.20 TOPS: topes de alturas de ecos

Figura 28 Configuracién de ejemplo de TOPS

TOPS es un mapa de contornos codificado con colores de la parte superior de un nivel de
dBZ seleccionado.

Se puede usar Z o ZT como base para la estimacion.

Las alturas se muestran en kildmetros y en décimas de kilémetros. Se requiere una tarea de
exploracion de volumen de PPI (ya sea FULL o SECTOR).

El producto TOPS es un indicador excelente de clima severo y granizo. Por ejemplo, una
parte superior de 50 dBZ a 1km (0,6 mi) por encima del nivel de congelamiento solo puede
ser producido por una tormenta convectiva vigorosa y, lo mas probable, causada por la
presencia de granizo. Para las aplicaciones de trafico aéreo, la busqueda se puede realizar
con el valor de umbral mas bajo, como 10 dBZ, para determinar la altura de la precipitacion
circundante.

P 1. Seleccione Type > TOPS.
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2. Configure el producto TOPS:

Data : Display
* altura z
o altura T

El producto se puede derivar a partir de los datos Z o T. Si se selecciona Z como
el parametro Product Data, pero al momento de la ejecucion solo esta
disponible T (o viceversa), el producto se ejecuta con el pardmetro de datos
disponible.

dBZ Contour
Puede seleccionar el nivel de contorno del umbral en dBZ. Luego, el algoritmo de
TOPS realiza una busqueda descendente a un rango constante en coordenadas
cilindricas para determinar cuando se excedié el umbral. A continuacion, lo
interpola en altura para obtener la altura del contorno del umbral. De modo
similar a CAPPI, debe haber una inclinacion de elevacién por encima y por debajo
del contorno a fin de obtener una altura superior valida.

3. Cuando la busqueda descendente detecta un valor de dBZ superior al umbral, se
presentan los siguientes casos:

Normal Case
Se usa el valor de dBZ en el rayo superior siguiente (dngulo de elevacion) al
mismo rango de superficie para interpolar la altura del contorno que debe estar
en el medio.

Undetected Echo Aloft
Si no se detecta un eco en el rayo superior siguiente en el aire, no se puede
realizar una interpolacion. Sin embargo, debe existir una parte superior entre
estos 2 rayos. En este caso, la altura superior se toma como la altura del punto
donde se realizo la deteccion de dBZ >> Umbral.

No Ray Aloft
Si no hay un angulo de elevacion superior en el air, existe una parte superior en el
aire en algun lugar, pero no hay informacion acerca la altura. En este caso, un
color especial (indicado con "???" en la leyenda) denota que existe una parte
superior no determinada.
Por ejemplo, a rangos inferiores a 5 km (3,1 mi) en la exploracion de volumen que
se muestra en la siguiente ilustracion, el algoritmo no puede determinar las
partes superiores que estan por encima del dngulo de elevacidon mas alto.

10

3497 265 111 9.3
18.3 13,
44.9 / 7.4
// 6.4
pd // 55
5 4.6
e e E— b |
e — 1.7
———8 0.8
0
10 20 30 40 50

Figura 29 Ejemplo de exploracion de volumen de inclinacion 15
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Mas informacion

» BASE: producto de base de eco (pagina 37)

» Pardmetros de visualizacion (pagina 31)

» Configuracion de las proyecciones del mapa (pagina 24)
» Parametros del producto (pagina 28)

» Asociacién de productos con tareas (pagina 21)

3.21 TRACK: trayectoria/prondstico

Figura 30 Configuracién de ejemplo de TRACK

Los productos TRACK muestran el movimiento proyectado para funciones de tormenta
(centroides) basado en una serie de productos de entrada de diferentes horas.

Los productos TRACK constan de una serie de puntos de seguimiento conectados con lineas
o "trayectorias”. Cada trayectoria muestra el movimiento de un centroide en un espacio de
tiempo especificado, mas un punto de prondstico que muestra el lugar en el que el
centroide brinda su direccién y velocidad actuales. El producto TRACK puede contener
trayectorias multiples si hay mas de un centroide en el producto de entrada, como se
muestra en la siguiente ilustracion.
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11:15

11:45

Figura 31 TRACK con dos centroides

El producto de entrada puede ser cualquier producto cartesiano horizontal, como por
ejemplo un producto PPI. El producto TRACK aplica la misma légica que el producto de
advertencia para ubicar los centroides dentro del producto de entrada. Usted define el nivel
de umbral y el tamafio de los centroides, debajo de los cuales se ignoran las caracteristicas
climaticas. Cuando ingresan datos, el producto TRACK compara el producto TRACK anterior
con los datos nuevos para obtener un vector de movimiento. Esta informacién se usa para
definir el producto TRACK nuevo, incluido el punto de prondstico. Se emiten advertencias si
un centroide llega a un area protegida, o si se pronostica que atravesard un area protegida.

A medida que llegan datos nuevos, el producto TRACK debe determinar si un punto de
trayectoria nuevo es una extension de una trayectoria anterior, el inicio de una trayectoria
nueva (cuando un centroide nace) o el fin de una trayectoria (cuando un centroide muere).
Los parametros de la trayectoria, como por ejemplo la velocidad maxima y la tolerancia para
los puntos nuevos, influencian el calculo.

TRACK es un producto de superposicion creado en la Quick Look Window.

D 1. Para crear un producto TRACK nuevo, seleccione Type > TRACK.

2. Para cargar un producto TRACK existente, seleccione File > Open.
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3. Configure el producto TRACK:
Product Type y Product Name

Seleccione el tipo del producto de entrada y luego el nombre del producto que
corresponda al tipo seleccionado. Tenga en cuenta que debe existir un archivo de
la configuracion del producto para el tipo de producto que seleccione.

En el caso de los productos recibidos en la red, puede crear un archivo de la
configuracion del producto o copiarlo en la red.

Centroid Threshold Level

El producto TRACK solo considera aquellos centroides cuyos valores cumplen o
superan este nivel del umbral.

Las unidades de medida dependen del producto seleccionado. Por ejemplo, un
umbral de TOPS se especifica en km, mientras que un umbral de VIL se especifica
en mm.

Si no estd seguro sobre las unidades de medicién, verifique el menu Product
Configuration adecuado.

Threshold Area in Sq Km

Ingrese el tamafio minimo de una regidn del centroide (en km cuadrados). Las
areas que no cumplen o exceden este tamafio no se rastrean.
Por ejemplo, para una superficie de 3 km por 3 km (1,9 x 1,9 mi), ingrese "9".

Max Time Span

Ingrese el tiempo maximo permitido entre el punto de la trayectoria mas nuevo y
el punto de la trayectoria mas viejo a fin de que se incluyan en el producto
TRACK.

Cuando se procesa un producto de entrada nuevo, se eliminan los puntos que
sean anteriores a este espacio de tiempo.

Usted establece el tiempo al usar los botones mas y menos para aumentar y
disminuir las horas o los minutos. Seleccione Ok para salir de la ventana. El
tiempo que especifique se ingresa en el campo.

También puede escribir un valor de tiempo directamente en la Time window y
seleccionar OKk.

Max Time Step

Ingrese la cantidad de tiempo que puede transcurrir entre dos puntos de la
misma trayectoria. Si transcurre mas tiempo que el ingresado entre el dltimo
punto de la trayectoria y un punto nuevo entrante, el punto nuevo se considera el
inicio de una trayectoria nueva.

Max Forecast Time

Ingrese la cantidad de tiempo en que se pueden proyectar los puntos de
pronodstico por adelantado.

El tiempo del prondstico debe ser comparable a la duracion de la caracteristica
que rastrea.

Por ejemplo, para una tormenta severa aislada, seria tipico tener un tiempo de
prondstico de 30 minutos. En el caso de una linea de turbonada, se podria usar
un periodo de 1 hora.
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Necesita tener conocimientos sobre los tipos de clima que existen en su region.

Max Velocity
Ingrese la velocidad maxima permitida entre dos puntos de la misma trayectoria.
Si esta velocidad se ve excedida por un punto nuevo entrante, ese punto se
considera el inicio de una trayectoria nueva.
Un valor tipico para este campo es 100 km/h (62,1 mi/h).

Tolerance for New Points
Ingrese el margen de error que puede existir entre un punto nuevo y un punto de
prondstico.
Si el punto nuevo esta dentro del limite de tolerancia, se lo agrega al final de Ia
trayectoria y se crea un punto de prondstico nuevo.
Si queda fuera del limite, se inicia una trayectoria nueva.

Protected Areas for Warning Alert
Especifique una o mas areas protegidas.
Se genera una advertencia si un centroide cae dentro de un area protegida, o si
se pronostica que se dirigird a un area protegida.
Seleccione Protected Areas para ver una lista de las dreas. Puede activar o
desactivar las opciones.
Al salir de la lista, apareceran los nombres de las areas seleccionadas en el
campo.
Las areas protegidas se configuran con la herramienta Setup. Se limitan a ser
rectangulos con tamafio arbitrario y dngulo de orientacion.
Puede configurar hasta 32 areas. (Si realiza un cambio en Setup, debe reiniciar
IRIS para que el cambio surta efecto.)

TDWR Style
El IRIS admite dos formatos de mensajes de advertencia. En el formato TDWR,
solo se informa el centroide mas fuerte del drea de mayor prioridad junto con su
fuerza. Por ejemplo: "MBA 3MF 30K-, enidioma hablado: "Microburst Alert,
Three Mile Final, 30 Knot loss".
El formato IRIS mas antiguo informa sobre todos los centroides en todas las areas
protegidas, por ejemplo: 3 MBA warnings at 11:30 1in: 3MF, 2MF.
Estos mensajes aparecen en la parte inferior de la pantalla y, opcionalmente,
tienen salida de voz.

Say Warning
Seleccione esta opcidn para que el generador del producto indique de forma
verbal el mensaje de advertencia ademas de mostrarlo como un mensaje.
En el menu del IRIS, también debe seleccionar Setup > Enable Speech.

Make Diagnostic Results
Ademas del producto TRACK, puede crear una version de umbral del producto
de entrada, que es Util para las evaluaciones. Puede activar o desactivar esta
funcién, a menos que encuentre un problema con el producto TRACK.
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3.22 VAD: pantalla del acimut de veloci-
daad

SIGMET, dry2 VAD Product Configuration: DEFAULT

File Henus Type Help

TASK SUMMARY

TASK Hame |_||_§_DEFAULT Sub TASK | Max Range 250.0

Scan Mode |PPI DSP Data|2z e T ¥ SQI XH

Angle List |I-lz:Fu11 Circle El:3 angles from 0.5 to 2.5

PRODUCT PARAHMETERS

Hin-Max Bng I ho 60 Jm

Unfolding - |

Figura 32 Configuracion de ejemplo de VAD

VAD es una visualizacion de la velocidad de Doppler media en un rango dado como una
funcion del dngulo de acimut a medida que la antena del radar rota a través de una
exploracion de acimut a elevacién constante.
Min-Max Rng
Seleccione el rango en el que se realiza el promedio de las velocidades.
El producto VAD promedia todas las velocidades del rango para todos los rayos y
almacena una estructura para cada rayo. Esta estructura incluye el valor promedio, la
desviacion estandar, el conteo de datos, como asi también el acimut, la elevacion y el
numero de barrido.

Unfolding
Seleccione esta opcion para habilitar el despliegue de los datos antes de generar el
producto.

Mas informacion

» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
» Opciones de salida VAD (pagina 263)
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3.23 VIL: liguido integrado de forma ver-

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name JIEWIND_[JS Sub TASK II Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full OSP Data | ZZTVWZDR Kdp PDP RHY S0l Zv Tv SNR Ze Te

Angle List |Az:FuIICircIe El:3 angles from 0.5 to 4.0

Map Projection  Azimuthal Eqdist — Projection Name J|
PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data:Display Jl dBZ:VIL Display Units | 0 t0 65 mm
Max Range I q Resolution Jl 7202720 =
Layer Top I 120.0
Layer Bottom 11.0
ZW Relation |i20000““"1-50
XY Smoocther EZ-D

Figura 33 Configuracion de ejemplo de VIL

VIL es un mapa con codigo de color de la profundidad estimada de agua (en mm) contenida
en una capa atmosférica seleccionable. Es un indicador excelente de tormentas severas.

Se puede usar Z o ZT como base para la estimacion.

VIL puede calcular muchos valores diferentes en un intervalo de altitud o capa de la
atmosfera, incluido el liquido integrado o la reflectividad promediada. Estos pueden ser
indicadores excelentes para la actividad de tormentas severas, especialmente con respecto
a la pluviosidad potencial de una tormenta.

Ya que el VIL se puede establecer para observar la profundidad total de la atmdsfera, es
bueno para detectar las precipitaciones en el aire que no llegan al suelo, algo que el PPl o el
CAPPI no pueden detectar.

Si la altura de la capa esta por encima del nivel de congelacidn, los valores de VIL altos son
un indicador excelente de tormentas severas y granizo. Si la altura de la capa se extiende
desde la superficie hasta los 3 km (1,9 mi), los valores de VIL sirven como una guia de
prondstico para saber la cantidad de precipitacion que caera durante los préximos minutos.

Al calcular los datos liquidos integrados (datos VIL), el producto muestra la precipitacion
estimada (en milimetros) que contiene la capa definida por el usuario. A veces, esta
cantidad también se etiqueta en kg/m**2.

RESTRINGIDO 99



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

1. Primero, el algoritmo de VIL busca todos los puntos de la capa (teniendo en cuenta la
curvatura terrestre) en un rango determinado y en un acimut determinado que
intercepta las exploraciones de PPI de la exploracion de volumen, incluido un punto por
encima y un punto por debajo.

2. Elalgoritmo convierte los valores de Z o T a valores de W (contenido de agua) e integra
de la capa.

A cada punto de datos se le asigna una ponderacion que corresponde al intervalo de
altura que representa en la capa. El resultado es un producto PPl intermedio que tiene
el contenido de agua total como una funcion del rango de superficie y del acimut.

3. Finalmente, el producto intermedio se transforma a una cartesiana y se almacena. Si
selecciona Z como el parametro Product Data, pero al momento de la ejecucion solo
estad disponible T (o viceversa), el producto se ejecuta con el parametro de datos
disponible.

Cuando se calcula la reflectividad promedio de la capa (datos LAR), el producto se
almacena en reflectividad normal. El procesamiento es casi idéntico al de los datos de VIL,
excepto que las entradas de dBZ se convierten a un valor lineal Z en vez de W, y al final lo
dividimos por el espesor de la capa. Luego, el promedio de Z se vuelve a convertir a dB.

P 1. Seleccione Type > VIL.
2. En Data:Display, seleccione qué tipo de datos se calcula.

« dBT:VIL Seleccione el tipo de entrada para calcular los datos de VIL.

e dBZ:VIL

dBZc:VIL

» dBT Seleccione el tipo de entrada y de salida para calcular el promedio de la capa.
* dBZ

* dBZc

3. En Layer Top y Layer Bottom, seleccione las alturas superiores e inferiores de la capa
de VIL en kilémetros y en décimas de kildmetros.

PRECAUCIONES! La banda brillante afecta las mediciones de VIL. Seleccione la
capa de VIL para evitar la altura del nivel de congelamiento.

100 RESTRINGIDO



Capitulo 3 - Configuracién de productos de IRIS

4. En ZW Relation, seleccione la relacion (Z-W) de reflectividad-contenido de agua.

Este campo no tiene sensibilidad si calculamos un producto basado en la reflectividad
en vez de un producto basado en el contenido de agua. Se proporciona un valor
predeterminado para la lluvia. Para la nieve, reduzca el coeficiente a un valor mas
pequeio, por ejemplo a 2 000, para representar la menor reflectividad del hielo.

VIL puede funcionar solo cuando hay un angulo en la tarea, pero no se recomienda
para obtener mejores resultados. Si ningun angulo en la tarea asociada atraviesa la
capa de VIL, no se puede calcular ningun resultado de VIL.

Para una capa de VIL de 5a 10 km (3,1 a 6,2 mi), en el ejemplo de exploracion de
volumen en la siguiente ilustracién, no se puede calcular el VIL para los rangos
inferiores a 5 km (3,1 mi). En la pantalla del producto resultante, esta region se muestra
de color negro para indicar que el IRIS no tomd muestras de la region.

10 349 26.5 11.1 9.3

1o 18.3 13 / 74
5 /// /? 55

|
\s

10 20 30 40 50

Figura 34 Ejemplo de exploraciéon de volumen de inclinacion 15

Mas informacion
» LAYER: promedio de capa (pagina 46)
» Parametros de visualizacion (pagina 31)
» Parametros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
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3.24 VVP: procesamiento de volumen de
velocidad

SIGMET, dry2 VVP Product Configuration: DEFAULT

File Henus Type Help

TASK SUMMARY

TASK Hame |_||_§_DEFAULT Sub TASK | Max Range 250.0

Scan Mode |PPI DSP Data|2z e T ¥ SQI XH

Angle List |I-lz:Fu11 Circle El:3 angles from 0.5 to 2.5

PRODUCT PARAMETERS DATA CHOICES
Hin-Hax Rng I 1 30 km Horizontal Velocity |&
in- 10,5 15.0 km —
=B L I Vertical Welocity |7
Height Lvls I 30 —

T Divergence

Hin Vel I 1.0 m/s J _I_
Bin Quota IElOOOO Deformation |~
Unfolding |~ | Reflectivity |~
BhoHV |

Figura 35 Configuracion de ejemplo de VVP

VVP proporciona graficos de linea o secciones transversales de tiempo contra altura de la
velocidad del viento, direccidn del viento y divergencia contra altura.

VVP obtiene los siguientes parametros que se promedian sobre un volumen centrado
alrededor del radar:

* velocidad del viento y direccion horizontal

 velocidad vertical de las particulas (combinacion de velocidad aérea y velocidad de
caida de las particulas)

 divergencia horizontal (en relacién con los movimientos de aire verticales)

» deformacioén horizontal y eje de dilatacion (en relacion con la fuerza frontal)

* reflectividad promedio

* RhoHV promedio

Puede seleccionar qué datos se calculan y puede almacenar el producto resultante. También
puede activar o desactivar los datos. Tenga en cuenta que para los 4 botones superiores
relacionados con la velocidad, cualquier botdon encendido implica que los botones
superiores también estan encendidos. Ademas, debe activar al menos un tipo de datos.

Este algoritmo es similar a la técnica VAD, con un enfoque analitico mejorado. P
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Un radar Doppler solo puede medir el componente de viento, ya sea acercandose el radar o
alejandose del radar. Esto se denomina "viento radial”. Sin embargo, con la observacion del
viento en todos los acimuts alrededor de un circulo completo, se puede determinar la
velocidad del viento promedio vy la direccion. Esto se muestra esquematicamente en la
siguiente ilustracion para un viento del sur. En la ilustracion se muestra la velocidad radial a
un bin de rango como una funcion de un acimut. Cuando el radar apunta directamente hacia
el sur, la velocidad radial mide la velocidad total del viento (acercandose al radar). La
convencion del IRIS es que las velocidades radiales positivas se alejan del radar. Cuando el
haz apunta al este o al oeste, no hay viento acercandose al radar, de modo que la velocidad
radial es de O. La divergencia del radar se calcula al promediar la velocidad radial. Se pueden
calcular otros parametros cinematicos, como la deformacion y el eje de dilatacidon del viento.

Velocity vs. Azimuth Display — VAD for south wind Mean Wind
+Vu
North
0 West East
Vu South
West North East South West

Figura 36 Ejemplo de velocidad radial en contraste con la visualizacion del acimut

El algoritmo de VVP da por sentado que el campo de viento varia linealmente y que calcula
la velocidad del viento y la divergencia media como una funcién de la altura. Para cada
intervalo de la altura, el algoritmo de VVP realiza un ajuste de minimos cuadrados de la
velocidad radial observada al modelo del campo de viento lineal. Se usan varios miles de
puntos. El resultado es una visualizacion grafica de lineas de cada uno de los 3 parametros
en contraste con la altura, con barras de errores que indican la incertidumbre del ajuste de
minimos cuadrados.

El menu VVP Product Configuration requiere que no haya una configuracion de
visualizacion para los graficos de lineas.

P 1. Seleccione Type > VVP.

1) Consulte Waldteufel and Corbin (1979, Journal of Applied Meteorology, p. 532).
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2. Configure el producto VVP:

Min/Max Range
Seleccione el rango minimo para evitar ecos del suelo fuertes cerca del radar, por
ejemplo,de 2...5km (1,2 ... 3,1 mi).
Seleccione el rango maximo para que el angulo de elevacién mas alto se extienda
mas alla de la altura maxima que selecciond.
No se requiere una coma para separar los nimeros.

Min/Max Height
Configure la altura minima y la altura maxima para cubrir el alcance de la altitud
de donde desea la informacién del viento.

Height Levels
Especifique la cantidad de intervalos de altura. En el ejemplo de la ilustracion, se
cubre un alcance de altura de 0,5...15,0 km (0,3 ... 9,3 mi) en 20 intervalos, de
modo que existe un valor por cada 500 metros (0,3 mi).

Min Velocity
Especifique la velocidad minima que se debe incluir en el ajuste del volumen del
viento.
El valor recomendado es 0,5 m/s (1 pies 8 pulg/s).
De este modo, se elimina facilmente la compensacion hacia O en alturas bajas
debido al eco que atraviesa el filtro del eco.
Un valor de O deshabilita la Min Velocity.

Bin Quota
Es la cantidad mdaxima de bins que se incluye en el ajuste de cuadrados minimos
para cada intervalo de altura. El valor maximo permitido es de 10 000 bins.
Vaisala recomienda usar un maximo de 10 000.
Si solo selecciona la velocidad media (es decir, no se selecciona la velocidad
vertical, la divergencia y la deformacion), puede reducir el cupo de bins para
obtener una generacion de producto mas rapida.

Unfolding
El despliegue se puede activar o desactivar.
La técnica de despliegue 2 se basa en perfiles de viento del prototipo
seleccionados para determinar cudl de ellos brinda los mejores resultados en el
ajuste de cuadrados minimos.
Durante el procesamiento, el VVP se ejecuta varias veces y se selecciona el mejor
resultado.
En general, la técnica de VVP y el despliegue requieren una cobertura del eco de
al menos 90° para obtener resultados confiables.

Reflectivity, Vertical Wind, Divergence, Deformation
Opcionalmente, el VVP puede calcular la velocidad vertical, la deformacion y el
eje de dilatacion del campo de viento y el perfil de reflectividad media por
encima del radar.
Seleccione los parametros que desea calcular y registrar.
Tenga en cuenta que la velocidad vertical es la velocidad de particulas. Se incluye
el efecto de la velocidad de caida.

2) Siggia and Holmes, 1991 25th Conference on Radar Meteorology, Paris
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3. Configure la tarea de VVP asociada.

El algoritmo de VVP realiza el despliegue de los datos. Para obtener mejores
resultados, configure una tarea con un rango de velocidad inequivoco grande.

Es decir, use una PRF alta (por ejemplo, de 1200 Hz) y un despliegue de velocidad de
PRF doble (de 4:3 0 3:2), de modo que no produzca un solapamiento de velocidad.

Si la exploracion de volumen estandar no usa un despliegue de PRF doble, tal vez deba
configurar una tarea separada para VVP.

Por lo general, cuatro angulos de elevacion, como 30°, 20° 10° y 5°, son adecuados, ya
que cada angulo contribuye a varias alturas.

Mas informacion
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)

3.24.1 Generacion de la salida de producto VVP

La salida del producto VVP consta de un archivo de datos que contiene los parametros de
VVP para cada altura. Las pantallas se calculan sobre la marcha a partir del archivo de datos
y se pueden personalizar. Las pantallas disponibles de VVP en el IRIS son las siguientes:
» Graficas de lineas en contraste con la altura
Se pueden seleccionar hasta 5 parametros para el trazado en contraste con la altura. En
los trazados se incluyen las barras de desviacion estandar.
» Secciones transversales de tiempo-altura
Las lineas de las lengUetas de viento, las cadenas de viento o el eje de dilatacidon/
deformacion se superponen sobre un fondo coloreado de reflectividad, RhoHV,
deformacion, divergencia o velocidad vertical. La escala de tiempo vy la altura se
pueden seleccionar.

Puede seleccionar el estilo de la pantalla, los parametros, los limites de trazado y demas en
el menu Output Options de la ventana Quick Look o Product Output Menu.

El umbral de las pantallas se basa en la autenticidad del ajuste de la velocidad. En Output
Options, puede establecer el nivel del umbral entre O (mostrar todos los datos) y 1 (umbral
para todos los datos).

Mas informacion

» Opciones de salida VVP: Graficos de linea (pagina 267)
» Opciones de salida VVP: Tiempo/Altura (pagina 265)

3.25 WARN: Producto de Advertencia/
Centroide

El producto WARN usa otros productos de IRIS para detectar eventos meteoroldgicos
significativos.
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Ejemplo: Deteccion de granizo

La presencia de 45 dBZ a 1,5 km por encima del nivel de congelamiento es un buen
indicador de granizo en muchas ubicaciones de latitudes medias. Si se supone que el
nivel de congelamiento esta a 4 km y ejecuta un producto TOPS de eco para el contorno
de 45 dBZ, la advertencia preconfigurada podria comprobar si:
* El producto TOPS muestra topes de altura de 45 dBZ a alturas mayores de 5,5 km. Si
es asi, hay una alta probabilidad de granizo.

* Para evitar la emision de una alarma que se basa en un solo pixel, un parametro de
"regidn de umbral” comprueba si la regidn de granizo es de al menos de 10 km?2.
 VIL para la misma region (1... 10 km) es mayor que 5 mm (o un valor determinado

segun la climatologia local de granizo).

El producto WARN automatiza este procedimiento en tiempo real al buscar los productos
para eventos meteoroldgicos significativos y alerta al operador cuando se detecta un
evento.

Mensaje de advertencia

Puede definir el contenido del mensaje. Por ejemplo:

2 HAIL Warnings at 11:30:00 1in: AREA_A AREA_B

En este caso, HAIL es el texto de advertencia seleccionado por el usuario y AREA_A es el
nombre seleccionado por el usuario del area protegida.

Los nombres y ubicaciones de las dreas protegidas se definen en la utilidad Configuracion
de IRIS.

Los mensajes se agregan al menu Resumen de mensajes de IRIS.

Pantalla de la situacion

Los contenidos de las pantallas de la situacion son los siguientes:
* Contornos de dreas protegidas activas.
* Texto de advertencia en cada ubicacion del centroide que supera el tamafio del umbral
(como HAIL o MBW).
* Un mensaje de advertencia.

La siguiente ilustracion muestra un ejemplo de una advertencia de microrrafaga (MBW)
basada en el producto de cizalladura radial opcional. También se puede transmitir una
pantalla de advertencia con una superposicion geopolitica seleccionable.
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o (MBW

- o|MBW

Figura 37 Ejemplo de Pantalla de la situacion de advertencia

Los contornos de las areas protegidas se muestran para las areas incluidas en el producto
WARN. En el ejemplo, los contornos de la pista son de un mapa superpuesto separado que
se une con el producto cuando se muestra.

El texto de advertencia (MBw en el ejemplo) se muestra en la ubicacion del centroide del
fendmeno meteoroldgico que se detectd. Si se detectd fendmeno meteoroldgico en un area
protegida, el mensaje de advertencia se muestra en caracteres grandes en la parte inferior
de la pantalla. También se muestra la hora asociada con cada advertencia. Si se detecta mas
de un resultado en un area protegida, se muestra la cantidad de resultados. Una leyenda a la
derecha de la pantalla resume las caracteristicas del producto. Esto incluye el ID del
producto, la fecha, la hora de los datos y un resumen de los parametros de configuracion del
producto.

Criterios de advertencia

La caracteristica de advertencia automatica puede proporcionar alertas para una amplia
variedad de fendmenos meteoroldgicos, como el acercamiento de una tormenta grave,
turbulencia, peligro de reldmpagos o posibles inundaciones.

Se pueden usar hasta 3 criterios. El umbral y la estabilizacién se llevan a cabo por separado,
luego, los resultados se asocian con un AND manera que la definicidon centroide se lleva a
cabo en el campo combinado. Por ejemplo, el criterio adicional de los 1a 10 km (0,6 a 6,2
mi) VIL >>5 mm (0,2 pulg.) se podria afadir para reducir la tasa de falsas alarmas de
advertencia HAIL.
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La siguiente tabla muestra algunos ejemplos de criterios de advertencia. Cada criterio es
una tarea y estd entre paréntesis cuadrados. Los resultados de multiples tareas se asocian

con un AND.

Tabla13 Ejemplos de Criterios de advertencia

Criterios Ejemplo

Deteccién de cizalladura del
viento

[Shear >10 m/s/km at 0.5° EL]
AND
[ ... at 0.7° EL]

sobre una superficie de 3 km? (1,2 mi?2)

Deteccién de turbulencias de
tormentas

[Spectrum Width >6 m/s (>19 ft 8 in / s)]
AND
[Reflectivity >20 dBZ]

sobre una superficie de 10 km2 (3,9 mi2)

Deteccién de granizo

[45 dBZ TOPS >1.5 km (>0.9 mi) above freezing level]

sobre una superficie de 10 km2 (3,9 mi2)

Deteccion de vigilancia de
precipitaciones

[1.5 to 14 km (0.9 to 8.7 mi) VIL >1 mm (>03%,; 1in)]

sobre una superficie de 10 km?2 (3,9 mi2)

Deteccién de tormenta severa
o peligro de reldmpagos

[1.5 to 15 km (0.9 to 9.3 mi) VIL >10 mm (>02%;,
AND
[16 dBZ TOPS >8 km (>5.0 mi)]

in)]

sobre una superficie de 10 km2 (3,9 mi2)

Advertencia de inundacion
repentina

[Hourly Rainfall or N-Hour Rainfall >5 mm (>03g; in)]

sobre una superficie de 25 km?2 (9,7 mi2)
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Para funcionar efectivamente, un producto WARN debe basarse en la climatologia y la
experiencia locales. Vaisala puede trabajar con usted para desarrollar tal climatologia o
para entender mejor las capacidades y limitaciones del producto WARN.

Vaisala no ofrece ninguna garantia, expresa o implicita, de que el producto WARN pueda
detectar todas las situaciones meteoroldgicas peligrosas. En ningun caso Vaisala puede
ser responsable de dafios de cualquier tipo, por fallas del producto WARN al emitir una
advertencia o por falsas alarmas que pudiera emitir el producto WARN.

Mas informacion
» Algoritmo de WARN (pagina 143)

3.25.1 Configuracion de productos WARN

File Menus Type Help

Warning Symbol LTG+

Area in Sg Km 20.0

Type Product Mame Time Threshold
J VIL VIL_130 J [> 30.00 Apply | clear
1 TOPS 45Z 150 00:00:00 = 5.00

VIL 130 00:00:00 = 30.00

PROTECTED AREAS FOR WARNING ALERT

TDWR Style [~ | Say/Beep Warning _| | Make Diagnostic _| |

Utilice el menu de configuracidn del producto WARN para especificar el mensaje, el drea de
region del umbral, hasta 3 productos para utilizar como criterio para la advertencia y hasta
32 areas protegidas.

1. Enla barra del menu principal, seleccione Menus > Product Configuration.

2. Enla barra del menu principal, seleccione Type > WARN.
Se abre el meni WARN Product Configuration.
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3. En Warning Symbol, se especifica el texto que se utiliza en los mensajes de advertencia
y el texto que se muestra en la posicion centroide en la pantalla de la situacion.

Por ejemplo, el texto puede ser HAIL O MBW, S++ O TRW+.
4. Ingrese el tamafio minimo de una region del umbral en el campo Area in Sq Km.

Se descartan las areas que no cumplen o exceden este tamafo. Ingrese el valor
deseado en km cuadrado.
Por ejemplo, para una superficie de 3 km por 3 km (1,9 x 1,9 mi), ingrese 9.
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5. Seleccione el botdn junto a Product Type y Product Name, y seleccione hasta 3
productos que examinara el producto WARN.

respectivos menus de Product Configuration.

* Los productos deben tener la misma resolucién segun los respectivos menus
de Product Configuration.

» Los productos deben ser de un tipo de datos compatible: dBT, dBZ, dBZc,
Height, Kdp, LDRH, LDRV, R, Rain, RhoH, RhoV, RhoHV, Shear, SQI,
Time, VIL,Widthy ZDR.

9 * Los productos deben tener el mismo rango maximo de productos segun los

Los errores se informan en el momento de la ejecucién en el menu Radar Status.
a. Seleccione el tipo de producto.

La informacion del Product Name se completa automaticamente. También puede
editar el nombre.

b. Seleccione el nombre del producto.

La lista de nombres de productos muestra los productos actuales en su sistema.
Si el producto que desea usar no aparece, ejecute el sistema hasta que aparezca.
También puede elegir un producto diferente del deseado y anule el nombre del
producto.

c. Para cada producto, use los valores Time para productos de diferentes tareas o
diferentes ejecuciones de la misma tarea.

Utilice los botones mas y menos para aumentar o disminuir las horas, minutos o
segundos o escriba un valor de hora en la ventana.

Se puede ocupar este campo solo cuando hay mas de un criterio. Por ejemplo, si el
segundo criterio tiene una hora de 00:10:00, cuando el primer producto esté
disponible, el algoritmo de programacioén buscara en el tiempo hasta 10 minutos
atras para encontrar una versidon del segundo producto.

Debe saber el horario de la tarea. Si utiliza productos basados en tareas diferentes,
debe establecer el campo Time en un nimero diferente de cero o el producto no se
ejecutara. En general, si todos los criterios del producto se basan en la misma tarea,
establezca todas las horas en 00: 00 : 00 para que se utilicen solo los datos de la
misma ejecucion.

d. Para cada producto, ingrese el umbral de advertencia en Threshold.

El producto WARN solo considera aquellos valores que cumplen o superan el umbral.
Las unidades de medida dependen del producto seleccionado. Por ejemplo

* Los umbrales TOPS se especifican en km.

* Los umbrales VIL se especifican en mm.
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Compruebe el menu Product Configuration apropiado si no estd seguro sobre
las unidades de medicion.

El producto WARN funciona sobre las bandas de color en la imagen del producto y el
umbral se ajusta en consecuencia.
Por ejemplo, para configurar una advertencia de reflectividad basado en un
producto CAPPI.
* Mostrar un ejemplo del producto.
* Elija el umbral para que coincida con el nimero que aparece con la banda de
color que desea usar como umbral.

Si 45 dBZ es el nimero que aparece con el color rojo y establece el umbral a 45 dBZ,
entonces todas las regiones que aparecen en rojo (o "superior") se incluyen en el
algoritmo de advertencia. Conviene realizar esto para verificar el algoritmo. Si
aparece el producto de reflectividad junto con la pantalla de la situacién
(superposicion de advertencia), las etiquetas del centroide se colocan con precision
en las regiones de color rojo.

Para el producto VVP, el umbral se refiere a la divergencia en unidades de m/s por
km (1073 s). Cuando el producto WARN se ejecuta por el VVP, se genera una
advertencia si la divergencia es superior a este valor en cualquier altura en el VVP.
Una fuerte divergencia de bajo nivel sobre el radar podria indicar una microrrafaga.
Para establecer correctamente las alertas de microrrafaga, debe conocer las
caracteristicas locales de los fenémenos.

6. En Protected Areas for Warning Alert, seleccione Protected Areas para ver una lista

112

de las areas.

Las areas protegidas se configuran en la utilidad setup. Se limitan a ser rectangulos con
tamanfo arbitrario y dngulo de orientacion. Hay un limite de 16 areas. (Si realiza un
cambio en Setup, debe reiniciar IRIS para que el cambio surta efecto.)

Es una buena idea nombrar a un area grande (por ejemplo, 500 por 500 km (310,7 x
310,7 mi)) ALL. Cuando selecciona ALL, toda la zona del radar con un rango de 250
km (155,3 millas) de alcance es un drea protegida.

. Seleccione TDWR Style para utilizar el formato de mensaje de advertencia TDWR.

En el formato TDWR, solo se informa el centroide mas fuerte del area de mayor
prioridad junto con su fuerza. Por ejemplo: MBA 3MF 30K-, en idioma hablado:
Microburst Alert, Three Mile Final, 30 Knot loss.

El formato IRIS mas antiguo informa sobre todos los centroides en todas las areas
protegidas, por ejemplo: 3 MBA warnings at 11:30 in: 3MF, 2MF. Estos mensajes
aparecen en la parte inferior de la pantalla y, opcionalmente, tienen salida de voz.

. Seleccione Say/Beep Warning para que el generador del producto indique de forma

audible el mensaje de advertencia ademas de mostrarlo como mensaje.

También debe seleccionar Enable Speech en el menu Setup de IRIS.
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9. Seleccione Make Diagnostic para que el generador del producto cree una salida de
diagndstico adicional.

El diagndstico es un tipo de producto USER, con un tipo de datos USER y el mismo
nombre que el producto WARN, excepto por un MSK.

Puede visualizar este producto en el Quick-Look Window de IRIS Radar.

Este producto contiene la salida de los datos de entrada iniciales del umbral. EI LSB es
la primera entrada, el bit 1 es la segunda y el bit 2 es la tercera. Para un WARN de una
sola entrada, espere un archivo binario. Puede usar esto para ver las regiones que se
estan procesando.

3.26 WIND: direccion vy velocidad del

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Mame J|§-UIND_05 Sub TASK |I Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full OSP Data | ZZTVWZDR Kdp PDOP RHY S0l Zv Tv SNR Ze Te

Angle List |Az:FuIICircIe El:3 angles from 0.5 to 4.0

Min-Max Rng |5:0 70.0 Defaults

Min-Max Height | 05 15

Range Spacing |} 10.8 km Sector Length || 30.0 km

Azimuth Spacing | 45.0 deg Sector Width | 60.0 deg

Figura 38 Configuraciéon de ejemplo de WIND

WIND muestra velocidad y direccion del viento con lengietas o cadenas de viento.

WIND calcula una matriz 2D de vectores de viento horizontales (el campo de viento
horizontal) con la informacion de velocidad radial y la suposicion de que el viento es
uniforme en un sector limitado (por ejemplo, 10 km [6,2 mi] por 60°). Al calcular el viento
medio en varios sectores, se puede generar una aproximacion al campo 2D de vientos
horizontales. Dado que el algoritmo supone que hay vientos uniformes en un sector,
también se denomina "algoritmo de viento uniforme del sector”. El algoritmo puede mostrar
cambios graduales en los vectores de viento en un area de cobertura del radar. No puede
mostrar gradientes pronunciados, como frentes o microrrafagas.
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La salida se puede mostrar como lengtietas de viento o cadenas de viento como un
producto de superposicion. El viento medio se puede restar en la salida, de modo que se
muestre el viendo de perturbacion. Estas selecciones se realizan cuando el producto se
muestra en la Quick Look Window o en el Product Output Menu mediante las Output
Options.

viento medio. Sin embargo, el cdlculo no es confiable.

o Si no hay puntos de viento radial suficientes en un sector, el algoritmo aun calcula un

6.

Para cada sector, se almacena la cantidad total de bins validos del rango de velocidad que
se encuentre, como asi también la cantidad total esperada para una cobertura total.

Al mostrar los resultados, las opciones de salida permiten aplicar un umbral por el
porcentaje de cobertura en un sector.

Use este umbral para reducir los valores ruidosos. Un buen punto de partida es un valor de
cobertura de area del 40 %.

. Seleccione Type > WIND.

. En Min-Max Rng, especifique el radio del producto, que comience en un punto cercano

al radar y que termine no tan lejos del radar.

Los vectores del viento se calculan solamente dentro de este rango.

. En Min-Max Height, defina la capa desde la que se obtiene la informacién sobre la

velocidad radial, a fin de producir vectores del viento.

Ya que la cizalladura vertical puede ser considerable, Vaisala recomienda que la capa
sea de ~1km (~0,6 mi).

En Range y Azimuth Spacing, defina la resolucién para calcular los vectores del viento
en coordenadas polares.

Por ejemplo si Range Spacing se establece en 10 km(6,2 mi) y el Azimuth Spacing se
establece en 45°, se calcula un vector del viento para Min-Max Range cada 45° en
acimut y 10 km (6,2 mi) en rango.

. Establezca los valores de Sector Length y Width.

Cada vector del viento se calcula en el centro de un sector, que se define con Sector
Length (o rango) en km y el ancho del sector (o acimut) en grados.

Puede establecer los valores de Range y Azimuth Spacing de modo que los sectores se
superpongan.

Vaisala recomienda que el ancho del sector sea de ~60°.

En Defaults, establezca todos los campos del menu en sus valores predeterminados.

Mas informacion

» Pardmetros de visualizacion (pagina 31)

» Pardmetros del producto (pagina 28)

» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
» Opciones de salida WIND y FCAST (pagina 271)

na
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3.27 XSECT: seccion transversal

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name JI?NIND_DS Sub TASK II Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full DSP Data | 2ZZ TV W ZDR Kdp PDP RHV 501 Zv Tw SNR Ze Te

Angle List |Az:FuIICircIe El:3 angles from 0.5 to 4.0

PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS

Data Source Polar | Display Units | 0 to 10000 mm/h
Resclution JI 00 x 290 i
CAPPI In JlI

Data: Display JI R

Height Width | 10.0 50.0
Center (x,y) 0.0 00
Angle IEZD-U

RainAlg || 200**1.6
XZ Smoother  |10.0 0.0

Figura 39 Ejemplo de configuracién de XSECT

XSECT es un producto de exploracién de volumen que muestra la seccién transversal de
altura junto con una linea definible por el usuario.

El producto XSECT es similar a RHI en que muestra una representacion de rango-altura o un
"corte" vertical de un parametro del radar.

Para XSECT, la seccidon transversal se crea a partir de una exploracion de volumen de PPI.
Esto significa que, si ejecuta una exploracion de volumen estandar a intervalos regulares, se
puede crear una XSECT sin programar una tarea de RHI.

A diferencia de los productos RHI, que, por lo general, se componen de alrededor de

100 angulos de elevacion, la resolucion en XSECT se limita por la cantidad de angulos de
elevacion en la exploracion de volumen, normalmente de 10 ... 20. Sin embargo, la
interpolacion 3D que usa el algoritmo de XSECT genera una representacion excelente de la
distribucion de la altura de los pardmetros del radar. Ademas, el algoritmo corrige los
efectos de la curvatura terrestre, de modo que la escala de altura se corresponda con la
altura real por encima de la altura de referencia del producto (generalmente, a nivel del
mar).

Puede usar el producto XSECT de las siguientes formas:
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* Para las areas de interés, como por ejemplo cuencas o terminales aéreas, puede
configurar una XSECT como un producto estandar para realizar un corte de un area.

* A medida, para atravesar una linea de tormentas o un drea que se sospeche con clima
severo.
Para las secciones transversales a medida, use la herramienta de XSECT en Quick Look
Window para configurar la linea de la seccion transversal con un raton.
Si no usa un raton para definir una linea de la seccion transversal, visualice un producto
PPl o CAPPI con anillos de rango y numeros de rango para poder configurar la seccion
transversal.

En la siguiente ilustracion se muestra la geometria correspondiente de la XSECT para el
ejemplo de la configuracién anterior.

Cross Section Configuration Parameters Cross Section Display Parameters

Center Point
Range=16
Azimuth=300

Point Closest
to Radar
Cross-Section \/\

Line
Y =8.0 \
Width = 45

\ 5
¥\l x=_139 '
;?éte _ Zero Right
Orientation Angle = 50.0 10 Center Point : Label Side
If Angle is setto 50 + 180 = 230, left
and right sides of XSECT display are Height
swapped.
0

-35 Horizontal Distance 0 10

Figura 40 Geometria de la seccion transversal

P 1. Seleccione Type > XSECT.

2. En Data:Display, haga una seleccion entre las siguientes opciones: Z dBZ,Z Rain,V
Vel,W Width, T dBZt,T Rain,Zd ZDRy Zd Rain.
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3. Para Center (x,y):

a. Observe la imagen de CAPPI o PPI que desea "cortar" y decida donde desea realizar
la seccion transversal.

b. Seleccione el punto central de la seccidn transversal.

En este punto, son utiles las marcas de rango y las lineas de acimut.
Por lo general, se coloca el punto central de la funcién del radar que desea "cortar”,
tal como se muestra en el ejemplo.

c. Ingrese las coordenadas de distancia-X (este) y distancia-Y (norte) en km.
Ingrese las distancias sur y oeste como nimeros negativos.

4. Seleccione la altura maxima y el ancho horizontal de la seccién transversal en km e
ingréselos en Height Width.

No deben ser valores exactos; use las marcas de rango y acimut que se muestran en la
pantalla para calcular el ancho horizontal.
En el ejemplo, la altura es de 10 km (0,6 mi) y el ancho es de 45 km (28,0 mi).

5. En Angle, seleccione el angulo de orientacion en grados.

En el ejemplo, el angulo es de 50°. El angulo que seleccione determina el fin del corte
de la seccion transversal que se muestra en el lado derecho de la pantalla. Un dngulo de
50° se muestra de la siguiente manera:

Left Side Right Side
23° end 50° end

Para revertir los extremos de la pantalla de salida, seleccione un angulo de 50° +180° =
230°.

6. En XZ Smoother, establezca las escalas de la longitud de estabilizacion Xy Z de forma
independiente.

Por lo general, dada la interpolacion que se realizd al crear el producto de la seccién
transversal, las pantallas de salida requieren poca o nula estabilizacion.

En la pantalla de salida final, el punto cero de la escala de rango horizontal se
corresponde con el punto mas cercano en la seccion transversal al radar. Esto también
se muestra esquematicamente en el ejemplo.

Esto significa que si selecciona una linea que atraviesa el radar (que se permite para
realizar un pseudo RHI), el punto O esta en el radar, de modo que la distancia horizontal
es igual al rango del radar.

RESTRINGIDO 17



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

Mas informacion
» RHI: indicador de altura del rango (pagina 70)
» Parametros de visualizacion (pagina 31)
» Parametros del producto (pagina 28)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
» ¢Es mejor usar RHI o XSECT? (pagina 73)
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4. Programacion de productos

Capitulo 4 - Programacién de productos

41 Menu del programador de productos

El menu Product Scheduler le indica a IRIS cuando generar un producto para operacion
automatica o manual.

Debido a que la generacidn de productos afecta los recursos de la computadora host, este
menu se puede ver, pero no controlar mediante un observador de IRIS.

= hel-fireball Product Scheduler: DEFAULT x
File Menus Commands Help
Display D| Master | 181/220 Products Add for J Site Group Site Group J 2

Site Type Product Data Task Next-Data-Time Skip Rgst Status Runs
WPT CAPPI CAPPI-Z-400  dBZ PPI_Hv400 A 13:03 15 DEC 2016 00:00 All Wait [¢] Al
KER CAPPI CAPPI-ZDR-40 ZDR VOL_A 13:03 15 DEC 2016 00:00 All Wait [¢]

BLG CAPPI CAP GVOL-Z dBZ GVVOL_A 13:03 15 DEC 2016 00:00 All Wait [¢]

HFE CAPPI DP-CAPPI-DBZ dBZ HFB-PPI250 06:00 29 MAR 2017 00:00 All Wait 4978 J
HFE CAPPI DP-CAPPI-R R HFB-PPI250 06:00 29 MAR 2017 00:00 All Wait 4978

CATCH --Products--

BLG CATCH CATCH-R-400 Rain VOL_A 14:00 15 DEC 2016 ©01:00 All Wait [¢]

HFE CATCH DP-CATCH Rain DEFAULT 07:00 29 MAR 2017 01:00 All Wait 2489
COMP --Products--
COMP-CAP-V CAPPI-FIJ-V 9 234¢

--- COMP COMP-CAP-Z CAPPI CAPPI-FIJ-Z 06:08 29 MAR 2017 All Wait 12336
--- COMP PPI-Z-EDC PPI PPI-Z-250 06:00 29 MAR 2017 All Wait 4978
--- COMP PPI-Z-EDC1 PPI PPI-Z-250 06:00 29 MAR 2017 All Wait 4978
--- COMP PPI-Z-EDC2 PPI PPI-Z-250 06:00 29 MAR 2017 All Wait 4978

DWELL --Products--
FCAST --Products-- /
]
Figura 41 Product Scheduler

Columna Site
Muestra el sitio para cada producto programado. Un producto se ejecuta solamente si
los datos de ese sitio llegan a IRIS desde el radar, a través de la red o desde una cinta.

Si el campo Display se establece en Master (Master Schedule), hay solo una entrada

de producto, independientemente de la cantidad de sitios programados.

Haga clic con el botdn derecho del mouse para mostrar un menu en la columna de
sitios donde se enumeran todos los sitios con el simbolo * junto a cada uno para el
cual el producto se programo.
Seleccione una entrada para agregar o quitar la etiqueta *. Esto hace que sea
conveniente usar Master Schedule para agregar o eliminar sitios del programa.

Columna Product
Muestra el nombre del producto.

Columna Data

Muestra el pardmetro de datos configurado para el producto.

RESTRINGIDO

n9



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

Columna Task
Muestra el nombre de la tarea asociada.

Next-Data-Time
La programacion funciona bajo el concepto de hora de los datos, es decir, la hora en
que una tarea comienza a recolectar datos. Para un horario de tarea a tiempo, la hora
de los datos corresponde a la hora en que una tarea esta programada para comenzar.
Cuando programe un producto, establezca el campo Next-Data-Time para que el
generador de productos procese solo tareas asociadas con las horas de los datos
posteriores a la siguiente hora de los datos.

Skip
La hora Skip divide el dia en intervalos equivalentes de tiempo comenzando desde la
medianoche. Se genera un producto; como mucho, uno por cada intervalo de tiempo
Skip. Se usa para cada intervalo la primera ocurrencia de datos de la tarea asociada.

Request
Programa un producto segun si el horario afecta las ocurrencias All, Next del
producto. También puede detener la programacion del producto.

Status
Muestra el estado actual de cada producto como Running (el producto se estd
generando) o Wait (el producto esta esperando que se ejecute la tarea asociada, su
turno para ejecutarse segun la finalizacion de otros productos, o el producto no esta
programado para ejecutarse).
Después de la generacion de un producto, el estado cambia de Running a Wait.
Cuando aparece Master Schedule, Status muestra el estado del sitio que se esta
ejecutando en ese momento o que se ejecuto recientemente.

Runs
Un contador (000 a 999) que muestra la cantidad de veces que se ejecutd un
producto desde que se cargd en el mend.
Si la cantidad de ejecuciones supera 999, el contador se reinicia a 000.
Si detiene un producto, el contador no se restablece. El contador se restablece si
elimina un producto y lo vuelve a cargar en el horario. Si carga un horario nuevo, los
contadores para todos los productos se restablecen.
Cuando se muestra Master Schedule, el campo Runs refleja la cantidad total de
ejecuciones para todos los sitios programados.

4.2 Programacion de productos

P 1. Seleccione Menti > Programador del producto .

Aparece una lista de tipos de productos disponibles.
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2. En Display, en la parte superior del menu, especifique qué sitios se mostraran.

Valor

Descripcion

All Sites Muestra el cronograma para todos los sitios.

Master Muestra el Master Schedule, con una entrada para cada producto programado.
Si un producto se programa para ejecutarse en varios sitios, la entrada muestra el
sitio que lo ejecuté mas recientemente.

Site Group Muestra los productos configurados para todos los sitios en el grupo.

El Site Group es un subgrupo de sitios definido en el campo Site Group.

Single Sites Muestra los productos configurados para un unico sitio (seleccione el nombre del

sitio). Use este si su sistema admite un sitio.

El campo de texto adyacente muestra cuantos productos coinciden con la seleccién de

la pantalla.

3. En Add for, en la parte superior del mendu, especifique los sitios para los cuales se
agrega el producto.

Valor Descripcion

All Sites Agrega el producto para todos los sitios.

Site Group Agrega el producto para todos los sitios definidos por el Site Group.
Etiqueta con * los miembros del grupo del sitio. Si tiene un Unico sistema de sitio,
haga que su sitio sea el Unico miembro del Site Group.

Single Sites Agrega el producto solo para ese sitio. Use este si su sistema admite un sitio.

4. Para editar los productos configurados en el cronograma de productos, haga clic con el
botdén derecho del campo Product y seleccione uno de los siguientes:

Valor Descripcion

Add Agrega un producto al cronograma.
El producto se genera en una base continua cuando la tarea recopila datos, sujeto
al tiempo Skip.

Remove Retira de la lista el producto seleccionado para el sitio que se muestra.
Si se muestra el Master Schedule, el producto se retira para todos los sitios.

Edit Abre el menu Product Configuration para el producto seleccionado.
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5. Para generar datos solo a partir de tareas futuras:
a. Haga clic con el botdn derecho en el campo Request.

b. Seleccione All o Next.

Valor Descripcion

All Se procesan todos los datos de tareas asociadas que se recopilan después de la
siguiente hora de datos.

El producto se genera en una base continua cuando la tarea recopila datos, suje-
to al tiempo Skip.

Next Solo se procesan los datos a partir de la siguiente incidencia de la tarea, después
de la siguiente hora de datos.

El producto se genera solo una vez.

Se ignora el tiempo Skip.
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6. Siusauna solicitud All, puede establecer el campo SKip para que el generador de
productos no procese cada ocurrencia de la tarea asociada.

De manera predeterminada, una solicitud All genera datos de cada tarea que se
procesa. El tiempo Skip divide el dia en intervalos equivalentes de tiempo comenzando
desde la medianoche.

Se genera un producto; como mucho, uno por cada intervalo de tiempo Skip. Se usa
para cada intervalo la primera ocurrencia de datos de la tarea asociada.

Por ejemplo, un tiempo Skip de 00: 15 (15 minutos) significa que el producto se genera
con una frecuencia no mayor a 15 minutos, independientemente de la frecuencia con la
que se ejecute la tarea.

En la siguiente figura, se establece el campo Skip para una solicitud All para que haya
2 ocurrencias de la tarea en cada intervalo. Solo se usa la primera ocurrencia para
generar el producto.

Product Product Product Product

I I I I

TASK  TASK TASK TASK TASK TASK TASK  TASK

A N R R S ..

4 I

Skip Time
Interval

El valor predeterminado del campo SKip es 00 : 00, que indica que no se saltea ninguna
tarea.

Cuando se muestra el Master Schedule, se aplica un cambio en el Skip Time para todos
los sitios.

0 Debe considerar el cronograma de tareas cuando especifique el tiempo Skip.

Durante la operacion, el campo Next-Data-Time cambia para mostrar la siguiente hora
posible en que se pueda generar el producto. Depende del tiempo Skip vy la solicitud
(All o Next), de la siguiente manera:

Valores Skip y Request H Descripcion

Next Any Skip Time Después de completar una solicitud Next, el campo Next-Data-Time se
restablece a la hora de datos (mas 1segundo) de la tarea que se proce-
sO.

Esto significa que emitir otra solicitud Next procesa la siguiente ocu-
rrencia de la tarea asociada.

Se ignora el tiempo Skip.
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Valores Skip y Request Descripcion

All Skip Time = 00:00

El producto se genera para cada ocurrencia de datos de la tarea asocia-
da.

El campo Next-Data-Time se restablece a la hora de datos (mas 1 se-
gundo) de la tarea que se proceso (idéntico al caso de solicitud Next).

Es lo mismo que emitir una serie de solicitudes Next.

All Skip Time >00:00

El campo Skip determina la hora mas temprana en que se puede gene-
rar un producto nuevo.

Después de completar un producto, el campo Next-Data-Time se resta-
blece a la hora de inicio del siguiente intervalo de tiempo Skip.

7. Para generar datos solo a partir de tareas futuras, haga clic con el botdn derecho en el

campo Request.

Opciones del Descripcion

campo Request

All Se procesan todos los datos de tareas asociadas que se recopilan después de la si-
guiente hora de datos.

El producto se genera en una base continua cuando la tarea recopila datos, sujeto
al tiempo Skip.

Next Solo se procesan los datos a partir de la siguiente incidencia de la tarea, después
de la siguiente hora de datos.

El producto se genera solo una vez.
Se ignora el tiempo Skip.

Stop Detiene el cronograma de los productos seleccionados.

Cuando se muestra el Master Schedule, se aplica un cambio en Request para todos los

sitios.
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Para generar productos a partir de datos antiguos, haga clic con el botdn derecho en el
campo Next-Data-Time.

Esto le permite generar productos de datos de tareas recibidos de otro host de IRIS o
recuperados de una cinta.

En el siguiente ejemplo, se muestra como interactua Next-Data-Time con las opciones
de solicitud All y Next.

All Request

v

— Next Request

TASK  TASK TASK | TASK|[TASK  TASK TASK TASK

I O O O I

' |
— Past TASKS Present Future TASKS—

Next Data Time

Cuando un producto se carga primero en el cronograma o se carga un cronograma
nuevo entero, el campo Next-Data-Time se puebla de manera determinada con la hora
actual.

a. En la columna Siguiente-Datos-Hora, haga clic con el botén derecho en la marca de
tiempo.

b. Seleccione los botones Siguiente > Producto > Hora para volver atras.

Seleccione Archivo > Guardar y proporcione un nombre al programador del producto.

4.3 Adicion de un producto a un horario

1.
2.

Seleccione el encabezado o el producto para el tipo de producto que desea ingresar.
Coloque el cursor sobre el campo Product y seleccione Add.

IRIS muestra una lista de productos de ese tipo.

Seleccione un producto.

El producto se agrega al horario.

4.4 Retiro de un producto del horario

1.
2.

Seleccione el producto que desea eliminar.
Coloque el cursor sobre el campo Product y seleccione Remove.

Solo puede eliminar productos. IRIS no elimina los encabezados del producto del
horario.
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4.5 Edicion de la configuracion del pro-
ducto

1. Seleccione el producto que desea editar.
2. Coloque el cursor del mouse sobre el campo Product y seleccione Edit.
IRIS abre el menu Product Configuration con el producto seleccionado cargado.
3. Edite el producto segun sea necesario.
4. Seleccione File > Save.
5. Salga del menu Product Configuration.

IRIS lo regresa al menu Product Scheduler actualizado.

4.6 Detencion de la generacion de pro-
ductos

1. Seleccione el producto que desea detener.
2. Coloque el mouse sobre el campo Product y seleccione Stop.

Si el producto esta esperando su generacion, la solicitud Stop desprograma el producto
de los estados All o Next.

Si el producto se esta generando cuando hace la solicitud Stop, no se produce un
archivo de salida del producto.

4.7 Consejos sobre como ejecutar pro-
ductos de radar

Optimizar el rendimiento del sistema

Puede configurar una cantidad casi ilimitada de productos en IRIS. El administrador del
sistema debe planificar con cuidado la mezcla de productos y las capacidades del
rendimiento para su instalacion.

Tabla14 Consideraciones del rendimiento del sistema para la generacion de productos de radar

Consideracion  Descripcion

Capacidades de | Puede mejorar el rendimiento descargando los procesos de salida del producto a otra ma-
la CPU quina. Considere generar productos en otro sistema IRIS Analysis.

Mezcla de pro- | Evite desperdiciar recursos de la computadora haciendo productos que nadie observara.

ductos Por ejemplo, generalmente, las personas no observan 12 productos CAPPI. Una mezcla de

CAPPI, VIL y TOPS puede ser mas adecuada.
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Consideracion | Descripcion

Dispositivos de | Considere la compensacion entre dispositivos de salida y mezcla de productos.

salida Si administra muchos nodos remotos, puede generar menos productos.

Pantallas de al- | No las cree si no son necesarias. Los productos de media y baja resolucion se ejecutan con
ta resolucién mayor rapidez. Use productos de baja resolucion para pantallas remotas en linea de serie
porque las tasas de actualizacién son mas rapidas.

Muestreo de al- | No lo use en las configuraciones de sus tareas si no es necesario. Si desea usar muestreo de
ta resolucién alta resolucién (en acimut y rango), no muestree en rangos mayores que los que necesita
para su aplicacion.

Productos per- | Silos usuarios desean solicitar muchos productos personalizados, considere comprar otra
sonalizados estacion de trabajo para ejecutar el software de visualizacién. Esto significa que puede ob-
tener datos RAW del host de IRIS y procesar productos en la otra estacion de trabajo.

Productos inmediatos

La mayoria de los productos IRIS son productos de exploracion de volumen que requieren
una serie de productos PPI.

Los productos inmediatos se pueden ejecutar antes de que se complete una exploracion de
volumen porqgue se basan en un solo barrido de datos. Use productos inmediatos para
aplicaciones donde se requiere retroalimentacion rdpida. Por ejemplo, PPI, RHI o SHEAR.

Creacion de productos a partir de datos recuperados y marcadores Keep

Cuando los archivos del producto RAW se restauran a partir de una cinta, se vuelven a
introducir automaticamente para reconstruir los archivos de introduccion que se requieren
para la generacion del producto.

Debido a que los datos de la cinta son antiguos, son los primeros de la lista para que el
proceso de vigilancia del sistema los elimine. Para evitar esto, haga lo siguiente en el menu
Ingest Summary:
» Antes de recuperar los archivos de una cinta, elimine algunos archivos de introduccion
innecesarios.
» Después de que se restauren los archivos, etiquete los archivos de introduccion con
marcadores Keep para que no se eliminen cuando ingresen archivos en tiempo real,

Para obtener informacion sobre el espacio reservado para los archivos de introduccion,
consulte Setup en /RIS and RDA Utilities Guide (M211316EN).
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5. Configuracion y programa-
cion de productos IRIS op-
cionales

51 CATCH: Acumulacion de precipitacion
en subcuencas

CATCH calcula la acumulacion de precipitacion en dreas de captacion, como cuencas.

CATCH se usa para aplicaciones hidrometeoroldgicas como la estimacion de la pluviosidad
total en la cuenca de un rio con el objetivo de pronosticar inundaciones. Se pueden
seleccionar tanto el tiempo de la integracion como las dreas de subcuenca.

CATCH también puede emitir advertencias si la precipitacion en una region de subcuenca
supera el valor umbral.

CATCH es un producto de un producto para el cual el producto RAIN1 por hora sirve de
entrada. Puede sumar cualquier cantidad de horas de productos RAINT individuales. El Unico
limite es la cantidad de productos RAIN1 que se almacenan en el disco. Como parte de la
opcidn IRIS Hydromet, los productos RAIN1 se pueden calibrar mediante la entrada del
pluviometro, por lo que los productos CATCH también se benefician de esta calibracion.

Las areas de subcuenca también se definen de manera similar a las superposiciones; es
decir, las regiones de subcuenca se definen utilizando puntos de vector LAT/LON y se
almacenan en un archivo en el directorio TRIS_OVERLAY.

Un archivo "catch” por lo general contiene muchas areas de subcuenca. Puede haber mas de
un archivo CATCH, por lo que los usuarios pueden tener "mezclas"” diferentes de subcuencas.

La salida del producto CATCH es un archivo que contiene la profundidad de precipitacion
para cada subcuenca para cada hora y el total sobre el tiempo de integracién seleccionado.
Este archivo se puede mostrar por si mismo o superponer sobre la visualizacion de otro
producto. Una visualizacion de grafico de barras interactivo muestra las cantidades de
precipitacion por hora en cada subcuenca.

Debe adquirir una licencia para la opciéon Hydromet para usar el producto CATCH.

Si el producto CATCH no esta en el Product Scheduler o en |a lista de tipos de productos
en el menu Product Configuration, entonces no tiene una licencia para el producto
CATCH.

Mas informacion
» Descripcion general de la correccion del pluviometro Hydromet (pagina 360)
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5.1.1 Configuracion de productos CATCH

Figura 42 Configuracion de ejemplo de CATCH

P 1. Seleccione Type > CATCH.
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2. Configure el producto CATCH:

130

Rain1
Especifique el nombre del producto de entrada RAIN1 por hora.
Seleccione Rainly elija de la lista de productos o escriba el nombre en el campo.
Cuando ingresa un nombre de producto, la informacion de la tarea asociada se
muestra en TASK Summary.

Hours
Especifique la cantidad de horas a integrar. Cuando ejecuta el producto, este
integra los datos de las ultimas horas N.
Si falta un producto RAIN1 para una de las horas del intervalo, el algoritmo
supone que no hubo lluvias en esa hora.
La salida del producto muestra cuantas horas se integraron.

Color Scale, Levels y 1st Level/Step
Especifique que los niveles de color se pueden especificar.
La resolucion se fija con la resolucion de la configuracion de RAINT.

Subcatch
Seleccione el nombre del archivo de subcuencas. El archivo de subcuencas
contiene las definiciones de la subcuenca.

Issue Warn
El producto CATCH puede generar advertencias si la cantidad de precipitacion en
una subcuenca supera el valor umbral.
El valor umbral para cada drea de subcuenca se configura en el archivo de
subcuencas.

Offset y Multiplier
Utilice estos valores para modificar los umbrales para cada subcuenca. Se puede
hacer para compensar diferentes tiempos de integracion.
Para no ajustar los umbrales en el archivo de subcuencas, establezca
Offset=0.0yMultiplier=1.0.
Vaisala le recomienda configurar los umbrales en el archivo de subcuenca para
gue sean caracteristicos de acumulacion durante un tiempo estandar, como por
ejemplo una hora. Puede usar el Offset y Multiplier para ajustar todos los
umbrales.
Por ejemplo, suponga que un indicador de peligro de inundacién en una
experiencia de subcuenca muestra que el umbral de una hora es de 10 mm
(0,39 pulgadas) y que el umbral de 2 horas es de 15 mm (0,59 pulgadas) para
peligro de inundaciones. Puede configurar el valor de 10 mm (0,39 pulgadas)
para la subcuenca y luego establecer el multiplicador en 1,5 y la compensacion en
0,0. Esto permite cierto grado de ajuste de los umbrales de subcuenca para los
diferentes periodos de tiempo.
Otra técnica es configurar los diferentes archivos de subcuenca con los umbrales
establecidos para diferentes tiempos de integracion. En este caso, el nombre del
archivo de subcuenca debe reflejar el tiempo de integracion, como CATCH_06,
para indicar que los umbrales se establecen para 6 horas.
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3. En Save As, nombre el producto CATCH.

Vaisala recomienda nombrar el producto CATCH por la cantidad de horas de
integracion y un descriptor general del drea, quizas incluso el nombre del archivo de
subcuenca.

Por ejemplo, si el archivo de subcuenca para una cuenca de rio grande se llama
RED_RIV Yy el tiempo de integracion es de 2 horas, guarde el producto bajo el nombre
RED_RIV_02.

Mas informacion
» Definicidn de subcuenca (pdgina 131)

5.1.2 Definicion de subcuenca

Las dreas de subcuenca se definen en un archivo almacenado en el directorio
IRIS_OVERLAY (porlo general, etc/vaisala/irisrda/overlay).

Estos tienen el sufijo . cat y se los conoce como archivos catch.
Cuando inicia IRIS, el registro de arranque muestra el procesamiento de los archivos catch.

En general, los archivos contienen la siguiente informacién para cada subcuenca:

* Numero de indice de subcuenca (un nimero entero: 1, 2, 3...) y nombre.
El nombre se usa para la visualizacion.

* El umbral (mm) de profundidad de acumulacién para la advertencia.

+ Los puntos de subcuenca en coordenadas LAT/LON.
Estos puntos deben definir una region cerrada y estar en secuencia sobre el perimetro
de la region. Es decir, el primer punto y el ultimo punto deben ser iguales.
Las subcuencas que comparten el mismo limite se deben ingresar como regiones
cerradas completas; es decir, los puntos del limite compartidos son los mismos para
cuencas adyacentes.

* La ubicacion de un punto interno para el etiquetado.
El punto debe estar dentro de la regién limitada de la cuenca.

Cada archivo catch por lo general tiene muchas regiones de subcuenca. Puede haber varios
archivos de subcuenca para diferentes aplicaciones, como por ejemplo:
» Para diferentes radares en una red.
» Para especificar diferentes umbrales de advertencia para compensar diferentes tiempos
de integracion.
» Para cubrir dreas de cuencas importantes diferentes.

Esta permitida la superposicion de subcuencas en un archivo. Por ejemplo, una region de
cuenca grande se puede ingresar como una Unica cuenca grande y también se especifican
las cuencas afluentes mads pequefas. IRIS permite crear un maximo de 20 archivos catch
diferentes.

Para obtener mas informacién, consulte la herramienta Superposicién en /R/S and RDA
Utilities Guide (M211316EN).

Mas informacion
» Configuracion de productos CATCH (pagina 129)
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5.1.3 Programacioén de productos CATCH

La Data Time que especifique al programar el producto se cuantifica al valor de la hora en la
configuracion del producto para el intervalo mas cercano que finaliza la integracion.

Use el campo Skip Time si solo desea las acumulaciones de intervalos especificos. Puede
establecer los tiempos de omision en cualquier multiplo del periodo de acumulacién. Por
ejemplo, si desea una integracion de 3 horas solo para los periodos que finalicen a las 03:00,
06:00, 09:00, ..., configure el campo Skip Time en 03:00.

Si la entrada de RAIN1 se corrige mediante los datos de entrada del pluviémetro, hay un
retraso en el producto CATCH ya que el producto RAIN1 de entrada se retarda al esperar
por la llegada de los datos del pluviémetro.

La programacion de los productos CATCH es la misma que para los productos RAINN.

Mas informacion
» RAIN-N: acumulacién de lluvia en N horas (pagina 64)

5.1.4 Algoritmo de CATCH

El algoritmo del producto CATCH toma los productos RAINT para el tiempo de integracion
especificado (horas) vy realiza los siguientes pasos:

1. Para cada subcuenca, todos los pixeles en el producto RAINT que se encuentran dentro
o entran en contacto con el perimetro de la subcuenca se agregan juntos y luego se
dividen por la cantidad total de pixeles.

Los pixeles del umbral se tratan como pluviosidad de O.
El resultado es una pluviosidad promedio por hora para la subcuenca.

2. Este procedimiento se repite para cada hora y cada subcuenca.

3. Se obtiene la suma de todas las horas en el tiempo de integracion para cada subcuenca
con el fin de obtener una acumulacion promedio total para el periodo.

Si el botdn Issue Warn esta habilitado, se revisa esta suma frente al umbral de
advertencia del archivo de cuenca (ajustado por Offset y Multiplier) y se emite una
sola advertencia de IRIS para todas las areas de la subcuenca que superan el umbral.

Para cada subcuenca, el archivo de salida final contiene:

La LAT./LON. del punto de la etiqueta, el nombre del punto y el nimero del indice.

» Las acumulaciones promedio por hora sobre el tiempo de integracion seleccionado.
Estas se usan para la pantalla del grafico de barras.

* La acumulacion promedio total para el tiempo de integracion.

* La fraccidn de pixeles en la subcuenca con una precipitacion diferente de cero.

El archivo de salida no contiene definiciones del limite de la subcuenca. Esto tiene
implicaciones para la pantalla cuando el producto de CATCH se transfiere a otra maquina.
Consulte Mostrar CATCH (pagina 133).
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5.1.5 Mostrar CATCH

Figura 43 Pantalla del producto de CATCH

Puede visualizar los productos de CATCH en la Quick Look Window, asi como también en
otras salidas de pantalla.

La pantalla de la Quick Look Window para el producto de CATCH muestra lo siguiente:

* Regiones del mapa de la subcuenca con codigo de color donde el cédigo de color
muestra la profundidad de las precipitaciones (consulte el ejemplo anterior). La escala
de colores es la escala de la profundidad de pluviosidad en mm o en pulgadas.

+ [conos de colores donde se dibuja el icono (forma de cubo del pluviémetro) en el
cédigo de color para la profundidad de las precipitaciones. Se usa este estilo de
pantalla cuando el producto de CATCH se coloca sobre otro producto.
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1. Si es necesario, configure las escalas de colores y las unidades en la herramienta de

Color Setup.
Consulte IRIS and RDA Utilities Guide (M211316EN,.

2. Enla Quick Look Window, muestre un producto de CATCH.
3. Para elegir un estilo de pantalla, seleccione Quick Look Window > Options.

4. Haga clic con el botdn derecho del mouse en una subcuenca.

Aparece un grafico de barras donde se muestra la acumulacion de precipitaciones por
hora para el tiempo de integracion.

-
B 35 00:00:00 11 OCT 2000, Total: 40.26 mm

Print | Color | Rain Depth in mm ll il
Lilny

10 q

7 4

5 4

4 4

=g

0

24232221 2019181716 151413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Hours

5. Para seleccionar la escala vertical del grafico de barras, use los indicadores ascendente

y descendente que se encuentran junto a la parte superior de la escala.
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52 COMP: Compuesto
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Figura 44 Ejemplo de geometria de proyeccidén compuesta

COMP produce una imagen compuesta unica de los datos del radar de varios sitios de radar.

COMP le permite combinar datos de muchos radares diferentes.

Las ventajas de la formacion de compuestos son las siguientes:
» Expanda el drea de cobertura para darles a los elaboradores de prondsticos un

panorama general.

« Zonas ciegas completadas causadas por montafas o eliminacion de sectores

requeridos.

» Zonas ciegas completadas causadas por limitaciones en la estrategia de exploracion

(por ejemplo, falta de exploracion de angulos de elevacion altos).
» Simplifique la administracién de productos para que los usuarios no tengan que

verificar muchas imagenes de un solo radar.
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Tipos de productos para la formaciéon de compuestos

A diferencia de otros productos, cuando programa un producto de COMP, IRIS no realiza un
producto de tipo COMP. En cambio, crea un producto de entrada y lo guarda como el tipo
de producto de entrada.

Por ejemplo, si un PPI es la entrada al producto COMP, la salida es un producto de PPI.

Los tipos de productos que se pueden combinar mediante COMP son los siguientes:

* BASE

* CAPPI, incluido el CAPPI 3D (dBZ y R)
* HMAX

* MAX (sin los paneles laterales)
* PPI(dBZyR)

* RAIN1

+ SHEAR

* SRI

* THICK

* TOPS

* USER

* VIL

* WARN

Uso de compuestos por otros productos

COMP produce productos de IRIS reales en vez de simplemente "pegar” las imagenes juntas
para hacer una imagen combinada.

Esto significa que otros productos de IRIS, que utilizan productos como entrada, se pueden
ejecutar en los compuestos. Por ejemplo, se puede usar un compuesto de CAPPI como
entrada a un producto de acumulacion RAIN1. Se puede usar un compuesto de CAPPI 3D
como entrada en el paquete 3D de IRIS opcional. Productos como WARN, TRACK y FCAST
se pueden ejecutar en los productos de IRIS que son compuestos.

Reasignacién automatica de productos de entrada

La formacién de compuestos de productos puede ser complicada debido a problemas de
diferentes resoluciones del radar, rango maximo, espaciado de dngulo, cantidad de pixeles,
proyecciones del mapa y cuestiones similares.

IRIS facilita el proceso al reasignar automaticamente los productos de entrada a la
proyeccion y resolucion de salida final. Esto significa que puede colocar productos con
diferentes resoluciones de pixeles, posicion central y rango maximo, incluso en diferentes
proyecciones (Mercator frente a punto acimutal equidistante), e IRIS lleva a cabo la
reasignacion para hacer el producto final.

Esto significa que cuando realiza compuestos, puede utilizar proyecciones de radar
individuales normales. No hay necesidad de realizar un conjunto especial de productos para
que sirva como entrada a los compuestos. Esto simplifica la administracion de la
configuracion del sistema.
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Fuentes de productos de entrada

Desde la computadora host, seleccione donde se llevaran a cabo los productos de entrada y
quién los realiza (IRIS frente a no IRIS). Los productos usados por COMP pueden:

* Generarse localmente en la misma estacion de trabajo donde se realizan los
compuestos.

» Enviarse por la red desde otra estacion de trabajo (IRIS o no IRIS mediante el uso de
UPD).

* Cualquier combinacion de los anteriores.

Entrada de productos de los sistemas que no son de IRIS

La capacidad de enviar productos por la red hacia una computadora de compuestos central,
ademas de la habilidad de reasignar automaticamente los datos, facilita la combinacion de
datos de los sistemas que no son de IRIS.

La funcidn de reasignacion es importante, ya que puede que no tenga control sobre el rango
o la resolucién de los datos que no son de IRIS. Se puede volver a aplicar formato a los
productos de sistemas que no son de IRIS para que coincidan con los formatos de IRIS
estandares y luego se inserten en IRIS mediante el mecanismo de canales de entrada.

Vaisala brinda ejemplos de cédigo fuente a los clientes que desean volver a aplicar formato
a los datos que no son de IRIS e insertarlos en IRIS. Estos productos luego se pueden enviar
a la estacion de trabajo de IRIS compuesta de forma directa, a través de un programa de
usuario externo o mediante otro IRIS.

Compuestos de compuestos (compuestos regionales, nacionales e internacio-
nales)

La cantidad maxima de radares que se pueden usar en un compuesto es 16. Esto resulta
adecuado para la mayoria de las aplicaciones.

Para redes mas grandes, se recomienda primero realizar compuestos regionales vy, luego,
otros compuestos para crear compuestos nacionales o internacionales.

5.2.1 Algoritmo compuesto

Reglas basicas

COMP toma productos de varios sitios de radar y los combina en un unico producto usando
las siguientes reglas:

* Los productos de entrada deben ser del mismo tipo (por ejemplo, CAPPI) y tener el
mismo nombre.
Es la manera recomendada de administrar productos en la red en general.
Tenga en cuenta que el IRIS ordena todo por sitio, por lo que no hay necesidad de
ingresar el ID del sitio en el nombre.
El tipo de producto y el nombre se especifican en el COMP Product Configuration
Menu.
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* Los productos deben estar dentro de una determinada ventana de tiempo para poder
combinarlos.
No desea combinar datos si los productos de entrada tienen mas que unos pocos
minutos de diferencia.
La ventana de tiempo se especifica en el COMP Product Configuration Menu.

Reasignacion

Los productos que se combinaran se reasignan a la proyeccién comun que se especifica en
el COMP Product Configuration Menu.

Idealmente, PPl y CAPPI deben estar a los mismos dangulos de elevacion y a las mismas
alturas.

Si no estan en los mismos dngulos de elevacion y las mismas alturas, hay tolerancias para
combinar productos PPI de elevaciones levemente diferentes (por ejemplo, 1°) y productos
CAPPI de diferentes alturas [1000 m (3280 pies 10 pulgadas)].

Combinacion

En regiones donde se superponen los radares, puede seleccionar uno de los siguientes
métodos para combinar datos del radar:
* Maximo
Maximo usa el valor maximo para combinar los datos. Es la configuracién mdas comun.
* Promedio
Promedio utiliza el promedio de datos disponibles. Se trata de una eleccién deficiente
si intenta cubrir regiones bloqueadas.
* Prioridad
La prioridad usa los datos del radar disponible que es mas alto en la lista de los sitios
definida en COMP Product Configuration Menu.
* Md&s cercano
Mds cercano usa los datos del radar que se encuentran en la distancia mas corta. Se
ignoran los datos del radar que estan mas lejos.
* Ponderado
Para ponderado, el valor asignado a una ubicacion se determina por el promedio
ponderado de todos los radares que detectan una sefial en esa ubicacion.
La ponderacidn es inversamente proporcional a la distancia al sitio del radar. Los datos
de los sitios de radar mas cercanos tienen un impacto mayor en el valor final que los
datos de sitios alejados.

Puede elegir el algoritmo de combinacién en COMP Product Configuration Menu.

Salida

No hay producto COMP. La salida de un COMP PPI es un producto PPI con el nombre que se
asigno en el COMP Product Configuration Menu.

Mas informacion
» Configuracion de COMP (pagina 139)
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5.2.2 Preparaciones de compuestos por parte del administra-
dor del sistema

Para admitir la creacién compuesta, el administrador del sistema debe configurar los
siguientes elementos por adelantado. En muchos casos, estos estan preconfigurados para su
sistema.
» Configure los sitios del radar en IRIS Setup > General. Consulte /RIS and RDA Utilities
Guide (M211316EN).
» Configure la proyeccién en IRIS Setup > projection.

5.2.3 Configuracion de COMP

Max Range

Figura 45 Ejemplo de configuracion de COMP
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P 1. EnType, seleccione el tipo de producto y el nombre que desea para el compuesto.

Type Product Name

J | PRI | DEFAULT

Los productos de sitios diferentes deben tener todos este nombre.
IRIS solo le permite combinar los siguientes productos con licencia en la computadora
del compuesto:

* BASE

» CAPPI, incluido el CAPPI 3D (dBZ y R)

*+ HMAX

* MAX (sin los paneles laterales)

* PPI(dBZYR)

* RAIN1

+ SHEAR

* SRI

* THICK

* TOPS

+ USER

* VIL

« WARN
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2. Seleccione Radar Sites y use la herramienta de seleccion de sitio del radar para cargar
los sitios que desea combinar.

Radar Sites

_J ANV ANX

REX add/Remove |KHA
HIOTH THS

FOG LI TCR

Cancell

El orden de los sitios es importante. El sitio de mayor prioridad (primero en la lista)
que esta en el compuesto (algunos pueden faltar) determina la "hora de datos”
asociada al producto.

También se usa para llenar datos en regiones superpuestas si selecciona la regla de
combinacion Priority.

3. En Output Site ID, especifique el sitio utilizado para identificar el compuesto.
Output Site 1D J|§Aw

No necesita ser un sitio de radar real. Puede usar un "sitio virtual” asociado a la
proyeccién o a la red.

Los sitios se configuran en el administrador de sistemas en la herramienta Setup.
Consulte IRIS and RDA Utilities Guide (M211316EN).
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4. En Map Projection, defina la proyeccion comun.

142

Map Projection  azimuthal Eqdist — Projection Mame J| PORT 500

Max Range IEE-EIEI.EI Resolution || B0 x 480

Los productos de entrada se reasignan a este.

Por lo general, las configuraciones de proyeccion del mapa se realizan con el
administrador de sistemas.

Los campos Max Range y Resolution se determinan por la proyeccion; es decir, no los
puede editar.

. En Max Time Span (min), defina la diferencia maxima de tiempo que el algoritmo

puede permitir para productos compuestos.

Max Time Span (min) |§1n.u

Los tiempos de producto para los productos de exploracion de volumen se
corresponden al inicio de la exploracion de volumen (la hora de datos).

Para PPI, es el tiempo de barrido real. Un valor de 5 minutos es probablemente cercano
al maximo que permitiria por lo general. Si no esta seguro, considere la rapidez con la
gue se mueven las cosas en un bucle tipico.

Este numero debe ser menos el periodo entre las exploraciones de volumen en sus
datos de entrada.

. En Output Smoother, agregue estabilizacion adicional, si es necesario.

®¥ Smoother (km) |§n.u
En muchos casos, los productos de entrada se estabilizan.

La estabilizacion es intensiva informaticamente, especialmente para cubos CAPPI en
3D. Si la estacion de trabajo esta demasiado ocupada, es posible que desee reducir
la estabilizacion.
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7. En Combining Algorithm, seleccione el algoritmo que se usa en regiones donde los
radares se superponen.

Las opciones son Maximum, Average, Priority, Nearest o Weighted (segun la lista de
sitios).

Maxirmum
Average
Priority
Mearest

Combine by Weighted |_| |

Se recomienda Maximum para las regiones rellenas con espacios en blanco o
blogueadas.

Mds informacion

» Configuracion de las proyecciones del mapa (pagina 24)
» Algoritmo compuesto (pagina 137)

5.2.4 Algoritmo de WARN

El producto WARN usa un algoritmo compuesto.

Reasignacion

Los productos WARN no se almacenan en formato cartesiano, por lo que no se requiere
reasignacion. La proyeccion de salida especificada en la configuracion COMP determina la
ubicacion de pantalla predeterminada y el rango cuando se muestra el producto WARN
compuesto.

Superposicién

La clave para combinar productos WARN es determinar cuales de los centroides de entrada
realmente tienen la misma caracteristica y cuales son diferentes. Lo hacemos con la
Centroid Distance ajustable especificada en el Product Configuration Menu.

Para productos WARN, el campo reemplaza el campo Output Smoother que se usa para
otros productos.

El compuesto se inicia al copiar la entrada de mayor prioridad. Luego, todas las demas
entradas se enlazan segun un orden de prioridad. Cada centroide nuevo se compara con
todos los centroides en el compuesto que se arma. Si el centro de un centroide nuevo estd
dentro de la distancia centroide de la elipse de un centroide compuesto, se trata como
superpuesto en el siguiente algoritmo de combinacion.
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Combinacién

Las opciones para combinar algoritmos en el Product Configuration Menu (consulte
Configuracion de COMP (pagina 139)) son diferentes para WARN.

« OR Max

La salida contiene un centroide para cada centroide en cualquiera de las entradas. Si

2 centroides se superponen, se mantiene el centroide con mayor fuerza.

OR Avg

La salida contiene un centroide para cada centroide en cualquiera de las entradas. Si

2 centroides se superponen, los centroides se promedian.

AND Max

La salida contiene un centroide solamente si todas las entradas tienen un centroide en
esa ubicacion. Se usa el centroide con mayor fuerza.

AND Avg

La salida contiene un centroide solamente si todas las entradas tienen un centroide en
esa ubicacion. Se usa el centroide con valor promedio.

Mas informacion
» WARN: Producto de Advertencia/Centroide (pdgina 105)

5.2.5 Programacion de COMP

Max Time Span

Case 1 ‘ X - Run on A only if elapsed
ime- Time is more than allowed
| |
I - 1
Next Data Tme  M@X Time Span + Wait
Case2 | ,p Run on AB only if elapsed
| | Time is more than allowed
I Max Time Span + Wai‘[I
Case 3 ‘
AB C Run on ABC
Case 4 ‘ —_—
A and/or B C Run on A and/or B

Figura 46 Ejemplo de programacion del compuesto

El algoritmo de programacion tiene en cuenta que no todos los radares se encuentran en el
mismo cronograma y que no todos funcionan el 100 % del tiempo.

144

RESTRINGIDO



Capitulo 5 - Configuracion y programacién de productos IRIS opcionales

Tenga en cuenta un simple caso de productos que provienen de los radares A, By C que se
muestran en la figura anterior.

* A, By C hacen referencia a productos que provienen de diferentes sitios de radares.

* Lalinea vertical de la izquierda representa la "hora de los proximos datos” del Product
Scheduler. El algoritmo de programacion solo tiene en cuenta los datos que se
encuentran delante (a la derecha) de esta linea.

* La barra superior representa el "espacio de tiempo maximo" para realizar un
compuesto. El espacio de tiempo maximo se configura en el COMP Product
Configuration Menu. Consulte Configuracion de COMP (pagina 139).

» El intervalo de la barra inferior es el "tiempo transcurrido” entre la hora de llegada de
un producto y la hora actual.

» Los productos se colocan en la linea de tiempo de acuerdo con la "hora de los datos”
(por ejemplo, inicio de la exploracién del volumen).

» Cada sitio esta ordenado por prioridad con el fin de asignar la "hora de los datos” del
compuesto. Cuando se crea el compuesto, hereda la hora de los datos del sitio utilizado
de mas alta prioridad. La clasificacion esta determinada por el orden de la lista del sitio
en el COMP Product Configuration Menu.

Casos 1y 2: Datos incompletos, no espere para siempre

En estos casos, el programador espera que se completen los datos hasta que el momento
entre la hora de llegada del primer producto y la hora actual supera la ventana de tiempo
mas el "tiempo de espera de llegada del producto” de la Setup.

Esto permite que haya tolerancia para los relojes de la estacion de trabajo del radar que no
estan exactamente sincronizados o para las variaciones en el tiempo de transferencia de la
red.

Luego de su ejecucidn, el programador coloca el puntero de la "hora de los siguientes datos”
después de la hora de los datos del ultimo producto.

Tenga en cuenta que solo las computadoras del radar deben tener las horas sincronizadas. El
reloj del sistema en la computadora de formacion de compuestos es irrelevante.

Caso 3: A, By C estdn todos disponibles y en la ventana de tiempo

Ejecutelo en A, By C. Este es el mejor caso debido a que llegaron todos los datos.

Luego de su ejecucion, el programador coloca el puntero de la "hora de los siguientes datos”
después de la hora de los datos del ultimo producto que se acaba de ejecutar.

Caso 4: Datos fuera de secuencia o con llegada tardia

Ay Bllegany, luego C llega fuera de la ventana de tiempo. Ejecutelo en A y B Unicamente.
Luego de su ejecucion, avance la proxima hora de datos a un punto justo después de la hora
de datos del ultimo producto que se acaba de ejecutar.

A llega, luego B o C llega fuera de la ventana de tiempo. Ejecutelo en A unicamente. Haga
avanzar la siguiente hora de datos a un punto justo después de la hora de datos de A.
Uso de tiempos de omision

La informacidn anterior es para un programador en el cual el tiempo de omision esta
configurado en O.
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En este caso, nunca se reutilizan datos, y la siguiente hora de los datos esta configurada a un
punto justo después de que ingreso el ultimo producto usado.

La unica diferencia cuando se usa el tiempo de omisidn es que la siguiente hora de datos
esta configurada en el siguiente multiple del tiempo de omisién después del primer
producto que se cred. Esto garantiza que no se omita un compuesto debido a que falta un
solo archivo de entrada. También significa que en algunos casos se puede usar el mismo
archivo de entrada en 2 compuestos.

Se recomienda configurar el Max Time Span por debajo del tiempo de omision. Por lo
general, se requiere el uso del tiempo de omision si esta creando radares con diferentes
tiempos entre exploraciones de volumen.

5.3 Algoritmo DWELL: Compuesto en el
tiempo
DWELL consta de un producto e imagenes sucesivas de compuestos de un producto en el

tiempo. Los objetivos moviles se muestran como un "trazo" en la pantalla.

DWELL es similar a la técnica fotografica de dejar abierto el obturador de la cdmara
mientras toma fotografias de un objetivo en movimiento. El fondo es fijo y detras del
objetivo mévil hay una marca "borrosa”.

-2
L
-1 Input Product Sequence
_
t0
L
C—
= Dwell Product at Time t0

Figura 47 Ejemplo esquematico de DWELL

El algoritmo del producto de DWELL es un "compuesto de tiempo” de los productos de
entrada. Debido a esto, el producto generado por el algoritmo DWELL es del mismo tipo
que el producto de entrada. Por ejemplo, si hacemos "permanecer” un producto PPI, se
genera un nuevo producto PPI. Las opciones para el tipo de datos que se muestran en el
producto DWELL PPI son las siguientes:
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* Datos de entrada originales
Por ejemplo, si se usa un PPl de dBZ como entrada, entonces DWELL crea un
compuesto de tiempo de dBZ.
Esto resulta util para mostrar donde hubo precipitaciones durante el tiempo de
permanencia. Cuando se anima, se pueden ver con facilidad el ciclo de crecimiento, el
deterioro y el movimiento de los ecos individuales.

* Hora

Los puntos de datos en el producto de DWELL estan codificados segun su edad desde

la hora del producto mas reciente en DWELL. En la pantalla se muestra un historial
codificado con colores de los ecos.

Debido a que los productos DWELL muestran el historial de tiempo integrado de los ecos,
resultan ser una alternativa util para el producto TRACK.

En la deteccion de objetivos aéreos, se usa DWELL para hacer un seguimiento y emitir
advertencias automaticamente sobre la presencia de aviones o bandadas de aves
migratorias.

5.3.1 Ejemplos del algoritmo de DWELL

DWELL consta de un producto e imagenes sucesivas de compuestos de un producto en el
tiempo. Los objetivos moviles se muestran como un "trazo” en la pantalla.

El ejemplo que se muestra aqui es para DWELL aplicado a los productos de PPI. A
continuacion, se muestra el ultimo producto (mas reciente) de PPI en la secuencia de
DWELL. Muestra una linea de turbonada en dBZ. La linea se movia de Este a Oeste y se
desarrollaba o deterioraba a medida que se desplazaba.
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Figura 48 PPl de dBZ en una sola hora

En la siguiente figura a continuacion se muestra un DWELL de los productos de PPI de las
ultimas 2 horas. Esto resulta util para saber dénde hubo precipitaciones durante el periodo
de DWELL. En la animacién se muestra el campo de expansion de las precipitaciones que
cayeron y el movimiento del eco.
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Figura 49 DWELL del PPI durante las ultimas 2 horas donde se muestra el dBZ

En la ultima figura del ejemplo figura la edad de los puntos de datos de DWELL; es decir, la
cantidad de minutos transcurridos desde el producto de PPl mas reciente en la secuencia.
La escala de colores esta configurada de manera tal que el azul haga referencia a los ecos
mas recientes mientras que el rojo muestre los ecos mas viejos.

En el ejemplo, el azul aparece a la izquierda (oeste) donde se encuentra el eco actual. Los
ecos rojos de la derecha (este) son los ecos mas viejos de puntos anteriores en la secuencia.
Esto es lo que se prevé para movimientos generales de este a oeste. El eco residual tiene un
patron punteado (por ejemplo, a 50 km [31,1 millas] hacia el noreste).
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Figura50 Permanencia del PPI de las ultimas 2 horas donde se muestra el tiempo (edad)

5.3.2 Aplicacién del algoritmo DWELL a la programacion del
producto

El algoritmo basico de DWELL (sin advertencia de objetivo) toma una serie de productos del
mismo sitio y con un determinado nombre y tipo y los combina.

Programacién de productos
Puede programar el algoritmo DWELL en el Product Scheduler.
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Cuando el Product Scheduler detecta la entrada de un producto mas alld del Next Data
T-ime, este producto y todos los productos del mismo sitio, dentro del tiempo de
permanencia especificado (por ejemplo, los ultimos 10 minutos) se combinan para generar
un nuevo producto del mismo tipo. Los datos almacenados en el producto pueden ser los
valores de los datos del producto original o la edad de cada punto en relacion con el
producto mas reciente de la serie.

configuracién del producto del PPI esta configurada en comodin®, tiene que tener cuidado
con la programacion para evitar una carga excesiva del CPU y disminucién del
rendimiento.

Para evitar que el producto de DWELL se produzca luego de la finalizacién de cada
barrido del PPI, Vaisala recomienda configurar el Product Scheduler > Skip Time al
tiempo que se necesita para completar la exploracién de un volumen o mas.

0 Si el producto DWELL se basa en un producto PPI donde la seleccion de la elevacién en la

Filtros de entrada del producto

Puede aplicar los siguientes filtros de datos de entrada a cada producto de entrada antes de
gue se combinen en DWELL.:

* Filtro min.
Descarta los pixeles en el producto de entrada con un valor de datos menor que el valor
minimo especificado. Para la velocidad, se usa el valor absoluto.
Para el ejemplo de un PPl en dBZ, si el valor minimo esta configurado en 10 dBZ, se
descartan todos los pixeles con valores menores que este.

* Filtro méax.
Descarta los pixeles en el producto de entrada con un valor de datos superior que el
valor maximo especificado. Para la velocidad, se usa el valor absoluto.
Para el ejemplo de un PPl en dBZ, si el valor maximo esta configurado en 50 dBZ, se
descartan todos los pixeles del producto de entrada con valores mayores que este.

* Filtro de contraste
Descarta cualquier pixel en el producto de entrada con un valor de datos que no supera
el valor de datos correspondiente en el campo de fondo computado ademas de un
umbral seleccionable. Para la velocidad, se usa el valor absoluto de la diferencia entre el
campo de fondo y el pixel del producto de entrada. Se obtiene el campo de fondo al
crear primero una version estable del producto DWELL.
Para el ejemplo del producto VIL, si se configura el umbral de contraste en 3 mm
(0,12 in), entonces un pixel en un producto de entrada debe tener un VIL de 3 mm
(0,12 in) mayor que el pixel correspondiente en el campo de fondo.

Si un pixel no pasa alguna de estas pruebas, significa que estd configurado en thresholded;
es decir, sin datos.
Combinacién de datos

Luego del filtrado, cada pixel de la entrada se "combina” con el pixel correspondiente de la
salida de DWELL. Si, por ejemplo, hay 10 productos de entrada para combinar, puede haber
hasta 10 valores posibles para asignar el valor de salida. El algoritmo de combinacion utiliza
el valor maximo. En el caso de la velocidad, se usa el valor absoluto.
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Segun lo que seleccione el usuario, el algoritmo almacena la hora del pixel combinado o su
valor de datos. El tiempo esta almacenado como la "edad"” del pixel en relacion con el
producto de entrada mas reciente en la secuencia de DWELL.

En el caso de la combinacién de productos WARN, se combinan las estadisticas del
centroide; es decir, se crea un nuevo producto WARN que combina todos los centroides en
la secuencia de tiempo de los productos de entrada WARN.

Campo de fondo

El filtro de contraste permite que los ecos relativamente fuertes, tales como los centros de
reflectividad, los pajaros o los aviones se aislen del eco de fondo relativamente débil. Para el
algoritmo de advertencia de objetivo, el filtro de contraste es fundamental para detectar los
objetivos aéreos en los ecos débiles de aire libre y meteoroldgicos.

Se crea el campo de fondo al ejecutar primero el algoritmo DWELL sin el paso de contraste
y, luego, al estabilizar los datos con un filtro 2D. Tenga en cuenta que se usan los filtros de
maximo y de minimo para filtrar las entradas a fin de generar el campo de fondo.

Si el producto de entrada es el PPI en diferentes angulos de elevacion, puede generar el
campo de fondo por separado para cada angulo de elevacion del PPl en vez de combinar el
PPI independientemente del angulo.

El algoritmo de combinacion para la creacion del campo de fondo es el mismo que para el
algoritmo DWELL principal (es decir, el valor maximo), excepto que para la velocidad, se usa
el valor promedio de la velocidad autorizada. El motivo por el cual se usa el maximo para
todo excepto para la velocidad es que los ecos meteoroldgicos tienen una fluctuacion de
potencia natural y se eliminan mejor con un filtro de contraste si el campo de fondo se basa
en el maximo; es decir, si el campo de fondo tiene valores mayores de modo que pasen
menos puntos meteoroldgicos. En el caso de la velocidad, se usa el valor promedio para
caracterizar el campo de fondo, ya que no tiene sentido usar el madximo cuando cada
velocidad es igual de probable.

Luego de la combinacion, se aplica un filtro de estabilizacion. Este es un filtro de promedio
2D configurado en 10 por 10 km (6,2 por 6,2 mi) o pixeles de 60 x 60 (lo que sea menor),
centrado en el pixel de salida mas estable. Se usa una ponderacion triangular para asignar
mas peso a los pixeles del centro. El filtro requiere de una cobertura de porcentaje
seleccionable para producir un valor promedio en el pixel central, por lo que se asigna un
valor "limite" al pixel central. Por lo general, el limite esta configurado para una cobertura del
20 %. Esto provoca que los objetivos de puntos aislados, como los pdjaros o los aviones, se
excluyan del campo de fondo para que el filtro de contraste no los filtre.

A continuacion, se muestra un ejemplo de un contraste estabilizado para el mismo caso en
los ejemplos de Algoritmo compuesto (pagina 137).
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Y

Figura51 Campo de fondo para una permanencia de 2 horas donde se muestra el dBZ

El campo de fondo estabilizado por lo general tiene una intensidad de eco mas baja como
resultado del proceso de estabilizacion. Tenga en cuenta que no hay "puntos”; es decir, solo
quedan las funciones de eco de gran escala. Por lo tanto, el campo de fondo es una
representacion de los ecos de fondo promedio. Cuando esto se resta de los productos de
entraday se aplica un limite (cuando se aplica el filtro de contraste), se quitan los ecos de
fondo, lo que deja solo los centros de alta intensidad o los objetivos de punto, como los
pajaros o los aviones.

Salida de diagnéstico para la verificacién del algoritmo

Para contribuir con el ajuste del algoritmo DWELL, especialmente en el caso de una
advertencia de objetivos, el algoritmo DWELL puede producir una salida de diagndstico.
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Para activar esta salida, seleccione Diagnostic que se encuentra en la parte inferior del
DWELL Configuration Menu. Tenga en cuenta que se produce una salida de diagndstico
aungue mas adelante desactive la advertencia de objetivo, mientras el botdn de diagnodstico
esté activado.

Las salidas de diagnostico se almacenan como productos del tipo USER. La convencion de
nomenclatura es la siguiente:

154

* USER: < productname >DAT or TIM

La salida principal del producto DWELL es un producto del mismo tipo que el producto
de entrada (por ejemplo, un PPI) para el tipo de datos del producto de entrada (por
ejemplo, dBZ) o el tiempo (edad).

El producto de diagndstico de USER es para el tipo de datos que no se selecciond para
la salida principal.

Por ejemplo, si se selecciona dBZ para la salida principal, el producto de diagndstico de
USER es para el tiempo (sufijo TIM). Si se selecciona el tiempo para la salida principal,
el producto de USER de diagndstico es para el tipo de datos de entrada (sufijo DAT).
USER: < productname >CON

Si el filtro de contraste estd activado, el producto de USER de diagndstico con el sufijo
CON muestra el campo de fondo. Para ver un ejemplo, consulte Ejemplos del algoritmo
de DWELL (pagina 147).

USER: < productname >PIL

Si la advertencia de objetivo estd activada, el producto USER de diagndstico con el
sufijo PIL muestra el producto de "pila"; es decir, la cantidad de aciertos de objetivos
por pixel (X4) del primero en la secuencia de los supuestos vectores de movimiento (es
decir, la primera prueba).

Para tareas de diagnostico, se puede configurar la advertencia objetivo para ejecutar un
solo vector de movimiento de modo que se pueda aislar cualquier velocidad y direccion
para el estudio.
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5.3.3 Configuracion de productos DWELL con Target Detection
deshabilitada

Figura 52 Configuracion de ejemplo de DWELL con Target Detection deshabilitada

P 1. Seleccione Type > DWELL.
2. Para nombrar el producto DWELL, seleccione File > Save As.

Vaisala recomienda que el nombre del producto DWELL sea el mismo que el producto
de entrada con una D anexada al nombre con o sin la cantidad de minutos. Por ejemplo:
* Nombre del producto de entrada: Z_005_250
* Nombre del producto DWELL: Z_005_250_D
* Nombre del producto DWELL: Z_065_250D10
Esto indica un DWELL de 10 minutos.
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3. Input Product Type y Name para definir el producto de entrada; es decir, el producto
gue usted quiere que habiten juntos.

Puede seleccionar cualquiera de los siguientes tipos de producto:
« BASE

« CAPPI

¢ HMAX

* PPI

* RAIN1

* SRI

* TOPS

e VIL

« WARN

Cuando combina productos WARN, se combinan las caracteristicas del centroide de
todos los productos de entrada. Por lo tanto, la mayoria de las funciones del menu en el
producto DWELL estan deshabilitadas, excepto la seleccion de tiempo de DWELL.

4. Defina el Time de DWELL.

Es el periodo de tiempo en minutos durante el cual los productos habitan juntos.
Por ejemplo, con un producto PPI nuevo que se crea o se recibe, este y todos los
productos PPI dentro de los ultimos 10 minutos se incluyen en el producto DWELL PPI.

5. Para los productos DWELL que usan PPl como un producto de entrada, seleccione el
Data Type.

Si selecciona Dwell Output para que sea Data (por ejemplo, en la esquina inferior
izquierda), la version DWELL del PPI se realiza para este tipo de datos.
En el ejemplo, se generé un DWELL PPI de dBZ.

6. Para usar el filtro de intensidad, seleccione Input Product Filters > Intensity.

El filtro de intensidad le permite eliminar cualquier punto de datos que sea menor que
el Min o mayor que el Max.

Una aplicacion util es establecer un umbral Min para eliminar ecos débiles de modo tal
gue el resultado del algoritmo de DWELL muestre solamente los nucleos de
precipitacion mas fuertes.

Revise un ejemplo de datos de entrada para determinar de qué manera establecer
mejor los umbrales.

a. Habilite el filtro al seleccionar el boton.
b. Escriba el valor.

Las unidades son para el Data Type del producto de entrada.
En el menu del ejemplo, es dBZ.
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7. Para usar el filtro de contraste, seleccione Input Product Filter > Contrastor.

Para la deteccidon de objetivos, es necesario el filtro de contraste para escoger un
objetivo aéreo de los ecos débiles de aire puro o del clima.

El filtro de contraste proporciona una manera de eliminar los ecos relativamente débiles
para que solo permanezcan los nucleos de eco integrados mas fuertes.
Primero calcula una version suave del DWELL (el eco de fondo) y luego lo resta de los
datos de entrada originales para obtener la versién "contrastada” final del DWELL.
El algoritmo de DWELL se ejecuta dos veces: la primera vez para calcular el campo de
fondo y la segunda vez durante la cual el campo de fondo se usa para establecer el
umbral de los datos de entrada originales. Para obtener mas informacion sobre el
algoritmo de contraste, consulte Configuracion de COMP (pagina 139).
Los parametros para configurar el filtro de contraste son los siguientes:
* Thresh
Cada pixel de datos del producto de entrada debe ser mayor que el pixel
correspondiente en el campo de fondo promedio por esta cantidad; de lo contrario,
se descarta.
* % Coverage
El campo de fondo se produce por pixeles de datos mas suaves que el promedio en
una caja de 10 km por 10 km (6,2 millas por 6,2 millas) que pasa sobre todos los
pixeles en el producto DWELL de primera pasada. Si el porcentaje de pixeles validos
(no umbrales) en esta caja no supera el limite de % Coverage, el valor del "umbral”
se asigna a esta caja; es decir, no hay suficientes puntos para calcular el promedio.

8. Si su producto de entrada consta de productos PPI en diferentes dngulos de elevacion,
puede seleccionar Sep PPI's.

Por ejemplo, un PPI realizado con * en el dngulo de elevacién archivado tiene cada
angulo en la exploracion del volumen. En este caso, el campo de fondo puede estar en
una de las siguientes maneras:
* Método predeterminado
Todos los angulos estan fusionados para calcular el campo de fondo.
» Sep PPI's habilitado
El campo de fondo se calcula por separado para cada angulo de elevacién del PPl y
la umbralizacion de contraste se lleva a cabo para cada angulo antes de fusionar los
resultados.
Esto brinda mejores resultados cuando hay gradientes verticales en velocidad o
reflectividad. Si los gradientes verticales son débiles, en realidad no importa qué
enfoque se utilice.
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9.

En Dwell Output, seleccione una de las siguientes opciones:

* Data
El algoritmo de DWELL produce un producto de tiempo compuesto en las mismas
unidades que los productos de entrada.
En el ejemplo, se produciria un PPl de dBZ.

* Time
El algoritmo de DWELL produce un producto que muestra la edad de cada punto
relativo al producto de entrada mas reciente.
Esta visualizacion facilita ubicar los objetivos moviles ya que dejan un trazo de
colores que va desde lo mas antiguo a lo mas reciente.

Para obtener ejemplos, consulte Algoritmo compuesto (pagina 137).

Mas informacion

» Configuracion de productos DWELL con Target Detection habilitada (pagina 163)

5.3.4 Algoritmo de deteccidon del objetivo de DWELL

El algoritmo de deteccién del objetivo utiliza una serie de vectores de movimiento, lo cual
agranda el rango posible de la velocidad vy la direccion del objetivo, con el fin de cambiar un
producto DWELL de tiempo.

Objetivos cuyo movimiento coincide con la "pila" del vector de movimiento supuesto. La
profundidad de la pila brinda una medicion del "movimiento coherente” del objetivo.
Esencialmente, este es un enfoque de autocorrelacion. Los pasos son los siguientes:

1.
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Un producto DWELL de tiempo se lleva a cabo de la manera usual.
Tenga en cuenta que si la advertencia del objetivo esta activada, aunque se solicitara un
producto DWELL de datos, se crearia el DWELL de tiempo para la advertencia.

. Los puntos DWELL de tiempo se vuelven a cambiar en el espacio horizontal de acuerdo

con un vector de velocidad de prueba.

Los objetivos que se mueven a una velocidad constante se "apilan” unos sobre otros. Lo
que se genera producto de este paso es un producto de "pila” intermedio que tiene la
cantidad de puntos de datos que se acumulan (apilan) en cada pixel.

. Se ejecuta un algoritmo de advertencia/centroide con un limite seleccionable para la

cantidad de puntos de "pila".

El enfoque es el mismo que en WARN : Producto de Advertencia/Centroide

(pagina 105).

Tenga en cuenta que las unidades de producto de pila son 4 veces mayores que la
cantidad de puntos reales. Por ejemplo, para una pila de 3 puntos, la representacion
seria de 12 en el producto de pila de diagndstico (PIL).

Se repiten los 2 pasos anteriores en cada prueba.

Una vez realizadas todas las pruebas, se combinan los productos de centroide para
cada prueba con el fin de eliminar los "dobles aciertos” producidos en el mismo grupo.
Es decir, puede haber varios vientos de prueba que producen centroides de intensidad
suficiente (numero de pila).

En la combinacion se incluyen todos los centroides que se encuentran dentro de los

3 km entre si al seleccionar aquel con el nimero de pila mayor.

Se revisa el producto de advertencia combinado para las areas protegidas con las que
se entré en contacto.
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7. Se le asigna al producto WARN de salida final el mismo nombre asignado al producto

DWELL.

Make Dwell Time Product

=2
4
t—=1  Input Product Sequence
L g
t0
Ly
P —
S— Dwell Product at Time tO

Check Each Trial Motion Vector for Targets

o’ L0 Shift by trial motion vector
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Pile product
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Figura 53 Esquema del algoritmo de advertencia del objetivo
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Formato de datos para la deteccidn de objetivos
El algoritmo de deteccién de objetivos genera un producto WARN de IRIS.

Una parte de esa estructura de warning_results son 3 valores de datos. Para los
productos WARN normales, estos contienen los valores de datos promedio y maximo dentro
del centroid detectado. Cuando se generan con el algoritmo de detecciéon de objetivos,
contienen lo siguiente:

* La altura promedio y maxima de los retornos de objetivos (km).
* La altura de la pila promedio y maxima.
* El angulo de elevacién promedio y maximo de los retornos del objetivo en grados.

5.3.5 Deteccion de objetivos: Tarea de entrada y optimizacion
del producto

Las funciones de deteccion de objetivos aéreos, seguimiento y advertencia del algoritmo
DWELL estan disefladas para detectar aviones o bandadas de pajaros migratorios y emitir
advertencias automaticas.

Los aviones y las bandadas de pajaros migratorios suelen trasladarse a una velocidad y
direccion bastante constantes, por lo que esta propiedad se usa para distinguir entre los
objetivos aéreos y el resto de los objetivos. En muchos casos, se pueden distinguir los
objetivos integrados en los objetivos meteoroldgicos débiles o los ecos de aire limpio.

Como sucede con el algoritmo de deteccidon automatica, hay una compensacion directa
entre la probabilidad de deteccién y la tasa de falsas alarmas. Para obtener un mejor
rendimiento, debe optimizar la tarea de exploracién y la generacion de productos de
entrada.

Optimizacidon de la tarea de exploracién

La deteccion de objetivos requiere que se eliminen los objetivos externos como el eco, el
eco de segundo viaje y el ruido. La tasa de actualizacion deberia ser lo suficientemente
répida como para resolver el movimiento del objetivo y proporcionar informacion mas
constante sobre las ubicaciones de los objetivos. Con el fin de desarrollar la tarea de
exploracion del volumen, se necesita algo de informacidén sobre las altitudes de vuelo.

Tabla15 Optimizacidn de la tarea de exploracion para la deteccion de objetivos de DWELL

Parametro Descripcion

Rango maximo 60 ...100 km (de 37,3 a 62,1 mi).

El rango de deteccidon maximo depende de las caracteristicas de rendi-
miento del radar.

Por lo general, se puede prever un rango de deteccion de alrededor de
60 km (37,3 mi) para una antena con un ancho de rayo de 1a 1,5°.

Resolucién maxima permitida por el | Por ejemplo, 125 metros (410 pies 1in).

procesador de sefiales Esto depende de las caracteristicas de rendimiento del procesador.

PRF maxima y ancho de pulso mini- | --
mo
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Parametro Descripcion

Cancelacion del eco de segundo
viaje

En sistemas de magnetrén, se pueden usar los limites de SQl de dBZ en
vez de esto.

Esto permite descartar objetivos no coherentes como los ecos de se-
gundo viaje.

Filtrado de eco del suelo con alar-
mas de limite de CSR (valor mas ba-
jo) agresivas.

El valor depende de las caracteristicas de rendimiento de la estabilidad
de la fase del radar, pero generalmente esta en el rango de 10 a 20 dB.

El objetivo es eliminar los objetivos de eco fuertes que podrian producir
falsas alarmas.

Sal Ajustado en un nivel mas alto que lo normal. Por ejemplo, en aproxima-
damente 0,45.
Esto se hace para eliminar puntos de velocidad que podrian producir
falsas alarmas.

LOG Ajustado en un nivel mas alto que lo normal respecto del clima.

Esto se hace para eliminar la intensidad de los puntos que podrian pro-
ducir falsas alarmas.

Removedor de puntos

Esta desactivado para que puedan pasar los objetivos del bin unico. Es-
tos podrian contener un objetivo aéreo de punto.

Angulos de elevacion

Algunos dngulos de elevacion que cubren solo las alturas de interés a un
rango de aproximadamente 60 km (37,3 mi). Esto permite que las ac-
tualizaciones sean mas rapidas.

Por ejemplo, para un rayo de antena de 1°, los 5 angulos de elevacién de
0,5;1,5; 2,5; 3,5; 4,5 proporcionarian una cobertura vertical continua de
hasta 2 km (1,2 mi), de 25 a 60 km (de 15,5 a 37,3 mi). A 10 km (6,2 mi) la
cobertura seria sobre el radar.

Tasa de exploracion

Tasa de exploracion moderadamente rapida (>3 RPM) coherente con las
actualizaciones rapidas, pero aun permite aproximadamente 50 pulsos
por ancho de rayo de antena.

Por ejemplo, una PRF de 1000 Hz y una tasa de exploracion de 3 RPM
(18 grados por segundo) proporcionarian 1000/18=55 pulsos para cada
grado de movimiento de la antena.

Seleccién del producto de entrada

Tabla16 Tipos de productos de entrada sugeridos para la advertencia de objetivos

Tipo de producto Descripcion

dBZ o velocidad radial en un

PPI Se recomienda una velocidad radial para diferenciar entre los objetivos aé-
reos y los ecos de aire limpio de fondo o los meteorolégicos débiles.

solo barrido o en varios. Los objetivos aéreos, como los aviones o los pajaros, se mueven a una veloci-
dad diferente que la del aire, por lo que, si los objetivos son mas fuertes, pro-
ducen una anomalia en la velocidad que el algoritmo de contraste puede pa-
sar.

Si el movimiento del objetivo es perpendicular al rayo del radar, el filtrado de
eco puede eliminar los objetivos, por lo que existe la posibilidad de que haya
sectores "ciegos” debido a ello.
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Tipo de producto Descripcion

VIL

Cobertura de la capa de inte-
rés.

El VIL es un producto util para las advertencias de objetivos, ya que integra
el eco a una capa seleccionada.

Se pueden usar los productos del PPI Unicos, pero debido a que se encuen-
tran solo a un dngulo de elevacion, no se cubren todas las alturas. Sin embar-
go, se puede usar un producto del PPI creado con el comodin * en la selec-
cion de elevacién para combinar todos los productos del PPl en un volumen
independientemente del dngulo de elevacion.

En este caso, se ejecuta el algoritmo DWELL al finalizar cada barrido y, debi-
do a que este es intenso, es posible que el sistema no tenga la potencia del
CPU suficiente como para llevar a cabo todos los productos DWELL ademas
de las otras funciones (por ejemplo, pantalla del usuario, animaciones, gene-
racién de otros productos, comunicacién). La generacion del producto
DWELL entonces estaria detras del tiempo real.

Por lo tanto, si se usan todos los productos del PPI, se recomienda que en la
entrada del programa del producto DWELL se use el Skip Time en el
Product Scheduler, configurado en el tiempo entre las exploraciones de vo-
lumen. Por lo tanto, se produce un nuevo producto DWELL cuando termina
la exploracién del volumen, en vez de cuando termina cada PPl individual.

Optimizacién del producto de entrada

Tabla17 Optimizacion de los productos de entrada para la deteccidon de objetivos de DWELL

Parametro Descripcion

Rango maximo y re- Estad configurado de manera tal que se conserve la resolucion de los datos de entrada
solucion de pixeles originales.

Por ejemplo, para un espacio del bin de 125 m (410 pies 1in) a 45 km (28,0 mi), se
debe configurar el tamafo del pixel del producto en 720 x 720 (que corresponde a un
didmetro de 90 km (55,9 mi) y 0,125 m (5 in) por pixel).

Producto mas estabi- | Debe estar configurado en 0. Esto es asi para que no se eliminen los objetivos de un
lizado solo bin aislados.
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5.3.6 Configuracion de productos DWELL con Target Detection
habilitada

Figura 54 Ejemplo de configuracion de la deteccion de objetivos

P 1. En el DWELL Configuration Menu, seleccione Target Warning.

Aparecerd una nueva seccion del menu en la parte inferior del menu principal (ver
arriba).
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2. Configure las opciones de configuracion de DWELL para la deteccion de objetivos.

Warning Symbol
Ingrese el nombre de un icono para visualizar. Si no existe un icono con ese
nombre, el texto que ingrese se deberd mostrar en cada ubicacién de centroide.
El icono automaticamente rota al punto en la direccidon del movimiento del
objetivo.
En el ejemplo anterior, Plane es un icono de un aeroplano que esta volando hacia
el Norte. También hay iconos de pajaros.

Correlation Threshold
Se trata del umbral para la cantidad de puntos en el producto "pila" X4. Por
ejemplo, el nimero 8 representa 2 puntos. Tenga en cuenta que suavizar el
producto pila por lo general reduce la cantidad de puntos del valor maximo.
Entonces, un valor de producto pila de 2 corresponderia a una cantidad mayor en
un maximo muy agudo.

El umbral de correlacion es el pardmetro afinable primario para optimizar la
probabilidad de deteccion y la tasa de falsa alarma.

El valor adecuado del umbral de correlacion depende de la longitud de la
secuencia de DWELL. Tiempos de DWELL mas largos (mas productos de
entrada) producen "pilas" mas grandes.

Add Wind, Use VVP, Speed y Heading Range
El trazo de los objetivos se utiliza durante el proceso de "pila" para agregar
objetivos que se mueven a la velocidad esperada. La velocidad de los objetivos es
el resultado del vuelo de estos (velocidad del aire) y del viento. Estos campos se
usan para compensar estos efectos.
Add Wind especifica si quiere que el efecto del viento se agregue al vector de
velocidad de vuelo del objetivo. Si esta habilitado, el Speed Range es el rango de
velocidad esperado de los objetivos en aire en calma; es decir, su velocidad de
vuelo.
Si selecciona Add Wind, seleccione Use VVP para controlar el lugar donde el
algoritmo recibe el viento. El producto UNFOLD VVP se usa para la informacién
de viento medio.
De lo contrario, la seccién del producto Setup tiene una velocidad de viento y
una direccion predeterminadas. En regiones de vientos alisios maritimos
tropicales, se puede establecer de manera bastante confiable en un valor unico
de velocidad y direccion. Para la mayoria de las regiones, el viento
predeterminado no siempre es un valor muy bueno. Puede cambiar el valor en
tiempo real utilizando la herramienta setup_change.
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la variacién esperada en la velocidad del viento ademas de la velocidad del
objetivo. A mayor rango de velocidades, mayor cantidad de falsas alarmas
que se generan y mayor necesidad de vientos de prueba (rendimiento del
algoritmo mas lento).

9 Si elige no utilizar la funcion Add Wind, el rango de velocidades debe incluir

Target Size

Si esta habilitado, el producto "pila" de DWELL estd calificado para eliminar todas
las pilas grandes a fin de reducir los falsos positivos.

Si hay una linea de turbonada moviéndose en la misma direccién que los
objetivos aéreos esperados, suelen generarse advertencias de objetivo. Estas
advertencias por lo general tienen un drea mas grande que los objetivos reales,
por lo que se las puede descartar mediante filtros.

Escriba el nimero en kildbmetros cuadrados.

Diagnostic Output

Si estd habilitado, DWELL produce tres productos de diagnostico. Se los
almacena como productos USER con el mismo nombre de producto asignado al
producto DWELL y un sufijo que indica el tipo de diagndstico (DAT o TIM, CONy
PIL).

Consulte Aplicacion del algoritmo DWELL a la programacioén del producto
(pagina 150).

Mds informacion

» Configuracion de productos DWELL con Target Detection deshabilitada (pagina 155)

5.3.7 Deteccidn de objetivos: Ejemplos de pajaros migratorios

Los siguientes ejemplos se usan para realizar un seguimiento de los pajaros durante la
migracion de otofio. Los objetivos son principalmente las bandadas de 30 ciglefias grandes
0 mas que se desplazan del noreste al sudoeste (rango de direccién de 200 a 250) a
alrededor de 12 m/s (39 pies 4 in/s) (rango de velocidad de 8 a 16 m/s [de 26 pies 3in a

52 pies 6 in/s]).

Estas figuras muestran los productos y las pantallas producidas por el algoritmo de

objetivos.
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PPl de entrada de la velocidad radial
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Los datos de entrada se basaron en una exploracion del volumen de cuatro angulos de
elevacioén a un angulo de elevacién de 0,5; 1,0; 2,0 y 3,0°. La resolucién de entrada es de
125 m (410 pies 1in).

Se usan los productos del PPI de velocidad radial en un rango de 45 km (28,0 mi) para todos
los angulos; es decir, se genera un producto llamado V_XXX_045 con el comodin * en la
seleccidn de la elevacion. Se usa una resolucion de pixeles del producto de 720 x 720 para
gue coincida con la resolucion de datos de entrada de 125 m (410 pies 1in).

En la siguiente figura, se muestra un ejemplo de un PPI con una elevacion de 3°. Solo hay un
eco de aire limpio y, por lo general, los vientos son suaves. A 15 km (9,3 mi) al sur del radar,
hay una anomalia de velocidad que luego se puede identificar como una bandada de
pajaros. También hay otros objetivos aéreos, pero debido a que solo pueden ser de 10

2 pixeles, es dificil separarlos del ruido de fondo y del eco de aire limpio.
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Campo de fondo
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El contraste presentado es una version mas estable de los datos de DWELL que se usa como
limite dindmico para el filtro de contraste. Para este ejemplo, se usé un criterio de cobertura
minimo del 25 %. La DWELL es de 10 minutos. Tenga en cuenta que el filtrado de eco
agresivo elimind casi todo el eco de aire limpio a una velocidad de O.

Tenga en cuenta que solo se incluyeron los ecos a gran escala en el campo de fondo. Esto es
importante, ya que de otro modo se eliminarian los objetivos aéreos durante el paso de
contraste cuando se reste esta velocidad de fondo.
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Producto Dwell de datos
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El producto DWELL de datos (datos seleccionados como salida principal) es un producto
del PPI que combina todos los productos del PPI de todos los angulos de elevacion de los
10 minutos anteriores (22 PPI en este caso). Solo se incluyen los valores positivos, ya que la
salida es el valor absoluto de la anomalia de velocidad en comparacién con el campo de
fondo. Se uso un limite de contraste de 1 m/s (3 pies 3 in/s); es decir, solo se incluyen los
puntos de datos que difieren del campo de fondo en mas de 1 m/s (3 pies 3in/s) en el
producto DWELL PPI.

Esto muestra los rastros de la anomalia de velocidad que por lo general se debe a objetivos
de pajaros. Tenga en cuenta que todos los puntos en todos los productos del PPI
desafortunadamente se pasan a través del algoritmo DWELL. También tenga en cuenta que
el filtro de contraste elimind eficazmente la mayor parte del eco de aire limpio.
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Producto Dwell de tiempo
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El producto DWELL de tiempo muestra la edad de los puntos en minutos. Los puntos mas
recientes estan representados en azul y los puntos mas viejos en rojo. Esto muestra con
claridad el trayecto del movimiento de noreste a sudeste. Esto incluso se hace mas aparente
en la animacidn, ya que se ven estos rastros moviéndose por la pantalla hacia el sudoeste.

El ruido aleatorio muestra un patrén punteado cadtico en el tiempo. Hay un rastro de eco de
interferencia que muestra unicamente un solo color (hacia el sudoeste a 30 km [18,6 mi]).
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Producto de pila (ejemplo con un acercamiento de 2X)
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Esto muestra el resultado del paso de correlacion en el cual se "apilan” los puntos DWELL de
tiempo. Debido a que cada viento de prueba produce un producto de pila diferente, la salida
de diagndstico solo muestra el producto de pila del primer viento de prueba. En este caso,
se selecciond el resultado para un viento de prueba en particular de 210° y 12 m/s (39 pies

4 in) al ingresar solo estos valores en los limites de los rangos de velocidad y direccion.

Los resultados demuestran que este viento de prueba "apila” de manera eficaz los rastros
coherentes del eco como se observa en la pantalla de tiempo de DWELL, mientras que el
ruido de fondo produce valores débiles Unicamente. No todos los rastros producen un valor
alto, ya que los objetivos pueden estar moviéndose a velocidades diferentes. Es por esto
que es importante usar un espectro de vientos de prueba.
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Producto WARN
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El resultado final es un producto de advertencia que se basa en un compuesto de todas las
advertencias para todos los vientos de prueba. En este ejemplo se usé un valor de 8 para el
limite de correlacion (valor del producto de la pila). Aqui, se dibuja el icono para indicar con
claridad el tipo de advertencia.

Como alternativa, se puede configurar la pantalla de advertencia a través del boton de
opciones de salida para mostrar el valor numérico de la altura en Kfeet de la bandada de
pajaros junto al icono, o bien para mostrar la velocidad en nudos de la bandada. La
informacion de la altura solo se encuentra disponible para la deteccién de seguimiento
sobre la base de los productos del PPI de entrada, ya que no hay informacion sobre la altura
disponible de los otros productos de entrada que se pueda usar para DWELL (por ejemplo,
VILy TOPS).

Cuando esto se anima, los pajaros parecen volar por la pantalla a la velocidad adecuada.
Algunos iconos pueden aparecer o desaparecer si son bandadas pequefias en el borde de
deteccion. Las falsas alarmas ocasionales aparecen como destellos aislados durante la
animacion. El parametro de ajuste principal para equilibrar la probabilidad de detecciony la
tasa de falsa alarma es el limite de correlacion (altura de la pila).
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Producto Dwell de ADVERTENCIA
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El ejemplo muestra los resultados del algoritmo DWELL que se ejecutan en los productos
WARN generados por la funcidon de advertencia de pajaros. Se recomienda que los
controladores de trafico aéreo usen esta pantalla, ya que deben avisar a los pilotos de una
posible actividad de pajaros. En el ejemplo anterior, las advertencias de pajaros individuales
permanecen durante 45 minutos. En la pantalla aparece el icono seleccionado (en este caso
un pajaro grande) en la posicion de la advertencia mas reciente en la secuencia de
permanencia. Se muestran advertencias previas mediante el uso de un icono diferente que
también gira en la direccién del movimiento. Se genera el nombre del icono de advertencia
previa al agregar "d"” (de "dwelled") al icono principal. En este caso, obtenemos
birdd.xbm.

172 RESTRINGIDO



Capitulo 5 - Configuracion y programacién de productos IRIS opcionales

El resultado es una pantalla de estilo de seguimiento donde figura la actividad de los pajaros
durante el tiempo de permanencia. Los seguimientos inactivos no poseen el icono de pajaro
grande al final. Los seguimientos se pueden desactivar si los pdjaros vuelan a una regién
oscura o si la bandada es pequeia cerca del limite de deteccion o si los pajaros se detienen
para posarse en sus nidos o quizas para "atravesar” una zona térmica local para ganar
altitud. Sin embargo, incluso los seguimientos inactivos les permiten a los controladores
saber que hay una actividad de pajaros confirmada en el drea cerca de la Ultima revision.

5.4 GAGE: Informes del pluviometro

El producto GAGE almacena informes de los sensores del pluviometro para mostrar y usar
en la generacion de productos. Estos productos se generan utilizando un canal de entrada
de los datos enviados por un sistema de estacion meteoroldgica.

Debido a que los productos GAGE no son generados a partir de los datos del radar, no es
necesario configurarlos ni programarlos.

Cada archivo de producto GAGE contiene informes de todos los pluviometros, ubicaciones y
cantidades de precipitaciéon por hora para un intervalo de tiempo. Por lo general, el intervalo
de tiempo es una hora, pero puede ser de 15 minutos, por ejemplo.

La pantalla muestra un GAGEicono con cédigo de color (definido por el usuario) de
precipitacion. Al hacer clic en el icono GAGE, se proporciona un historial de tiempo de
cantidades GAGE para un nimero seleccionable de horas.

Mds informacion

» Descripcion general de la correccion del pluviometro Hydromet (pagina 360)
» Parametros del producto (pagina 28)
» Programacion de RAIN1 con producto GAGE (pagina 371)
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5.4.1 Mostrar GAGE
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Figura 55 Pantalla del producto del pluviometro

Puede visualizar los productos de GAGE en la Quick Look Window, asi como también en
otras salidas de pantalla.

Los productos GAGE se muestran en forma de pantalla de situacion con un grafico de
pluviometro en el lugar de cada medidor.

A cada medidor se le asigna el color de la acumulacién de pluviosidad medida por este
medidor. Consulte la figura anterior para ver un ejemplo de esta pantalla con los datos del
radar debajo.

La opcidn de salida especifica del producto para los productos del medidor le permite
especificar si se muestra la etiqueta del medidor junto a cada uno.

P 1. Enla Quick Look Window, muestre un producto de GAGE.

174 RESTRINGIDO



Capitulo 5 - Configuracion y programacién de productos IRIS opcionales

2. Coloqgue el cursor en la ventana de la pantalla y haga clic con el botdn secundario del
mouse.

IRIS revisa la ubicacion del pluvidmetro mas cercano y muestra un datagrama de este
con un historial de 12 horas.
El siguiente ejemplo muestra la acumulacién de pluviosidad por hora de las ultimas

12 horas.
000100 19:00:00 16 AUG 2011 X
Print | Gage Rain [7 -|| Radar Rain |7 [l From ||OVERLAY |i|i|
¥l Gage Rain: 2.50 mm/h  Radar Rain: 4.72 mw/h

10 4

Figura 56 Datagrama del pluviometro

Puede configurar el grafico para que solo aparezcan las acumulaciones de lluvia del
pluviometro o las acumulaciones de lluvia del radar de los productos RAINT o ambas.

3. Sioptd por las acumulaciones de lluvia del radar, seleccione desde qué producto RAIN1
mostrarlas.

El producto RAINT1 seleccionado se convierte en el producto RAIN1 predeterminado
que se usa como el principal producto superpuesto. Si no hay un producto RAIN1
superpuesto, entonces se desactiva la opcion predeterminada.

Si cambia el producto RAIN1 predeterminado, los futuros datagramas utilizan el nuevo
producto hasta que todos queden descartados.

Puede mostrar hasta 10 datagramas del pluviometro simultdaneamente. Esto le permite
comparar diferentes medidores o productos RAINT.

5.5 NDOP : Doppler multiple

NDOP proporciona un mecanismo para incluir datos de velocidad (Doppler) de otro sitio del
radar, 1o que ahora permite la medicion del viento horizontal ademas del viento vertical.

Un radar Doppler Unico mide solamente un componente del vector de viento en 3D; es decir,
el componente de viento hacia el radar o alejandose de este: el viento radial. Podemos
pensar en un vector de viento en 3D como una combinacion del viento horizontal en 2D y el
viento vertical. Por lo general, el viento horizontal es mas fuerte que el viento vertical,
excepto en areas locales de conveccion fuerte.
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Con un segundo radar Doppler, podemos medir 2 componentes del viento, siempre que los
haces del radar crucen al mismo angulo (no en paralelo). Si el componente vertical del
viento se supone pequefo, con 2 radares podemos medir el viento horizontal.

En la siguiente figura se muestra una vista plana (hacia abajo) de la geometria del Doppler
doble. Cada radar toma una muestra del viento horizontal que mide el componente radial
del viento, Vr1y Vr2. Estas dos mediciones de velocidad radial en el mismo punto, junto
con algo de trigonometria simple, se pueden usar para estimar el viento horizontal en el
punto, siempre que el angulo de cruce no sea 0° ni 180° (haces paralelos).

Dual Doppler Geometry Plan View

’

Vr2,

Crossing

Angle Horizontal Wind Vector

Vr1®

Radar 2 Radar 1

Figura 57 Vista plana de la geometria de Doppler doble

Esto significa que junto con la linea de base (angulo de cruce de 0°) o en rangos lejanos
(@ngulo de cruce de 180°) no podemos usar el algoritmo porque los dos radares
esencialmente miden el mismo viento radial.

Si bien en teoria el angulo de cruce puede estar en cualquier lugar entre 0° y 180°, nuestras
mediciones de velocidad radial no son perfectas por lo que, en la practica, el angulo de
cruce de <20° genera estimaciones de viento no confiables.

El producto NDOP ejecuta el algoritmo de Doppler doble para obtener estimaciones del
campo de viento horizontal. NDOP hace las siguientes suposiciones:

 El viento vertical se supone débil en comparacion con el viento horizontal.

* Las mediciones de velocidad radial de entrada representan la velocidad radial del aire;
es decir, la velocidad se despliega y se corrige para la velocidad de caida de las
particulas.

La salida del producto NDOP es una rejilla de multinivel de los vectores de viento horizontal.
Pueden mostrarse por separado o pueden superponerse sobre otros ecos.

Mas informacion
» Opciones de salida NDOP (pagina 263)
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5.5.1 Correcciones de la velocidad de entrada

Velocidad radial corregida Vc

La velocidad corregida de IRIS (Vc) puede incluir correcciones de la velocidad de caida y del
solapamiento de velocidades. La correccion de la velocidad de caida se basa en las
relaciones de VT-Z sobre y debajo del nivel de derretimiento. La correccion de
solapamiento se basa en un producto VVP.

Vc se puede generar de cualquiera de las siguientes formas:

» Cuando se recolectan los datos del procesador de sefiales.
Esto se configura en el TASK Configuration Menu.
Esta opcidn se recomienda para la operacion en tiempo real.

* Cuando el RAW restablecido de la cinta o recibido a través de la red se vuelve a
ingresar (para generar archivos de introduccion).

» Esto se configura en la herramienta Setup.
Tenga en cuenta que si Vc ya se encuentra en los datos durante el reingreso, se vuelve
a calcular a partir de V. Cuando se genera V¢, se conserva la velocidad radial no
corregida V.
Esta opcion se recomienda para el archivado de los datos o para los sistemas donde el
ancho de banda de comunicacion es limitado, de modo que la carga extra de la
transmision de Ve (ademas de la velocidad radial estdndar) es demasiado para la red.

Correccidn de la velocidad de caida para Vc

Un supuesto clave es que los movimientos aéreos verticales son débiles en comparacion con
los movimientos aéreos horizontales. Esto significa que se supone que el viento horizontal
Unicamente provoca los vientos radiales. Sin embargo, si bien los movimientos verticales
pueden ser débiles, las velocidades de caida de los hidrometeoros (de 1a 10 m/s [de 2 a 20
nudos] para la lluvia) pueden realizar una contribucion significativa a la velocidad radial. Por
lo tanto, se deben corregir las velocidades radiales para el efecto de las velocidades de
caida.

El efecto de la velocidad de caida de la particula depende del seno del angulo de elevacion.
Por ejemplo, en una elevacion de 0°, las velocidades de caida no afectan la velocidad radial.
En un angulo de elevacién de 30° (una elevacion maxima tipica en una exploracion de
volumen), se observaria la mitad de la velocidad de caida (seno de 30 = 0,5). Por lo tanto,
una velocidad de caida de 10 m/s (20 nudos) (granizo y lluvia mezclados) contribuiria en
5m/s (10 nudos) con el viento radial que es significativo.

Se lleva a cabo la correccion de la velocidad de caida en Vc mediante el uso de una relacion
VT-Z (velocidad de caida del terminal - reflectividad). Estos toman la forma general de
VT=azb.
Debido a que las particulas son muy diferentes sobre y debajo del nivel de derretimiento, es
importante usar diferentes relaciones de VT-Z para estos 2 casos. Las relaciones
predeterminadas que se usan en IRIS son las siguientes:

+ Sobre el nivel de derretimiento (nieve y granos de hielo) VT = 0.8 Z ©,96

+ Debajo del nivel de derretimiento (lluvia) VT = 2.70 z 911

En este caso, Z estd expresado en mm&/m3y VT en m/s.
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Su administrador del sistema ingresa estas relaciones en la herramienta de Setup. Ademas,
se ingresa la altura promedio del nivel de congelamiento para cada mes del afio.

Las relaciones de VT-Z y la estimacion del nivel de congelamiento no son perfectas, pero
pueden mejorar las estimaciones de la velocidad radial en comparacién con el hecho de no
hacer correcciones. Las correcciones obtenidas son de 1a 5 m/s (de 2 a 10 nudos), segun el
angulo de elevacion. Las correcciones afectan en menos medida (correccién de <1 m/s

[<2 nudos]) para los angulos de elevacion menores que 5°.

Entrada de velocidad radial para NDOP - Despliegue de Vc

El producto NDOP supone que las velocidades se desplegaron. Un radar doppler tiene un
limite en la velocidad no ambigua que es el siguiente:

Vu = +- (WavelengthxPRF) /4

Se dice que las velocidades radiales que superan este limite estan plegadas. En una pantalla
a color en la que el azul representa la velocidad radial hacia el radar y el rojo representa la
velocidad radial fuera del radar, un pliegue aparece como un cambio de color de azul a rojo
adyacente.

Se puede llevar a cabo el despliegue en el procesador de sefial (por ejemplo, mediante el
uso de la técnica de PRF doble) o bien IRIS puede llevarlo a cabo cuando se genera Vc.

El despliegue de Vc se basa en un producto VVP que supone que el campo del viento varia
linealmente con la distancia desde el radar. El producto VVP que usa Vc debe tener el
nombre especial UNFOLD y debe estar disponible en el sistema donde se esta llevando a
cabo el despliegue. Mediante esta técnica se logra un despliegue de 3 veces. Por ejemplo,
para un sistema de banda S que funciona a una PRF de 1000 Hz (rango de 150 km

[93,2 mi]), la velocidad inequivoca es de +25 m/s (x50 nudos). Con el despliegue, la
velocidad inequivoca es de +75 m/s (x150 nudos), la cual puede gestionar la mayoria de
situaciones meteoroldgicas.

Como sucede con la correccion de la velocidad de caida, se puede llevar a cabo la correccion
del despliegue de Vc en la introduccion cuando se recopilan los datos del procesador de
sefales (seleccionado en el TASK Configuration Menu) o en la reintroduccion (seleccionada
en la Setup).

La técnica de despliegue de VVP funciona bien si la cobertura de eco es adecuada y el
campo del viento es medianamente lineal en sus variaciones. En la cercania de las lineas de
cizalladura fuertes o los frentes, posiblemente este no sea el caso.

Si esta utilizando el despliegue de velocidad de PRF doble y es adecuado para evitar el
pliegue, se recomienda que no use el despliegue basado en VVP en Vc, ya que puede
perjudicar los datos en algunos casos extremos.

1D Para ver un andlisis de las relaciones de VT-Z, consulte, por ejemplo, un texto sobre la meteorologia de radares como Battan, Louis,
J., 1973: Radar Observation of the Atmosphere, University of Chicago Press, p 132.
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5.5.2 Configuracion de productos NDOP

b

File Henus

SIGMET, paka NDOP Product Configuration: DEFAULT

Type Commands

Help

Site

TASK

Input Data

Hax Range

[

J|_§;ERI AL_A

e o

J|_§'_I'CR

J|_§;ERI AL_A

v T

_JHMH

TASK Window |I0.0 min

output Site ID J|_§SL1

Hap Projection Az imuthal Eqdist _|| Projection Hame _ﬁ

Span Grid Res

Range |_§_255.9 |.§300 | 0.853 km

Height |} 0.0 ! | 0.0 Jm

Hin Crossing nnq1e|?5 deqg Hake Diagnostic _Jl

Figura 58 Configuraciéon de ejemplo de NDOP
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1. Enla seccién superior de la ventana de configuracion de NDOP, especifique las tareas y
los sitios.

a. Para seleccionar un sitio, seleccione el botén Site.

. Para seleccionar una tarea sobre la base de los archivos de introduccién en su

sistema, seleccione el botdn TASK.

Si la tarea que desea no se encuentra en la lista, ingrese el nombre de la tarea. Puede
usar las convenciones de los comodines de IRIS como los siguientes:
* PPIx
Use cualquier tarea que comience con PPI.
* PPIVOL_A
Use solo la parte A de la tarea hibrida.
* PPIVOL_BC
Use solo las partes BC de la tarea hibrida.

Si especificd una sola tarea, el campo de rango se completa con el rango maximo de
los datos para esa tarea.

Si utiliza un comodin o una especificacion de tarea hibrida, el campo Range queda
en blanco.

. Seleccione los datos de entrada, V o Vc (velocidad radial o velocidad radial

corregida).

. Para ingresar el ID del sitio asociado a la salida del producto, seleccione Output Site

ID.

Cuando los productos NDOP aparecen en inventarios como el Product Output Menu
o la Quick Look Window, estan asociados a este sitio.

. Enla TASK (time) Window, especifique la diferencia de tiempo maxima tolerada

para combinar los datos de los dos radares.

Si la diferencia en la hora de inicio de la tarea es mayor que este valor, NDOP no
genera el producto. Esto evita los problemas provocados por adveccion y los
cambios temporales que podrian causar que se combinen los vientos inadecuados.
Un valor de 2 minutos es tipico.

. Enla seccion del medio de la ventana de configuracion de NDOP, especifique la
proyeccidn del mapa para el producto.

La proyeccion deberia estar en un punto conveniente, quizas entre los radares, y cubrir
un rango no mayor que aproximadamente 4 veces la longitud de la linea de base. Por lo
general, este es el rango util del producto NDOP.

Si no especifica un Projection Name, |os datos se centran en la ubicacién del primer
sitio del radar en la lista.
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3. Enla seccion inferior de la ventana de configuracion de NDOP, especifique la resolucion
de salida al indicar las caracteristicas de la cuadricula.

El producto NDOP produce vectores de viento en una cuadricula 3D.
a. Especifique el Range Span.

El Range Span es la distancia en km desde el centro de la proyeccion, al este del
borde de la proyeccidén, analogo al rango del radar.

Se especifica en la proyeccion denominada. Si no esta usando un Projection Name,
ingrese el rango.

Lo tipico es un rango maximo de alrededor de 4 veces la longitud de la linea base.

b. Especifique el Range Grid.

La Range Grid es un entero que especifica la cantidad de puntos en el conjunto de
salida que representa el Range Span.

c. Para el Height Span, especifique una altura maxima y una minima (km).

d. Especifique el Height Grid.

La resolucion luego se calcula a partir de:

Height Res = (Max Height - Min Height) / (Height Grid - 1)

La resolucion (Res) es un campo de solo visualizacion que se calcula a partir de:

Range Res = (Range Span) / (Range Grid)

En el ejemplo, el Range Span es de 40 y la cuadricula es de 16, por lo que la resolucion
es de 2,5 km (1,6 mi). La cantidad real de puntos en el conjunto de salida que NDOP
lleva a cabo depende de la relacion de aspecto de la proyeccion, que puede no ser
cuadrada.

Para una proyeccién cuadrada y una especificacion de cuadricula de 16, el conjunto de
salida seria de 32 x 32.

4. En la seccidn inferior de la ventana de configuracion de NDOP, especifique el Min
Crossing Angle.

Este es el angulo de cruce minimo que se usa. El valor recomendado es 20°. El
algoritmo usa el mismo valor para especificar el dngulo mdximo de cruce; es decir, el
max crossing angle = 180 - Min Crossing Angle.

5. Si es necesario, active el Make Diagnostic.

Cuando esta activado, el producto NDOP realiza productos CAPPI de velocidad
adicionales con los nombres de producto NDOP_CAPPI_#. Estos son los datos de
entrada que usa NDOP.
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5.5.3 Pantalla y algoritmo de NDOP

El siguiente ejemplo es una pantalla de NDOP real que muestra los vientos de nivel bajo
(1km) para una proyeccion de 40 km (24,9 mi) mediante el uso de dos sistemas de radares

de banda S. 2

La situacion meteoroldgica es un evento de monzones invernales del norte que pasan por
China y colisionan con el este sobre el mar. En el mapa superpuesto se muestran los
contornos de los terrenos montafiosos al norte de Hong Kong. Tenga en cuenta que los
vientos de 50 nudos que atraviesan las montafias pasan por el norte de Hong Kong.

Los puntos con "+" en la pantalla muestran las regiones donde se cumple el criterio del
angulo de cruce. Estas regiones se encuentran en cualquiera de los lados de la linea de base
qgue conecta los 2 radares. Sin embargo, si no hay objetivos meteoroldgicos, no se puede
calcular el viento.

2) Cortesia del Observatorio de Hong Kong
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Figura59 Pantalla de NDOP de ejemplo

El algoritmo realiza los pasos siguientes para computar los vientos del punto de la
cuadricula:
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1. Cree productos CAPPI 3D de la velocidad radial para los 2 radares en la proyeccion
comun en el espaciado de altura de la cuadricula.

La resolucion horizontal de los productos CAPPI estd sujeta a las siguientes
limitaciones:

* La resolucion de los pixeles de CAPPI esta configurada para que sea el doble del
espaciado de los datos de la velocidad radial de la entrada. Por ejemplo, para los
bins de entrada de 125 m (410 pies i in), la resolucion de CAPPI esta configurada en
250 m (820 pies 3in).

* La cantidad de pixeles de CAPPI para cada elemento de la cuadricula de resolucién
de salida deberia ser de por lo menos 9 (3 x 3).

Si este no es el caso, aumenta la resolucion de CAPPI.

En el mismo ejemplo, si la resolucién de salida fuera de 2 km (1,2 mi), entonces por el
espaciado de pixeles de 250 m (820 pies 3 in) en (1) habria pixeles de 8 x 8 = 32
para cada punto de la cuadricula de salida.

* La cantidad mdaxima de pixeles en CAPPI es 1100 x 1100. CAPPI esta cortado en este
valor.

Para un rango de 40 km (24,9 mi) (80 km [49,7 mi] totales por el conjunto de
salida), habria (4 pixeles/km)*80 (km) = 320 pixeles en CAPPI (320 x 320 para una
proyeccién cuadrada).

2. Los datos provenientes de los productos CAPPI de velocidad radial se procesan con los
multiples algoritmos doppler para obtener una cuadricula de vectores de viento (x, y)
en la resolucion original de CAPPI (por ejemplo, 320 x 320).

3. Los vectores de viento de alta densidad se promedian con el fin de reducir los datos a
la cuadricula de salida final.

Continuando con el ejemplo, con 4 pixeles por km en CAPPI y una resolucion de salida
de 2 km (1,2 mi), promediariamos vectores de viento de 8 x 8 = 32 para cada punto de
la cuadricula de salida.

4. Para eliminar el ruido y los efectos de los puntos, se limita un punto de la cuadricula si
hay menos de 3 valores para promediar o menos que el 25 % de cobertura.

En el ejemplo, el 25 % corresponderia a 8 estimaciones del viento.

Cuando se computan los promedios del vector, también se calcula el indice de calidad del
viento (WQI) y se almacena con los datos. Esto se usa con fines de limitacion cuando se
muestra el producto.

El WQI se computa a partir de las varianzas #sigma#2, y #sigma#2, de los componentes
individuales de cada (x,y) vector de viento computado a partir de los datos de CAPPI. Para
cada par de velocidad de CAPPI que contribuye con el viento final X e Y, también se
computan los 2 términos de varianza, de modo que se puede derivar el WQI de la siguiente
manera:

donde V,,0rmVnorm €S Un término de normalizacion y la desviacion estandar que resultaria si
se ingresaran al algoritmo vectores aleatorios distribuidos uniformemente a la mitad de la
velocidad de Nyquist; es decir, en ese caso se produciria un WQI de O.

V1i,+V2
norm = (%)/Zﬁ
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donde V1, y V2, son las velocidades de Nyquist de los dos productos de entrada de CAPPI.

El WQ esta configurado en O si el calculo anterior arroja un nimero negativo. El cero
corresponde a un ajuste terrible entre los vientos doppler dobles promediados en cada
cuadricula de salida, mientras que el 1,0 corresponde a una coherencia perfecta entre
todos los datos.

5.6 SHEAR: Cizalladura del viento

File  Menus Type Help
TASK SUMMARY
TASK Name J| WIND 05 Sub TASK II Max Range | 70.0
Scan Mode | PPl Full DSP Data | 2ZTV W ZDR Kdp PDP RHV S0l Zv Tv SNR Ze Te
Angle List | Az:Full Circle El:3 angles from 0.5 to 4.0
Map Projection Azimuthal Egdist — Projection Name J|
PRODUCT PARAMETERS DISPLAY PARAMETERS
Data:Display || V:Shear Display Units +- 25 mfs/km |
MaxRange  |70.0 Resolution || 720 x720 |-
EL Angle fos
Rng/Az Fitrs ~ |i2.5 3.0
XY Smoocther ilo

Shear Type Azimuthal |
= | WP JIEDEFAULT

VVP age I: 10

Figura 60 Configuracién de ejemplo de SHEAR

SHEAR detecta la cizalladura del viento en la atmodsfera, lo que permite la deteccion de
microrrafagas, frentes de rafaga, mesociclones, frentes frios y ondas atmosféricas.

La cizalladura del viento esta asociada con muchos fenémenos:
Microrrafagas
Asociadas con tormentas convectivas. Extremadamente peligrosas para las aeronaves
durante el aterrizaje o el despegue. Las microrrafagas se caracterizan por valores
positivos de la cizalladura radial (salida fuertemente divergente) en una region
aproximadamente circular, por lo general de un tamafio menor de 3 km (1,9 millas).
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Frentes de rafaga

Provocados por una salida fria de una tormenta convectiva (quizas una microrrafaga)
que colisiona con el aire circundante. Se caracterizan principalmente por valores
negativos de la cizalladura radial (convergencia). No obstante, segun la geometria,
también pueden crear valores positivos de la cizalladura radial y la cizalladura de
acimut de cualquier signo.

Mesociclones

Caracterizados por la rotacion. Los mesociclones estan asociados con tornados. La
cizalladura de acimut se usa para detectar mesociclones.

Frentes frios

Similar a los frentes de rafaga, pero con una extension mucho mayor.

Ondas atmosféricas

Producidas a una variedad de longitudes de onda e intensidades. Los valores de
cizalladura pueden ser positivos o negativos, segun la naturaleza de la onda y la "fase”
que se observa.

IRIS puede calcular los siguientes tipos de valores de cizalladura basica para el componente
radial del viento:

» Cizalladura radial

Calculada por la diferencia de velocidad radial en rango. Valores positivos para la
velocidad radial que aumenta (se aleja) con el rango. La divergencia del viento radial es
positiva.

Cizalladura acimutal

Calculada por la diferencia de velocidad radial en acimut. Valores positivos para la
velocidad radial que aumenta (se aleja) en sentido horario. Esto corresponde a una
vorticidad positiva.

Cizalladura de elevacion

Calculada por la diferencia de velocidad radial en elevacion. Valores positivos para el
viento radial que aumenta (se aleja) con la altura.

Ademas de las cizalladuras basicas, las combinaciones se calculan utilizando valores de
RMS. Por ejemplo, la magnitud total de cizalladura combinada es:

SQRT (RAD? + AZ® + EL?)

Cuando RAD, AZ y EL denotan los valores de cizalladura basica. Las cizalladuras combinadas
son positivas.
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A,
Denote Radial Winds ®

Azimuth and radial shear
at frontal boundary

Azimuth shear associated
with mesocyclone

Radar Location

Radial shear associated
with microburst

Figura 61 Ejemplos esquematicos de cizalladura del viento

condiciones de cizalladura peligrosas.

Cuando las tormentas convectivas estan en una terminal aérea, hay riesgo de
microrrafaga. El producto SHEAR es solo uno de los muchos indicadores de que puede
existir esa condicion peligrosa. Se deben usar las precauciones normales para evitar la
cizalladura del viento sospechada, aunque el algoritmo de SHEAR no detecte cizalladura.
Vaisala no sera responsable de dafios de ningun tipo por fallas del algoritmo de SHEAR
para detectar cizalladuras de viento peligrosas ni por falsas alarmas que pudieran
producirse por el uso del algoritmo SHEAR.

0 Vaisala no ofrece ninguna garantia de que el producto SHEAR pueda detectar todas las

1. Para crear un producto SHEAR nuevo, seleccione Type > SHEAR.
2. Para cargar un producto existente, seleccione File > Open

3. En Data:Display, seleccione V Shear.
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4. En EL Angle, defina el angulo de elevacion de los datos que desea mostrar.

Por lo general, las cizalladuras del viento asociadas con frentes de rafagas y
microrrafagas son fendmenos de bajo nivel, por lo que para detectarlas, cominmente,
se usan angulos de 1° o menos.

5. Defina Rng / Az Filter.

El primer nimero define la escala de la longitud del rango para el producto SHEAR, en
km. La distancia determina el tamafio del salto que puede tolerar el producto SHEAR
cuando varia sobre los datos faltantes. También especifica la longitud de la
estabilizacion radial, que se aplica antes de la estabilizacion XY.

El segundo numero es la escala de la longitud de acimut en grados.

El salto y la longitud del rango de acimut son analogos al filtro del rango.

6. En Shear Type, seleccione el tipo de cizalladura que desea calcular:

 Cizalladura radial
La diferencia de bin a bin en la velocidad radial.

 Cizalladura acimutal
La diferencia de acimut a acimut en la velocidad radial.

+ Cizalladura de elevacion
La diferencia entre la velocidad radial en el angulo de elevacion seleccionado y el
siguiente angulo de elevacion superior. Requiere una exploracion del volumen.

¢ Cizalladuras combinadas
El valor RMS de la cizalladura radial, acimutal o de elevacion. A veces, se la conoce
como cizalladura total.

7. En VVP, seleccione el nombre de un producto VVP.

La velocidad vy la direccion del viento del producto WIND mas cercano VVP con este
nombre se usan para eliminar los efectos del viento medio en el calculo de la
cizalladura de acimut.

Para que se ejecute, este producto VVP se debe programar. No se recomienda el uso de
la cizalladura de acimut o combinada sin esta correccion.

8. En VVP Age, especifique el nimero maximo de minutos entre los datos del producto
VVP y los datos de este producto.

Esto evita que se apliqguen mal los vientos anteriores de VVP. Si no se encuentra un
producto VVP en esta ventana de tiempo, no se aplica la correccion media del viento
cuando se calcula la cizalladura de acimut.

Mas informacion

» RHI: indicador de altura del rango (pagina 70)

» Parametros de visualizacion (pagina 31)

» Parametros del producto (pagina 28)

» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)

5.6.1 Algoritmo de SHEAR

El algoritmo SHEAR que se muestra en la siguiente figura es para la cizalladura radial. La
cizalladura de acimut es similar en el espacio de "exploracién B" (rango-acimut).
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Input Radial Velocity Field

vi v, (v, V-0 [v-o0 [vo [vi [EEIV,

Reject V ~ 0 Bins

Vi |V Vo [Vio Vi
1 ||

Difference Adjacent Bins
I | | |

| | Gap > 0.5 *Range II:ilter Length | |

avi [av, I v, [av,, [

Filter and Smooth

172 ,—|
1/4 |

]

\ 1 1 1
2 [/I/2

where W, = %61 + %62 + %63

—» Convolve Triangular Filter

and 0, =0 if AV, is thresholded, else 0 , = 1

If the weight W is < % , then bin is thresholded (eliminates speckle bins).

Figura 62 Esquema del algoritmo de cizalladura radial

Eliminacién del bin del eco de punto

Los bins del eco del punto producen valores de cizalladura altos erréneos cuando se
diferencian por las velocidades circundantes validas. El primer paso en el algoritmo de
cizalladura es eliminar los bins de eco obvios que el filtro de eco del procesador de sefiales
no canceld. Todos los bins de velocidad que tengan una velocidad dentro del 2 % de
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velocidad O (en comparacion con el rango completo de velocidad) estan etiquetados como
potenciales bins de eco. Se define una escala de longitud de eco como 1/3 del valor de la
longitud del filtro de rango en km. Se rechazan las ejecuciones contiguas de los bins de eco
que son menores o iguales a la escala de longitud del eco.

Por ejemplo, supongamos que se seleccionan los valores de espaciado del biny de la
longitud del filtro de rango de modo que la escala de longitud de eco corresponda a 3 bins
de rango. Entonces, se rechazarian cualquier bin de eco aislado Unico y las ejecuciones de 2
0 3 bins de eco. Las ejecuciones de 4 o mas bins de eco no se rechazarian porque se
interpretan como clima real.

Independientemente de cudl sea la escala de longitud de eco, siempre se eliminan los bins
de eco aislados (bins unicos).

Diferenciacién (ejemplo de diferencia radial)

El siguiente paso es realizar la diferenciacion de rango de las velocidades radiales. El
algoritmo de cizalladura del viento radial computa la cizalladura al tomar la diferencia de un
bin a otro en una superficie de PPI.

Si el algoritmo de diferenciacion se encuentra con un bin en blanco, omite el rango hacia el
proximo bin valido para calcular la diferencia, siempre que el bin se encuentre dentro de la
longitud del filtro de rango de 0,5

Por ejemplo, si el filtro de rango esta configurado para que corresponda con 3 bins, el
algoritmo de diferenciacion detecta una diferencia en un intervalo de un bin, pero no en uno
de 2 0 mas bins. Las diferencias de velocidad se colocan lo mas cerca posible del centro del
intervalo de diferencia al bin mas cercano que es menor o igual a la mitad del intervalo de
diferencia.

Equilibrio de las diferencias

La diferenciacion es inherentemente ruidosa. El siguiente paso es equilibrar las diferencias
computadas. Esto no solo permite reducir el ruido, sino que también permite llenar
pequenos espacios de bins faltantes y cancela cualquier bin aislado restante.

El algoritmo de equilibrio utiliza una ventana triangular cuyo ancho total es igual al valor de
la longitud del filtro de rango. La suma de los pesos definidos por el filtro triangular siempre
es 1, a menos que se aplique un limite al bin.

En la figura anterior, la longitud del filtro de rango corresponde a 3 bins. Cada velocidad en
el rango de filtro se multiplica por el peso correspondiente y luego se suma. La media se
obtiene al dividir este valor por el peso total. Los bins limitados no se ponderan. Si el peso
total es menor o igual a 0,5, se rechaza el valor de cizalladura. Esto elimina los bins aislados.
Con este enfoque también se pueden completar los intervalos. Un filtro de rango mas
prolongado rechaza una ejecucién mas prolongada de bins aislados y completa un mayor
intervalo.

Calculo de cizalladura de acimut

La siguiente figura muestra un espacio de "exploracion B" (una superficie de PPI). Las
coordenadas son el rango y el acimut. Se obtiene la cizalladura radial al establecer
diferencias en el rango a lo largo del radial.
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Figura 63 Espacio de exploracion B (superficie de PPI)

El algoritmo de cizalladura de acimut es analogo al algoritmo de cizalladura radial, excepto
que:
» La diferenciacion se realiza de un rayo a otro en un rango constante.
* Se especifica la longitud del filtro de acimut en grados.
* Los valores de acimut finales se normalizan y corrigen en el rango en cuanto a la
cizalladura de acimut aparente provocada por la media del viento. El valor medio del
viento se obtiene a partir del algoritmo VVP. Esta correccion es un paso opcional.

Para obtener informacion sobre la correccion del valor medio de la velocidad, consulte
Optimizacidon de SHEAR para la deteccidon de microrrafagas (pagina 191).
Magnitud de la cizalladura

Luego de que se obtuvieron las cizalladuras radiales y de acimut, el préximo paso es
computar la magnitud de la cizalladura. Esta es la raiz cuadrada de la suma de los cuadrados
de 2 valores de cizalladura (radial y acimut) asociados a cada bin.

Si solo se seleccionara una cizalladura (radial o acimut), se omitiria este paso.

Conversidén a cartesiano y estabilizacidn cartesiana final opcional

La conversion a cartesiano transforma los valores de la exploracion B de la magnitud de la
cizalladura en coordenadas X-Y.

El algoritmo es idéntico al algoritmo de PPI, que utiliza un enfoque final para el llenado de
rango y de acimut. Se puede pasar por los datos un estabilizador 2D opcional con escala de
longitud seleccionable en este punto.

5.6.2 Optimizacion de SHEAR para la deteccion de microrrafa-
gas

La deteccion precisa y la generacion de informes oportunos de microrrafagas en un entorno
de control de trafico aéreo requiere que el sistema esté correctamente configurado y
optimizado.
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Vaisala le recomienda trabajar con un asesor calificado que lo ayude a ajustar y evaluar el
algoritmo SHEAR de IRIS, la adquisicion de los datos, la colocacion del radar y los informes
de advertencia.

Los pasos de optimizacion presentados aqui solo son lineamientos y no deberian
sustituirse por una evaluacién integral de su sitio en particular. IRIS brinda muchas de las
herramientas necesarias para realizar esa evaluacion.

Tabla 18 Correccidén de la cizalladura de la velocidad media

La velocidad radial se puede expresar en términos de los componentes u y v del viento (se ignora la velo-

cidad vertical aqui porque las observaciones por lo general estan cerca del plano horizontal):

donde:

VR = ucos@sing + Vsinfsing

V, es la velocidad radial

u es el componente x del viento (este)

v es el componente y del viento (norte)

O es el acimut definido como CCW positivo desde el eje x (este)
@ es la elevacion definida como movimiento ascendente positivo

El viento estd representado por un viento medio [ u,, Vo ]y unvientode perturbacion [ u', v' 1,
entonces

Vg = (u, + u')cosbsing+ (v, + v')sinbsing

El derivado de acimut es entonces,

alp o . ac , .
0 + — uysindsing + v,cosfsing + %[u sinfsing + v'cosfsing)|

donde el primer término es la cizalladura de acimut aparente provocada por el viento medio. Por lo tanto,
cuando se computa el derivado de acimut, se aplica el término de correccién de la siguiente manera:

s Vg
a0
Los valores de ug y v, Se obtienen del algoritmo VVP. En términos del acimut #beta# medido en el detector
de radar tradicional (en sentido horario desde el norte), la correccién es:

6=90-p

Uuycosfsing — v,sinfsing

+ u,sinfsing — v,cosfsing = C%[u’cosesin(p + v'sinfsing]

El producto SHEAR se produce primero a partir de tareas optimizadas para la medicién de
alta resolucion y de rango cercano de la velocidad radial.

Los productos SHEAR luego se ingresan al producto WARN, que hace una revision para ver
si la fuerza y el tamafio de las regiones de cizalladura del viento superan el valor limite en las
areas protegidas.

Se pueden agregar criterios adicionales, como la reflectividad en el aire de una exploracion
superior o un requisito para ver la cizalladura en dos exploraciones adyacentes, al producto
WARN para reducir el indice de falsas alarmas si esto representa un problema para la
ubicacion en particular.
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1. Configure IRIS para la cizalladura del viento, de modo que cuando el clima

potencialmente peligroso se acerque al area del terminal, se pueda cambiar IRIS al
modo de monitoreo de la cizalladura del viento al cargar la configuracién al menu de
Radar Status.

Puede operar el producto WARN en modo de vigilancia para alertar al operador que se
debe cambiar el modo o que se puede usar la funcion de cambio automatico de modo.
Por ejemplo, el modo de vigilancia podria constar de una secuencia de exploracién de
volumen de exploracion de 15. Se puede ingresar el producto WARN en un indicador de
tormenta severa como VIL. Si VIL supera el valor limite tipico de las tormentas severas
para el drea y este VIL se encuentra dentro de los 30 km (18,6 mi) del terminal, el
producto WARN puede emitir una alarma que avise al operador o se puede indicar el
cambio del interruptor de modo automatico al modo de deteccién de cizalladura del
viento.
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Optimice el menu de TASK Configuration para la deteccién de la cizalladura del viento
como se muestra en el ejemplo en la siguiente figura.

En este ejemplo se usa un muestreo de alta resolucion en el rango (125 0 62,5 m

[205 pies 1in]). Las microrrafagas son fendmenos de bajo nivel, entonces lo mejor es
configurar los angulos de elevacion que estan en el nivel mas bajo tolerable por el eco
circundante.

Por lo general, un conjunto de angulos de 0,5° 1,0° y 5,0° resulta util. Los 2 angulos
inferiores se pueden usar para la deteccidn de cizalladura, mientras que el dngulo
superior puede servir de base para un criterio de reflectividad del aire adicional para el
producto WARN. El modo de exploracion del sector se usa para limitar la cobertura de
datos al area del terminal que acelera la tasa de actualizacién.

[ vaisala-tw TASK Configuration: TDWR x

File Menus Commands Help

Description IIrerminaI Doppler Sector Scan

ANTENNA /RADAR CONTROL
Scan Mode PPl Sector — | Resolution JEl.DDD Pulse Width 1.p0 |
Azimuth J| 20.0 to 200.0 Start at Left Polarization  Horiz — |

Elevation JI 2 angles from 0.5 to 1.0

Scan Speed |E36.00 deg/sec

PROCESSOR CONFIGURATION

Data J| ra' Start Range JW Vel Unfold None — |
Z&T are Reflectivity — Bin Spacing JW High PRF JIW
Samples JIT Range Avg/Smth JF Low PRF ’W
Filter Dop 3 Max Range JW Unamb Vel W

!

Input Bins Unamb Range 124.91 km Proc Mode FFT =1
Output Bins Playback J N:CZ:C Phase Code Random — |

DP Attn Cor Z ZDR

w w

DATA CORRECTIONS
Clutter Map 2 A Beam Blockage Zc A Z-Based Afttenuation Zc A
Target Detect Zc A Unfold Vc A Remove Fallspeed in Vc A

Storm Relative Vel Vc ﬂ

DATA QUALITY THRESHOLDING Default

T |[iog LOG sIG CSR sqQl PMI Point Clutter |
z _|%LOG & CSR :I —— IO—
v [csr&sal :I
— :I 2D Speckle D
w  [ioG&sql&siG :I
=i 1D Speckle
Dual ol [iLoG

— [0.75d8  [i5d8  |18dB |p40  [D.45 mz | Fv |

Figura 64 Configuracion de TASK para la deteccion de microrrafagas

RESTRINGIDO



Capitulo 5 - Configuracion y programacién de productos IRIS opcionales

3. Configure el TASK Scheduler en el modo de deteccién de cizalladura del viento para
brindar una tasa de actualizacion (tiempo de repeticion) de al menos una tarea
completada por minuto.

Para obtener una respuesta 6ptima, no programe otras tareas. Esto le permite a IRIS
dedicar todos sus recursos a detectar microrrafagas.

4. Optimice la configuracion del producto SHEAR:

» Configure el campo Product Range en el rango maximo de interés y haga que
corresponda medianamente con el espaciado del bin de entrada.
El rango de 30 km (18,6 mi) y la resolucion del producto de 480 por 480 pixeles en
el ejemplo coinciden con el muestreo de 125 m (410 pies 1in) en la tarea.
En los angulos de elevacién de ejemplo de 0,5; 1,0 y 5,0, se pueden configurar
productos de cizalladura por separado para cada uno de los 2 dngulos mas bajos.
* Se recomienda no utilizar ninguna estabilizacidon de XY adicional cuando se usa el
producto SHEAR para la deteccion de microrrafagas porque la estabilizacion suele
disminuir los valores maximos de interés en el calculo de la cizalladura.
La estabilizacion radial realizada por el filtro de rango y la subsiguiente
estabilizacion realizada en el producto WARN son adecuadas.

El producto WARN observa los productos SHEAR para determinar si debe emitir una
advertencia o no. En el ejemplo de las 2 exploraciones de bajo nivel (0,52 y 0,99), cada
una con su propio producto SHEAR, se puede configurar el producto WARN para
examinar cada uno. Un nivel limite de 8 m/s/km es un buen indicador de cizalladura del
viento peligrosa. Se puede usar un limite de drea de 1 km (0,6 mi) que corresponde a
aproximadamente 64 pixeles para los casos de espaciado del bin de 125 m (410 pies
1in), un rango de 30 km (18,6 mi) y una resolucion del producto de 480 x 480.

5. Optimice el menu de Product Output para enviar el producto WARN a una estacion de
trabajo para que el personal pueda ver la pantalla de situacion.

a. Realice la solicitud de salida automatica para que se envie el producto de cizalladura
cada vez que se lleve a cabo.

b. Asegurese de que haya una estacion de trabajo que ejecute los menus de IRIS para
que cuando se detecte una cizalladura del viento, aparezcan el mensaje de
advertencia sonoro y el texto correspondiente.

Los mensajes de advertencia se emiten casi instantaneamente cuando se detecta una
cizalladura del viento. Al término de algunos segundos de haber recibido un mensaje
de advertencia, aparece la pantalla de situacion. Esto depende de la velocidad del
enlace de comunicacidon que se conecta a la pantalla. Sin embargo, debido a que la
pantalla de situacion es un producto de superposicidon sin una imagen compleja, se
puede transmitir de manera eficaz.
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6. Ajuste los algoritmos de deteccion de cizalladura del viento de cada sitio.

196

Esto requiere que el personal calificado realice la optimizacidon necesaria de su entorno
meteoroldgico y operativo en particular.

Debe atravesar una fase de evaluacion integral para probar su sistema en su sitio en
particular para el clima en particular.

Se recomienda que lleve a cabo y registre un producto RAW cada vez que se detecta
una microrrafaga y realice un analisis para determinar si se traté de un evento real o una
falsa alarma.

Para obtener una muestra mas grande, posiblemente desee expandir el area protegida
para incluir el area total alrededor del radar hasta el rango maximo de deteccién
requerido (generalmente, de 20 a 30 km [de 12,4 a 18,6 mi]) para las aplicaciones de las
terminales aéreas. Un meteordlogo calificado deberia ayudarlo con esta evaluacion.

Si se determina que hay falsas alarmas, hay varios enfoques que puede adoptar para
equilibrar la sensibilidad contra el indice de falsas alarmas.

Cuando ajuste el sistema para reducir las falsas alarmas, es importante realizar cambios
graduales y evaluarlos en los casos de prueba que registrd. A continuacion, hay algunos
ejemplos de medidas que puede tomar para reducir las falsas alarmas (tenga en cuenta
gue puede realizar lo opuesto de cada ejemplo para aumentar la sensibilidad):
* Aumente gradualmente el filtro de rango en el menu SHEAR Product Configuration
dela2km(de 0,6 a1,2 mi).
* Aumente el Iimite de la magnitud de SHEAR en el menu de WARN Product
Configuration.
« Aumente el umbral del tamafio de AREA en el meni WARN Product Configuration
hasta 2 km (1,2 mi).
* Exija que 2 exploraciones de nivel bajo de la misma tarea detecten |la SHEAR en el
producto WARN: una prueba de dos observaciones.
» Agregue un criterio de advertencia que requiera de una reflectividad aérea. Esto se
puede basar en un PPl de dBZ a un dngulo mayor.
Asegurese de que las microrrafagas no sean comunes en su area. Si lo son,
posiblemente deba usar un criterio de VIL y usar mas angulos de elevacién en la
tarea asociada.
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5.7 SLINE: Linea de cizalladura

Figura 65 Configuracion de ejemplo de SLINE

SLINE marca la transicidon entre dos masas de aire en la imagen.

Debido a que el viento puede ser diferente en cada lado de la masa de aire, se producen
cambios repentinos del viento cuando pasa un frente.

En la siguiente figura, se muestra un ejemplo de una linea de cizalladura tipica. Los cambios
de viento mas severos estan asociados a frentes de rafaga de mesoescala, que se producen
en el borde delantero de una salida de tormenta eléctrica, y con frentes de frio de escala
mas grande, que se pueden asociar con clima severo.
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Q] Post-Frontal Wind

Pre-Frontal Wind

Figura 66 Ejemplo de linea de cizalladura tipica

El producto SLINE puede detectar cambios repentinos del viento y proporcionar una
advertencia por adelantado de su acercamiento, con mejores estimaciones de la hora de
llegaday la velocidad y direccion esperadas del nuevo viento.

1.

oW
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Seleccione Type > SLINE.

Para cargar un producto existente, seleccione File > Open

En Data:Display, seleccione V Shear.

En EL Angle, defina el angulo de elevacién de los datos que desea mostrar.

Por lo general, las cizalladuras del viento asociadas con frentes de rafagas y
microrrafagas son fendmenos de bajo nivel, por lo que para detectarlas, comunmente,
se usan angulos de 1° 0 menos.

Puede seleccionar 10 2 dngulos. Si selecciona 2 angulos, asegurese de que ambos estén
por encima del umbral para incluirlos en la linea de cizalladura.

. Defina Rng / Az Filter.

El primer nimero define la escala de la longitud del rango para el producto SHEAR, en
km. La distancia determina el tamafio del salto que puede tolerar el producto SHEAR
cuando varia sobre los datos faltantes. También especifica la longitud de la
estabilizacion radial, que se aplica antes de la estabilizacion XY.

El segundo numero es la escala de la longitud de acimut en grados.

El salto y la longitud del rango de acimut son analogos al filtro del rango.

RESTRINGIDO



Capitulo 5 - Configuracion y programacién de productos IRIS opcionales

6. En Shear Type, seleccione el tipo de cizalladura que desea calcular:

 Cizalladura radial
La diferencia de bin a bin en la velocidad radial.
 Cizalladura acimutal
La diferencia de acimut a acimut en la velocidad radial.
 Cizalladura de elevacién
La diferencia entre la velocidad radial en el angulo de elevacién seleccionado y el
siguiente angulo de elevacion superior. Requiere una exploracion del volumen.
 Cizalladuras combinadas
El valor RMS de la cizalladura radial, acimutal o de elevacion. A veces, se la conoce
como cizalladura total.

7. En VVP, seleccione el nombre de un producto VVP.

La velocidad y la direccién del viento del producto WIND mads cercano VVP con este
nombre se usan para eliminar los efectos del viento medio en el calculo de la
cizalladura de acimut.

Para que se ejecute, este producto VVP se debe programar. No se recomienda el uso de
la cizalladura de acimut o combinada sin esta correccion.

8. En VVP Age, especifique el numero maximo de minutos entre los datos del producto
VVP y los datos de este producto.

Esto evita que se apliqguen mal los vientos anteriores de VVP. Si no se encuentra un
producto VVP en esta ventana de tiempo, no se aplica la correccidon media del viento
cuando se calcula la cizalladura de acimut.
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9. Defina la configuracion de SLINE:

200

Count and Time
Ingrese la cantidad de puntos de prondstico y el intervalo de tiempo entre cada
punto de prondstico, y seleccione Ok.
El tiempo que especifique se ingresa en el campo.

Max Time Step
El prondstico de movimiento de la linea de cizalladura utiliza el producto de linea
de cizalladura anterior.
Max Time Step especifica cuan atras en el tiempo puede estar el producto SLINE.
Si no existe ninguno en este marco de tiempo, no se realiza un prondstico.

Max Velocity
Ingrese la velocidad maxima esperada. Si la velocidad calculada supera este valor,
la linea de cizalladura se considera una nueva caracteristica y no se realiza un
prondstico.

Shear Threshold
Ingrese la diferencia de velocidad minima por km que debe estar presente para
indicar una linea de cizalladura. Se ignoran los vientos que no cumplan con esta
velocidad.

Threshold Area
Ingrese el tamafio minimo del drea de la cizalladura de viento en km cuadrados
gue debe estar presente para indicar una linea de cizalladura. Se ignoran las areas
de cizalladura de viento que estén por debajo de este umbral.

RMS Fit Tolerance
Ingrese la desviacion estandar permitida cuando se adapte la linea de cizalladura.
La linea se descarta si los puntos no encajan con esta tolerancia, lo que indica una
dispersion aleatoria de puntos y una linea de cizalladura.

Minimum Sline Length
Ingrese la distancia minima en km usada para estimar una linea de cizalladura. Se
ignoran las lineas de cizalladura que estan por debajo de esta longitud.
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10. Configure SLINE para usar con advertencias.

Protected Areas for Warning Alert
Especifigue una o mas areas protegidas. Se genera una advertencia si una linea
de cizalladura se encuentra dentro de un area protegida o si se pronostica que se
dirigira hacia una.
Seleccione Protected Areas para ver una lista de dreas y activar o desactivar una
opcion. Al salir de la lista, aparecerdn los nombres de las areas seleccionadas en
el campo.
Las areas protegidas se configuran con la herramienta Setup. Se limitan a ser
rectangulos con tamafo arbitrario y angulo de orientacion. Se pueden configurar
hasta 32 areas.
Si realiza un cambio en Setup, debe reiniciar IRIS para que el cambio surta efecto.
Consulte IRIS and RDA Utilities Guide (M211316EN,).

TDWR Style
El IRIS admite dos formatos de mensajes de advertencia.
En el formato TDWR, solo se informa el centroide mas fuerte del area de mayor
prioridad junto con su fuerza. Por ejemplo: MBA 3MF 30K-, en idioma hablado:
Microburst Alert, Three Mile Final, 30 Knot loss.
El formato IRIS mas antiguo informa sobre todos los centroides en todas las areas
protegidas, por ejemplo: 3 MBA warnings at 11:30 1in: 3MF, 2MF.
Los mensajes aparecen en la parte inferior de la pantalla y, opcionalmente, tienen
salida de voz.

Say Warning
Cuando esta habilitado, el generador del producto emite sefiales audibles del

mensaje de advertencia ademas de mostrarlo como mensaje.
También debe seleccionar Setup > Enable Speech en IRIS.

11. Para solucionar problemas o probar los productos SLINE, habilite una versién de
umbral del producto SLINE de entrada al seleccionar Make Diagnostic Results.

Tiene el mismo nombre de producto que SLINE.

Mas informacion
» Parametros de visualizacion (pagina 31)
» Asociacion de productos con tareas (pagina 21)
» Parametros del producto (pagina 28)

5.7.1 Firmas del radar de cizalladura

La deteccion de las lineas de cizalladura se basa en la velocidad doppler en vez de en la
reflectividad. Sin embargo, la medicidn precisa de la velocidad doppler requiere de una
potencia de retorno suficiente. La reflectividad del radar asociada a las lineas de cizalladura
puede provenir de las precipitaciones o los ecos del aire limpio. Debido a que los ecos del
aire limpio suelen ser débiles, la deteccion mas eficaz requiere que el radar realice una
exploracion lentamente para un cdlculo de promedio suficiente.
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La climatologia de las lineas de cizalladura para una ubicacién en particular indica la
estrategia de exploracion. Si las lineas de cizalladura suelen asociarse a retornos débiles, es
necesario un indice de exploracion lento para una deteccion confiable. La compensacion
entre la deteccion confiable de las funciones del eco débil y la necesidad de realizar
actualizaciones rapidas para detectar fendmenos como microrrafagas es una decision que
debe tomar sobre la base del sitio y la aplicacion.

Las lineas de cizalladura se caracterizan por la vorticidad y la convergencia (divergencia
negativa). La vorticidad asociada a los frentes frios en el hemisferio norte es, por lo general,
positiva. La vorticidad asociada a los frentes de rafagas de truenos es, por lo general pero no
siempre, positiva. Las lineas de cizalladura no se caracterizan por una divergencia positiva
como las microrrafagas.

La cizalladura de acimut (vorticidad parcial) y la cizalladura radial (divergencia parcial) por
lo general muestran una firma para una linea de cizalladura.

5.7.2 Algoritmo de cizalladura

El algoritmo de la linea de cizalladura (SLINE) utiliza el supuesto de viento uniforme.

1. Se computa la cizalladura radial, de acimut o combinada mediante el uso del algoritmo
SHEAR.

El viento de VVP anterior se usa para quitar la cizalladura de acimut aparente
provocada por el viento medio.

Se computan las cizalladuras mediante el uso de datos polares y la salida son los datos
X-Y a un espaciado de cuadricula seleccionable.

2. Se aplica un limite a la magnitud de cizalladura con respecto a la fuerza y al drea dentro
de un area especificada.

No se consideran las regiones de cizalladura que estan por debajo del limite o son
menores que el limite del area.

3. Los valores de la magnitud de cizalladura de 2 elevaciones son ANDed.

Este paso es opcional si se especifica una segunda elevacion.

4. Se agrega una curva al campo de cizalladura para detectar una region lineal.
Se eliminan los puntos que estan fuera de la curva y esta se vuelve a ajustar.
Se puede considerar una sola linea de cizalladura en un producto.

5. Se obtiene la velocidad de movimiento normal al frente de la rédfaga al comparar los
datos de la ubicacién de la linea de cizalladura actual con los datos de la ubicacion
anterior.

6. Se computa el viento de VVP en ambas areas definidas por la linea de cizalladura
mediante el uso del supuesto de viento uniforme.

7. Se proyecta el movimiento computado para determinar si la linea de cizalladura cruzara
cada area protegida y cuando.

8. Se obtienen los resultados.

5.8 SWS: Estaciones meteoroldgicas de
superficie

IRIS puede almacenar y mostrar los informes METAR y SYNOP de las estaciones
meteoroldgicas de superficie. Estas se almacenan en el producto SWS.
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Un solo archivo de producto contiene informes de muchas estaciones (o todas) en el area de
cobertura del radar. Debido a que los datos no se generan a partir de los datos del radar, no
hay un menu de configuracién del producto para crear dichos productos. En cambio, se crea
el archivo de producto cuando se pasan los mensajes de texto de METAR o SYNOP de una
estacion meteoroldgica de superficie por un programa del canal de IRIS.

Se muestran estos datos como una serie de "trazados de estaciéon”, que muestran varios
datos almacenados, como temperatura, deteccién del viento, presion y similares. Estos se
pueden trazar independientemente o sobre los productos de radar. También puede hacer
clic sobre el cursor para ver los informes sin procesar de la estacion.

5.8.1 Visualizaciéon de datos SWS
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Figura 67 Ejemplo de datos del radar con superposicion de estaciones de SWS

En el ejemplo anterior, se realizan los trazados de estacién individuales centrados en las
ubicaciones de la estacion. Se muestran todas las estaciones en el drea de cobertura de la
pantalla.
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En el formato de trazado de estaciones de IRIS, el trazado es estandarizado, aunque las
diferentes estaciones de informe varian en cuanto a las capacidades de medicién, los datos,
el intervalo y la resolucién. No aparecen los nimeros ni los graficos individuales en el
trazado si una estacién presenta el informe o si se desactivan los datos en las opciones de
salida.

Figura 68 Trazado de estacién unica de IRIS

Los detalles del trazado son los siguientes.

N.° 1 Cobertura de la nube

Un grafico de torta donde figure la cobertura en octas (es decir, ochos) del trazado de la
cobertura del cielo mediante el uso de simbolos estandares. El ejemplo muestra 6 octas.

Debido a que los mensajes de METAR no ofrecen cobertura de la nube en octas, se asigna el
texto de METAR de la siguiente manera:

Mensaje METAR (o] -1

SKCo CLR 0 octas
FEW 1octa
SCT 3 octas
BKN 6 octas
ovc 8 octas
Symbol | Description Symbol | Description
O | Sky clear (0 oktas) O ! 6 oktas of sky covered
{1 okta or less of sky
(D | covered, bt o zev0 O |7 oktas o ky covered
(W | 20ktas of sky covered . { 8 oktas of sky covered
B samorsyoms e
; i Cloud cover obscured for other
O E40Irtasofedcymu\erad Eremonsorndohser\red
E'. | 5 oktas of sky covered ;

Figura 69 Simbolos estandar de la octa
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N.° 2 Lengiieta de viento

Una linea con lenglietas que representa la velocidad y direccién del viento a los 5 nudos mas
cercanos.

Un nudo (milla ndutica por hora) es cercano a la mitad de un metro/segundo, por lo que

20 nudos serian 10 m/s. La linea apunta al viento. Tiene la mitad de una linea de lengiieta
para los 5 nudos y lineas de longitud completa para los 10 nudos y una marca triangular para
los 50 nudos. Si la velocidad del viento es de O, se dibuja un circulo fuera del circulo de
cobertura del cielo.

El ejemplo muestra vientos de 5 nudos desde el sur.

N.° 3 Tiempo actual

Hay un gran conjunto de simbolos disponibles que se muestran en la siguiente figura. En el
ejemplo de Figura 67 (pagina 203) aparecen 2 puntos que representan lluvia ligera.

El Servicio Meteoroldgico de Estados Unidos (National Weather Service) o la Organizacion
Meteoroldégica Mundial (WMO) no necesariamente aprueban la coincidencia del texto del
clima actual METAR con los simbolos en Tabla 19 (pagina 207).

En la siguiente figura, los nimeros en azul que se encuentran en la esquina superior
izquierda de las casillas blancas indican la prioridad de trazado en caso de que haya mas de
un simbolo posible (los simbolos en las casillas grises no tienen ningun texto de clima actual
METAR que coincida). Para una representacion grafica de METAR mediante el uso de esta
tabla, consulte http:/www.rap.ucar.edu/weather/surface/.
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Present Weather

(METAR text-to-symbol matching)

Matching of METAR present weather text to symbol i table below is not necessarily endorsed by the National Weather Service or the World Meteorological
Organization. Blue numbers in upper-left corner of white boxes indicate the priority for plotting in event more than one symbol is possible (symbols in gray

boxes have no corresponding METAR present weather text). Graphical representation of METARs using this table found at http//www.rap.ucar.edu/weather/surface/
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+FZDZ -DZRA +DZRA
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+DZ +RA
. 44 . . 41 o E 37 ‘:‘ 24 ) 23 o~ 26 . 25 E
-RA RA +RA FZRA FZRA -RA-SN RASN DZSN
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SHRA -SHRA-SN +SHRA SN +GS
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15 4 . " 8 . 7 6 o 4 5
¢ T<k I T [R¢: K 1 ES K¢ f3
GR TSRA TSGR +TSRA any TS +TSGS
SHGR TSSN TSGS +TSSN and +TSGR
+GR TSPL +TSPL any SAorDU
+SHGR
Tiempo actual (coincidencia de texto y simbolo de METAR)
N.° 4 Visibilidad
Este cédigo es una abreviatura de 2 digitos para una escala algo logaritmica, como se
muestra en Tabla 19 (pagina 207).
El ">60" en el ejemplo significa mayor que 10 km (6,2 mi).
Los informes de METAR tienen un valor maximo de "mayor que 10 km", por lo que hay
muchos ">60" en las pantallas.
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Tabla19 Cddigos de visibilidad de METAR

Valor del cédigo Significado

00 Menos que 100 metros (328 pies)
01..50 Cédigo * de 100 metros (de 100 a 5000 metros [de 328 a 16.404 pies])
51..55 No utilizados
56 ...80 (Cédigo 50) * 1000 metros (3280 pies) (de 6 a 30 km [de 3,7 a 18,6 mi])
81... 88 (Cddigo 74) * 5000 metros (16.404 pies) (de 25a 70 km [de 15,5 a
43,5 mi])
89 >70 km (43,5 mi)
90..99 No se usan para estaciones terrestres

N.° 5 Temperatura

Temperatura (°C).

N.° 6 Altura de las nubes

Puede haber hasta 3 niveles de nubes trazadas en el formato 0/HH.

* Las nubes de nivel mas bajo se trazan debajo de la estacion, en este caso "3/40".
» El segundo nivel de nubes se traza sobre la estacion, que es "6 /60" en el ejemplo.
* Puede trazarse un tercer nivel sobre el segundo, que no se muestra en este ejemplo.

El primer niumero corresponde a las octas de cobertura y el segundo nimero es un valor de
coédigo que representa la altura. Estos valores de codigo son similares a los valores de
codigo de visibilidad, excepto que las unidades son pies, como se muestra en la siguiente
tabla.

El ejemplo muestra un 3/8 de cobertura de las nubes a 1219 m (4000 pies) y un 6/8 de
cobertura a 3048 m (10.000 pies). Los informes de SYNOP contienen 1solo nivel de altura
de las nubes, por lo que los otros no se ven.

Tabla 20 Coddigos de altura de las nubes para SWS

Valor del cédigo Significado

00 Menos de 100 pies

01..50 Codigo * 100 pies (de 100 a 5000 pies)

51..55 No utilizados

56...75 (Cédigo 50) * 1000 pies (de 6000 a 25.000 pies)
76 ...99 No utilizados

N.° 7 Presién a nivel del mar

Presidn a nivel del mar en 1/10 de un milibar sin el "9" o el 10" iniciales.
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Si la cadena comienza con O a 4, cologue como prefijo un "10" o un "9". En este ejemplo,
esto es 1015,0 milibares.

METAR informa la presién solo al milibar mas cercano, de modo que todos los nimeros
terminan en "O". Esta presion es la presion de QNH, que se corrige a nivel del mar.

N.° 8 Tendencia de presién

Muestra el cambio sin signo de la presion en las Ultimas 3 horas en 1/10 de un milibar. Estd
seguido por un grafico que muestra la tendencia del cambio.

Por ejemplo, "4 /" significa que la presion aumento en 0,4 milibares durante las ultimas
3 horas.

En los informes de METAR no figura la tendencia de la presion, asi que queda en blanco.

En la siguiente figura se muestran los simbolos disponibles.

Symbol Description of curve Pressure mow compared with 3 hours ago

/% i Rising, then Falling | Higher
/| Rising, then steady | Higher
/ Rising éHigher
v Falling, then Rising EHigher
Falling, then Rising Lower
N Falling, then steady Lower

Falling Lower

! Rising, then Falling | Lower

Figura 71 Simbolos de la tendencia de la presion de SWS

N.° 9 ID de estacidon
* Las estaciones METAR utilizan una cadena de 4 caracteres.

* Las estaciones SYNOP usan un numero de 5 digitos.
N.° 10 Punto de rocio

Punto de rocio (°C).

5.8.2 Opciones de salida SWS

Al mostrar un producto SWS en la Quick Look Window, puede configurar qué datos se
muestran mediante el uso de la SWS Tool.

Puede iniciar la SWS Tool de la Quick Look Window > OPT o de la Product Output Menu >
Opts.

Para todos los campos de datos seleccionados, IRIS muestra los datos y los almacena en el
archivo.
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Pressure incluye la presion actual y la tendencia de presion.
Ceiling incluye (hasta) 3 alturas del nivel de nube.

B user |

i SWS Tool x

[T Temperature
I weather

7 Dewpoint

7 ceiling

I Visibility

7 sky Cover

I Pressure (QNH)
7 wind

I~ Station ID

Figura72 SWS Tool

5.8.3 Informe sin procesar de SWS

Al mostrar un producto SWS en la Quick Look Window, puede desplazarse por una estacion
y hacer clic con el botén secundario del mouse para mostrar los informes sin procesar de
METAR o SYNOP correspondientes a esa estacion.

Si hay mas de un informe en el archivo del producto, muestra todos, uno en cada linea. El
trazado de la estacion muestra solamente el informe mas reciente en el producto.
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LTAN

METAR LTAN 201450Z 11004KT 4800 BR BEKNO13 06/03 Q1022 NOSIG
=  METAR LTAN 2015502 10001KT 7000 5CT011 BKN180 05/03 Q1022 NOSIG
METAR LTAN 201650Z 00000KT 7000 SCT012 BKN180 06/03 Q1022 NOSIG

Figura 73 Ejemplo de informe sin procesar de SWS

5.8.4 Configuracion de la entrada de SWS

Los datos de SWS llegan a un sistema de IRIS a través de la transferencia de archivos y un
mecanismo de introduccion.

Debe configurar la fuente de los mensajes METAR o SYNOP para transferir archivos ASCIl a
un directorio conocido en el sistema de analisis de IRIS. IRIS monitorea este directorio en
cuanto a los nuevos archivos y luego ejecuta un canal de entrada para convertir estos datos
en el formato SWS interno de IRIS e incluirlos en el directorio de productos de IRIS.

Debe configurar la entrada de SWS.
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} 1. Asegurese de usar una version reciente del canal metar21iris al copiar los archivos
binarios y de configuracion del directorio irisrda_templates al directorio pipes.

Este canal analiza los mensajes metar y synop.

$ cd /etc/vaisala/irisrda_templates
$ cp pipes/metar2iris usr/bin/pipes|
$ cp metar*x /etc/vaisala/irisrda

2. Configure y guarde un nuevo dispositivo de entrada en Configuracién > Entrada. Por
ejemplo:
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3. Edite los siguientes archivos de configuracion:

Nombre del archivo

Descripcion

metar_site.conf

synop_site.conf

Configura la lista de sitios de las estaciones METAR o SYNOP que consta del
ID del sitio de ICAO, (el ID del sitio de WMO opcional), la LAT./LON., la alti-
tud, la descripcion y la prioridad.

Debido a que los textos METAR/SYNOP no incluyen la latitud y longitud de
las estaciones, este archivo es fundamental.

Cuando llega un archivo METAR o SYNOP, se esperan todas las estaciones
en este archivo.

« Todas las estaciones que figuran en el archivo, pero que faltan en el infor-
me, estan marcadas como DNR (no informa).

» Todas las estaciones que figuran en el informe, pero que faltan en el ar-
chivo se eliminan y aparece un mensaje en el archivo de registro del ca-
nal.

Debe mantener los archivos para quitar las estaciones viejas y agregar nue-
vas.

Para obtener una lista preliminar de las estaciones METAR y SYNOP, consul-
te: http://weather.rap.ucar.edu/surface/stations.txt

fmetar2Iris.conf

Configura la caja de agrupacién geografica del producto. Este es el tamafo
de la caja cuando se muestra el producto SWS solo.

Se descarta cualquier estacion que esté fuera de esta caja.

También configuramos el nombre del producto de SWS, el nombre del sitio
de IRIS y aspectos similares.

Los archivos de plantilla estan configurados para Turquia.

4. Cree el directorio de entrada. Estos directorios deben ser propiedad del operador.

$ su

# mkdir /usr/iris_data/metar_in
# chown operator:users /usr/iris_data/metar_in

5. Reinicie el IRIS.

5.8.5 Alimentacion de datos SWS

1. Para las pruebas, ingrese manualmente los datos de ejemplo en el directorio /usr/
iris_data/metar_1in.

2. Para las pruebas, descargue el METAR actual de: http://aviationweather.gov/adds/

metars/.

Debe editar el archivo para agregar el encabezado de GTS y el METAR en cada linea.

3. Asegurese de obtener un producto SWS en IRIS.
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4. Revise si hay advertencias en el archivo de registro del canal metar2iris. log
en /var/log/irisrda.

Las marcas de tiempo estan compuestas por el dia del mes seguido por la hora y los
minutos. El canal debe adivinar el mes y el afio sobre la base de la hora actual.

IRIS espera recibir un archivo ASCII que contenga todos los mensajes de SYNOP o
METAR de la uUltima hora. También se pueden enviar los informes especiales de METAR
al IRIS en el interin.

5.8.6 Ejemplos de formatos de archivos METAR y WMO

Formato de archivo ASCII de METAR, incluida una linea de encabezado de GTS de WMO y
luego el informe de cada estacion. Cada informe tiene una marca de tiempo por separado.
Los signos "=" son opcionales.

SATU20 LTAA 160150

METAR LTAB 160150Z VRBO1KT CAVOK 14/06 Q1015 NOSIG RMK RWY06 VRBO2KT=
METAR LTAD 160150Z 36003KT CAVOK 15/07 Q1015 NOSIG RMK RWY29 VRBO2KT=
METAR LTAE 160150Z 35003KT CAVOK 12/04 Q1015 NOSIG RMK RWY21l 02006KT=
METAR LTAG 160150Z 10003KT 9999 SCT035 25/22 Q1005 NOSIG=

El formato de archivo ASCIl de SYNOP, incluida una linea de encabezado de GTS de WMO,
una linea AAXX y luego el informe de cada estacion. Todos los informes tienen la misma
marca de tiempo.

SMTT60 LTAA 160000

AAXX 16004

17015 3//// /1665 10171 20168 30109 40120 57006 60001
17018 3//// /31061 10160 20069 38899 40112 57009 60001
17020 3//// /0402 10153 20147 30085 40124 56003 60001
17022 3//// /12063 10197 20120 39966 40120 57008 60001
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6. Ventana de vista rapida

6.1 Descripcion general de la ventana
Quick Look

Esta herramienta es una caracteristica heredada usada para ver datos de radar con IRIS
Analysis.
Cuando es posible, Vaisala recomienda ver de datos de radar con IRIS Focus.

La ventana de vista rapida Quick Look Window (QLW) muestra los productos de
RIS Analysis.

ANIMATION X1 600x600 23:39:52 UTC

File | view | | ] 2| 0| 4| @ 2] 3] 2] | T

PPI
DEFAULT
Jiod E1:12.0
g Range: 50 km

j.4 mfs

318, Bng: 34
43.1 wm/s

Az: 135, Rng: 0

|5

23:39:52 7
17 JUN 2011

|| ] 1 1 ]

&

in m/fs

A
U
(i)

L.
L
o
O

e =

Figura74 QLW de ejemplo: reflectividad de PPl (tamafio de pantalla de 480 x 480 con anillos
de rango y superposicion)
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Barra de titulo

La barra de titulo muestra informacion especifica, incluido:

* El nombre de la ventana que asigno el operador en Setup > Output.
El ejemplo muestra el nombrewind #1.
+ El nivel de acercar/alejar seleccionado en la herramienta View.
El ejemplo muestra X 1, lo que indica que no hay acercamiento.
» El tamafio de la ventana en pixeles seleccionado en la herramienta View.
Esto se refiere al tamafo del drea de la imagen. El tamafo real de la ventana es mas
grande por los bordes y las leyendas.
* La hora de los datos de la imagen que se muestra.

producto VIL se asigna mediante el menu Product Output para que se muestre
automaticamente en la ventana, asignele a la ventana el nombre VIL.

Ademas, considere asignarle a la ventana un nombre que coincida con el nombre de la
estacion de trabajo "espacio de trabajo"en el entorno de escritorio comun (CDE), si su
estacion de trabajo lo admite.

g Al nombrar las ventanas, considere incluir el nombre del producto. Por ejemplo, si un

Herramientas

Los iconos que se encuentran debajo de la barra de titulo proporcionan acceso a funciones
interactivas, como la configuracién del circuito, el seguimiento, el cursor, el prondstico y la
seccion transversal.

Seleccione un icono para abrir la herramienta.

En la parte derecha del drea de la herramienta, QLW Mode y QLW Indicator alerta a los
operadores sobre cambios en el estado de imagenes asignadas automaticamente en la
QLW.

Leyenda

La leyenda proporciona herramientas para seleccionar sitios de radar, productos y horas, y
para mostrar esta informacion. También puede conectar animaciones o explorar un solo
marco.

La leyenda de colores se muestra y tiene etiquetas. Use la Color Scale para seleccionar las
escalas de colores predeterminadas asignadas por el operador, o bien, para crear sus
propias escalas de colores.

6.2 Configuracion e inicio de las ventanas
Quick Look

No debe hacer nada para iniciar las ventanas de vista rapida.

Cuando IRIS se inicia, las ventanas que configurd el administrador del sistema (en Setup >
Output) aparecen automaticamente en la pantalla. La mayoria de los sistemas esta
configurado para que tengan al menos 2 ventanas, pero puede tener mas (consulte con el
administrador del sistema).
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Las ventanas también se pueden exportar a través de la red desde una estacion de trabajo
del IRIS a otras estaciones de trabajo que estén ejecutando X-Windows, incluso
computadoras que estén ejecutando el software X-Windows en un sistema operativo
Microsoft Windows. Estas estaciones de trabajo no requieren ejecutar IRIS (pantallas libres).
Sin embargo, si exporta pantallas a través de la red, el rendimiento del circuito puede no ser
tan bueno como cuando ejecuta circuitos en su estacion de trabajo local del IRIS. El
administrador del sistema puede configurar estas ventanas remotas.

Siinicia sesidn en un sistema donde IRIS ya se esta ejecutando, pero no hay una sesion X
ejecutandose (por ejemplo, bloqueo de pantalla o cierre de sesion), las ventanas aparecen
después de unos minutos. IRIS demora un tiempo en detectar que estd de regreso.

Después de que aparece una ventana, no hay forma de cerrarla, salvo minimizarla cuando
sea Util para una vista rapida, porque las imagenes del tiempo estan siempre disponibles y
los usuarios no pueden cerrar de modo involuntario. La ventana minimizada muestra un
pequefo signo en miniatura de la imagen en la pantalla.

Si la ventana se bloquea, el radar y otras funciones del IRIS siguen funcionando con
normalidad y la ventana se reinicia automaticamente después de un minuto o dos.

6.5 Control y monitoreo de la QLW

Indicador de actualizaciéon de la ventana de vista rapida

El indicador de actualizacion de la ventana de vista rapida (QLW) alerta sobre el estado de
las imagenes que aparecen en la QLW. Esto le permite ver, incluso a la distancia, que una
ventana se establecié para mostrar datos en vivo. El indicador de actualizacion se encuentra
junto al botén OPT del area de herramientas.

Modos de la ventana

La Quick Look Window funciona en los siguientes modos.

Buto

* Auto Mode
La imagen se actualiza automaticamente mediante Product Output Menu (segun lo
establecido por el operador) con imdgenes nuevas. Este es un uso no interactivo de la
ventana.

m’ (El fondo rojo significa actualizacidén no automatica desde IRIS)

‘ | (El fondo verde significa actualizacion automatica desde IRIS)
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* User Mode
En este modo, usted decide qué imagenes se muestran en la ventana y se pueden
manipular de manera activa (por ejemplo, al crear secciones transversales o
seguimientos sin interrupcidn de los productos nuevos que llegan desde el mendu
Product Output). Las imdgenes no se muestran automaticamente desde Product
Output Menu.

(Fondo verde)

Slide

+ Slide Mode
Las imagenes se muestran segun la configuracion de la herramienta Slide Show.

(Fondo verde)
_ Loop |

* Loop Mode
Las imdgenes se muestran segun la configuracidn de la herramienta Loop/Animation y
se presiona el boton Most Recent para que se muestren las imagenes nuevas a medida
que llegan desde IRIS.

(e (FONdo rojo)
j _Loop |

» Las imdgenes se muestran segun la configuracidon de la herramienta Loop/Animation y
NO se presiona el botdn Most Recent para que no se muestren las imagenes nuevas.

Puede seleccionar los modos User y Auto a través de Mode en el drea de herramientas.
Los modos Loop y Slide se seleccionan automaticamente cuando inicia una presentacion
de diapositivas o animacion/circuito.

En la practica, casi nunca debe cambiar de forma manual el modo de presentacién, ya que
IRIS lo hace automaticamente:

» Cuando comienza a hacer algo por primera vez en la pantalla, IRIS cambia
automaticamente de Auto a User. IRIS no interrumpe enviando imagenes cuando esta
usando la ventana.

* La QLW cambia automaticamente al modo Auto después de 5 minutos de inactividad.

Botdn de ACTIVACION/DESACTIVACION de Legend
Boton de ACTIVACION/DESACTIVACION de :g; Legend
=

El drea de la leyenda, la barra de titulo y las barras de desplazamiento se pueden desactivar
con el icono Legend, que se encuentra a la izquierda de la seccion de herramientas. Haga
clic con el botdon derecho del mouse en la ventana de visualizacion para restaurar la leyenda
0, si estd usando una pantalla tactil, toque dos veces la esquina superior izquierda

(100 x 100 pixeles) de la ventana.

Desactive la leyenda si desea reducir el tamafio de las ventanas para que se puedan ajustar
mas ventanas en la pantalla.
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La ubicacion del encendido de cada ventana y la activacién y desactivacion de la leyenda se
controla desde Setup > Output.

Con la leyenda desactivada, quizas prefiera habilitar la leyenda interna que muestra una
leyenda en la ventana de visualizacion en lugar de un menu lateral.
Consulte Herramienta Display Options: salida del producto IRIS (pagina 225).

Desactivar la leyenda resulta util para que las ventanas de visualizacion se vean como
"mosaicos"”, por ejemplo, para crear una presentacion de diapositivas de multiples
paneles.

Configuracion de la contrasena del operador
Algunas funciones en la Quick Look Window estan disponibles solo para los operadores, ya
que pueden afectar otras ventanas:

* Crear o eliminar puntos de referencia del "inicio" en las herramientas Cursor y Track.
* Crear o eliminar nombres de superposiciones virtuales (combinaciones especiales de
varias capas de superposiciones) en la herramienta Display Options.

Si necesita acceder a estas funciones, use la herramienta File para establecer la contrasefa
de la ventana del operador configurada en Setup > General.

File | view | 3|

[ Print S
e R — L B
Set privilege to bserver
Export... Operator

- " -

Seleccione Operator e ingrese la contrasefia. Tenga en cuenta que, en general, la contrasefa
de la ventana configurada en Setup > General no es la misma que la contrasefia del
operador de UNIX.

0 Cuando finalice, seleccione File y vuelva a establecer el privilegio en Observer.
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6.4 Visualizacion de productos en la Ven-
tana de vista rapida

En la estacion de trabajo, puede ver los productos en la Quick Look Window.
Puede configurar muchas ventanas de visualizacién en un sistema IRIS con la utilidad Setup.

Puede enviar productos a la pantalla desde el Product Output Menu segun un horario de
salida del producto o desde la Quick Look Window.

] vnc X1 640x480

e | view | 43 ] ] ] 8]t ]

S ] ]
2

VAISALA =™

Interactive Radar Information System IRIS

Figura75 Ventana de vista rapida

P 1. Para seleccionar un sitio de todos los sitios configurados en General Setup, seleccione
Site.

Seleccione el sitio que corresponde a su radar local.
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2. Para mostrar una lista de los productos disponibles, seleccione Product.

a. Porlo general, en el sitio del radar, solo tiene productos PPI. Para mostrar los
productos PPI, seleccione un PPI de |a lista.

Si la lista muestra N/A, no hay productos disponibles en el disco para el sitio del
radar que ha seleccionado.

b. Para mostrar otros productos, seleccione PPI para ver todos los tipos de productos
disponibles y luego seleccione el producto.

c. Para mostrar datos de introduccion, en el panel derecho superior, seleccione Live y
un nombre para la tarea.

Los productos RAW no se pueden mostrar.

3. Para mostrar las horas durante las cuales se mostraran imagenes para el nombre del
producto seleccionado, seleccione Time (simbolo de reloj).

4. Utilice la barra corredera para explorar las imagenes mas antiguas y mas nuevas.

0.5 Herramienta Live Action de la QLW:
Generacion y visualizacion de pro-
ductos

La herramienta Live Action le permite configurar, generar y visualizar varios productos del
IRIS. Si uno de estos productos esta en la pantalla, se habilita la herramienta Live IRIS.

Seleccione la herramienta para mostrar una version ligera del menu de configuracion de
productos relevante. Entre los productos admitidos por esta herramienta, se incluyen: BASE,
CAPPI, PPI, SHEAR, SRI, TOPS, VIL y XSECT.
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Ejemplo: Ejemplo de herramienta Live Action para CAPPI

I IRIS Live Tool <2>

Live Action Menu 2| x|
Task Summary
Task Hame J HEXRAD DSP Data (2T V H
Scan Hode PPI Full Hax Range | 136.0 lkm

angle List |E1:16 angles from 0.5 to 27.5

Product configruation Parameters

Product Type CAPPI _l| Clear Flag _l

Data:Display JI dBZ

Max Range |! 86.0 km | 1

XY Smoother || 0.0 km [

Height I 1.0 kan [
Z-R Relation J|_§_200.0 *% 1,60 Pseudo CAPPI |~

Status I

= -

Figura76 Ejemplo de herramienta Live Action para CAPPI

Puede modificar la configuracion del producto sobre la marcha, como la posicion de linea
transversal o la altura de CAPPI, y ver actualizaciones en vivo continuas en la pantalla, por lo
general a mas de 10 marcos por segundo.

Por ejemplo, la capa superior de VIL se puede explorar para observar la VIL a varias alturas
por encima del nivel de congelamiento.

Puede explorar el objetivo CAPPI hacia arriba y hacia abajo para observar la estructura
vertical de los ecos de precipitacion. El menu Live también muestra el tipo de visualizacion
(Z, T,V,W).

Debido a que la herramienta Live Action regenera el producto, es necesario enviar los datos
RAW a la pantalla para que estén disponibles los archivos de introduccion. Ademas, la
pantalla debe tener licencia para la herramienta Live Action.

Mas informacion
» Configuracion de productos (pagina 19)
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6.6 Cambio del tamano de la ventana y
del nivel de acercar/alejar

D 1. Enla parte superior de la ventana de vista rapida, seleccione View.

Z00m

E

Size
Hedium 480x480
Hedium 640x480
Large 120720
Large ge80x720
¥Large 940x940
¥Large 1100x940

2. Para cambiar acercar/alejar, seleccione un nivel de acercar/alejar y use las barras de
desplazamiento para colocar la pantalla en el drea de interés.

Cuando acerca/aleja, IRIS intenta mantener el centro de la pantalla.
3. Para cambiar el tamafio, seleccione una resolucion.

Cuando selecciona un nuevo tamafio de ventana, la imagen se vuelve a ajustar para
encajar de manera exacta en el nuevo tamafio. Los tamafios son la cantidad de pixeles
en el drea de la imagen para la ventana (no se incluyen la leyenda ni los bordes).
» Se recomiendan las areas de imagenes cuadradas.
* Los tamafos de imagenes rectangulares resultan utiles si la informacién de la
leyenda se incluye en la imagen (seleccionable como opcidn de salida en la QLW o
en Product Output Menu en el caso de salidas automaticas a una ventana).

g Pruebe imdgenes cuadradas y use el icono de leyenda :E; para activar/desactivar
=

la leyenda.
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0./ Herramienta de escala de colores

La Color Scale Tool en la leyenda de colores le permite seleccionar diferentes escalas de
colores que se configuraron en el sistema en la herramienta Color Setup o crear su propia

escala personalizada.

|'-- Color Scale Tool x|
File Commands Help

Color Scale Definitions

Data Type dBz

Display Units | _39 t5 96 dBZ

Inherited Scale Ho i

Color Scale Default -

Color Set Default o

Levels 16 —

First Lewvel/Step I 0.00 I 1.00

Highlight  |Disable| Edit |

OK Apply Cancel |

Figura 77 Color Scale Tool

P 1. Para abrir la Color Scale Tool, seleccione el icono Color Scale.
2. Elija el Data Type para el cual desea definir una escala de colores.

Display Units muestra las unidades de medicidn para el tipo de datos actualmente
seleccionado.

Cuando ingresa por primera vez a la herramienta Color Scale Tool, el tipo de datos
no coincide con lo mostrado en la pantalla.
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3. Seleccione una Color Scale personalizada.

El operador del sistema define las escalas de colores personalizadas en la herramienta
Color Setup. Hay hasta 8 escalas para cada tipo de datos. Estas escalas incluyen la
eleccién del conjunto de colores, la cantidad de colores y los niveles de datos para cada
color.

Las escalas de colores existentes permanecen intactas en las actualizaciones del
software.

Cuando instale software nuevo, una escala de colores predeterminada y la opcion
Uniform estaran disponibles para cada tipo de datos. Ademas, las escalas de colores
Winter y Everything estan preconfiguradas para tipos de datos de reflectividad, con el
fin de coincidir las necesidades variadas de estacion y aplicacion.

La escala de colores Default de los datos HClass se corresponde con el conjunto de
clase de HydroClass de legado. El tipo de datos HClass incluye escalas de colores
adicionales PRECIP, CELLS, METEO y METEO-CELLS, que se corresponden con
métodos clasificadores varios (y sus fusiones significativas) disponibles en IRIS/RDA.
La opcidn de Uniform tiene un significado especial: puede seleccionar interactivamente
el conjunto de colores, la cantidad de colores y los niveles de inicio y paso. Es util para
una umbralizacidon simple de valores de datos bajos vy altos, ademas de las fusiones mas
simples de clases de eco de HydroClass.

. Si estd en modo uniforme:
a. Seleccione un Color Set.

Hay hasta 4 conjuntos de color con nombre disponibles. El operador del sistema
define los conjuntos de colores en la herramienta Color Setup.

Por lo general, definird un conjunto Default para datos con valor positivo, como
reflectividad, tasa de pluviosidad, TOPS, VIL, etc. También definird un conjunto de
Velocity para datos que pueden ser positivos o negativos, como velocidad, ZDR o
SHEAR.

b. Escriba la cantidad de colores para incluir en la escala (rango 2 al 16) en Levels.
c. Escriba los valores de inicio y paso en First Level/Step.

El valor de inicio se coloca en el borde superior del primer color. Se toma control de
la saturacion del primer y del ultimo color de la escala de colores Default para los
tipos de datos configurados en la herramienta Color Setup.

. Para destacar un intervalo de datos para verificar si esos datos estan en la pantalla,
seleccione Highlight > Enable y luego Edit.

Se inicia la Highlight Tool. Consulte Herramienta Highlight Tool (pagina 225).

6. Seleccione File > Save para guardar los resultados.

Los resultados se guardan solamente para la ventana en la que esta trabajando. No
puede afectar otras ventanas. Es posible que desee ir a otras ventanas, realizar
cambios similares y guardarlos.
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Mas informacion
» Opciones de salida VVP: Tiempo/Altura (pagina 265)

6.7.1 Herramienta Highlight Tool

La herramienta Highlight Tool, que se lanza desde Color Scale Tool, le permite destacar un
intervalo de datos en particular para ver si los datos estan en su pantalla.

Use esta herramienta para seleccionar intervalos de colores (de los 16 intervalos en la
leyenda). Puede establecer el color del intervalo usando las barras de desplazamiento de
color. Esos valores de datos en la pantalla se muestran en el nuevo color.

|m  Highlight Tool X/

x|
Red I 255
| JE |
Green 0
|
Blue I 0
|

6.8 Herramienta Display Options: salida
del producto IRIS

La herramienta Display Options e permite seleccionar componentes de la pantalla, como
superposiciones geograficas, anillos de rango, sombras, la superposicion de varios
productos, centroides de advertencia, seguimientos de ecos y el ajuste de la opacidad de la
superposicion de productos. Seleccione el icono para mostrar la herramienta.
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Figura 78 Menu Display Options

Cdémo guardar las opciones de pantalla en la ventana de vista rapida

Debido a que hay muchas opciones de pantalla en este menu que pueden afectar la
apariencia de una ventana, IRIS ofrece una forma facil de guardar y recuperar las
configuraciones que haya hecho. Seleccione File para mostrar las siguientes opciones:
+ Save
Guarda la configuracion actual del mend SOLO PARA ESTA VENTANA.
Cuando guarda una configuracion, no afecta ninguna otra ventana, ningun otro usuario
ni el funcionamiento de IRIS. Esto significa que, con el permiso del administrador del
sistema, puede hacer su propia configuracion personal para una ventana sin afectar
nada mas.
* Load
Restaura la configuracién actual guardada. Conviene realizar esto si desea hacer un
cambio temporal.
* Print
Hace una impresion del menu en la impresora predeterminada del sistema.
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Seleccién del tipo de producto

Product Type | |§=P|

Cuando ingresa por primera vez a la herramienta Display Options, el tipo de producto se
inserta automaticamente en este campo.

Para elegir otro tipo de producto, seleccione el botén.

Para aplicar cambios a este tipo de producto o a todos los tipos de producto, use las
opciones de aplicacion en la parte inferior de la ventana.

Si muestra CAPPI y cambia el campo del tipo de producto que se muestra arriba a, por
ejemplo, PPI, los cambios no se aplican y quedan en el producto mostrado (CAPPI) hasta
que selecciona Apply All.

Adicién de superposiciones de productos

File Commands Help

Product Type | IPPI

Product Overlays Nearest —s |
Type Name Opacity
J | viL I]DEFNJLT | __"i
J |wmu |IDEFALILT — 5'3
_| [ none I ——

La seccion Display Option Tool > Product Overlay le permite combinar distintos productos.
Casi cualquier tipo de producto se puede superponer en cualquier otro producto.

En el ejemplo de arriba, un producto TRACK interactivo se superpuso en un PPI. Las
aplicaciones tipicas para esto son las siguientes:

* WARN superposiciones de productos

* WIND o NDOP (Doppler multiple) superposiciones de lenglieta de viento

* TRACK

* SLINE (cizalladura)
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Multiples productos se pueden superponer de esta manera. Por ejemplo, WIND y SLINE
mostrados juntos muestran los vectores del viento asociados con una cizalladura.

Product Overlays MNearest — |

Las superposiciones de productos tienen opciones de alineaciéon de tiempo:

* Nearest

El producto de superposicion es el mas cercano en tiempo al producto base.
* Live

El producto de superposicion es la hora mas reciente.

También es posible combinar 2 tipos distintos de productos de la imagen. El ejemplo
anterior muestra el producto VIL con TOPS mostrado debajo.

que contrasten para poder separar los datos. En este ejemplo, se usé una escala de grises

0 Cuando combina 2 productos de la imagen, es importante seleccionar escalas de colores
para TOPS. Las sombras en VIL resultan utiles.

Si su sistema IRIS admite la introduccidn del producto de la IMAGEN satelital, asi es como
combina la pantalla satelital con los datos del radar.

Unidades de rango

Units km — Time Default_ll

Esto le permite seleccionar unidades de rango para las pantallas de salida. Las opciones son
las siguientes: cientificas (kildmetros) o de navegacion (millas nduticas para distancias
horizontales y kilopies para latitudes).

Hora
Esto le permite mostrar UTC u la hora local en la leyenda. La hora tiene un sufijo Z si es UTC.

Seleccione Default para dejar que la pregunta Setup controle este valor.
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Anillos de rango

Rings Onw/num — | Spacing Auto —i |
Center Radar — | Legend _|I |

Puede agregar anillos de rango, ajustar el espacio de estos y centrar los anillos en puntos
predefinidos (por ejemplo, el radar o un aeropuerto). Seleccione Rings para mostrar las
siguientes opciones:
* None
No se muestran anillos de rango.
* On
Se muestran anillos de rango, pero no estdn numerados.
¢ On W/Num
Se muestran anillos de rango con nimeros de rango.
 Lat/Lon
Se muestra una cuadricula de latitud y longitud. Ademas, la leyenda para cada
producto muestra el rango maximo del producto.

El espacio del anillo se selecciona con el botdn de la derecha (Auto en el ejemplo).
Segun la seleccion de la unidad, los espacios se muestran como km o millas nduticas.

El boton Center le permite seleccionar el centro de los anillos de rango de una lista de
puntos de inicio predefinidos. Los puntos de inicio se definen en la herramienta Cursor o
Track.

Debe tener privilegio de operador para definir puntos de inicio en las herramientas Cursor
o Track. El privilegio de operador para una Quick Look Window se establece en la
herramienta File ingresando una contrasefia que se configura en Setup > Display.

Leyenda

Legend il

Habilite esta opcidén para colocar una leyenda en la imagen real. La mayoria de los usuarios
deja esta opcidn desactivada ya que Quick Look Window tiene una leyenda incorporada.

Si decide colocar una leyenda en la pantalla, recomendamos hacer lo siguiente para
optimizar el tamafio de la ventana:

» Use View para seleccionar un tamafio rectangular estandar (por ejemplo, 880 x 720).

* Use el icono de leyenda :ﬁ; para desactivar la leyenda de Quick Look Window.
=
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Shadow

Shadow Off — |

Habilite Shadow para elegir el tipo de sombra que se mostrard con los productos.

Una sombra sombrea caracteristicas climaticas y la destaca del fondo como si fueran nubes
cubiertas por el sol. Puede desactivar las sombras o elegir entre tres profundidades de
sombra.

Tabulations

Tabulations...l

Las superposiciones de IRIS pueden tener abreviaturas o nimeros para lugares importantes,
como aeropuertos, centros urbanos y similares.

Seleccione Tabulations para mostrar un menu con los nombres completos de las
abreviaturas en la pantalla.

Overlay Layers

Overlay Layers Names J Default

I Underay _| Cities _1 Airports
| Coastline I InlandWater I Railroads
I Rivers _I canals

_| Roads 7 Boundary

Las superposiciones geograficas muestran costas, rutas, limites politicos y similares.
Consulte la herramienta Overlay en /RIS and RDA Utilities Guide (M211316EN.).

Seleccione Overlay Layers para expandir el menu Display Options para incluir el menu que
se muestra arriba. Por lo general, las superposiciones de IRIS se construyen en varias capas,
por lo que los usuarios pueden activar o desactivar esas capas.

Después de seleccionar algunas capas, seleccione Apply para verificar que los cambios
tengan efecto.

Las "superposiciones virtuales" son nombres asignados a diferentes combinaciones de
capas. Para seleccionar una superposicion virtual predefinida, seleccione el botén junto al
nombre de la superposicion y seleccione un nombre nuevo de la lista.
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Los operadores pueden crear "nombres de superposicion virtual”. Si tiene el privilegio de
operador, ingrese su contrasefa a través de la herramienta principal File de Quick Look
Window. Una vez que tenga privilegio, en la ventana:

1. Seleccione el botdn junto al nombre de la superposicion y seleccione New.

2. Escriba el nombre nuevo en el mensaje.

3. Seleccione las capas que desea.

4. Para guardar el resultado, seleccione Display Options Menu > File > Save.

Cuando guarda, el nombre de la superposicion virtual se comparte entre todas las ventanas
e impresoras de IRIS.

Apply Other Products, Cancel

Apply Other Products |  cancel

Después de realizar cambios a Display Options, Apply Other Products los aplica.

Todos los cambios que se aplican solo afectan la ventana en la que se encuentra. No debe
preocuparse por el efecto en otras ventanas (y viceversa).

Apply Other Products aplica los cambios a todos los tipos de productos, solo en su ventana.
Cancel sale del menu sin hacer cambios.

0 Presione cualquier botdén para aplicar los cambios al tipo de producto actual solo en su
ventana.

6.9 Herramienta Display Options: ventana
de vista rapida

La herramienta Display Options le permite seleccionar componentes de una pantalla, como
superposiciones geograficas, anillos de rango o sombras. Seleccione el icono para mostrar la
herramienta.
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6.10 Herramienta Product Overlay

La herramienta Product Overlay le permite superponer varios productos, centroides de
advertencia y seguimientos de ecos, o ajustar la opacidad de la superposicion de productos.
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Product Ove

Tool

Figura 79 Herramienta Product Overlay

} 1. Seleccione el icono para mostrar la herramienta Product Overlay.

2. Seleccione el tipo de producto y el nombre del producto.
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o.11 Animation Tool

Flush | 2| X|
CENCIENENE

Frames |7

Span | 00:59

Skip |i00:00

-

Hax Time |i01:00

L

Speed 10.0

Pause |i 1.5

L
—— End Time HMode —

‘" Most Recent

J Current Frame

Grab Time

Host Recent

Figura 80 Herramienta Animation Tool en la ventana de vista rapida
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La animacién es una de las mejores formas para los elaboradores de prondsticos de
observar el movimiento, el crecimiento y el deterioro de los ecos del radar. En las
aplicaciones en tiempo real, muchos usuarios de IRIS dejan un circuito ejecutandose
constantemente.

La herramienta Animation le permite controlar la secuencia de la animacion.

También puede usar la herramienta Slide Show para automatizar la visualizacion de
distintos productos en distintos momentos.
Consulte Herramienta de presentacion de diapositivas (pagina 239).

== B
Loop Start y Stop

Use estos botones para reproducir (retroceder y avanzar) y detener animaciones. También
estan disponibles en Legend.

Para usar la BARRA ESPACIADORA para detener un circuito o comenzarlo en la direccion
de avance, coloque el cursor en el area de la imagen del circuito.

Cuando comienza un circuito, el filtro del sitio coincide automaticamente con el circuito
para que solo se muestren las imagenes del sitio (para el cual se inicié el circuito).

Loop Loading y Status

Frames | 7

span | 00:59

Cuando se carga un circuito, muestra la cantidad de marcos que se cargaron y la cantidad
total de marcos disponibles (29/30 en el ejemplo). El circuito comienza a reproducirse de
inmediato mientras se carga. No debe esperar que el circuito se cargue por completo antes
de que se reproduzca a velocidad del circuito.

Después de que la carga se completa, un nimero, el 30 en el ejemplo, indica la cantidad de
marcos en el circuito. El espacio de tiempo que se muestra es el espacio real de los marcos
en el circuito, no el Max Time solicitado.

Los factores que determinan la cantidad de marcos en un circuito incluyen:
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* Device Movie Length y tamafio de ventana predeterminado configurado en Setup >
Output.
Si el tamafio de la ventana es el mismo que el tamafio predeterminado en Setup >
Output, esta es la cantidad maxima de marcos que se muestran.
Si establece el tamafio de la ventana para que sea mas pequefia que el tamafo
predeterminado, se mostrardan mas marcos, ya que se asigna la misma cantidad de
memoria para las peliculas.
Si establece el tamafio de la ventana para que sea mas grande que el predeterminado,
se mostrardn menos marcos.

* Max Time determina el espacio maximo posible de la pelicula. Esto limita la cantidad de
marcos.

» La cantidad de marcos disponibles en el disco. Para ver esto, presione el icono Time.

Flush
Flush the Loop Buffer

Los circuitos son "adhesivos”. Los marcos se mantienen en un bufer circular para que el
circuito no tenga que volver a cargarse si se detiene o se reinicia. Esto resulta conveniente
cuando trabaja con circuitos largos.

Si realiza un cambio en la ventana, como la escala de colores o Display Options, el bufer se
"descarga" automaticamente y el circuito vuelve a cargar sus cambios.

Si el circuito se debe descargar y volver a cargar o si el bufer circular se corrompe, use el
botén Flush para actualizar el bufer. El circuito se vuelve a cargar la proxima vez que se
reinicia.

| =l

Previous/Next

Un paso hacia delante o hacia atrds en el circuito. Es similar a usar Time Slider o las teclas de
flecha izquierda/derecha en el teclado (con el cursor sobre el drea de la imagen).

1A

Toggle

Intercambia entre la imagen actual y la imagen anterior en la pantalla, sin importar el tipo de
imagen ni la hora. A veces, esto resulta util para comparar 2 productos distintos (por
ejemplo, TOPS y VIL).

Muestre ambos productos y luego, use el icono Toggle para mostrar cada uno de forma
alternada.

Al usar el cursor, es conveniente que la posicidon se muestre de forma correcta en los
2 marcos de alternacion, incluso si las escalas son totalmente diferentes.

236 RESTRINGIDO



Capitulo 6 - Ventana de vista rdpida

Skip |i00:00

Skip Time

Si desea enlazar una serie de datos de mucho tiempo, por ejemplo, de 24 horas, por lo
general, debe omitir algunos marcos para poder mostrar todo el espacio de 24 horas sin
superar la Device Movie Length de la cantidad maxima de marcos.

Especifique la omision de tiempo en HH : MM. Por ejemplo, especifique 01:00 (una hora), para
gue una pelicula de 24 horas tenga 24 marcos.

El algoritmo de omisién intenta mostrar los marcos que estdn exactamente en los intervalos
del tiempo de omision o lo mas cerca posible. En el caso del tiempo de omisidn de una hora,
los marcos estarian en la hora o lo mas cerca posible justo después de la hora.

Hax Time |i01:00

Max Time
Este es el espacio de tiempo maximo permitido.

Es posible que no pueda alcanzar esto ya que puede no haber marcos suficientes en el disco
o puede limitarlo el limite de memoria/marco de Device Movie Length configurado en
Setup > Output. El espacio de tiempo real que se alcanza se muestra en el campo Span.

Speed [110.0

Speed

Esta es la velocidad solicitada en marcos por segundo. La velocidad mas rapida es a la
derecha y la mas lenta, a la izquierda.

Alcanzar la velocidad depende de la velocidad de su CPU, de la cantidad de memoria que
tiene y del tamafo de la imagen que estd enlazando.

Pause || 1.5

Pause
Esta es la pausa en segundos entre circuitos sucesivos.

Ademas de marcar el final de un circuito, Pause le da a la computadora la oportunidad de
estar en reposo y de hacer otras cosas. Por ejemplo, si establece una pausa muy corta de
0,0 seq., el circuito se ejecuta continuamente, lo que puede hacer que otras tareas, como
cargar el circuito, demoren mas. Si la computadora parece demasiado ocupada, prolongue
la pausa. El valor predeterminado de 1,5 segundos es razonable.
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de la CPU y de la memoria.

Si ejecuta varios circuitos de formato grande a alta velocidad sin pausa, puede usar cerca
del 100 % de la CPU y de la memoria, segun la configuracién del hardware del sistema.
Considere las tareas de IRIS en su sistema, como la generacién del producto y la
adquisicion de datos del radar. Los valores predeterminados de Speed y Pause son
puntos de partida razonables.

ﬁ PRECAUCIONES! Los circuitos de alta velocidad de imagenes grandes exigen mucho

Ajuste de la hora de término del circuito

End Time Hode
Host Recent

Current Frame

Grab Time

MHost Recent

Por lo general, el ultimo marco del circuito se establece para ser la imagen Most Recent. En
este caso, se agregan automaticamente datos nuevos al circuito. Esto le permite dejar un
circuito ejecutandose en una pantalla para que siempre pueda ver la situacion actual. Tenga
en cuenta que cuando el circuito se establece en mas reciente (el predeterminado), el
indicador Mode en la parte superior muestra:

Hode

El fondo verde detras de User indica que la pantalla se actualiza automaticamente con las
imagenes nuevas. Si el circuito no refleja los datos mas recientes, Mode muestra un color de
fondo rojo.

Las opciones Current Frame y Grab Time le permiten ajustar la hora de término cuando
desea crear circuitos que no terminan con la imagen mas reciente, por ejemplo, para el
analisis de los datos de archivo del ultimo afo.
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* El modo Current Frame establece la hora de término del circuito para que sea la hora
de la imagen que se encuentra actualmente en la ventana cuando se inicia el circuito.
Explore las imagenes hasta que decida cual serd el ultimo marco e inicie el circuito. El
circuito termina en el marco que selecciond.

Mientras inicia y detiene circuitos en este modo, la hora de término no es fija, sino que
se reajusta cada vez que el circuito se reinicia.

» Grab Time le permite seleccionar una hora especifica para el término del circuito.
Explore las imagenes hasta que encuentre la que sera el ultimo marco y seleccione
Grab Time para fijar esta hora. Incluso si cambia los tipos de productos, todo circuito
que se inicie usara esta hora de término.

Current Frame y Grab Time no se actualizan automaticamente.
Evite dejar las pantallas en estos modos porque puede confundir a otros usuarios.

6.12 Herramienta de presentacion de dia-
positivas

Puede usar la herramienta Slide Show Tool para observar el movimiento, el crecimiento y el
deterioro de los ecos del radar.

La herramienta Slide Show Tool puede mostrar distintos productos de distintos momentos
(mientras que la herramienta de animacion se limita a una secuencia de tiempo lineal de un
producto). Por ejemplo, en la siguiente ilustracion, se muestran 4 diapositivas distintas de
productos distintos en la ventana de vista rapida (QLW) durante 10 segundos.

Puede configurar multiples ventanas para que las imagenes en distintas ventanas cambien al
mismo tiempo.

configurar la ubicacion de la ventana de inicio, el tamarfio de la ventana y la activacion/

0 Para multiples presentaciones en la ventana, conviene usar Setup > Output para
desactivacion de la leyenda.

Puede usar la herramienta Slide Show Tool para la visualizacién de informes del tiempo
para los que no hay control de la pantalla por parte de un operador/observador.
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>

Play slide show |1 Save
Humber of slides in show 4
Time Dwell
Site Type Product Hame Lag Time
@ VIL 01_20_200 I 1 |10
1 * PPI Z_005_300 0 10
2 CAPPI Z_1T010_200 0 10
g o TOPS 20DBZ_200 0 10
1

=
%

VIL 01_20_200 10

Apply

Clear

Figura 81 Slide Show Tool

M211319ES-J

1. Seleccione el icono de la presentacion de diapositivas para mostrar la herramienta.

2. Ingrese la cantidad de diapositivas en Number of slides in show.

Este campo determina la cantidad de diapositivas en una presentacion (maximo 16).
IRIS inserta la cantidad especificada de filas en blanco en la lista de la diapositiva.

Debe llenar cada diapositiva con informacion sobre el producto que mostrara.
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3. Para cada diapositiva, seleccione el nimero de diapositiva (o fila) y realice lo siguiente:

a. Especifique el sitio, el tipo y el nombre del producto.

Seleccione entre los productos en el disco.
Si no hay un producto del tipo que desea, por ejemplo, si aun no se hizo, seleccione

el nombre del producto en blanco "------ "y escriba el nombre que desea. Cuando
el producto se haya transferido al disco, se mostrara en la presentaciéon de
diapositivas.

b. Especifique el Time Lag.

Time Lag especifica la version del producto segun las siguientes reglas:
* 0 La version actual (mas reciente) del producto.
« 1 La version anterior del producto, es decir, la segunda version mas reciente.
» 2 dos productos anteriores a la version actual.

Esto permite la comparacion de versiones del producto. En un entorno de multiples
ventanas, la version mas reciente de un producto CAPPI se puede mostrar junto al
producto CAPPI de |la hora anterior.

Para hacer una secuencia de tiempo en un solo paso, escriba el mismo tipo de
producto, el nombre para cada diapositiva, y especifique 0, 1, 2, ... para los
desfases.

c. Especifique el Dwell Time, es decir, el tiempo que se muestra la diapositiva en la
pantalla, antes de secuenciar a la siguiente diapositiva.

En el menu del ejemplo, cada diapositiva se muestra durante 10 segundos.
Dwell Time define el tiempo que permanece una diapositiva en la pantalla y un
horario preciso para mostrar las diapositivas, es decir:
» Diapositiva 1 mostrada a la medianoche 00:00:00.
» Diapositiva 2 mostrada a las 00:00:00 mas el tiempo de permanencia de la
diapositiva uno.
* Diapositiva 3 mostrada a las 00:00:00 mas el tiempo de permanencia de la
diapositivas 1y 2.
El horario aumenta a lo largo del dia.
Tenga en cuenta que una presentacion de diapositivas puede comenzar en cualquier
momento, pero el horario lo define el algoritmo de arriba. Esto le permite configurar
presentaciones de diapositivas de multiples ventanas donde todas las imagenes en
las distintas ventanas cambian al mismo tiempo y en la secuencia adecuada.

d. Seleccione Apply.

4. Para borrar informacion incorrecta sobre las diapositivas, seleccione el nimero de
diapositiva (o fila) y luego Clear.

5. Seleccione Save.

6. Parainiciar la presentacion, seleccione Play slide show o el icono de presentacion de
diapositivas en la leyenda.
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0.13 Herramienta Cursor

Puede usar la herramienta Cursor para mostrar el valor de los datos en un punto vy la
posicion geografica del punto. Ademas, también se muestra la posicion del cursor en
relacién con otro punto "de inicio” (rango y direccion).

Puede seleccionar el punto "de inicio” desde una lista predefinida que siempre incluye el
radar o puede "plantarlo” de manera interactiva.

e 7
Value | Threshold Range |191.4 km
Set Home
LAT 37.87535N slant | 191.4 km
U I Radar
LON 29.6701E Bearing 339.4
Plant Home
Height 1.0 km Elev -0.6
Morth [179.2km N Ground Height | 1547.0 m
East | 67.4 km W

Figura 82 Herramienta Cursor

Valor
Muestra el valor en la posicidn actual. Las unidades son las mismas que las que se
muestran en la imagen.

Latitud y Longitud
Muestran la latitud y longitud de la posicion al décimo minuto mas préximo.
Seleccione U para alternar las unidades entre grados decimales y minutos decimales.

Height (Altura)
Muestra la altura sobre la superficie curvada de la Tierra en la posicién del cursor. P
No todas las pantallas tienen una altura, VIL, por ejemplo. En estos casos, se muestra
un valor de 0.0 para la altura.

Norte
Muestra la distancia Norte-Sur desde el punto "de inicio” hasta la posicion del cursor. P
Este

Muestra la distancia Este-Oeste desde el punto "de inicio" hasta la posicién del cursor.
D

1) Las unidades son km o millas nduticas segun la configuracion de Units en la herramienta Opciones de pantalla. Consulte en
Herramienta Display Options: salida del producto IRIS (pagina 225).
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Rango y rango de Inclinacion
Rango muestra el rango a lo largo de la superficie curvada de la Tierra en relacion con
el punto "de inicio” (que, por lo general, se establece para que sea el radar). P
Inclinacién muestra el rango a lo largo del haz del radar.
No todas las pantallas tienen un rango de Inclinacién asociado porque puede no
haber angulo de elevacion asociado con el producto. VIL es un buen ejemplo. En estos
casos, Inclinacion se muestra como 0. 0.

Rumbo
La direccion en grados desde el punto de inicio hasta el cursor como se midio en
sentido horario desde el norte verdadero.

Elevacion
Para los productos que tienen una elevacion asociada, esto muestra el dngulo de
elevacion desde el punto de inicio hasta el cursor.
Todo producto que tenga una "altura” tiene una elevacion (por ejemplo, PPl y CAPPI).
Si el punto "de inicio" es relativo al radar, la elevacion es el dngulo de elevacion del
radar.
Si el punto "de inicio” no es el radar, la elevacién es el angulo de elevaciéon que un
observador observaria en ese punto para ver el cursor en su altura.

Altura de suelo
Muestra la altura del suelo sobre el nivel del mar en la ubicacion del cursor.
Para usar Altura de suelo, debe agregar datos del Modelo de elevacidn digital (DEM)
en formato GeoTiff en el directorio usr/share/dt con el nombre de archivo
dem. tif. Los datos del DEM deben cubrir el domino geografico explorado por los
radares dentro de la red. Los datos del DEM de buena calidad en formato GeoTiff se
encuentran disponibles en, por ejemplo: http://srtm.csi.cgiar.org.

Puede usar el cursor con otras herramientas, como Circuito o Via. Sin embargo, en
algunos casos, el mouse se reserva para otras funciones.
AuUn puede obtener lecturas de la herramienta de cursor mostrandolo primero vy, luego,
seleccionando Via. El cursor no se muestra en la pantalla, pero las lecturas reflejan de
manera correcta los valores donde apunta.

} 1. Seleccione el icono Cursor para mostrar la herramienta.

Puede mover el cursor en la pantalla haciendo clic con el mouse o arrastrando el cursor.
Los valores en el menu se actualizan a medida que mueve el cursor.

6.13.1 Seleccidn y colocaciéon de puntos de inicio

Puede definir puntos de inicio ( ) para medir la posicion de una funcién del radar

meteoroldgico en relacidn con una ubicacion seleccionada.

Por ejemplo,Thunderstorm located 120 km at 260° from the airport.
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Cursor Tool |

ﬂ il Set Home

Point ID JI_E_Radar IRadar

LAT i 8°43.1'H

Plant Home

LOH 167°43.9’E

=

Figura 83 Cursor Set/Plant Tool

D 1. Enlaherramienta Cursor, defina puntos de inicio mediante una de las siguientes
acciones:

* Use el mouse para colocar el cursor y seleccione Plant Home.
El punto de inicio, indicado con una Xse mueve hacia el cursor.

» Seleccione el icono Set Home para mostrar la herramienta Set/Plant Tool.
Seleccione una Point ID y luego, el punto Home de Ia lista.

6.13.2 Creacion de puntos de inicio nombrados (solo operado-
res)

Si tiene el privilegio de operador en la ventana (File > Set Privilege to), puede usar la
herramienta Set/Plant para crear nuevos puntos designados para ubicaciones clave.

P 1. Seleccione . En la herramienta Set/Plant, realice una de las siguientes acciones:

* Ingrese la LAT/LON del punto de inicio y el nombre del punto de inicio. Puede
escribir la LAT/LON con grados y minutos o grados decimales.
* Seleccione Point ID y Save.

2. Coloque el cursor donde desea colocar el punto de inicio y haga clic en el icono Plant
Home.

a. Seleccione Set Home para completar la LAT/LON de manera automatica.
b. Reemplace el texto Plant con el nombre que desee.

c. Seleccione Point ID y Save.
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3. Para eliminar el nombre de un punto de inicio:

a. Con Point ID, seleccione el punto.

b. En el menu Point ID, seleccione Delete.

Capitulo 6 - Ventana de vista rapida

El radar se usa como punto de inicio hasta que selecciona otro.

6.14 Herramienta para hacer seguimien-

to/anotar

£l

Hame J ‘MAN_DEFAULT

Action Rdd Point i |

Faxk J

7 _|| Talon |

Fond

Leren

Biudd — |

Delete All Points

Set Target
Radar

Plant Target

® @

— Track Data

2| x|

Last Point of 9

LAT 8.5453°N
u
LOH 168.0662°E
Speed U||11.5 wm/s
Direct |284 deqg
Forecast |01:00
T imea
| |

Range
Bearing
Time to
Time at

Approach

To Target
41 km
298 deoa
00: 58
11:46

10 km

— Bpival Hiods

B ﬂ FOL8 wmfn

Diameban

TEEY

Figura 84 Herramienta para hacer seguimiento/anotar de la QLW

La herramienta para hacer seguimiento/anotar facilita que los elaboradores de prondsticos

realicen lo siguiente de forma manual:

» Creary editar seguimientos interactivos de tormentas.

» Determinar la hora de llegada, la hora para la llegada y la distancia de la aproximacion
mas cercana a un punto de "destino” seleccionable (similar al punto de inicio en el

modo cursor).

» Agregar texto de anotacion en varios tamafios y colores de fuente.
» Agregar iconos de mapas de bits.
» Determinar el centro del espiral de un tifén.

En el lado izquierdo del menu, se encuentra el control de la siguiente accién del cursor y la
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En el lado derecho del mend, se encuentra la informacién del seguimiento y del prondstico,
como la posicion del punto de seguimiento mas reciente y la distancia, la direccién y la hora
de llegada desde el punto de seguimiento mas reciente hasta el punto de destino
seleccionado.

300,

Target $¢ h

Ejemplo de puntos de seguimiento, iconos y anotaciones

Los elementos de un seguimiento se muestran en el ejemplo de arriba.

* Los puntos de seguimiento se indican con un "+" y la hora debajo de cada uno. Tenga
en cuenta que se resalta el punto de seguimiento mas reciente en 1926, ya que esto
corresponde al marco que se muestra actualmente.

* Forecast Line o |a flecha muestra la posicion esperada del eco, en este caso, 1 hora. Esta
linea también se muestra en un color resaltado para distinguirla de la linea de
seguimiento.

* lcon en este caso, es el simbolo de un aeropuerto.

* Ejemplos de anotaciones son el texto "lcon”, "Target" y "Forecast Line".

« Target para el prondstico, se indica con el simbolo "X". Se usa para pronosticar la hora
de llegada a una posicion.
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Informacidon de destino

El "Destino” es una posicion geografica que se usa para pronosticar propositos, como un
aeropuerto o un area urbana. La posicidon predeterminada del destino estd en el sitio del
radar, pero puede seleccionar el destino desde una lista o plantar un destino con el cursor,
similar a los puntos de inicio en el menu del cursor.

La lista de puntos de destino es la misma que la lista de puntos de inicio. Solo el operador
puede guardarlos o eliminarlos. Consulte Herramienta Cursor (pagina 242).

Una vez que haya establecido el destino, la informacion de destino muestra:

Range y Bearing
Hasta el destino desde el punto de seguimiento mas reciente. En el ejemplo, el destino
lleva 118° y 19 km.

Time to (destino)
La hora a la aproximacion mas cercana del seguimiento al destino.

Time at
La hora del momento en que el eco hace su aproximacion mas cercana.

Approach
La distancia de la aproximacion mas cercana como se midio desde la linea de

seguimiento hasta el destino.

6.14.1 Creacion y edicion de un seguimiento

} 1. Para iniciar un nuevo seguimiento.
a. Seleccione un Name de seguimiento existente o escriba uno nuevo.
b. Seleccione Delete All Points para iniciar un nuevo seguimiento.

El menu muestra Last Point of 0 para indicar que se eliminaron todos los puntos y
Action muestra Add Point.
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2. En Name, escriba el nombre del producto TRACK.

Hame J MAN_DEFAULT

Action add Point _||

Pond F _|| faiar |

IR EEY Erdaelsd — |

Delete All Points |

Set Target
Radar

Plant Target

® |®

El campo Name del seguimiento muestra el nombre de un producto TRACK manual.
Los nombres siempre se procesan mediante MAN_ para indicar que estos son
seguimientos manuales en lugar de productos TRACK automaticos creados por IRIS.
* Para seleccionar un nombre de seguimiento existente, seleccione el botén junto al
nombre del campo y seleccione de la lista de nombres predefinidos. Siempre hay un
seguimiento con el nombre MAN_DEFAULT.
* Para crear un nombre nuevo, reemplace el texto en el campo del nombre. IRIS
agrega automaticamente el prefijo MAN_ y convierte el nombre a mayuscula.
* Para eliminar un nombre, seleccione el nombre que desea eliminar y seleccione
Delete. El nombre se elimina de la lista y se inserta MAN_DEFAULT como el
seguimiento activo.
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3. En Track Data, defina el seguimiento.

— Track Data
Last Point of 2 To Target
LAT 8.5453°H Range 41 km
1)
LOH 168.0662°E Bearing | 298 ded
Speed U |11.5% m/s Time to | Q0:58
Direct | 284 deqg Time at |11:46
Forecast | 01:00 Approach 10 km
T ime
|

La columna central de la herramienta Track muestra informacién sobre el seguimiento
que esta construyendo.
Last Point of <N>
N muestra el nimero de seguimiento, la anotacion y los puntos del icono que se
definieron.
LAT/LON

Muestra la latitud y longitud del ultimo punto de seguimiento, es decir, la hora de
los datos mas reciente.

Seleccione U para alternar las unidades entre grados decimales y minutos
decimales.

Speed y Direction
Muestra la velocidad y la direccidn de las caracteristicas climaticas como se
calculan desde los dos puntos de seguimiento mas recientes.
Seleccione U para elegir unidades comunes.

Forecast Time
Le permite establecer la hora del prondstico.
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4. Para agregar puntos a un seguimiento nuevo:
a. Seleccione un producto para hacer seguimiento.

Por ejemplo, si desea hacer seguimiento de las tempestades mas severas, seleccione
VIL, ya que es un buen indicador de la intensidad de las tormentas y tiende a ser
persistente.

b. Explore las imagenes para seleccionar una caracteristica y ubique el cursor y haga
clic en ella.

Aparece un punto de seguimiento junto al texto para indicar la hora del punto.
El color del punto de seguimiento es un color especial resaltado para indicar que
corresponde a las imagenes mostradas.

c. Sino le gusta la posicidn del punto de seguimiento, vuelva a hacer clic para mover el
Cursor a una nueva posicion.

Arrastre el punto hacia donde desea y suéltelo.

d. Siga explorando las imagenes y agregando puntos de seguimiento.

Para evitar amontonar los puntos de seguimiento, omita algunas imagenes. No es
necesario tener un punto para cada imagen.

En el modo de seguimiento, utilice el mouse para agregar puntos de seguimiento y
las teclas de flecha izquierda/derecha para explorar.

5. Para eliminar un punto de seguimiento:
a. Seleccione Action > Delete.

b. Seleccione el punto de seguimiento que desea eliminar.

Siga presionando el botdn del mouse para resaltar el punto que desea eliminar. Esto
resulta util cuando desea eliminar un punto de seguimiento cercano a otros puntos
de seguimiento.

6.14.2 Adicion y edicion de texto de anotaciones

P 1. Seleccione Action > Add Text.
2. Escriba el texto que desea o seleccione una cadena de texto guardada.

3. Seleccione la fuente y el color del texto.
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4. Coloque el cursor donde desea que aparezca el texto y haga clic.

El cursor le muestra algunos caracteres de vista previa en la fuente y el color
seleccionados para que pueda decidir antes de hacer clic si el texto esta bien.

5. Para eliminar, editar o mover una cadena de texto, seleccione Action > Delete.

6.14.3 Adicidon y eliminacion de iconos de seguimiento y anota-
ciones
1. Para agregar un icono, como un aeropuerto o un simbolo de tormenta:
a. Seleccione Accion > Agregar icono.
b. Use el botdn Icono para seleccionar el tipo de icono.
Por lo general, el nombre sugiere lo que es el icono.
c. Use Seleccion de color para seleccionar el color de icono.
d. Coloque el cursor (ahora con la forma del icono) en la pantalla y haga clic.
2. Para eliminar un icono:
a. Seleccione Accion > Eliminar
b. Seleccione el icono que desea eliminar.

3. Para crear sus propios iconos, use un programa, como Paint (en una PC) o Kiconedit (en
un sistema Linux).

Los iconos son iconos de mapas de bits con formato . xbm que se almacenan en el
directorio etc/vaisala/irisrda/overlay.
Para empezar, Vaisala proporciona varios iconos de muestra.

6.14.4 Seguimiento de tifones con la opcidn de agregar espira-
les

Use este modo para determinar la ubicacion del centro de un tifon y para calcular los vientos
maximos de rotacion. Incluso si el centro esté fuera del rango de la exploracion del radar,
quizas pueda alinear la linea del espiral con los datos observados para determinar el centro.
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Figura 85 Ejemplo del seguimiento de un tifon

Los elementos del seguimiento de un tiféon se muestran en el ejemplo.

* Lalinea de la banda del espiral se dibuja en la pantalla. Puede arrastrar el punto central
para cambiar la ubicacion, o arrastrar el extremo del espiral para cambiar la rotacién. El
objetivo es alinear el espiral dibujado con una de las bandas de lluvia.

* Los puntos de seguimiento del tifén se indican con un "+" y la hora debajo de cada uno.
Tenga en cuenta que se resalta el punto de seguimiento mas reciente en 1048, ya que
esto corresponde al marco que se muestra actualmente.

* Lalinea de prondstico o la flecha muestra la posicidon esperada del ojo, en este caso,

1 hora. Esta linea también se muestra en un color resaltado para distinguirla de la linea
de seguimiento.

» El objetivo para el prondstico, se indica con el simbolo "X". Se usa para pronosticar la
hora de llegada a una posicion.
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} 1. En la seccién Track/Annotate > Spiral Winds, calcule los vientos maximos.

— Spiral Hinds
Rot 24.3 m/s Diameter | 42.0 lkm

Trans 14.6 m/s Direction | 243.3 deg

Computel Success

El modelo de viento de la QLW de IRIS revisa los datos y busca el mejor ajuste de una
rotacion sobre el punto central, mas una traslacion horizontal media.

a. Ingrese los valores.

* La velocidad del viento y el viento maximo en ese didmetro.
» La direccién y velocidad promedio de la traduccién.

b. Seleccione Compute.

El cuadro de texto a la derecha del botdon Compute muestra el estado de este
calculo.

Tenga en cuenta que este calculo requiere mucha CPU.

Debe tener los datos de la velocidad polar en su maquina activa. Si los datos no
estan disponibles, la opcion Compute aparecerad en color gris.

Si mueve la ubicacién del espiral, el estado muestra Repositioning Spiral. Esto
permanecera hasta que presione el botén. En este caso, muestra Fitting winds,y
finalmente, success. Puede tomar hasta un minuto para hacerse el ajuste.

Hay una cantidad de errores posibles en el ajuste. Por ejemplo:

 Siel clima esta despejado y no hay velocidades en los datos, el estado muestra

Error: 0 velocity points.

 Si el ajuste no se puede resolver, el estado muestra Error: Bad fit.
Si intenta ajustar un movimiento ciclénico a un conjunto de datos que no esta rotando,
obtiene numeros inutiles, como la velocidad de una rotacién pequefia en un rango
amplio. Ademas, debido a que el radar no puede detectar rotacion sobre el radar, si
coloca el cursor dentro de algunos kilémetros del radar, los nimeros no son validos.

RESTRINGIDO 253



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

2. Para cambiar el hermetismo de la linea del espiral, use el widget Angle y aumente el
angulo hacia arriba y abajo de 5° a 20°,

Name J MAN_DEFAULT

Action add spiral — |

Angle 10 —}

Rotate CH |

Range | 40 km |200 lon

Delaete All Points

Este es el Angulo en grados que el espiral del algoritmo le hace a un circulo. Un nimero
menor hace un espiral mas hermético.

a. Establezca la direcciéon del movimiento cicldnico en su ubicacién en CW o CCW con
la opcion Rotate.

b. Establezca el rango minimo y maximo que se muestra del espiral usando el tipo
Range en los campos.

6.15 Herramienta de prondstico

Use la Forecast Tool para llevar productos al futuro para ver la posicion de prondstico de las
caracteristicas climaticas.

En el siguiente ejemplo, la regidn exterior oscura representa el drea no explorada, mientras
que el circulo interior mas claro representa el area explorada. La imagen del radar se
adelanta 3 horas para un movimiento supuesto de 24 puntos a 432
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Input Product 2] [x]
KHZ PPI Fecast Time |: 03:00
Z_005_500 valid Ti » I —
10: 07 ali ime |1 22:26
11 DEC 1997 speed ﬂ 2.3 ws [T
Use FCAST Product |

Direction |! 43¢ !
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Figura 86 Ejemplo de prondstico con un tiféon

La imagen se puede cambiar de las siguientes maneras:

Entrada del usuario

El pronosticador ingresa una velocidad y una direccion como en el ejemplo.

El eco se cambia por una velocidad y direccidén constantes. Esto se muestra en el
ejemplo anterior.

Producto FCAST (IRIS o producto de prondstico del usuario)

Los productos de prondstico se pueden producir con IRIS o con programas externos
para crear productos de prondstico e introducirlos en el IRIS.

Los ecos pueden estar sujetos tanto a un campo de movimiento no uniforme y un
campo de cambio de intensidad no uniforme.

El producto FCAST del IRIS calcula el campo de viento uniforme segun el movimiento
de eco promedio como se calcula de una correlacion cruzada en 2D de la imagen actual
y anterior. No se calcula cambio de intensidad. Consulte al administrador del sistema
para ver qué productos FCAST estan disponibles en su sistema.

RESTRINGIDO 255



Producto y visualizacion del IRIS Guia de usuario M211319ES-J

Prondstico de entrada del usuario

Si obtuvo una velocidad y una direccion nominales del producto de rastreo manual, puede
realizar una proyeccion de pronoéstico manual con la siguiente configuracion:
« Botdén Use FCAST Product presionado.
« Speed y Direction se establecen manualmente mediante tecleo o potenciometro
corredizo.
* FCAST Time se establece en qué tan hacia adelante desea mirar.
* Valid Time muestra la hora a la cual el prondstico es valido; es decir, la hora de datos de
la visualizacién mas el Forecast Time.

Prondstico del producto FCAST

* Seleccione Use FCAST Product.
» Seleccione el producto de prondstico, si hay alguno disponible, del widget de opcidn.

En este caso, se toman la velocidad y la direccidon del producto de prondstico y los campos
de entrada del usuario no tienen sensibilidad.

El algoritmo de FCAST en la Quick Look Window toma como entrada un producto y un
producto de prondstico (matriz de vectores de movimiento y cambios de intensidad).

Los pasos involucrados en el prondstico son los siguientes:

1. Se crea una matriz de salida con las mismas proyeccion y resolucion que el producto de
entrada (por ejemplo, una entrada CAPPI que queremos pronosticar).

2. Los vectores de movimiento del producto de prondstico y los puntos de la matriz de
cambio de intensidad se vuelven a asignar en la matriz de salida. Esta nueva asignacion
significa que el producto de entrada y el producto de prondstico no deben tener la
misma proyeccion, la misma resolucién ni el mismo rango.

3. Por lo general, hay muchos mas pixeles en la matriz de salida que puntos de grilla en el
producto de prondstico. Por lo tanto, es necesario interpolar el vector de movimiento
auxiliar y los puntos de cambio de intensidad a cada punto de pixel en la matriz de
salida. El resultado es que cada pixel de la matriz de salida tiene un vector de
movimiento y un cambio de intensidad relacionados.

4. Para cada pixel de la matriz de salida, el vector de movimiento se usa para "mirar atras”
en el tiempo segun el tiempo de prondstico seleccionado. Este vector "con
desplazamiento hacia atras” apunta a un pixel en el producto de entrada ajustado. Se
usa el valor de este pixel para el pixel del producto de salida.

5. Los cambios de intensidad en la matriz de salida se aplican pixel por pixel para ajustar
los datos para crecimiento y deterioro.

Mds informacion
» FCAST: Prondstico (pagina 42)

0.16 Herramienta de seccion transversal
(XSECT)

La seccidn transversal interactiva es una buena manera de ver la estructura de la tormenta y
las alturas del eco.
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Hake Cut él
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Figura 87 Ejemplo de seccion transversal con un tifon

La ventana en la esquina superior izquierda es una pequefia ventana con formato XSECT.
Esto aparece de forma automatica cuando hace una seccion transversal. Tenga en cuenta
que debido a que el radar no puede ver la superficie de la Tierra, la parte inferior de la
seccion transversal es un limite curvado.

La linea de la seccidn transversal se muestra en la pantalla. La pequefia flecha en el centro
de la linea muestra la forma en que ve la seccién transversal. En este caso, la seccion
transversal se ve desde el este a través del ojo del tifon.

La herramienta XSECT, que se muestra a la derecha, le permite configurar casi todos los
aspectos de la seccidén transversal.

Escalas de colores de la pantalla de la seccidon transversal

La seccion transversal usa la escala de colores configurada en la herramienta Color Scale
para el tipo de datos que se muestra.

La seccidn transversal y las escalas de colores del producto base coinciden si tienen el
mismo tipo de datos. Por ejemplo, si solicita una seccion transversal de dBZ y el producto
base es dBZ, la escala de colores de la seccidn transversal coincide con el producto de
entrada.
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Si desea cambiar la escala de colores en la seccidn transversal, use la herramienta Color
Scale y seleccione el tipo de datos (dBZ, V y similar). Luego, vuelva a hacer XSECT. Los
colores nuevos se aplican cuando se vuelve a hacer la seccidn transversal.

Escala de rango de la seccidén transversal

La escala de rango de altura es km o miles de pies y la escala de rango horizontal es km o
millas nauticas, segun la seleccion de unidades en la herramienta Display Options.

El origen (rango cero) corresponde al punto en la linea o su extension mas cercana al radar.
Es decir que el origen es el punto donde estaria la linea o una extensién de ella en un dngulo
correcto a una linea dibujada desde el radar.

Cross-Section .’ +Range

Range Convention .

.
.

y

- Range

Figura 88 Escala de rango de la seccidn transversal

Pantalla de la seccidn transversal en ventana estandar

Para mostrar secciones transversales en una ventana estandar seleccione un producto
XSECT.

Las secciones transversales heredan el nombre de la ventana y del tipo de datos cuando se
enumeran en la herramienta de seleccidon de productos.

6.16.1 Creacion de una seccidén transversal

Las secciones transversales se generan al interpolar datos polares originales.

Para hacer una seccién transversal, debe tener archivos de introduccién del procesador de
seflal o de los datos SIN PROCESAR en su sistema. Si la ventana se exporta a su pantalla
desde otro sistema, ese sistema debe tener los archivos de introduccion.

} 1. Seleccione un producto "base" adecuado.

No puede usar productos como RAIN1y RAINN para una seccidn transversal ya que no
representan una hora especifica.

2. Seleccione la herramienta XSECT (el icono con el cuchillo).
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3. Use el mouse para colocar los puntos finales de la linea de la seccidn transversal.
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4. Configure la seccion transversal:

a. En Height, especifique la altura de la seccién transversal en km al 0,1 km (100 m)
(328 pies 1 pulgadas) mas cercano.

Height |! 12.0 km

b. En Data, seleccione los tipos de datos de la lista.

La variable izquierda representa el tipo de datos de entrada y la variable derecha
representa lo que se muestra.
El siguiente ejemplo muestra un ejemplo de diversidad de polarizacién.

Data Z : dBZ

dBZ
R

v

H
dBZt

ZDR
Edp
R

EEaT T EIT

c. En Size, seleccione un tamafio de ventana grande o pequefio.

Size Small

Por lo general, un tamafo pequefio es mejor, ya que ocupa menos area de la
pantalla y genera con mayor rapidez.

d. En Smoother, seleccione la escala de la longitud de la estabilizacion horizontal y
vertical en km.

smoother 0.0 1.0
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5. Para la seccidn transversal, seleccione el icono XSECT.

Make Cut e

6. Monitoree el progreso de la configuracion de la linea de la seccidn transversal en el
campo Status, en la parte inferior de la herramienta.

* Range y Azimuth se refieren al punto central de la linea.
+ Status muestra el progreso: setup, Running y Done.

Si los datos de introduccion para la hora de los datos solicitada (es decir, la hora del
producto base) no estan en el disco, el estado muestra Error y un mensaje le informa
que los archivos de introduccidon no estaban disponibles. En este caso, avance en el
tiempo y vuelva a intentarlo, o revise el Ingest Summary Menu para ver los datos
disponibles.

Hidth | 173.3 km

Orient I6.5

Range | 114.2 km
Azimuath | 202.1

Status

6.17 Herramienta de opciones de salida
del producto

Hay muchos productos para los cuales puede especificar opciones de salida adicionales. Si
uno de estos productos estd en la pantalla, se habilita el icono de la herramienta Output
Options.

La herramienta Output Options le permite ajustar la visualizacion de estos productos para
su aplicacion.

Puede seleccionar File > Save para las opciones VVP, WIND/FCAST y NDOP para guardar la
configuracion de su ventana (no afecta otras ventanas).
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Si estd usando productos WIND, FCAST o NDOP como superposiciones en otros
productos, a veces, conviene mostrar (por ejemplo) el producto WIND y la herramienta de
opciones para WIND. Luego, deje la herramienta para que pueda usarla, si es necesario,
cuando ve WIND superpuesto en otro producto.

6.17.1 Herramienta de seleccidn de altura CAPPI

!

Multi—Layer

B 2] X

Height

i 3.00 ko

i
[SEE—

Para productos CAPPI con varios niveles (productos CAPPI en 3D), puede usar esta
herramienta para cambiar las alturas.

También puede usar las teclas de flecha UP/DOWN (el cursor debe estar en la parte de la
pantalla de la ventana para usar las teclas de flecha).

Mas informacion
» CAPPI: Indicador de posicion en plano de altitud constante (pagina 41)
» Opciones de salida NDOP (pagina 263)

6.17.2 THICK Opciones de salida

= THICK Options x|
Thickness

Data Display &Avg Reflectivity|a |

Figura 89 Herramienta de salida THICK
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El producto THICK muestra la diferencia en altura de la instancia mas baja y mas alta de
cualquier contorno de reflectividad.

Es posible que el producto THICK también muestre el valor de reflectividad promedio
dentro de la misma capa. Esta herramienta le permite cambiar los tipos de datos que se
muestran en el producto THICK.

6.17.3 Opciones de salida NDOP

I NDOP Output Options Tool

File Commands Help
Subtract Hean HWind Ho = " Height
Hind Display Style
play =ty Barbs :I | 3.00 kn
Strisg Max Dergth osfs Y saon
Hind Quality Threshold % |: 30
OK Apply Cancel Defaults

Las opciones de salida del producto NDOP son una combinacion de las opciones de WIND y
la seleccion de altura de CAPPI.

Debido a que esta herramienta funciona con WIND, FCAST, NDOP y CAPPI, es posible que
quiera dejarlo en la pantalla.

Mas informacion
» NDOP : Doppler multiple (pagina 175)
» Herramienta de seleccion de altura CAPPI (pagina 262)
» Opciones de salida WIND y FCAST (pagina 271)

6.17.4 Opciones de salida VAD

Durante la visualizacion, puede seleccionar uno o todos los angulos de elevacion en el
producto VAD.

En la siguiente figura se brinda un ejemplo de un angulo Unico. Estos datos no se
desplegaron.
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File YView I £ ‘:"I?E “ / {HD

YAaD
TONY_TASK
El#=1

Range: 55 km
DEFAULT

16:00:24 7
24 JUN 2009

211 Heights

Height V]

Plot Hax | 20 w/s

Figura 91 Herramienta de salida VAD

All Heights/1 Height
Los productos VAD del IRIS constan de un trazado de velocidad para todos los
acimuts. Puede elegir visualizar solo un trazado de una altura o muchos trazados que
muestren todas las alturas.
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Height
Si selecciond 1height, utilice esta barra deslizable o las teclas del cursor para moverse
hacia abajo y hacia arriba en la lista de alturas.

Plot Max
Aqui configure la velocidad maxima que se mostrara en los trazados.

Mds informacion
» VAD: pantalla del acimut de velocidad (pagina 98)

6.17.5 Opciones de salida VVP: Tiempo/Altura

Puede usar las Time-Height Output Options para mostrar una seccioén cruzada de altura
contra tiempo de los parametros VVP con el fondo de color especificado y un trazado
superpuesto.

I YWP Output Options: Time—Height
File Display_Style Commands
Color Background Hone - |
Overlay Plot Wind Barhs - |
Time Span min |: 60 Max Height km |: 10.0
Time Step min |; 1 Height Step km |; 0.1
Std Dev Thresh % |y 50
OK Apply Cancel Defaults

El producto VVP muestra los perfiles verticales de las propiedades de viento Doppler
promedio sobre el radar, como velocidad del viento, direccion del viento y divergencia. El
menu Output Options le permite elegir mostrar los datos de viento en una de las siguientes
maneras:

* Elija Display_Style > Graphs para mostrar un grafico de pardametros de VVP contra
altura en un momento unico. Puede seleccionar 1, 2 o 3 graficos.
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* El producto WIND traza la velocidad y la direccién del viento horizontal.
Para este tipo de producto, puede elegir si mostrar todas las mediciones de viento o
solo aquellos vientos que se desvian de la media.
Puede elegir lenglietas de viento o cadenas de viento para representar velocidad y
direccidn, y puede especificar un porcentaje de umbral de cobertura.

1. Revise que VVP sea el tipo de producto actual.

2. Seleccione Options.

Se muestra el menu Time-Height Output Options.

3. En Color Background, elija la informacion que desea mostrar en el fondo.

Divergence

Deformation

Vert Velocity

Reflectivity

Hone

4. En Overlay Plot, elija el tipo de trazado de superposicion.

Hind Barbs
Hind Strings
Axis of Dilatation

Hone

Las lengletas de viento utilizan la convencion meteoroldgica estandar de

1/2 lengUieta para 5 nudos, 1lengiieta para 10 nudos y tridngulos para 50 nudos.
Las cadenas de viento apuntan lejos de la direccion del viento, y la longitud de la
cadena indica la velocidad de viento relativa.

Puede establecer la longitud maxima de las cadenas de viento utilizando Display
Style > Graphs Scale Limit para la velocidad del viento.

Las lineas del Axis of Dilatation muestran el angulo de "estiramiento”.

Los frentes tienden a formarse en forma paralela a este angulo. La longitud es
proporcional a la deformacién que indica la fuerza del estiramiento.

Puede establecer la longitud maxima de la dilatacién utilizando Display Style >
Graphs Scale Limit para la deformacion.

Seleccione None si no desea mostrar un trazado de superposicion.

5. En Time Span min, establezca la duracidn del eje de tiempo (horizontal) en minutos.
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6. En Time Step min, establezca el paso de tiempo minimo para trazar los datos.

Es util para evitar colisiones de las lengiletas de tiempo cuando los datos estan
separados por poco espacio. Escriba 0.0 para ver todos los datos.

Por ejemplo, si hay un perfil de VVP cada 5 minutos y este campo se establece en 10,
entonces se traza cada perfil.

7. En Max Height km, escriba la altura maxima (escala vertical) que desee mostrar.

Tenga en cuenta que la altura del perfil de VVP puede ser menor que la altura que
muestre, en cuyo caso se muestra un color de fondo en blanco.

8. Para evitar colisiones de las lengletas de viento en altura, puede especificar el Height
Step km.

Escriba 0.0 para ver todos los datos.

9. En algunos casos, las estimaciones de viento son ruidosas debido a sefiales débiles o
cobertura deficiente. Si es necesario, utilice Std Dev Thresh % para umbralizar
estimaciones deficientes para que no se muestren.

Especifique un nimero entre O (no umbralizacion) y 100 (todo se deja fuera del
umbral). Un valor de 80 es lo tipico.

10. Para probar la configuracion, seleccione Apply.
El punto de velocidad se muestra si lo siguiente es verdadero:

M) x (1.0 + Velocity /10.0)

Stan dardDeviation < —In( 100

Mds informacion

» Generacion de la salida de producto VVP (pagina 105)
» Opciones de salida VVP: Graficos de linea (pagina 267)
» Herramienta de escala de colores (pagina 223)

» Opciones de salida WIND y FCAST (pagina 271)

6.17.6 Opciones de salida VVP: Graficos de linea

Los productos VVP se pueden mostrar en formato grafico de pardmetros de perfil de viento
VVP contra altura. Se pueden trazar 1, 2 o 3 graficos lado a lado.
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YWYP Qutput Options: Graphs

File Display_Style Commands

Enable Plot Parameter Scale Limits
v Hind Speed I 20.0 mn/s
v Hind Direction 0 - 360 degrees
j Divergence 10.0 10-4/s
j Vertical Velocity 10.0 n/s
? Deformation 10.0 10-4/5
j Axis of Dilation 0 - 360 degrees
j Reflectivity I 50,0 dB mmb/m3
- Hax Height km 10.0

S5td Dev Thresh % 50
OK Apply Cancel Defaults

1. Utilice la herramienta Product Selection para seleccionar un producto VVP.
2. Seleccione el icono Options para mostrar el menu Display Options.
Asegurese de que el Product Type sea VVP.
3. Seleccione Options para mostrar el menu VVP Output Options.
Se muestra el submenu Graphs o Time Height.
4. Si se muestra Time Height, seleccione Display_Style > Graphs.

268 RESTRINGIDO



Capitulo 6 - Ventana de vista rdpida

5. Realice cambios para habilitar los pardametros de trazado que desee usar y los valores
relevantes tipicos en la columna Scale Limits:

Wind Speed
Seleccione trazar la velocidad del viento en el grafico.
Escriba el valor para especificar la velocidad de viento maxima que desea trazar.

Wind Direction
Seleccione trazar la direccién del viento. No puede editar la columna Scale Limits
para este campo.

Divergence
Seleccione trazar la divergencia del viento. Escriba el valor para especificar la
divergencia maxima que desea trazar.

Vertical Velocity
Seleccione trazar la velocidad vertical. Escriba el valor para especificar la
velocidad vertical maxima que desea trazar.

Deformation
Seleccione trazar la deformacion horizontal. Escriba el valor para especificar la
deformacion maxima que desea trazar.

Axis of Dilation
Seleccione trazar el eje de dilatacion. No puede editar la columna Scale Limits
para este campo.

Reflectivity
Seleccione trazar la reflectividad. Escriba el valor para especificar la reflectividad
maxima que desea trazar.

Max Height in km
Escriba la altura maxima para los datos que incluird en el trazado.

Std Dev Thresh %
Ingrese el porcentaje umbral de desviacion estandar para los datos que incluira
en el trazado. Se usa para umbralizar estimaciones pobres. La escala va del O (sin
umbral) al 100 (umbralizacion total). Un valor de 80 es lo tipico.

Alternativamente, seleccione Defaults para usar un conjunto razonable de valores
predeterminados como punto de inicio.

6. Seleccione Apply.
Los cambios se muestran en la pantalla VVP actual como grafico.

7. Seleccione Display Options > File > Save.

Mds informacion

» Generacion de la salida de producto VVP (pagina 105)
» Opciones de salida VVP: Tiempo/Altura (pdgina 265)
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6.17.7 Opciones de salida WARN

7 R

Centroid Label Average

Centroid Fill Filled

Figura 92 Opciones de salida WARN

Los centroides WARN de [RIS se muestran como una elipse con un nombre adentro o como
un icono grafico rotado hacia la direccion de movimiento del centroide.

Centroid Label

Las opciones de Centroid Label son para una segunda linea de etiquetas en elipsis o para
una etiqueta a la derecha del icono.

El centroide WARN tiene 4 opciones de etiquetas. Los datos que se muestran provienen de
la primera de las 3 entradas posibles para la advertencia. Las unidades son las mismas que
en una pantalla de los datos de IRIS estandar, excepto que la cizalladura del viento se
muestra como pérdida/ganancia de nudos vy la altura se muestra en kilopies.
None
No hay etiqueta adicional.

Maximum
El centroide estd etiquetado con el valor maximo de los datos del centroide.

Average
El centroide estd etiquetado con el valor promedio de los datos del centroide.

Speed
El centroide esta etiquetado con la velocidad de un objetivo. Esto solo se aplica a los
sistemas que tienen el producto DWELL configurado para la deteccion de objetivos.

Centroid Fill

Las opciones Centroid Fill se aplican a pantallas del estilo elipsis cuando el producto WARN
se superpone en otro producto.

Puede elegir el estilo del efecto de relleno del centroide para que se pueda identificar
claramente en la pantalla. Las opciones son las siguientes:
Open
El drea del centroide no esta rellenada, esta delineada.

Hatched
El drea del centroide esta rellenada con un patrén inclinado de lineas.
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Filled
El drea del centroide esta rellenada con un color sélido.
Uso operativo

Configure las opciones de Warn Tool y en Display Options, seleccione un producto para
superponer.

Seleccione File > Save para guardar las opciones de Warn Tool.

6.17.8 Opciones de salida WIND y FCAST

I Wind Output Options

File Commnands

Subtract Hean Wind

Hind Display Style

Shriung Max Lernbh wmfg o6

Area Coverage Threshold % | 50

OK Apply Cancel Defaults

P 1. Asegurese de que WIND o FCAST sean el tipo de producto actual.
2. Seleccione Options.

Aparece el menu de Wind Output Options con opciones para trazar la velocidad y la
direccién del viento horizontal.
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3. Defina las opciones de la pantalla WIND.

Subtract Mean Wind
Seleccione Yes para que IRIS reste el vector de viento medio de todos los
vectores de viento y muestre los vectores de viento de perturbacion.
Seleccione No para mostrar el ventor de viento completo.

Wind Display Style
Muestre los vectores del producto WIND como lenglietas de viento o cadenas de
viento.
Los vectores de WIND son estimaciones de vientos horizontales que utilizan un
algoritmo de viento uniforme en sectores alrededor del radar.
Las lengletas de viento apuntan hacia la direccidon del viento, con marcas de
escotilla que denotan la velocidad del viento conforme a la convencion
meteoroldgica estandar de 1/2 lenglieta para 5 nudos, una lenglieta completa
para 10 nudos y tridangulos para 50 nudos.
Las cadenas de viento apuntan lejos de la direccion del viento, con la longitud de
la cadena que indica la velocidad de viento relativa (a mas larga la cadena, mayor
la velocidad).

String Max Length
Si elige Strings como el estilo de visualizacion del viento, ingrese la longitud de
cadena maxima en metros/segundo.
Cualquier punto de datos que supere esta longitud se muestra a la longitud
maxima.

Area Coverage Threshold %
Agregue puntos umbrales para los cuales la cobertura aérea de los datos de
velocidad radial sea menor que el valor seleccionado. Un valor de 50 % es lo
tipico.

Mas informacion

» Opciones de salida NDOP (pagina 263)

» Opciones de salida VVP: Tiempo/Altura (pagina 265)
» FCAST: Prondstico (pagina 42)

» WIND: direccién y velocidad del viento (pagina 113)

6.18 Impresion y exportacion de pantallas

File | View | i | 1L |

" Print

THn

Set privilege to

Export...
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1. Para exportar una pantalla, seleccione File > Export

Aparece la herramienta Export Tool con la configuracion de la salida a un archivo de
disco en la computadora local 0 a una computadora remota en los formatos GIF, TIF,
BMP o Post Script.

Los formatos se controlan en Setup > Output.

Save | 7| X|

Directory

/home/operator
Filename File Format
typhoon. tif TIFF —l
Host Hostname

Bemote 1 Ihaiﬂ

2. Para imprimir una pantalla, seleccione File > Print

Mds informacidn
> Envio de un producto a un dispositivo (pagina 281)

6.19 Comandos del teclado de la QLW

Para usar los comandos del teclado, coloque el cursor en el drea de la imagen de la
ventana de vista rapida (QLW).

Pulsacion de teclas Accién

— Flecha hacia la IZQUIERDA/ Avanzat/retroceder en secuencia de tiempo en un solo paso
DERECHA
BARRA ESPACIADORA Alternar la activacion y desactivacion del circuito

1 Flechas hacia ARRIBA/ABAJO Paso de altura hacia arriba/abajo para CAPPI o NDOP
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7. Solicitud de la salida de pro-
ducto

/1 Descripcion general de la solicitud de
la salida de producto

Los archivos del producto creados por el generador de productos se almacenan en el disco.
De alli, se pueden enviar a pantallas, impresoras, medios de almacenamiento u otras
computadoras.

El proceso de salida agrega toda superposicion solicitada y da formato al producto para el
dispositivo de salida seleccionado. El menu Product Output dirige la salida al destino
solicitado.

Puede usar el menu Product Output para explorar los archivos del producto disponibles y
seleccionar algunos para enviar a su estacion de trabajo. También puede solicitar que todas
las versiones futuras de un producto en particular se envien automaticamente a su estacion
de trabajo o dispositivo seleccionado. Por ejemplo, si desea ver un producto PPI cada vez
gue se ejecute una tarea de exploracion de volumen particular. Ademas, un operador puede
enviar un producto a un destino en particular, como una pantalla remota, una impresora o un
DVD.

/.2 Dispositivos vy archivos de salida del
oroducto

El menu Product Output puede enrutar la salida a muchos dispositivos:

Printer
Impresoras postscript configuradas en su sistema.

Window
Una ventana de color en la estacion de trabajo local. El host RIS genera la pantalla. La
ventana se puede exportar para que aparezca en una estacion de trabajo remota.

Network
Envia archivos del producto a otro sistema a través de la red 0 a un archivo de disco en
el sistema. El sistema remoto puede recibir una notificacién con conector del archivo.
El formato del archivo se puede convertir a cualquier otro formato usando "canales de
salida".

Archive
Se puede usar una unidad de cintas o un disco MO para almacenar datos.

Puede configurar la lista de dispositivos de salida en la herramienta Setup. Consulte /RIS and
RDA Utilities Guide (M211316EN)).

Para obtener una lista de los canales de salida suministrados con el sistema, consulte /RIS
and RDA Utilities Guide (M211316EN).
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Los productos cartesianos se pueden mostrar en una ventana usando hasta 32 colores de
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datos, con colores adicionales disponibles de superposicion y anotacion. Se puede mostrar
cualquier resolucién del producto. Los tamarios de la pantalla de IRIS estandar incluyen las

siguientes resoluciones:

* Medium. Para pantallas de 480 x 480 pixeles.
* High. Para pantallas de 720 x 720 pixeles.
» X-High. Para pantallas de 940 x 940 pixeles.

/7.3 Acceso al menu Salida del producto

File Menus

Device Commands

Help

Site

Type

Product Name

Task

I

_|icapei |icap_RAIN

Apply |

Grab |

[*

All wild

From To

O
wild Time

| 100#/7166 Files 44.6M+/14994.5M Bytes

Site

KER
KER
KER
KER
KER
KER
KER
KER
KER
KER
KER

Type

CAPPI
CAPPI
CAPPI
CAPPI
CAPPI
CAPPI
CAPPI
CAPPI
CAPPI
CAPPI
CAPPI

Name

CAP RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN
CAP_RAIN

el = e e e - e s e s e« e v e o s e}

coocoococooco oo o

.5km
.5km
.5km
.5km
.5km
.5km
.5km
.5km
.5km
.5km
.5km

249km
249km
249km
249km
249km
249km
249km
249km
249km
249km
249km

Product-Specific-Parameters

480
480
480
480
480
480
480
480
480
480
480

Task

VoL A
voL A
voL A
VoL A
VoL A
VoL A
voL A
voL A
VoL A
VoL A
VoL A

Day

Mon

Year

I
Commands

e

&yl Default _||

|

14:
14:
14:
14:
14:
13:
133
13:
13:
13:
13:

29
29
29
29
29
29
29
29
29
29
29

Date

oCcT
oCcT
oCcT
oCcT
oCcT
oCcT
oCcT
oCcT
oCcT
oCcT
oCcT

2020
2020
2020
2020
2020
2020
2020
2020
2020
2020
2020

Files

_|[200
Files Only _J|

Request

Menu de filtro
Le permite elegir los archivos que aparecen en la lista de productos.
Consulte Filtros de salida del producto (pagina 276)

Lista de productos

Muestra la lista de productos que selecciond.
Consulte Salida del producto: Lista de productos (pdgina 278)

1. Seleccione Menus > Product Output de la barra de menus de IRIS o de cualquiera de
los otros menus de IRIS.
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7.3.1 Filtros de salida del producto

Site Type Product Name Task From To Day Mon Year Files
N T FF_F oo
Apply | Grab | All wild | Wild Time | Commands |

| 100+/7166 Files 44.6M+*/14994.5M Bytes %vl Default — | Filesonly — — |
st Optsl

Figura 93 Filtros de salida del producto

Cuando ingresa por primera vez al menu Product Output, todos los productos posibles se
enumeran en la parte inferior del menu. La lista puede ser bastante larga, lo que haria dificil
encontrar los productos que necesita. Use la seccion Filter para reducir la lista solo a los
productos que le interesen.
Site
Ingrese una ID del sitio para seleccionar datos de un solo sitio del radar o ingrese el
caracter comodin para seleccionar datos de todos los sitios.
Seleccione Site para ver una lista de sitios conocidos. Los contenidos de esta lista
dependen de los sitios que se configuran en la herramienta Setup.

Type
Ingrese un tipo de producto en este campo para seleccionar productos de un solo tipo
o ingrese el caracter comodin para seleccionar productos de todos los tipos.
También puede seleccionar desde una lista de tipos con los archivos de datos.

Product Name
Ingrese el nombre de un producto para reducir la lista a productos que tengan ese
nombre.
Puede incluir caracteres comodines en el nombre del producto. Un signo de pregunta
(?) equivale a cualquier caracter unico; un asterisco (*) equivale a cualquier secuencia
de cero 0 mas caracteres.

TASK
Ingrese el nombre de una tarea para filtrar productos generados por una tarea
especifica.
Puede incluir caracteres comodines en el nombre de la tarea.
Por ejemplo, al ingresar el nombre de un producto de xPPI*_?, se seleccionan todas
las tareas hibridas que contienen PPI en algun lugar del nombre.

Scan
Ingrese un tipo de exploracidon en este campo para seleccionar productos de un solo
tipo, ingrese el caracter comodin para seleccionar productos de todos los tipos o
seleccione desde una lista de tipos.

From, To
Ingrese un rango de horas para filtrar productor por hora del dia.
También puede seleccionar desde una lista de rangos.
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Day, Month, Year
Ingrese un dia, mes o afio para filtrar productos por fecha.
También puede seleccionar desde una lista de valores.

Files
Controle la cantidad de archivos a incluir en la lista.

Max
Controle la cantidad de productos a incluir en la lista. "*" significa que no se aplica
ningun limite. Todas las listas de IRIS se limitan a un maximo de 1000.

Apply
Seleccione Apply para actualizar la lista de productos, seguin su criterio de seleccién.
Grab
Si selecciond un producto, seleccione Grab para insertar el sitio, tipo y nombre del
producto, la tarea y la fecha en los campos del filtro.

All Wild
Seleccione All Wild para convertir todos los campos al caracter comodin.

Wild Time
Seleccione Wild Time para cambiar solo los campos de horas, mes, dia y afio al
caracter comodin.

Commands
Seleccione una de las siguientes operaciones para realizar en los archivos de producto
seleccionados a través del menu del filtro. Estos comandos se aplican a los productos,
pero no a los encabezados.
* Keep
Evita que el proceso de vigilancia elimine los productos seleccionados.
* Delete
Marca los archivos seleccionados para que el proceso de vigilancia los elimine.
* Reingest
Marca los archivos seleccionados que se deben volver a introducir.
* Remove Tag
Desmarca todo producto seleccionado que se haya etiquetado.
* Send
Envia todos los productos seleccionados al dispositivo de salida.
* Cancel Send
Cancela toda solicitud enviada para los productos seleccionados.

Opciones de pantalla

Seleccione este icono para especificar las opciones de salida que se usaran cuando se envie
el producto a un dispositivo de visualizacion.

Configuracidon de la escala de colores
l-.".'.
-, o

Seleccione este icono para especificar las opciones de color que se usaran cuando se envie
el producto a un dispositivo de visualizacion.
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Op

ciones de salida especifica del producto

Opts

Este botdn aparecera en color gris a menos que seleccione el tipo de producto CAPPI,
FCAST, NDOP, THICK, VVP o WIND.

CAPPI : Indicador de posicion en plano de altitud constante (pagina 41)
FCAST : Prondstico (pagina 42)

NDOP : Doppler multiple (pagina 175)

THICK : producto de espesor de eco (pagina 90)

VVP : procesamiento de volumen de velocidad (pagina 102)

WIND : direccion y velocidad del viento (pagina 113)

Mostrar encabezados

Muestre las lineas del encabezado con una de las siguientes opciones:

Files Only

Muestre archivos en el inventario con un encabezado para cada archivo que se muestra.
Esto también muestra Headers in Use.

Headers Only

Muestre solo las lineas del encabezado.

Files + Headers

Muestre archivos y todos los encabezados.

Los unicos encabezados adicionales que se ven en Files + Headers son para productos
en el disco que puede haber eliminado recientemente.

Headers in Use

Muestre encabezados que tienen configuradas solicitudes de envio automatico.

Esto muestra encabezados con solicitudes de envio automatico para cualquier salida,
no solo para el dispositivo de salida seleccionado.

g Puede que desee configurar sus asignaciones de salida del producto segtn los

encabezados del producto solamente. Para hacerlo, seleccione Headers Only.

7.3.2 Salida del producto: Lista de productos

Site Type Hame Product-Specific-Parameters Task T ime Date Request

278

DRY CAPPI DEFAULT_Z& dBzZ 0.5km 240km 240x40 DEFAULT_A& 11:44:36 5 DEC 2006 —------

DRY CAPPI DEFAULT & dBzZ .5km 240km 240x40 DEFAULT A& 11:40:06 5 DEC 2006 —--—-—---

DRY CAPPI DEFAULT & dBZ .5km 240km 240x40 DEFAULT A 17:30:24 4 DEC 2006 —-—-——---

DRY CAPPI DEFAULT & dBzZ 240km  240x40 DEFAULT_& 17:29:51 4 DEC 2006 —--—-—---

DRY CAPPI DEFAULT & dBzZ .5km 240km 240x40 DEFAULT A& 17:28:01 21 NOV 2006 —--—-—---

DRY CAPPI DEFAULT & dBZ .5km 240km 240x40 DEFAULT A 17:27:28 21 NOV 2006 —--—---
CAPPI DEFAULT_X

[22]
g

TYH CAPPI DEFAULT X  dBZ 1.0km 140km 480 DEFAULT_* 11:06:54 21 HOV 2006 —------
TYH CAPPI DEFAULT X  dBZ 1.0km 140km 480 DEFAULT_* 11:05:44 21 HOV 2006 —------
TYH CAPPI DEFAULT X  dBZ 1.0km 140km 480 DEFAULT_* 11:04:34 21 HOV 2006 —------
TYH CAPPI DEFAULT X  dBZ 1.0km 140km 480 DEFAULT_* 11:03:24 21 HOV 2006 —------
TYH CAPPI DEFAULT X  dBZ 1.0km 140km 480 DEFAULT_* 11:02:14 21 HOV 2006 —------
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La lista de productos en la parte inferior del menud Product Output enumera cada nombre
del producto en una linea del encabezado, seguido de las versiones del producto que esta
en el disco. Cada version se identifica mediante la fecha en que se recolectaron los datos,
que es la hora de inicio de la tarea asociada.

Site y Type

El campo Site muestra la ID del sitio del radar donde se recolectaron los datos para el
producto.

El campo Type muestra el tipo de producto, como PPl o RHI.

de un producto (pagina 282).

g Puede hacer clic derecho en los campos para administrar los archivos. Consulte Marcacion

Name

El nombre del producto para la configuracion de este tipo de producto.

Product-Specific Parameters

Los parametros estandar de generacion de producto que se muestran en la siguiente tabla
se toman de la configuracion del producto y se muestran en Product-Specific Parameters.

Tabla 21

Tipo de producto

Parametro 1

Parametros estandar de generacion de producto

Parametro 2

Parametro 3

BASE Umbral de dBZ Rango maximo
BEAM Limites de acimut Limites de elevacion

CAPPI Parametros de datos Altura Rango maximo
CATCH Horas Rango maximo
FCAST Velocidad y direccion Umbral de datos Rango maximo
GAGE Minutos promedio Lluvia/Disdrémetro

IMAGE Rango maximo
MAX Base de la capa Superficie de la capa Rango maximo
NDOP Lista de sitios Rango maximo
PPI Pardmetros de datos Elevacion Rango maximo
RAIN1 Producto de entrada Minutos promedio Rango maximo
RAINN Horas Rango maximo
RAW Parametros de datos Todos/Ninguno Rango maximo
RHI Parametros de datos Acimut Rango maximo
RTI Parametros de datos Inicie Az y El Rango maximo
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Tipo de producto Pardmetro 1 Parametro 2 Parametro 3

SHEAR MarcasR,Ao0E Elevacion Rango maximo

SLINE Elevaciones Rango maximo

SRI Nivel de derretimiento Marcas de perfil/convec- | Rango maximo

cion

TDWR Velocidad del viento CF Direccion del viento CF Velocidad de rafaga CF
TOPS Umbral de dBZ Rango maximo
TRACK Producto de entradas Umbral del area Umbral de datos
USER Parametros de datos Rango maximo

VIL Altura minima Altura maxima Rango maximo

VVP Altura minima y maxima Cantidad de pasos Bin Quota

WARN Simbolo y drea Cantidad de entradas Cantidad de aciertos
WIND Altura minima y maxima Rango maximo
XSECT Pardmetros de datos Ctr punto R, AZ Angulo de orientacién
Resolucidén

Los parametros especificos del producto para productos cartesianos incluyen la resolucion
horizontal del producto en pixeles. Para productos 3-D, también se incluye la resolucion
vertical, por ejemplo, 480x10.

El proceso de salida del producto siempre genera una pantalla incluso si la resolucién de
salida no coincide con las capacidades de su pantalla. Lo hace omitiendo o duplicando
pixeles, segun sea necesario. Por ejemplo, si envia una pantalla de baja resolucion a un
dispositivo de visualizacion de resolucién media, como una impresora, el proceso de salida
del producto duplica cada pixel para ajustar la imagen en la impresora a tamafio completo.

TASK

El nombre de la tarea asociada.

Time

La fecha y hora (hora local) cuando se recopilaron los datos del producto.

Request

Use el campo Request para solicitar la salida del producto. Coloque el cursor del mouse
sobre una entrada de la lista de productos y seleccione Send.

El menu que se muestra depende de la entrada que seleccioné en la lista.

Si selecciona una linea del encabezado de la lista, puede elegir enviar todos los productos o
solo la siguiente ocurrencia del producto al dispositivo de salida. También puede elegir sitios
especificos donde desee recibir la salida. Cada sitio que elige se marca con un asterisco.

Después de emitir la solicitud Send, el campo Request muestra un mensaje donde se indica
el estado de la solicitud.
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/.4 Envio de un producto a un dispositivo

Puede enviar uno o mas productos existentes a un dispositivo de red, 0 uno o mas
productos futuros a un dispositivo de red en uno o mas sitios.

} 1. Para enviar productos existentes:
a. Seleccione Dispositivo.
b. Seleccione el dispositivo al que desea enviar el producto.
c. Seleccione los productos que desea enviar mediante una de |as siguientes acciones:

* Haga clic en el botdén izquierdo del mouse sobre un elemento de la lista.
Presione CTRL+clic para seleccionar mas de una entrada de la lista.

* Haga clic y arrastre el mouse para seleccionar un grupo de entradas de la lista.
Presione CTRL+clic y arrastre el mouse para seleccionar varios grupos de
entradas.

* Use el menu Filtro para crear una lista de los productos que desea enviar.

d. Seleccione Enviar en uno de los siguientes mendus:

« Siselecciond las entradas con el mouse, coloque el cursor sobre la columna de
solicitud y haga clic con el botén derecho del mouse.
» Siselecciond las entradas del menu Filtro, seleccione Comandos.

e. Seleccione Enviar:

El producto se marca para enviarse al dispositivo seleccionado y espera que el
formateador de salida lo envie.

los productos.
Para realizar una operacion en los encabezados, debe seleccionar solo
encabezados.

@ Si la seleccion contiene encabezados y productos, el comando solo se aplica a

2. Para enviar una o mas versiones futuras de un producto:
a. Seleccione el encabezado para el tipo de producto que desea enviar.

b. Haga clic derecho en la columna de solicitud para seleccionar cualquier cantidad de
sitios que su sistema conozca para recibir todas las versiones siguientes del
producto.

Cuando se agrega al disco una version nueva del producto se emite de forma
automatica una solicitud de envio.
Aparece un mensaje de estado en la columna Solicitud.

3. Para cancelar una solicitud de envio, coloque el cursor sobre la columna Solicitud y
seleccione Cancelar.

Si selecciona un solo producto, cancela solamente la solicitud de envio de ese producto.
Para cancelar la solicitud de productos futuros, haga clic con el botén derecho en la
columna de solicitud y cancele la seleccion del sitio.
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El estatus de envio se muestra con los siguientes indicadores:

Listo
El producto se envid correctamente al dispositivo de red seleccionado.

Enviar
Hay una transmision de producto pendiente con un tiempo de espera maximo
configurable de 1 hora o menos. El usuario debe retransmitir manualmente el producto
con el boton ENVIANDO si se alcanza el tiempo de espera.

Enviando
Esta en curso la transmisidn del producto.

En este momento, no hay solicitud.

Anulado
Por ejemplo, la transmision fallé debido a un corte en la red. El producto se debe
retransmitir con el botén ENVIANDO de forma manual.

Cancelado
Debido a que se alcanzé el tiempo de espera de transmisidon del producto o a que el
usuario canceld la transmision, una transmision de producto esta cancelada.

Error
Ocurrié un error. Compruebe el menu Estado del radar.

Mas informacion
» Impresion y exportacion de pantallas (pagina 272)

/.5 Marcacion de un producto

Normalmente, el proceso de vigilancia elimina archivos del producto, ya que el espacio del
disco se llena eliminando los archivos del producto mas antiguos.

También puede marcar la vigilancia para conservar o eliminar archivos del producto.

P 1. Enla primera columna de la lista de productos, haga clic en el boton izquierdo del
mouse sobre una entrada de la lista.

Para seleccionar mas de una entrada de la lista, presione CTRL+clic.

2. Use el menu Filter para reducir la lista a las entradas que desea marcar.
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3. Marque las entradas con una de las siguientes opciones:

Keep
Evita que el proceso de vigilancia elimine un archivo.
Esto resulta util si tiene archivos que desea guardar durante varios dias.
Note que la mejor forma de hacer un registro de archivo es enviarlo a la cinta.

Delete
Marca la vigilancia para que elimine un archivo de forma inmediata.
Esto resulta util si desea recuperar un archivo SIN PROCESAR desde la cinta para
que se vuelva a introducir de forma automatica.
Esto no se puede hacer si el archivo del producto SIN PROCESAR ya existe en el
disco. Primero, se debe eliminar.

Clutter
Para los productos RAIN1, esto marca el archivo que funciona como mapa de eco

para el producto.
Si se etiqueta mas de un archivo del mismo nombre del producto, se usa la
version mas reciente. El proceso de vigilancia no elimina mapas de eco.

Remove Tag
Elimina una marca.
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8. Realizacion de las operacio-
nes de archivo

8.1 Descripcion general de las operacio-
nes de archivo y recuperacion

IRIS puede archivar, recuperar y reproducir los datos del radar. Si se recupera un producto
SIN PROCESAR (datos de coordenadas polares) desde el archivo, IRIS puede generar
productos a partir de los datos recuperados como si estos se recolectaran en tiempo real.
Los productos de imagenes se pueden recuperar desde el archivo y, luego, mostrarse. Entre
los dispositivos compatibles, se incluyen:
* Cinta, como DAT
La grabacion en una cinta es conveniente, pero la recuperacion puede ser lenta si el
archivo que desea se encuentra al final.
* Unidades de discos opticos
Los discos 6pticos, como las unidades dpticas de magneto reescribibles, son mas
costosos que la cinta, pero duran mas y son mucho mas convenientes gracias a su
capacidad de acceso aleatorio.
* Archivos de disco grandes (LDA)
Los LDA le permiten aprovechar los sistemas de almacenamiento masivo de bajo costo.
+ Sistemas de DVD+RW (por ejemplo, SONY DRU-500AX (interno), SONY DRX-500ULX
(externo en Firewire o USB 2.0)
Los DVD ofrecen bajo costo para la unidad y el medio, y brinda aproximadamente 5 GB
de almacenamiento. Compatible con sistemas Linux.

8.2 Uso del menu Archive

El menu Archive controla los dispositivos de archivo host.
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1
|= wind Archive Menu TAPE1 DAT |
File Menus Drive Commands Help

Site Type Product Name TASK From To Day Mon Year Files
I | I | | | O o |00
Apply Grab | All Wild | Wild Time | Commands | Start List at J |1—

| 36 /36 Files 9.7M/9.7M Bytes

Commands Mount — Done Status| Idle @ 1 Write | On

Archive ID | SIG 96 11 27 EIW

File Site Type Product Products-Specific-Parameters Task Time Date
d 1 HAI CAPPI Z 020 240 Z 2.0km 240km 480 P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997

d 1 HAI PPI 7 020 240 Z 2.0deg 240km 480 P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997
d 1 HAI CAPPI Z_030 240 Z 3.0km 240km 480P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997

L ]

r 1 HAI CAPPI V_020_240 V 2.0km 240km 480P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997
r 1 HAI CAPPI V_030 240 V 3.0km 240km 480P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997

d 1 HAI RHI Z XXX 120Z90.0deg 120km 600D  RHI 16:10:13 12 Jul 1997
d 1 HAI RHI V_XXX_ 120V 90.0deg 120km 600D  RHI 16:10:13 12 Jul 1997
| 1 HAI RAW AERIAL ZVW 240km One  AERIAL 16:05:00 12 Ju11997 |/

I

Figura 94 Archive Menu

Menu de filtro
Puede usar el menu de filtro estandar para seleccionar los productos que aparecen en
el drea de registro de archivo.

Area de control del archivo

La parte del medio del menu ofrece comandos para controlar las operaciones de

archivo, como montar o grabar, y muestra la informacion de estado de las funciones
del dispositivo de archivo.

Area de registro del archivo

La parte inferior del mend muestra los archivos del producto que se estdn grabando, si
los hay, en el archivo que esta montado actualmente.

b 1 Asegurese de que el dispositivo de archivo esté configurado en Setup > Archive.
2. EnIRIS, seleccione Menus > Archive Menu y, por ejemplo, haga lo siguiente:

* Monte una cinta o un disco de IRIS (medios de archivos) e inicie el proceso de
grabacion.

* Recupere archivos del producto y almacénelos en el disco del sistema.
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3. Todas las operaciones se dirigen a un dispositivo de archivo seleccionado. Para elegir
un dispositivo de archivo (cinta o disco optico), seleccione Archive > Drive.

4. Seleccione una unidad de la lista.

Las opciones varian segun las unidades configuradas para su sistema. Si no hay
unidades de archivo disponibles, la lista contiene la entrada UNKNOWN.

5. Para dirigir la salida hacia el dispositivo de archivo, haga solicitudes de envio en Menus
> Product Output.

8.2.1 Area de control del archivo

Commands Mount — Done Status | Released Write | Off

Archive ID | SIG_96_11_27_E1W

Figura 95 Area de control del archivo

El drea de control de archivo le permite seleccionar los comandos del dispositivo de archivo
y revisar la informacién de estado.

Commands

Seleccione Commands para mostrar los siguientes comandos de la cinta:

* Mount un disco o una cinta.

* Unmount un disco o una cinta.

» Stop la operacion actual.

* Record un archivo del producto para archivar.

* Retrieve un archivo del producto a partir del archivo y copiarlo en el disco.
 Inventory los archivos del producto en el archivo.

Status

Status muestra el estado actual de la unidad de archivo y debe corresponder a la solicitud
del comando. Las entradas de estado son:

* Rewind (para cinta)
La cinta se esta rebobinando, por ejemplo:
* El usuario publica el comando Unmount.
* |RIS posiciona la cinta para una operacion Retrieve.
* |RIS llend una cinta durante una operacion Record.
* Writing
La cinta o el disco se estd grabando.
* Scanning
La cinta se esta montando o se esta creando un inventario. Scanning también se
muestra la cinta se posiciona para una operacion Retrieve o Record.
* Reading
La unidad se encuentra en el proceso de recuperacion de un archivo.
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 Idle
La unidad no esta haciendo nada, es decir, el usuario no publicé un comando o se
completd el Ultimo comando.

+ Off Line
La unidad especificada no estd en linea. No se puede realizar una operacion de archivo
hasta que se solucione este problema. Puede ser necesario insertar el medio o
presionar un botdn de carga. Consulte el manual de la unidad.

* Unavailable
Alguien mas esta usando la unidad, la unidad esta rota o no se instalo.

* Released
Actualmente, IRIS no estd conectado a la unidad. La unidad esta disponible para que la
use IRIS u otros procesos.

* Full
El medio esta lleno, un EOT o se encontrd un disco lleno durante una operacion Record.
Para seguir grabando, el medio se debe desmontar, un nuevo medio se debe montary
se debe volver a invocar Record.

* BOT (cinta)
Inicio de la cinta, se insertd una cinta nueva en la unidad y esta lista para montarse. Este
estado también aparece después de que se haya realizado Rewind.

« EOT (cinta)
Final de la cinta, IRIS encontrd el final de la cinta. Por lo general, IRIS rebobina la cinta
automaticamente, por lo que el mensaje se reemplaza por Rewind.

Pueden aparecer hasta 3 indicadores de estado juntos en el campo Status. Por ejemplo, si
un proceso Record llena la cinta, la cinta se rebobina y permanece inactiva hasta que el
operador cambia las cintas o emite otro comando, el campo Status indica lo siguiente:

Idle BOT Full

Si la cinta se explora para crear un inventario, el campo de estado muestra lo siguiente:

Scanning

Cuando un proceso de grabacién no tiene nada que hacer, el estado muestra:

Idle

Si nuevos archivos del producto etiquetados para el archivo (en el menu Product Output)
estan disponibles, se graban automaticamente.

Cuando se completa el comando Mount y la cinta estd al inicio a la espera de comandos, el
campo Status muestra:

Idle BOT
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Archive ID
Identifica el Unico nombre asignado a una cinta o a un disco cuando se inicializa.

Los primeros 3 caracteres son la ID del sitio de IRIS donde se inicializd el medio, seguidos de
la fecha en la que se inicializé el medio. Los ultimos 3 caracteres son un cédigo aleatorio
unico.

Write

Write muestra si se establecidé la proteccién de escritura de la cinta o del disco.

* Onssignifica que IRIS puede escribir en el medio.
« Off significa que IRIS no puede escribir en el medio.

El mensaje aparece después de que se publica un comando Mount.

Comandos del menu de filtro
Site
Ingrese una ID del sitio para seleccionar datos de un solo sitio del radar o ingrese el
caracter comodin para seleccionar datos de todos los sitios.
Seleccione Site para ver una lista de sitios conocidos. Los contenidos de esta lista
dependen de los sitios que se configuran en la herramienta Setup.

Type
Ingrese un tipo de producto en este campo para seleccionar productos de un solo tipo
o ingrese el caracter comodin para seleccionar productos de todos los tipos.
También puede seleccionar desde una lista de tipos con los archivos de datos.

Product Name
Ingrese el nombre de un producto para reducir la lista a productos que tengan ese
nombre.
Puede incluir caracteres comodines en el nombre del producto. Un signo de pregunta
(?) equivale a cualquier caracter unico; un asterisco (*) equivale a cualquier secuencia
de cero o mas caracteres.

TASK
Ingrese el nombre de una tarea para filtrar productos generados por una tarea
especifica.
Puede incluir caracteres comodines en el nombre de la tarea.
Por ejemplo, al ingresar el nombre de un producto de *xPPI*_?, se seleccionan todas
las tareas hibridas que contienen PPI en algun lugar del nombre.

Scan
Ingrese un tipo de exploracidon en este campo para seleccionar productos de un solo
tipo, ingrese el caracter comodin para seleccionar productos de todos los tipos o
seleccione desde una lista de tipos.

From, To
Ingrese un rango de horas para filtrar productor por hora del dia.
También puede seleccionar desde una lista de rangos.

Day, Month, Year
Ingrese un dia, mes o afio para filtrar productos por fecha.
También puede seleccionar desde una lista de valores.
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Files
Controle la cantidad de archivos a incluir en la lista.
Max
Controle la cantidad de productos a incluir en la lista. "*" significa que no se aplica
ningun limite. Todas las listas de IRIS se limitan a un maximo de 1000.
Apply
Seleccione Apply para actualizar la lista de productos, segun su criterio de seleccién.
Grab

Si selecciond un producto, seleccione Grab para insertar el sitio, tipo y nombre del
producto, la tarea y la fecha en los campos del filtro.

All Wild
Seleccione All Wild para convertir todos los campos al caracter comodin.
Wild Time

Seleccione Wild Time para cambiar solo los campos de horas, mes, dia y afio al
caracter comodin.

Seleccione Commands para mostrar las operaciones que puede realizar en los archivos
desde el menu Filter:

» Retrieve marca todos los archivos seleccionados para la recuperacion.
» Cancel desmarca todos los archivos seleccionados.

Menu de filtro Start List At

La lista de registro de archivo puede tener cientos de archivos. Use la opcion Start List At
para iniciar la lista en un archivo seleccionado.

Puede seleccionar un nimero de inicio en un menu o ingresar directamente el nimero en el
campo. Esto es conveniente para las cintas que estan en orden cronoldgico.

8.2.2 Area de registro del archivo

File Site Type Product Product-Specific-Parameters Task Time Date

d 1 HAI CAPPI Z 020 240 Z 2.0km 240km 480 P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997
d 1 HAI PPI 7 020 240 Z 2.0deg 240km 480 P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997 J
d 1 HAI CAPPI Z 030 240 Z 3.0km 240km 480 P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997

r 1 HAI CAPPI V_020 240 V 2.0km 240km 480P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997
r 1 HAI CAPPI V_030 240 V 3.0km 240km 480P PPIVOL 17:11:13 12 Jul 1997

d 1 HAI RHI Z XXX 120 Z 90.0deg 120km 600D RHI 16:10:13 12 Jul 1997
d 1 HAI RHI V_XXX 120V 90.0deg 120km 600D RHI 16:10:13 12 Jul 1997
1 HAI RAW AERIAL ZV W 240km One AERIAL 16:05:00 12 Jul 1997 /

Figura 96 Area de registro del archivo
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El drea de registro de archivo es una lista de archivos que estan en el archivo. Esta lista se
usa para especificar los archivos para una operacion de recuperacion o verificar el progreso
de una operacién de grabacion.

Para las cintas, el orden de la lista es el mismo que el orden de los archivos en la cinta. Por lo
general, estan en orden cronoldgico.

Para los discos 6pticos, lo archivos aparecen en el mismo orden que en el menu Product
Output.

Los registros de archivo se conservan en el disco como archivos de texto ASCII.

Cuando se monta una cinta, IRIS revisa si hay un registro de cinta correspondiente. Si la cinta
es una cinta de IRIS valida, se muestra la lista.

En el caso de un disco dptico, se genera un registro nuevo cuando se monta un disco.

File

Esta columna contiene informacion de estado del archivo. La primera columna muestra el
numero de archivo secuencial de la cinta (1, 2, ... ) y la segunda columna contiene uno de los
siguientes simbolos:
°r
El archivo se etiquetd para una operacién de recuperacion.
d
El archivo esta en el disco y en la cinta. La recuperacion no esta permitida.
* "en blanco"
El archivo estd solo en la cinta y no se etiquetd para la recuperacion.

Haga clic con el botén derecho en File para seleccionar una de las siguientes opciones:

* Retrieve marca un archivo para la recuperacion.
* Cancel desmarca el archivo.

Site
Muestra la ID del sitio del radar donde se recolectaron los datos para el producto.

Type
Muestra el tipo de producto, como PPI o RHI.

Product

Muestra el nombre del producto para la generacion mas reciente del tipo de producto.

Product-Specific-Parameters

Muestra informacion adicional sobre e producto.

TASK

Muestra el nombre de la tarea asociada.

Time

Muestra la fecha y hora (hora local) cuando se recolectaron los datos para el producto.
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8.3 Inicializacion de una cinta o un disco
para la grabacion

IRIS puede montar solo cintas o discos de IRIS validos que otro programa de utilidad haya
inicializado. Si intenta montar un medio no inicializado, el campo Status muestra:

NonIris

Use la herramienta de inicializacion del medio para hacer lo siguiente:

* |nicializar una cinta o un disco en blanco.
» Sobrescribir una cinta o un disco sin datos de IRIS.
» Sobrescribir una cinta o un disco de IRIS.

PRECAUCIONES! Si sobrescribe un medio de IRIS o de otro tipo, asegurese de no
destruir datos importantes ni el software (cintas de seguridad o de entrega).
Solo los operadores estdn autorizados a usar la herramienta de inicializacion de cinta.

adicionales o recuperar datos de IRIS. Si inicializa una cinta o un disco de IRIS existente,

é PRECAUCIONES! No inicialice una cinta o un disco existente si desea grabar datos
se destruiran los datos que ya estan en el medio.

P 1. Asegurese de que la unidad esté disponible. Toda cinta o disco de IRIS se debe
desmontar y retirar.

2. Inserte el medio en la unidad y configure la unidad en linea. Asegurese de que el medio
esté habilitado para la escritura.

3. Sise estd ejecutando IRIS, revise el menu Archive vy, si es necesario, desmonte el medio
que desea inicializar.
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4,

Desde el mensaje del sistema operativo, invoque el comando init_dris adecuado
para su dispositivo.

A continuacién, se muestran algunos ejemplos:

ini t_iris_tape (for drive unit 1 tape)
init_dris_mo (for drive unit 1 disk)
init_iris_mo -u2 (specifies the 2nd drive unit)
init_iris_dvd -h (to get help on usage)
init_iris_lda -h (to get help on usage)

v v v v n

Asegurese de escribir el guion bajo (_) como se muestra. El nombre del comando es
intencionalmente largo, por lo que no puede escribirlo por error.

"-u2" especifica la segunda unidad si hay mas de una.

El argumento "-h" imprime las opciones de uso.

Se revisa la unidad y se le solicita que confirme la inicializacion. La unidad pasa por
varios pasos de inicializacion que aparecen en pantalla. Si se olvidd de habilitar la cinta
para la escritura, recibira un error de proteccion de escritura cuando IRIS intente
escribir la informaciéon de encabezado. Habilite la cinta para la escritura y vuelva a
escribir el comando.

Al final de la inicializacién, IRIS muestra un nimero de cinta Unico que se usa en el
futuro para hacer referencia a los inventarios del disco que se conservan para la cinta.

PRECAUCIONES! Escriba el nombre del medio que asigna IRIS en la etiqueta de
la cinta o del disco. Esto permite que otras personas sepan que la cinta o el disco se
inicializo.

El nombre de la cinta se basa en los primeros 3 caracteres de la ID del sitio, el afio, el
mes, el dia y un nimero aleatorio para que la cinta sea unica.

8.4 Montaje de una cinta o disco

Use el comando Mount para montar los medios inicializados.

1.

3.

Asegurese de que el medio se haya inicializado.

Consulte Inicializacion de una cinta o un disco para la grabacién (pagina 291).

. Inserte la cinta o el disco en la unidad y configure la unidad en linea.

Consulte la documentacion del fabricante.

Seleccione Commands > Mount.

IRIS explora el medio para determinar el tipo de medio que se montd y revisa el disco del
sistema en busca de un registro de cinta correspondiente.

El campo Status informa scanning durante la operacién Mount.

IRIS informa los resultados en el campo Filter Summary como uno de los siguientes:
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* 40%/250 Files 11 M/ 202 M Bytes
Por ejemplo, esto indica que el medio es un medio de archivo de IRIS valido con un
registro completo. La lista de registro muestra los primeros archivos del producto que
estan en el medio (si los hay). En este ejemplo, hay 250 archivos y 202 MB en el medio.
La lista de registro muestra actualmente 40 archivos que ocupan 11 MB (* significa que
hay mas archivos que se pueden mostrar).

* Incomplete Log
Esto indica una cinta de IRIS valida, pero un registro de cinta no valido o incompleto en
el disco. El registro de cinta muestra los primeros archivos en la cinta lo mejor posible.
Puede que desee realizar un inventario si debe hacer una operacion Retrieve.

Después de una exitosa operacion Mount, IRIS muestra la ID de archivo, que se debe
comprobar frente a la etiqueta en el medio.

Si durante la operacion Mount se detecta un medio de formato desconocido o una cinta o un
disco en blanco, IRIS no monta el medio y el campo Status muestra NonIris.

8.5 Grabacion de datos

El comando Record inicia el proceso de grabacion. Las solicitudes de salida realizadas desde
el menu Product Output para la unidad de archivo seleccionada se escriben al comienzo de
una cinta en blanco o se agregan al final de una cinta de IRIS. El medio de archivo se puede
dejar montado de modo que los archivos nuevos se puedan escribir automaticamente en el
archivo sin tener que ingresar al menu Archive. Esto continua hasta que el medio se llene.

Los comandos Retrieve, Unmount y Inventory se pueden emitir durante la operacion de
grabacion sin tener que emitir primero el comando Stop. Un efecto secundario de grabar
en una cinta de IRIS es que se crea un nuevo registro de cinta cuando IRIS explora para
encontrar el ultimo archivo de la cinta. Si graba en una cinta que tiene Incomplete Tape
Log, se genera un nuevo registro de cinta. No es necesario realizar un inventario en este
caso.

1. Ingrese al menu Product Output y seleccione los archivos del producto que desea
enviar a la unidad de archivo. Asegurese de especificar la unidad correcta. Puede hacer
solicitudes de envio individuales o usar los comandos de la linea del encabezado para
especificar que todos los productos futuros se envien al archivo.

2. Cologue un medio parcialmente lleno o recién inicializado en la unidad de archivo
adecuada. Asegurese de que el medio esté habilitado para la escritura.

3. Seleccione Menus > Archive Menu y seleccione la unidad de archivo adecuada.
Revise que el campo Status indique Idle o Released.
4. Seleccione Commands > Mount.

5. Revise Filter Summary para asegurarse de que el medio se montd correctamente, y
revise el campo Archive ID vy la lista de registro para asegurarse de que este sea el
medio que desea escribir.
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6. Seleccione Commands > Record.

Cuando haya finalizado la grabacion, el campo Commands muestra Record Done y €l
campo Status muestra 1dtle.

El registro contiene entradas para los archivos nuevos que se agregaron.

Puede emitir mas comandos (como Unmount), pero muchos usuarios dejan el medio
en este estado de modo que las solicitudes futuras para archivo desde el menu
Product Output se llenen automaticamente.

7. Si el medio esta lleno antes de que haya finalizado la grabacidn, la cinta rebobina a BOT
y titila el mensaje TAPE FULL ON DRIVE (drive id) de todo el sistema.

a. Ingrese al menu Archive y desmonte la cinta.
b. Monte una cinta nueva.

c. Para reiniciar la operacion de grabacion donde quedd, seleccione Commands >
Record.

Los productos se acomodan en fila para enviarse a la unidad y se envian en cuanto
selecciona el comando de grabacion en los medios nuevos. Asi, si el proceso de
vigilancia normal elimina los medios que se encuentran antes que estos archivos en fila,
no se pierden datos en el archivo. El tiempo depende del tamafio del disco del sistema
IRIS, pero por lo general, demora varias horas.

8. Para detener la grabacion manual, seleccione Commands > Stop.

IRIS espera el préximo comando, que puede ser retomar el proceso de grabacion. El
registro refleja los archivos nuevos que se agregaron antes de que se haya emitido el
comando Stop.

8.6 Creacion e impresion de un registro

Los inventarios de archivo de disco no se crean para los dispositivos de LDA. El inventario
para estos se hace sobre la marcha.

El comando Inventory se invoca cuando no hay registro de cinta o cuando el registro de
cinta se dafa. En el segundo caso, el campo de ID de archivo muestra Incomplete Log.

Para los discos 6pticos, los registros se crean automaticamente cuando se monta un disco.

La impresion se realiza en una impresora de texto en lugar de una impresora de color, segun
la configuracion que hizo el administrador del sistema en su sistema. No es necesario
montar una cinta para imprimir el registro de cinta.
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8.6.1 Creacion de un registro en cinta

P 1. Seleccione Commands > Inventory.

IRIS explora la cinta y crea un nuevo registro. Esto puede demorar algun tiempo.
Tenga en cuenta que cuando IRIS anexa archivos a una cinta de IRIS existente, un nuevo
registro de cinta se genera automaticamente.

2. Cuando la cinta se llene, imprima el registro de cinta y guardelo en un cuaderno o
archivo cerca de donde guardo las cintas. (También debe configurar la proteccion de
escritura).

Esto facilita determinar los del archivos del producto que estan en la cinta cuando se
recuperan datos.

8.6.2 Impresion de un registro en cinta o disco

P 1. Desde el mensaje del sistema operativo, cambie los directorios a la ubicacién de los
registros:

$ cd $IRIS_INV_TAPE

2. Para ver una lista de los registros de cinta disponibles en este directorio, escriba:

$ 1s

Se enumera otro archivo para cada registro de archivo, que se identifica con la ID de
archivo correspondiente a la etiqueta de la cinta o del disco.

3. Encienda la impresora predeterminada en su sistema y escriba (por ejemplo):

$ 1lp SIG_88_03_08_S9C.LIS

La ID de archivo SIG_88_03_08_S9C es un ejemplo.

8.7 Recuperacion de archivos del produc-
to desde un archivo

Puede usar el menu Archive para recuperar archivos del producto desde la cinta y volver a
colocarlos en el disco donde estan disponibles para la visualizacion o, en el caso del
producto SIN PROCESAR, para la generacion de productos subsiguientes.
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El comando Retrieve saca archivos del producto desde el archivo y los almacena en el disco
del sistema. Retrieve requiere que primero etiquete todos los archivos que se recuperaran.
Los archivos se pueden etiquetar incluso mientras Retrieve u otras operaciones estén en
progreso.

1. Debido a que Retrieve depende mucho del registro, realice un inventario para las cintas
de IRIS con registros incompletos.

Consulte Creacion e impresion de un registro (pagina 294).

Retrieve funciona si no se hizo un inventario, pero solo se pueden recuperar los
archivos que se enumeran en el registro de cinta.

2. Determine la cinta o el disco que tiene los datos que desea. La mejor forma de hacerlo
es tener un libro de registros impresos. Debido a que los medios de IRIS pueden tener
una gran variedad de productos, una simple etiqueta, por lo general, no es suficiente
para describir lo que hay en el medio.

3. Cargue el medio en la unidad y configure la unidad en linea.

Active la proteccidon de escritura para evitar que usted u otro operador escriba en la
cinta por accidente.

4. Ingrese al menu Archive y seleccione Commands > Mount.

Revise la informacion en el registro para asegurarse de que sea consistente con lo que
pensod que habia en el medio.

5. Para etiquetar archivos para la recuperacion, seleccione los archivos que desea
etiquetar mediante una de las siguientes acciones:

* Haga clic con el botén izquierdo del mouse sobre una entrada del registro para
seleccionarla, o presione CTRL+clic para seleccionar mas de una entrada.

* Haga clic y arrastre el mouse para seleccionar un grupo de entradas en el registro, o
presione CTRL y luego, haga clic y arrastre el mouse para seleccionar varios grupos
de entradas.

* Use el menu Filter para crear una lista de los archivos que desea recuperar.
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6. Seleccione Retrieve de uno de los siguientes menus:

 Siselecciond las entradas con el mouse, coloque el cursor del mouse sobre el
registro de cinta y haga clic con el botén derecho del mouse.
* Siselecciond las entradas del menu Filter, seleccione Commands.

Si cambia de opinidn, seleccione Cancel para quitar la etiqueta del archivo.

Cuando se selecciona un producto para Retrieve, aparece una r junto al nimero de
archivo.

Después de que un archivo se haya recuperado correctamente, o si ya esta en el disco,
se muestra una d junto al numero de archivo correspondiente.

0 Los archivos que ya estan en el disco no se pueden etiguetar para Retrieve.

7. Seleccione Commands > Retrieve.

IRIS coloca la cinta y copia los archivos etiquetados en el disco. Aparece una d junto al
archivo después de que se copia en el disco.

Puede seguir etiqguetando archivos o quitando etiquetas incluso mientras Retrieve esté
funcionando.

También puede salir del menu Archive, y el proceso Retrieve continuara su funcion.
Por ejemplo, puede dirigirse al menu Product Output vy solicitar salida desde algunos
de los productos que restaurd en el disco.

8.8 Detencion de las operaciones del ar-
chivo

Use Commands > Stop para detener la operacion de archivo actual.

Si emite un comando Stop durante una operacion Record o Retrieve, no se dafiard ningin
archivo.

El comando Stop tiene distintos efectos segun la operacién que se detiene:

Durante la grabacién
Stop permite que se complete el archivo que se esta escribiendo.
Si se vuelve a emitir Record, IRIS reanuda la grabacion al final del ultimo archivo.

Durante la recuperacion
Stop finaliza la recuperacion del ultimo archivo y luego, detiene la recuperacion.
Si se vuelve a emitir Retrieve, el proceso de recuperacion continua donde quedd.

Durante el inventario
Stop detiene el inventario. El registro resultante esta incompleto y el resumen del filtro
muestra Incomplete Log.
Las operaciones Retrieve que estan limitadas a la parte del registro que se completd
aun se pueden realizar. Si se vuelve a emitir el comando Inventory, el inventario se
inicia desde el comienzo de la cinta.
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Durante el montaje
Stop cancela la operacion Mount y rebobina la cinta.

Durante el desmontaje
Stop no tiene efecto.

8.9 Desmontaje de una cinta o disco

El comando Unmount hace que IRIS rebobine una cinta y saque de linea la cinta o la unidad
de disco optico. La informacion de registro se borra de la pantalla. Este comando se debe
invocar antes de que se pueda montar una cinta nueva.

P 1. Seleccione Commands > Unmount.

2. Espere que la cinta se rebobine por completo y luego, saquela de la unidad de cinta.

Si el medio es un DVD, el contenido del bufer temporal usado para escribir el DVD se
descarga en el DVD, es decir que no se pierden datos en el bufer.

Esto puede retrasar el paso de desmontaje durante 20 segundos. Si cierra RIS (qiris)
sin desmontar el DVD, el bufer se carga de la misma forma (retrasa el qiris).
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9. Administracion de archivos

de introduccion

91 Administracion de archivos de intro-
duccion

Los archivos de introduccidn son los datos recopilados del procesador de sefial cada vez
que se ejecuta una tarea. Un archivo de introducciéon no es lo mismo que un producto de

datos sin procesar, el cual almacena datos de introduccion en un formato comprimido.

Los archivos de introduccién estan catalogados por sus tareas asociadas y almacenados en
un disco en un archivo de resumen de introduccion. IRIS usa un proceso de vigilancia
automatico para eliminar los archivos de introduccién antiguos.

En el menu Ingest Summary hay una lista de los archivos de introduccién que se encuentran
actualmente en el disco. Use la parte superior del menu para seleccionar los archivos que
desea mostrar. En la parte inferior del menu hay una lista de los archivos de introduccion.

hel-wrlab-ser-ir Ingest Summary

File Menus Commands Help

Site Task Scan From To Day Mon Year Files
= i | g Ol N
" Apply | crab | All wild | wild Time |

| 100+/797 Files 1132.3M*/9985.5M Bytes

Commands |

Tag Site Task Scan Range Data Sweeps Start Time Size

L9 2Z TV W P 1 :21: 0C 3.7 1 &
KER VOL_A PPIF 249.8 2Z T V W ZDR Kdp P 3 14:20:03 29 OCT 2020 19.5 M J

KER VOL B PPIF 124.9 2Z T V W ZDR Kdp P 1 14:16:29 29 OCT 20820 3.7 M

KER VOL_A PPIF 249.0 2Z T V W ZDR Kdp P 3 14:15:03 29 OCT 2020 19.5 M

KER VOL B PPIF 124.9 2Z T V W ZDR Kdp P 1 14:11:29 29 OCT 2020 3.7 M

KER VOL_A PPIF 249.8 2Z T V W ZDR Kdp P 3 14:10:04 29 OCT 2020 19.5 M

KER VOL B PPIF 124.9 2Z T V W ZDR Kdp P 1 14:06:29 29 OCT 2020 3.7 M

KER VOL_A PPIF 249.8 2Z T V W ZDR Kdp P 3 14:05:04 29 OCT 2020 19.5 M

KER VOL B PPIF 124.9 2Z T V W ZDR Kdp P 1 14:01:28 29 OCT 2020 3.7 M

KER VOL_A PPIF 249.8 2Z T V W ZDR Kdp P 3 14:00:83 29 OCT 20820 19.5 M

KER VOL B PPIF 124.9 2Z T V W ZDR Kdp P 1 13:56:29 29 OCT 20820 3.7 M

KER VOL_A PPIF 249.8 2Z T V W ZDR Kdp P 3 13:55:03 29 OCT 2020 19.5 M
i

Figura 97 Menu Ingest Summary
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D 1. Seleccione Menus > Ingest Summary.

La lista de Ingest Summary que se encuentra en el panel inferior estd ordenada segun
el tiempo, con los archivos mas nuevos en primer lugar.
Tag
Muestra k para conservar, d para eliminar o en blanco si no hay ninguna marca
configurada.
Site
Muestra la identificacion del sitio del radar desde el cual se recopilaron los datos.

TASK
Contiene el nombre de la tarea.

Scan
Contiene el tipo de exploracion usado para recopilar los datos, como RHI o PPI.

Range
Contiene el valor del campo de Max Range obtenido de la configuracion de
tareas.

Data
Enumera los parametros de los datos (Z, T, V, W) para la tarea.

Sweeps
Muestra la cantidad de barridos que la tarea recolectd. Si la exploracion se detuvo
antes de tiempo, en esta columna figuran las tareas parcialmente completadas
como N/M, incluso si la tarea se detuvo durante el tltimo barrido.

Start Time
Muestra la hora en que comenzd la tarea para recopilar datos.

Size
Muestra el total de espacio en disco ocupado por los archivos de introduccion
para esta tarea en ejecucion.

2. Seleccione una entrada de la lista y coloque el cursor del mouse sobre cualquiera de los
campos para que aparezcan las siguientes opciones:

* Keep etiqueta todos los archivos seleccionados con la sefial de guardar para que el
proceso de vigilancia no los elimine.
Esto es necesario si desea guardar archivos de introduccion, incluidos aquellos que
se restauraron a partir de una cinta, para la generacion de productos no en tiempo
real en un modo de analisis. Por ejemplo, si desea crear un producto mafiana a partir
de los datos de introduccion de hoy.
Consulte Aplicacion y eliminacion de etiquetas de los archivos de introduccion
(pagina 302).

* Clutter etiqueta un archivo seleccionado como mapa de eco.

* Un-Tag quita las sefiales de eliminar o de guardar de los archivos seleccionados.

* Delete etiqueta todos los archivos seleccionados con la sefial de eliminar con el fin
de liberar mas espacio en el disco para nuevos archivos de introduccion.
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3. Use el mend Filter ubicado en el panel superior para reducir la lista a los archivos de
interés por sitio, tarea, exploracion o tiempo.

Site
Ingrese una ID del sitio para seleccionar datos de un solo sitio del radar o ingrese
el caracter comodin para seleccionar datos de todos los sitios.
Seleccione Site para ver una lista de sitios conocidos. Los contenidos de esta lista
dependen de los sitios que se configuran en la herramienta Setup.

TASK
Ingrese el nombre de una tarea para filtrar productos generados por una tarea
especifica.
Puede incluir caracteres comodines en el nombre de la tarea.
Por ejemplo, al ingresar el nombre de un producto de xPPI*_?, se seleccionan
todas las tareas hibridas que contienen PPI en algun lugar del nombre.

Scan
Ingrese un tipo de exploracidon en este campo para seleccionar productos de un
solo tipo, ingrese el caracter comodin para seleccionar productos de todos los
tipos o seleccione desde una lista de tipos.

From, To
Ingrese un rango de horas para filtrar productor por hora del dia.
También puede seleccionar desde una lista de rangos.

Day, Month, Year
Ingrese un dia, mes o afio para filtrar productos por fecha.
También puede seleccionar desde una lista de valores.

Files
Controle la cantidad de archivos a incluir en la lista.

Apply
Seleccione Apply para actualizar la lista de productos, segun su criterio de
seleccion.

Grab

Si selecciond un producto, seleccione Grab para insertar el sitio, tipo y nombre
del producto, la tarea y la fecha en los campos del filtro.

All Wild
Seleccione All Wild para convertir todos los campos al caracter comodin.

Wild Time
Seleccione Wild Time para cambiar solo los campos de horas, mes, dia y afio al
caracter comodin.

Commands
Aplique etiquetas a los archivos de introduccién seleccionados por el menu
Filter:
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+ Keep etiqueta todos los archivos seleccionados con la sefial de guardar para
que el proceso de vigilancia no los elimine.
Esto es necesario si desea guardar archivos de introduccion, incluidos
aquellos que se restauraron a partir de una cinta, para la generacion de
productos no en tiempo real en un modo de analisis. Por ejemplo, si desea
crear un producto mafana a partir de los datos de introduccion de hoy.
Consulte Aplicacion y eliminacion de etiquetas de los archivos de
introduccion (pagina 302).

* Clutter etiqueta un archivo seleccionado como mapa de eco.

» Un-Tag quita las sefales de eliminar o de guardar de los archivos
seleccionados.

* Delete etiqueta todos los archivos seleccionados con la sefial de eliminar
con el fin de liberar mas espacio en el disco para nuevos archivos de
introduccion.

9.2 Aplicacion y eliminacion de etiguetas
de los archivos de introduccion

PRECAUCIONES! Eliminar archivos puede interferir con la subsiguiente generacion de
productos. Asegurese de que no se necesita el archivo para la generacion del producto
antes de eliminarlo. La Unica circunstancia que puede requerir de una eliminacién
manual es cuando necesita hacer espacio al restaurar un archivo SIN PROCESAR de la
cinta.

} 1. Seleccione uno o mas archivos de la lista. Hay varias formas de hacer una seleccion:

* Haga clic con el botén izquierdo del mouse sobre la lista para seleccionarla o
presione CTRL+clic para seleccionar mas de una entrada de la lista.

* Haga clic y arrastre el mouse para seleccionar un grupo de entradas en la lista o
presione CTRL y luego, haga clic y arrastre el mouse para seleccionar varios grupos
de entradas.

« Use el mend Filter para producir una lista de los archivos de introduccion que desea
etiquetar.

2. Seleccione Keep, Delete o Un-Tag de uno de los siguientes menus:

« Siselecciond las entradas con el mouse, coloque el cursor del mouse sobre la lista de
archivos de introducciéon y haga clic con el botén derecho del mouse.
+ Siselecciond las entradas del menu Filter, seleccione Commands.
Los archivos estan marcados con una k (guardar) o una d (eliminar), o se eliminaron las
etiquetas, segun el comando que selecciond.
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10. Seleccion de los archivos
de superposicion

10.1 Descripcion general de la superposi-
cion

Esta herramienta es una caracteristica heredada usada para ver datos de radar con IRIS
Analysis.
Cuando es posible, Vaisala recomienda ver de datos de radar con IRIS Focus.

Puede usar la herramienta Overlay del IRIS para dibujar superposiciones o mapas a fin de
que se muestren en la parte superior de otros productos IRIS/Open. Las superposiciones se
usan para las salidas del producto y para la visualizacién en tiempo real.

Una superposicion puede constar de lo siguiente:

* Limites geograficos y politicos que se muestran con o sin lineas de latitud y longitud o
anillos de rango.

* Cadenas de texto para etiquetar areas de interés, por ejemplo, ciudades.

* |conos del mapa de bits creados por el usuario y que se aplicaron en la superposicion.
Los iconos pueden representar cualquier caracteristica, por ejemplo, aeropuertos,
estaciones de tren y similares.

* Las lineas, el texto y las lineas mencionadas anteriormente se pueden separar en
distintas capas dentro del archivo de superposicién. Luego, cuando se visualiza, se
pueden mostrar todas estas capas o solo un subconjunto, lo que genera
superposiciones flexibles que aparecen de modo diferente segun cuales sean las capas
activas. Las capas se pueden dibujar con colores diferentes.

* Las capas de fondo son regiones llenas de color que se muestran debajo de las
imagenes del radar, donde no hay datos meteoroldgicos. Por lo general, las capas de
fondo se usan para indicar areas de agua.

Cada superposicion se define en un archivo ASCIl que usa un enfoque de "punto a punto” (a
veces denominado un enfoque de vectores). Esto permite dibujar superposiciones en
cualquier factor de escala.

Usted usa la herramienta Overlay para crear y modificar sus propias superposiciones en una
ventana de su estacion de trabajo.

Por lo general, obtiene el mapa basico (costas, fronteras, rios) de Vaisala y luego lo
personaliza para que se adapte a sus necesidades. A menudo, es conveniente generar capas
separadas para intereses separados (cuencas de rios, aeropuertos). IRIS admite hasta

20 archivos de superposicion.

Las superposiciones del IRIS son archivos ASCII, de modo que los puede editar sin un editor
de texto (vi, o emacs, que se distribuye con el IRIS).
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10.2 Activacion de la superposicion

P 1. Active la herramienta Superposicién; para ello, escriba: overlay&

La superposicion se inicia de modo predeterminado con una ventana vacia en su
estacion de trabajo.
La configuracion de la sesion previa aun es valida al momento del reinicio.

2. Abra un archivo de superposicion (. ovr) desde el directorio /etc/vaisala/
irisrda/overlay.

3. Seleccione Archivo > Mostrar latitud y longitud para ver la latitud y longitud de su
cursor.

Puede usar el ratdon para desplazar el cursor por el mapa. Para encontrar un punto
preciso, use los botones de flecha del teclado para moverse de pixel a pixel.

4. Para definir el modo en el que se muestra la latitud y la longitud, seleccione Archivo >
Unidades Latitud Longitud.

Puede mostrar los valores como grados y decimales o como grados, minutos y sus
decimales.
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5. Seleccione Archivo > Opciones para definir la visualizacion del mapa.

Se muestra la ventana Opciones.

I_ Options

Display Size in km | 60O
Horth Offset in km |} 0. 00
East Offset in km || 0.00
Layers to draw J 272

1 Fill Points | Lat Lon

_| Range Rings _| HoUnderlay

_| Protected Az imuthal < |

OK | Apply | l‘:ancell

a. En el panel superior, defina lo siguiente:

Tamaiio de visualizacién en km
Defina el tamafo horizontal del mapa en km.

Desplazamiento norte/este en km
Desplacese por el mapa original y cree subareas.

Capas para dibujo

Defina si desea trabajar con todas las capas del mapa o solo con un
subconjunto.

b. En el panel inferior, defina lo siguiente:

Puntos de relleno

Indique las areas, por lo general lagos, que desea colorear con un determinado
color.

Anillos de rango
Centrado en un punto predefinido, por lo general un sitio del radar.

Protegido
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Las areas que usa con el producto WARN.
Lat Lon
Muestra una cuadricula de latitud y longitud.
Sin capa de fondo
No usar una capa de fondo.
c. Seleccione la proyeccion del mapa.

Por lo general, Acitumal se usa en las aplicaciones de un radar, Mercator en

compuestos de areas tropicales y Estereografica polar en compuestos cercanos a
los polos.
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6. Seleccione Archivo > Agregar/Modificar capa para crear o modificar una capa.

Todo lo que agregue en una superposicion se aplica en una capa. Puede agregar o
eliminar texto, iconos y puntos de relleno. También puede seleccionar un "puntero”, que
le muestra la posicion del cursor.

e R L i o |
I_ Overay: Add/Modify Layer Tool

— Select

Layer Hame - Edit To Rename

__l IInirpcprts

— Action
Create Hew Layer Delete Current Layer |
Hertes S0 o | =

Indo

a. Asignele un color a cada capa desde un conjunto predefinido, que se muestra en una
casilla junto al nombre de la capa.

Para definir mas colores, use la herramienta Color.
b. Para agregar contenido a una capa nueva o existente, seleccione Crear nueva capa.

Aparece Agregar/Eliminar herramienta.
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Overay: Add/Delete Tool

* Para agregar iconos, debe incluir un texto junto al icono.
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Cuando se usan iconos, Vaisala recomienda que los justifique a la derecha o a la
izquierda, ya que el icono va al punto y el texto debe estar junto al icono. Puede
resaltar el texto para darle un fondo de color.

» Cuando se agrega texto, la mayoria de los usuarios desea justificar el texto al
centro, de modo que el punto que se muestra con la latitud y la longitud en la
columna superior esté debajo del cardcter medio del texto.

c. Para combinar 2 capas, en la ventana Agregar/Modificar capa, seleccione la capa
del objetivoy = = =,

d. Para evitar que el color de relleno se filtre alrededor del borde de los limites de la
superposicién, use el comando RANGE para comunicarle a Superposicion qué tan
lejos dibujo la superposicion.

e. Defina los puntos de relleno de la capa de fondo.

Los puntos de relleno se usan para hacer una capa de fondo. Una subcapa puede
contener hasta 400 puntos de relleno. Superposicidon comienza a partir de cada uno
de los puntos de llenado indicados y completa todas las areas contiguas, con parada
en las lineas de superposicion.

Puede ingresar muchos puntos de relleno para la misma regién de relleno. En
realidad, esto es obligatorio para una costa con bahias profundas, de modo que la
region se rellene correctamente en todas las escalas. Muchas superposiciones
contienen una costa y usan una capa de fondo azul para el océano.

f. Para eliminar elementos de un mapa, seleccione una opcién de Finalizar.

Cuando selecciona una opcion de Finalizar, el cursor se convierte en una
herramienta de eliminacion y puede borrar elementos del mapa cuando se sefialan 'y
se hace clic sobre ellos. Existe una herramienta de eliminacién por separado para el
texto, los iconos y los puntos de relleno, a fin de minimizar el riesgo de eliminar algo
por error. Si no puede eliminar lo que desea, probablemente estd trabajando en una
capa equivocada.
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7. Seleccione Encabezado para verificar el encabezado del archivo de superposicion.

l-- Header Info

Site fin

Fill Range 1170.00

Fill Center bb® 0.0'HS 26° 0.0'E

Draw Center b4® 0.0°H/ 26" 0.0°E

Consulte Encabezado de la superposicion (pagina 310).

10.3 Encabezado de la superposicion

Coordenadas absolutas

Si la superposicion se define en coordenadas absolutas, todos los puntos de las
superposiciones se definen en términos de un par de coordenadas de longitud v altitud. De
esta forma, se establece una posicion absoluta para cada punto.

Los siguientes comandos del encabezado se deben incluir en la parte superior del archivo de
superposicion:

Tabla 22 Comandos del encabezado de latitud y longitud de la superposicion

Comando Descripcion

PROJECTION latlon Informa que la superposicion del sistema esta en coordenadas absolutas.

DRAW_CENTER lon lat Le informa a Overlay donde centrar la imagen.

Por lo general, son las coordenadas del sitio del radar o un area de interés
cercana especial, como por ejemplo un aeropuerto.

FILL_CENTER lon lat Especifica el centro del area de relleno. Por lo general, es el centro de la ma-
triz de puntos de datos que generd.

FILL_RANGE range Establece el rango maximo de las cubiertas de la capa de fondo, en km.

Overlay dibuja un circulo a esta distancia desde el centro de relleno antes
de rellenar la capa de fondo.
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Coordenadas relativas

Si la superposicion se define en coordenadas relativas, todos los puntos se definen en
términos de unidades del mapa. Las unidades del mapa son cualquier unidad de medida
arbitraria que estd E/W y N/S de un origen (0,0), que puede estar en cualquier lugar del
mapa.

A menudo, los milimetros de un papel grafico se usan para designar los puntos en un mapa.
El mapa debe estar en proyeccion acimutal equidistante, con el punto de referencia
especificado. Un factor de escala especifica la conversion entre estas unidades del mapa vy la
distancia en la superficie de la Tierra.

Los siguientes comandos del encabezado se deben incluir en la parte superior del archivo de
superposicion:

Tabla 23 Comandos del encabezado de la unidad del mapa de la superposicion

Comando H Descripcion ‘
PROJECTION aed Informa que la superposicion del sistema esta en coordenadas relativas.
SCALE scale Establece el factor de escala en km/unidad del mapa.

El comando SCALE n se debe usar para especificar cuantos kildmetros
se especifican en cada unidad del mapa.

Por ejemplo, si se usa un comando RADAR 100 200y SCALE 0.5,ysi
luego se especifica un punto como POINT 110 200, este punto estd
exactamente a 5 km al este de la posicién de referencia.

RADAR x y Establece el punto de proyeccién en unidades del mapa y especifica la
ubicacién del punto de referencia en las unidades del mapa.

REFERENCE lon lat Establece el punto de proyeccion en coordenadas absolutas.
DRAW_CENTER lon lat Ilgual que en la proyeccién de latlon.
FILL_CENTER lon lat Igual que en la proyeccién de latlon.
FILL_RANGE range Igual que en la proyeccién de latlon.

Para la compatibilidad inversa, el comando MIDDLE antiguo todavia tiene el significado de
establecer el centro de dibujo y el centro de relleno.

10.4 Asignacion de una superposicion al
sitio del radar

El administrador del sistema del IRIS asocia un archivo de superposicion predeterminado
para cada sitio conectado al sistema. Puede asignar una superposicion diferente al sitio.
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P 1. Enel menu Overlay, resalte el sitio que desea cambiar.

Se muestra una lista de superposiciones disponibles.
En la siguiente figura, se muestra un ejemplo con 2 superposiciones para el sitio HEL:
HELSINKI y KARTTA.

1
— Overlay
File Menus Commands Help
Site Overlay Name
XXX — KING A
SIG — SIGMET |
HUN —
LLE HEL-HELSINKI
| | gr.  _— HEL-KARTTA |
I HUN-HUNTSVILLE
—WNP—— KNG-KING —
SIG-SIGMET
WND-SIGMET

Figura 98 Ejemplo de una superposicion del sitio

2. Seleccione una superposicion de la lista.

El menu también muestra las ID del sitio para las que la superposicion es valida.

Si intenta mostrar un producto con una superposicion no valida, el IRIS muestra el
mensaje Overlay origin more than 1000 km from radar location (1000 km =
621,4 mi). Si le aparece este mensaje, verifique que se asigne la superposicidon correcta
al sitio del radar.
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Apéndice A. Meteorologia de
radar basica

Al Bins, barridos y volumenes

A medida que el radar gira alrededor de su eje 360° en un barrido, el radar meteoroldgico
transmite pulsos de microonda hacia la atmdsfera y recibe las sefiales reflejadas por los
hidrometeoros, como la lluvia, el granizo o la nieve. Después de un barrido, el radar
normalmente cambia su elevacion e inicia un nuevo barrido.

Las mediciones de reflexion de un pulso se clasifican en bins. Un bin es una Unica muestra de
datos meteoroldgicos detectados en una direccidn, altitud y distancia conocidas desde el
sitio del radar. El tamafio radial de un bin aumenta con la distancia, por lo que los bins mas
alejados del sitio del radar cubren un area mayor que los bins cercanos. En general, cada
barrido contiene el mismo nimero de bins, independientemente de la elevacion.

Ancho del bin Numero de bins
1000 metros 200

Angulo de elevacién
500
4,00

3,00

2,00

1,0 ©

Rango

200 km

Figura 99 Binsy barridos

Los volimenes son un conjunto completo de datos de mediciones sin procesar recopilados
durante los barridos y que se utilizan para calcular un modelo de la atmdsfera. El volumen
maximo es la mitad de una esfera (desde la elevacion de O° hacia arriba), pero otras formas
son mas tipicas.
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A.1.1 Reflectividad

Se suele decir que las cosas en la atmodsfera reflejan la radiacion, pero el término fisico
preciso es retrodispersion. Se mide en Z (factor de reflectividad del radar) y se suele
expresar en dBZ (reflectividad del radar).

La ecuacion famosa del radar desde la dptica clasica dice que:

_ Pr?

T LCK

* P es la potencia promedio medida (en vatios) de varias muestras en el radar

* r es el rango hasta el bin

* L eslaatenuacion

¢ C esla constante del radar (hardware)

* Kes el indice de refraccién y depende de las propiedades dieléctricas de la particula

Z

Para meteordélogos

(Watts_Re ceived X Distan ce_Squared)
(Attenuation X Hardware_Constant X Rain_or_Snow_Constan t)

Re flectivity =

Para los fisicos de las nubes, Z es una suma ZNL-DL-6 donde N; es la cantidad de particulas con
diametro D; por volumen de unidad en la atmdsfera. Significa que una gotita con un
didmetro de 4 mm (0,16 pulgadas) da 4096 veces tanta energia como una gotita de 1 mm

(0,04 pulgadas). Y que no podemos decir si hay una gotita de 2 mm (0,08 pulgadas) o
64 gotitas de T mm (0,04 pulgadas).

Z varia entre 0,001y 10.000.000. Para obtener numeros entendibles, usamos una escala de
decibeles:

Zmm®mm ™3
(

dBZ = 10log 5

(1mm mm_3)

En la siguiente figura, se muestran los valores tipicos para varios fendmenos en la atmodsfera.
Puede ver que la fuerza de la reflectividad por si sola no es suficiente para la identificacion
de objetivos.
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Cu cong, Ci, Cc
Ac(ice), Cs
Ac, Cu hum, Sc, st

drizzle E—
snow grain o

Altostratus clouds N ——
SROW — .,
rain
showers, thunder
sea, birds
insects
clutter

-20 -10 0 10 20 30 40 50 60 dBZ

Figura100 Valores dBZ para varios fendmenos

Para la hidrologia, necesitamos una ecuacién para combinar la reflectividad del radar con la
tasa de precipitacion. Todas estas ecuaciones son empiricas y aproximadas, ya que Z es
proporcional a D6 y la tasa de precipitacion R (mm/h) es proporcional a D3.7. Ademas,
debemos suponer algo sobre el tamafio de las gotas. Para 64 gotas de 1Tmm

(0,04 pulgadas) de diametro o una gota de 2 mm (0,08 pulgadas) de diametro, Z es igual,
pero R no. Una buena primera estimacion es la ecuacion clasica de Marshall Palmer:

Z = 200R“® que esigual a R = (Z/200)"°%

A.2 Haz del radar

A medida que aumenta la distancia desde el sitio del radar, la granularidad del haz del radar
disminuye, lo que degrada la exactitud de los productos de radar. Por ejemplo, un haz de 1°

enviado desde la antena tiene un ancho de 2 km a 120 km de distancia. La siguiente imagen
muestra como los bins detectados crecen a medida que se alejan del radar.
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Figura 101 Resolucion del radar a través del area detectada

Muchos productos de radar se ven afectados por la curvatura de la Tierra. Un haz de radar
transmitido en un angulo vertical de 0° desde el sitio del radar en un entorno plano estaria
780 metros por encima del suelo a 100 km de distancia, antes de contabilizar la refraccion
atmosférica. Si bien todos los productos de radar de IRIS Focus estan corregidos para los
efectos de refraccidn y curvatura, aun no es posible detectar los fendmenos meteoroldgicos
por debajo del umbral de la curvatura.

La siguiente imagen muestra una seccion transversal vertical de una accion tipica de
exploracion de volumen. La imagen esta corregida para la curvatura de la Tierra. Obsérvese
cémo la resolucion vertical aumenta cuanto mayor es la distancia horizontal. Lo mismo
sucede con la resolucion horizontal.

10 26.5 11, 9.3

2 183 13 // ;:
— Aég 55

10 20 30 40 50

Figura102 Ejemplo de exploracion de volumen de inclinacién 15
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A.3 Problemas en |la interpretacion de las
iImagenes del radar

Ecos no relacionados con los hidrometeoros:

Reflexion de microondas desde la superficie del suelo o agua, espejismo del radar
» P3jaros, insectos, restos de aeroplanos

* Objetivos sélidos como postes y edificios

* Otras fuentes de microondas como el sol y otros radares

» Ecos de segundo viaje

Los ecos de objetivos sdlidos, pdjaros y demds se denominan interferencia. El software del
radar meteoroldgico realiza una cancelacion de interferencia que elimina la interferencia sin
destruir los datos de hidrometeoros.

Diferencias en la intensidad del eco no relacionadas a las diferencias en intensidad de
precipitacion:

* Problemas de calibracion:

» Blogqueo de haz: los edificios cercanos a la antena pueden sombrear parcial o
totalmente los ecos desde cierta direccion.

* Atenuacion en la lluvia: los ecos detras de lluvia intensa pueden desaparecer,
especialmente si la longitud de onda es pequefa. La correccidn de la atenuacidon puede
ayudar en situaciones en las que el eco es demasiado débil, pero no puede corregir una
situacion en la que no hay eco.

* Fase de agua: el hielo, el hielo que se derrite y el agua dispersan las microondas de
manera diferente. La banda brillante puede ser de 7 dBZ.

+ Tamafo de la gota: especialmente granizo que se derrite. Gotita de 2 mm = 64 gotitas
deTmm.

Aunqgue la medicién sea correcta, no existe una correlacion del 100 % con un medidor:

* Lejos de la antena, el haz estda muy por encima de la tierra y puede sobrepasar una
nube precipitada. La lluvia se puede evaporarse por debajo de la altura de medicion.
Puede producirse una mejora orografica.

* Eninviernos frios, la diferencia entre la altura y la superficie de medicion puede ser de
10 dB. La correccion del perfil de reflectividad vertical puede ayudar a corregir errores
cuantitativos, pero si no hay medicidn, la correccidon no ayuda.

A.4 Mediciones de viento de Doppler

En comparacion con los radares no Doppler, un radar Doppler puede proporcionar
cancelacion de interferencia y productos de viento.

Un radar Doppler mide la velocidad del reflector al estudiar cdmo cambia entre muestras la
fase de microondas en comparacion con el pulso enviado.
* Un objetivo no mdvil no tiene cambio de fase.
» Un objetivo cuyo movimiento no tiene componente en direccion al haz del radar no
tiene cambio de fase.
* Un cambio de fase de exactamente 2p no parece un cambio de fase.
* Un cambio de fase de exactamente 2p+d parece un cambio de fase d.
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* Un cambio de fase de exactamente n*2p+d parece un cambio de fase d. Esto se llama
solapamiento.

Para obtener buenas mediciones de Doppler, se deben procesar varias muestras juntas (64
es un buen nimero). Esto establece los limites a la velocidad de la antena.

La velocidad maxima que se puede medir sin ambigtiedad es

PRF X A
Vméx = T

donde A (lambda) denota la longitud de onda.

A.5 Cancelacion de interferencias

El eco se define como ecos de colinas, edificios, postes, mar y ruido como marcas en la
imagen generadas por los componentes electréonicos del equipo. El objetivo de la
cancelacién del eco es eliminar el eco sin destruir los datos de lluvia.

Para ilustrar un filtro de Doppler, estudiamos el espectro de velocidad de un bin. Es decir, la
velocidad de Doppler de cada muestra, siendo el eje horizontal la velocidad (hacia o desde
el radar, O en el medio). Si todas las muestras indican que no hay velocidad, sabemos que el
objetivo no se estd moviendo. Sin embargo, incluso los movimientos de la antena brindan
algo de velocidad. Y hay casos en los que hay lluvia en las colinas.

En la siguiente imagen, se muestra un espectro de Doppler de un bin que contiene eco
(velocidad cercana a 0) y lluvia moviéndose hacia el radar (monticulo grande a la izquierda)
ademas de algo de ruido (pequefios monticulos por todos lados, vistos solos a la derecha).
Para encontrar la configuracion correcta para el filtro de Doppler, podemos acercar las lineas
rojas entre si (se destruyen menos datos de lluvia) o alejarlas (se cancela mas eco).
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Figura 103 Trazado tipico del espectro
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Apéndice B. Correccion de la
velocidad radial

B.1 Correccion de la velocidad radial

El movimiento de un barco o de una plataforma aérea induce un error de la velocidad radial.
IRIS corrige este error al compensar el movimiento de la plataforma.

Las mediciones del movimiento del barco se recopilan del controlador de la antena y se
aplica opcionalmente la correccién de la velocidad radial a los archivos de introduccion para
que se corrijan todos los productos subsiguientes y la visualizacion en tiempo real. Tenga en
cuenta que la correccion de la velocidad radial y todos los pardmetros de movimiento de la
plataforma se archivan como parte del encabezado de rayos extendido.

B.1.1 Parametros de movimiento y transformacion de coordena-
das

Para sistemas con el RCP8 de Vaisala, consulte la derivacion tedrica de la estabilizacion en
RCP8 User Guide (M211320EN,).

Tabla 24 Variables basicas de la deteccién de movimiento de barcos

Simbolo Definicion

H Direccion medida en sentido horario desde el norte

) H-1/2

#thetaoverdot# Tasa de cambio de direccion

P Cabeceo medido relativo al horizonte + para arco hacia abajo
#Poverdot# Tasa de cambio del cabeceo

R Alabeo medido relativo al horizonte + para puerto hacia abajo
#Roverdot# Tasa de cambio del alabeo

u Velocidad hacia el Este

v Velocidad hacia el Norte

w Velocidad hacia arriba

Dado un vector x en coordenadas terrestres y el vector correspondiente x#Prime# an
coordenadas de barco,

X' =Ax yx =A%

donde las matrices de transformacion son:
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cosk cosH — sinR sinP sinff — cosR sinfH — sinR sinP cosH - sinR cosP
4 = |cosP sinKH cosP cosH - sinP
sinR cosH + cosR sinP sinff — sinR sinfH + cosR sinP cosH cosR cosP

cosR cosH — sinR sinP sinH cosP sind sinf cosH + cosR sinP sin
—eosR sinH — simR sinP cosH cosP cosH - sinR sinfH + cosR sinP cosH
— sinR cosP — sinP cosR cosP

A=

Tenga en cuenta que A es la transposicion de A. Donde los vectores se definen de la
siguiente manera:

East Towards right
x = [North x' =| Towards bow
Up Towards zenith

B.1.2 Correccidon de la velocidad radial

La velocidad radial escalar de los dispersores Vg se puede expresar de la siguiente manera:

VR = VR meas ~ VR ship

donde Vg peas s la velocidad Doppler medida por el procesador de sefales y Vg ship €S la

correccion de la velocidad radial para el movimiento de barcos. La correcciéon de la
velocidad radial se encuentra al tomar el producto escalar del vector de la antena x en
coordenadas terrestres con la velocidad de la antena en coordenadas terrestres y,, de la

siguiente manera:
VR ship =X Ya

El vector de la antena es un vector de unidad que apunta en la direccién de la antena, que
depende del acimut y la elevacion verdaderos (en relacion a la tierra) de la antena, de la
siguiente manera:

sin AZ cos EL

x = |cos AZ cos EL AZand EL are earth relative
sin EL

Se los conoce a partir del controlador de la antena. Entonces, el problema es determinar el
ya, la velocidad de la antena.

La correccion de velocidad utilizada en IRIS permite los siguientes tipos de deteccion de
movimiento del barco:
Unidad de navegacion inercial (INU)
(INU Case) La INU se coloca por lo general cerca de la antena. La INU informa
cabeceo, alabeo y direccion (y sus tasas de cambio), ademas de movimiento Este,
Norte y vertical (u, v, w). En este caso, la INU se usa como el punto de referencia del
barco.
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Sistema giroscépico con GPS
(Gyro Case) El sistema giroscépico reporta cabeceo, alabeo y direccion (y sus tasas de
cambio). El movimiento translacional medio del centro del barco (u, v, w) se obtiene
de un GPS u otros sistemas de navegacion. En este caso, el centro de rotacién del
barco se usa como el punto de referencia del barco.

El dispositivo de interfaz es la unidad de control de la antena del RCP. La informacion de
orientacion y navegacion pasa al IRIS mediante la conexion de la linea en serie al
controlador de la antena.

Antenna

Location

y
AY, =Y, - Y,

Y, INU Location

AY g =Y, =Yg

Y

Ship Center
of Rotation

Figura104 Vectores utilizados para la correccion de velocidad en coordenadas terrestres

En general, la INU no se ubica en el centro de rotacion del barco ni de la antena. Los vectores
de ubicacién se muestran en la figura anterior en coordenadas terrestres. El vector de
posicion de la antena en coordenadas terrestres se puede expresar de la siguiente manera:

INU Case: ys = y1+ (V4 — y1)
Gyro Case:y, = ys+ (Y4 — ¥s)

de modo que

INU Case: yy = y1 + Aya;

Gyro Case: y, = y1 + Ay s

donde Aya; = ya+ y1Y Ayss = ya+ Vs

Si expresamos los vectores A en términos de las coordenadas relativas al banco, se obtiene:
INU Case: y, =y, + A" Ay 4

Gyro Case: y, = ys + A~ Ay 45

La diferenciacion de estas dos expresiones genera las expresiones finales para la velocidad
de la antena:

INU Case: y, = y; + A 4y 4y
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Gyro Case:y, = ys+ A Ay’ 4

Tenga en cuenta que, debido a la INU, la antena y las coordenadas del centro del barco no
cambian en relacion a las coordenadas del barco.
Yas =Yar =0
Los componentes de la matriz A son los siguientes:

Ay Ay Ay
AT =y Ay Ay
Ay Az Az

donde:
- —1 <. . .
Ay = — PsinPcos@ — @cos Psin 6
.1 . .
Ay = — PsinPcos@ — @cos Pcos 0
A4 = — Pcos
-1 ) . . ) .
42 = — R sinR smB + 8 cosh cosB — R cos® smP cosf — P sinR cosP cos8 +8 smR sinP sing
Ay = — R :inR cosé — 8 cosk sing + B cosR cinP zin® + P sin® cosP sin® + & zinR cinP cosd
I .
A33 =— R cosR cos P+ P sinR sinP
-1 ) ) . ) )
A1z =+ R cosR sinf + B sinR cos8 — R sinR sinP cos8 + P cosR cosP cosB — B cosR sinP sind
dy3 =+ R cosR cos® — & sinR zin® + K sinR :inP sin® — P cosR® cosP sind — & cosR sinP cosd

-1 . )
433 = — R zinR cosP — P cosR smP

Estas ecuaciones muestran que el movimiento de la antena se puede expresar como el
movimiento translacional de un punto de referencia (en la INU o en el centro de rotacion del
barco), mas un movimiento rotacional a un brazo de momento desde el punto de referencia

a la antena.
El movimiento translacional del punto de referencia es:

u
Como la INU lo detectd para el INU Case: y; = v
w
u
Como el GPS lo detecto para el Gyro Case: ys = |v
w

Como caso especial, sila INU y la antena se ubican a exactamente la misma posicion,
entonces

INU Case: Ay';; = 0 de modo que y, = y;
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En este caso, la velocidad de la antena es igual a la velocidad de la INU ya que el momento
de fuerza es de longitud O.

B.1.3 Radares de la cola de aeronaves
Para radares de la cola de aeronaves, la matematica para la correccion de la velocidad es
diferente.

Tabla 25 Correccién de la velocidad para radares de la cola de aeronaves

‘ Parametro H Descripcion

Acimut Debido a que el eje de la rotacion primaria es horizontal, el acimut es el angulo relativo a una
exploracion perpendicular. Entonces, cero significa explorar en un plano, positivo significa ex-
plorar un cono que mira hacia adelante y negativo significa explorar en un cono que mira hacia
atras.

Elevacion Debido a que el eje de la rotacién primaria es horizontal, la elevacion es el angulo de rotacion
alrededor del eje del movimiento de la aeronave, con cero apuntando hacia afuera hacia el ala
izquierda y positivo apuntando hacia arriba desde alli.

Angulos re- Los angulos registrados son relativos a la aeronave y toda sincronizacion de angulos se realiza
gistrados relativa a la aeronave.

No tiene sentido corregir los angulos en relacion con el nivel del suelo antes del registro.

Cabeceoy Signo revertido en aeroplanos contra barcos.

alabeo El calculo de las matrices A definidas para barcos tienen el signo revertido. Tenga en cuenta,

dado que no se realiza otra interpretacion del alabeo y el cabeceo, esto se puede ignorar.

El vector de la antena relativo a la aeronave es el siguiente:

—cosEL cosAZ
x' = sin AZ AZ and EL are aircraft relative
sinEL cos AZ

Antes de calcular el producto escalar de la correccién de la velocidad, primero debemos
convertirlo en relacion a la tierra utilizando la ecuacion anterior:

x=Alx

Luego, todo es igual que para los barcos.

B.1.4 Configuracion de la correccion de la velocidad radial
Debe ingresar los componentes del vector del brazo de momento en la herramienta Setup:
INU Case Ay ' a1 :

Ay ' a1t
Distancia de la antena hacia adelante de la INU en el plano de referencia.

Ay ' a1
Distancia de la antena al puerto de la INU en el plano de referencia.
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Ay ' a3
Distancia de la antena hacia arriba a partir de la INU normal al plano de referencia.

Gyro Case Ay'ps :

Ay ' st
Distancia de la antena hacia adelante del centro del barco en el plano de referencia.

Ay ' as2
Distancia de la antena al puerto de la linea central en el plano de referencia.

Ay ' ps3
Distancia de la antena hacia arriba a partir del centro del barco normal al plano de
referencia.

Realice las mediciones hacia la bocina de alimentacién de la antena. Se deben observar con
atencidn los signos de los componentes. Las unidades son metros. Tenga en cuenta que las
preguntas en Setup se refieren al caso INU. Si tiene el Gyro Case, ingrese los brazos de
momento correspondientes relacionados con el centro de rotacion del barco.

Setup tiene una pregunta adicional sobre la compensacion de altura de la INU. Se trata de
un numero fijo que se agrega a la altura informada por la INU. Ya que la mayoria de las INU
informan la altura de manera precisa, este numero se debe establecer en cero. El valor de
este numero no afecta la correccion de la velocidad.

» Especifique el formato de la antena en Setup, seccion RCP.

» Especifigue el encabezado de rayo extendido en Setup, seccién de introduccion.

 Sitiene un RCP8 de Vaisala, configure como se describe en RCP8 User Guide
(M211320EN).

« Utilice el menu de TASK Configuration para activar o desactivar la correccién de la
velocidad para cada tarea.

B.1.5 Prueba de la correccidon de la velocidad radial

Vaisala ofrece varios programas para probar la funcion de correccion de la velocidad.

B.1.5.1 Utilizaciéon de la herramienta Antenna para probar la correccién de la
velocidad

La herramienta Antenna muestra la informacion de navegacion que se informa desde el
controlador de la antena ademas de la velocidad de la antena Ay, y la correccion de la
velocidad.

Use la herramienta Antenna si debe verificar lo siguiente:
* Los signos de todos los dangulos (alabeo, cabeceo, direccién)
» Los signos de las velocidades angulares (alabeo, cabeceo, direccion)
* Los signos de las velocidades translacionales (u, v, w)
* Que las correcciones de velocidad sean razonables y estén libres de problemas
provocados por datos de entrada no confiables

Para obtener mas informacion, consulte /RIS and RDA Utilities Guide (M211316EN).
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B.1.5.2 Utilizacién de la herramienta Rays para probar la correccién de la velo-
cidad

La herramienta Rays le permite analizar los datos de introduccion.

Ademas, debido a que los productos RAW se pueden recuperar del archivo para crear
archivos de introduccién regenerados, puede revisar el registro de datos.

Puede usar los valores de la herramienta Rays para verificar el algoritmo de correccién de
velocidad a partir de un calculo independiente.

B.1.6 Sugerencias de pruebas en el sitio

Debe realizar la prueba final en el mar. Se trata de un entorno no controlado para la prueba;
sin embargo, es una prueba Util de todo el sistema de la correccidn de velocidad. Los
objetivos en tierra fijos deben tener una velocidad corregida de O segun se observa desde la
plataforma movil. No utilice boyas con reflectores de radar. Son objetivos excelentes, pero
por lo general no estan fijos.

Cruzar la zona maritima a ~10 km (6,2 millas) y observar objetivos terrestres fijos mientras
recolecta datos del IRIS. Es posible que quiera usar una exploracion del sector para esto a
elevacion baja. Verifique lo siguiente:

 La visualizacion a color en tiempo real deberia mostrar los objetivos terrestres a
velocidad cero.

* La herramienta Rays deberia mostrar los objetivos a velocidad cero.

« Se pueden construir productos de velocidad de PPI con una fina escala de velocidad de
resolucion para verificar la correccion de la velocidad.

Si la velocidad corregida de los objetivos terrestres no es O, debe aislar el problema. Si la
antena esta correctamente estabilizada, es probable que tanto la INU (o el sistema
giroscoépico) y el controlador de la antena estén funcionando correctamente. Por lo tanto, es
mas probable que el error esté en la alineacion:

* La vertical del sistema INU o giroscopico y la vertical de la antena deben estar
coalineadas.

* Los acimut del sistema INU o giroscopico deben estar coalineados.

* Los brazos de momento se deben medir correctamente.

La alineacion del sistema INU o giroscopico con la antena se puede revisar con la funcion de
rastreo del sol de la herramienta Antenna. La medicion del momento de fuerza se puede
revisar dindmicamente.

B.1.6.1 Ajuste dinamico de los momentos de fuerza

Medir brazos de momento o extraerlos del plano del barco puede ser dificil. El componente
de banda a banda del brazo de momento generalmente es la medida mas facil y, en la
mayoria de los casos, la antena se centra en el barco. Esto deja los momentos verticales y
anteriores/posteriores.

Puede revisar estos momentos de manera dindmica al observar objetivos terrestres en
configuraciones especiales del barco o de la antena.
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1. Aisle el componente vertical del brazo de momento al explorar sobre el haz del barco
mientras mira a objetivos de eco en la costa.

En este caso, la correccion de la velocidad estd dominada por el alabeo del barco y el
brazo de momento vertical. El error de posicidén de banda a banda del brazo de
momento de la antena tiene el mismo efecto. En esta configuracion, ajuste el brazo de
momento vertical en Antsetup hasta que la velocidad observada de los objetivos
terrestres sea O. El barco debe estar en alabeo durante esta prueba.

2. Apunte la parte anterior o posterior de la antena para observar los objetivos con eco.

Ajuste el componente anterior o posterior del brazo de momento para eliminar
cualquier error de velocidad remanente. El barco debe estar cabeceando durante esta
prueba.

B.1.7 Algoritmo de correccién de la velocidad: Ejemplo de INU
1. Ve=Vg = Vg ship
2. VR ship = X - Ya

-1,
S ya=yi+A Ay,

SpeedEast
4. y' = |SpeedNorth as measured by the INU
Speed Up
forward
5. Ayy,; = antenna position| port the INU position
over

._1 ._1 ._1
A1 A1 Ags
1 -1 -1
6. =1 =14, Ay Ap

B
Az1 Az Az
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AIll = — P sinP cosf — fcosP sinf

,-.fj = + P sinP sinf — ScosP cosh

-1511 - — P cosP
AI% = — R sinR sinf + & cosR cos® — R cosR sinP cos® — P sinR cosP cost +6 sinR sinP sin®
-1;% - —R sinR cos® — 6 cosR sinf + R cosR sinP sinf + P sinR cosP sinS + & sinR sinP cosd

AE& _— R cosR cosP+ P sinR sinP
A3 -+ R cosR sin® + 6 sinR cosb — R sinR sinP cos® + P cosR cosP cosf — 6 cosR sinP sind

Ay =+ R cosR cosA — 6 sinR sinf + R sinR sinP sinf — P cosR cosP sin® — H cosR sinP cosB

A3; = — R sinR cosP — P cosR sinP

HEAD
Direccién medida en sentido horario desde el norte
0
HEAD - 11/2
o
Tasa de cambio de direccion
P
Cabeceo medido relativo al horizonte + para arco hacia abajo
PP
Tasa de cambio del cabeceo
RR
Alabeo medido relativo al horizonte + para puerto hacia abajo
R

Tasa de cambio del alabeo
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Apéndice C. Funciones del
IRIS TDWR

C.1 Elementos provistos con la opcion
IRIS/TDWR

En el paquete opcional IRIS/SHEAR se incluyen caracteristicas para las aplicaciones de
radares meteorolégicos doppler del terminal:

* Producto SHEAR
La ejecucién del producto WARN en un producto radial SHEAR se usa para la deteccion
de microrrafagas.
Consulte SHEAR : Cizalladura del viento (pagina 185).

* Producto SLINE
Detecta cambios en el viento asociados a frentes de rafagas y de frio. Puede utilizar
cizalladura radial, de acimut o una combinacion de ambas.
Consulte SLINE : Linea de cizalladura (pagina 197).

* Pantalla de cinta
Los terminales de la pantalla de cinta (RBDT) son pantallas de gran formato solo de
texto que se usan para mostrar e indicar las alertas a los controladores. IRIS es
compatible con los RBDT Dale de estilo FAA de los EE. UU. que son dispositivos de
hardware de linea en serie y con los RBDT virtuales (vribbons) que son pantallas de
ventanas X.
Consulte Pantallas de cinta (pagina 338).

* Integrador de TDWR/LLWAS
Utiliza el algoritmo de la FAA de los EE. UU. para integrar informacion de los productos
de advertencia de cizalladura de IRIS y LLWAS (sistema de alerta de cizalladura del
viento de bajo nivel) para generar productos TDWR para incluir en las pantallas de cinta
de estilo FAA de los EE. UU. estandares. Tenga en cuenta que no se requiere un sistema
LLWAS.
Consulte Herramienta de pistas e integrador de TDWR/LLWAS (pagina 350).

* Herramienta de la pista
Herramienta grafica para seleccionar las pistas activas que estan en uso. El integrador
de TDWR/LLWAS usa la informacidn para seleccionar para qué corredores de pista se
emiten alertas al RBDT.
Consulte Herramienta Runways (pagina 357).

Estas caracteristicas, junto con todas las caracteristicas estandares de IRIS, permiten a los
controladores obtener informacién concisa y oportuna relacionada con la cizalladura del
viento y otros fendmenos meteoroldgicos que pueden afectar las operaciones del terminal
de aire.
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El TDWR que utiliza la FAA de los EE. UU. se basa en la tecnologia de alrededor de 1985.
Desde entonces, las velocidades de computadora han aumentado considerablemente.
También se han producido cambios en los algoritmos, los estandares de redes y las
interfaces de usuario. El objetivo de IRIS/TDWR es tomar los mejores elementos de los
disefios de TDWR e implementarlos en el contexto de la tecnologia actual.

Vaisala no garantiza que la opcion de IRIS/TDWR funcione de acuerdo con las
especificaciones de la FAA de los EE. UU.

C.2 Terminologia de IRIS/TDWR

A continuacion, encontrara un resumen de la terminologia de TDWR de la FAA de los
EE. UU. y su correspondencia con la terminologia de IRIS:
Area
En IRIS se llama drea protegida. Por ejemplo, el 33LA_1MF de pista significa una caja
(de generalmente 1 milla cuadrada) centrada 1 milla ndutica del extremo préoximo a su
fin (extremo sur) de la pista 33 (a la que se llega nominalmente en un encabezado de
330°).

Datos de base
Los datos de dBZ, V y W basicos. En IRIS, la version comprimida es el producto RAW.
La versidon no comprimida se llama datos de introduccidn.

Corredor
En cada pista hay dos corredores, un corredor de llegada y otro de salida.

Terminal de pantalla de mantenimiento (MDT)
Se usa para controlar y monitorear el sistema TDWR. Debido a que IRIS es un sistema
de cliente-servidor en red, el concepto de un "terminal” dedicado para esta funcién no
se aplica realmente, ya que cualquier estacion de trabajo de la red puede proporcionar
esta funcion. Por cuestiones de administracion, a veces resulta util tener una estacion
de trabajo de IRIS/pantalla dedicada a la tarea del MDT.

Alerta de microrrafaga (MBA)
Alerta de microrrafaga fuerte. En IRIS, se basa en la ejecucion del producto WARN en
un producto radial SHEAR.

Sistema de alerta de cizalladura del viento de bajo nivel (LLWAS)
Se basa en los anemodmetros colocados alrededor del terminal de aire. LLWAS no se
encuentra disponible en todos los sitios. Cuando se encuentra disponible, sirve de
respaldo del TDWR cuando la cobertura del radar esta obstruida o no hay objetivos
dispersos.

Sistema de adquisicion de datos del radar (RDA)
Sistema de recopilacion de datos. En IRIS, esto consta del procesador de sefiales, el
procesador de control del radar y una estacion de trabajo que ejecuta el software de
IRIS/radar.
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Generador de productos del radar (RPG)
En TDWR, esta es una computadora por separado que recibe los datos de base del

RDA y genera productos.
En IRIS, esta es una estacion de trabajo que ejecuta IRIS/Analysis que recibe datos de
otra estacion de trabajo que ejecuta IRIS/Radar. En IRIS, se pueden combinar las
funciones de RDA y RPG.

Pantalla de cinta (RBDT)
Pantalla de solo texto para los controladores. Se conecta a una estacién de trabajo de
IRIS a través de una linea en serie.

Pantalla de la situacién (SD)
Pantalla meteorolégica simplificada donde se muestran formas ovaladas para ilustrar
las microrrafagas y las posiciones de linea de las cizalladuras del viento actual y
prevista. En IRIS, se logra esto mediante la visualizacion simultanea de los productos
WARN vy SLINE.

Alerta de cizalladura del viento (WSA)
Alerta de una linea de cizalladura o frente de rafaga basado en el producto SLINE
(linea de cizalladura) o una microrrafaga débil basada en la ejecucién del producto
WARN en la cizalladura radial.

C.3 Ejemplo de configuracion del hard-
ware de IRIS/TDWR

Vaisala es compatible con configuraciones de hardware redundantes simples y dobles.
Debido a las caracteristicas de comunicaciones de red en IRIS, hay muchas configuraciones
de hardware posibles que permiten que varias estaciones de trabajo realicen diferentes
tareas.

El siguiente es un ejemplo de un sistema no redundante.
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TDWR Hardware Configuration Example

Non-Redundant Case

RDA
Radar Data Acquisition MDT
Radar Product Generator Maintenance Display Terminal
TCPIP TCPIP
& D Ne{work @wrk‘@
RCP02 S
IRIS/Radar a IRIS/Analysis 8 IRIS/Display a
RBDT's

Ribbon Displays

Situation Display
Note that RBDT's can be RS232 RS232
installed on any IRIS I Note: There can be many
workstation (up to 8 each). | SD's served by an RPG ~12.

=t =

IRIS/Display

Figura 105 Ejemplo de configuracion del hardware de IRIS/TDWR

Gracias a la arquitectura de IRIS, se podrian combinar las funciones de RPG y MDT en la
estacion de trabajo de RDA. Reducir la cantidad de hardware aumenta la confiabilidad del
sistema y reduce el mantenimiento. La estacion de trabajo de RDA también tiene todas las
caracteristicas de una SD.

Para los sistemas redundantes, hay dos RDA y dos RPG. El RDA tiene interfaces de red
dobles y las activas producen datos de base para ambos RPG. Esto significa que todos los
productos se hacen dos veces. Cada SD estd configurada con 3 interfaces de red, una para
cada RPG y otra para la salida de red a la SD. Cada SD estd equipada con 2 interfaces de red,
una para cada RPG. Por lo tanto, cada SD recibe 2 versiones de cada producto, uno de cada
SD. Si un RPG o una red falla, la SD continda recibiendo productos del otro.

C.4 Flujo de datos para la generacion de
la pantalla de cinta

La funcién principal del procesamiento de TDWR es generar mensajes de la pantalla de cinta
para los controladores (acompafiados por un tono de advertencia de audio).

Las caracteristicas estandares de salida y visualizacion de IRIS también se usan para
construir imagenes para las pantallas de situacion (SD); es decir, pantallas simplificadas que
muestran areas de advertencia de las pistas, centroides de alerta y lineas de cizalladura con
posiciones de prondstico. Debido a que las SD son pantallas normales de IRIS, también se
pueden mostrar otros productos de IRIS.

332 RESTRINGIDO



Apéndice C - Funciones del IRIS TDWR

Las pantallas de cinta se generan cuando el IRIS local (el IRIS donde esta conectada la
pantalla de cinta) recibe un producto de TDWR especial.

Data Flow to Generate Ribbon Display
IRIS/Analysis on RPG

Product Configuration Files Product Files

SLINE SHEAR WARN
Config Config Config — TDWR SLINE WARN on

SHEAR
Ingest Files > Product
of Base Data
TDWR

3|

Products | mem e
[}
' TDWR/LLWAS
Network ! Runway Integrator
Output ' Utility
I
TCPIP
TCPIP LLWAS
Data
(optional)
Note: SLINE and RS232C
WARN (on SHEAR) 9600 Baud

are also sent to SD

I ith other IRIS
e N = a=0

Products

IRIS Workstation Ribbon Display
. . . Dale or Vribbon
Situation Display

Figura106 Flujo de datos para generar productos de la pantalla de cinta de TDWR

La generacidon normal de productos de IRIS permite la realizacion de productos de SLINE y
WARN para la cizalladura radial (advertencias de microrrafagas). Estos productos tienen
todas las dreas protegidas posibles activadas, incluso para pistas inactivas.

Los resultados se envian a un integrador de TDWR/LLWAS por separado. El integrador
obtiene datos de LLWAS (si estd disponible) e informacidn de configuracion sobre las pistas
activas actuales de la herramienta de pistas. El resultado que recibe IRIS es un producto de
TDWR filtrado de modo que solo la informacion requerida por la pantalla de cinta esta
presente. El algoritmo de integracion es el de FAA/MIT Lincoln Lab desarrollado para el
TDWR de la FAA de los EE. UU.

Por lo general, tanto el IRIS como el integrador se ejecutan en el RPG, aunque es posible
ejecutar el integrador de TDWR/LLWAS en una SD. Sin embargo, esto provocaria problemas
de configuraciéon debido a que hay grandes posibilidades de que haya muchas SD.
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El RPG luego coloca el producto de TDWR en la SD y cuando lo recibe, se aplica
automaticamente formato para que se convierta en un mensaje de la pantalla de cinta y se
envie a la linea en serie de SD.

El proceso mediante el cual se colocan los productos al RBDT tiene un filtro configurable
adicional. El controlador puede especificar qué corredores se muestran en una SD. Utilice el
comando ribsetup para configurar esta opcion.

C.5 Resumen de configuracion de IRIS/
TDWR

Siga los siguientes procedimientos para instalar y configurar los componentes de TDWR.

D 1. Configure IRIS para el funcionamiento de TDWR.
a. Configure las areas de las pistas (areas protegidas).
Consulte Configuracion de las areas protegidas para TDWR (pagina 334).
b. Configure las tareas de exploracion y los productos SLINE y SHEAR.

Consulte Configuracion de las tareas y los productos de IRIS para TDWR
(pagina 336).

c. Configure las salidas para el integrador y las SD.

Consulte Configuracion de las salidas de productos de IRIS para el TDWR
(pagina 336).

2. Instale y configure las pantallas de cinta. Consulte:

« Pantallas de cinta (pagina 338)
¢ Configuracién del software de la pantalla de cinta (pagina 343)

3. Configure el integrador de TDWR/LLWAS (runways. conf).
Consulte Herramienta de pistas e integrador de TDWR/LLWAS (pagina 350).
4. Use la herramienta runways para configurar la direccion de la pista.

Consulte Herramienta Runways (pagina 357).

C.6 Preparacion del IRIS

Preparar el sistema de IRIS implica configurar las areas protegidas, la estrategia de
exploracion, la generacion de productos y la salida para el funcionamiento de TDWR.

C.6.1 Configuracion de las areas protegidas para TDWR

Las areas protegidas se configuran en la herramienta Setup > Product de IRIS.
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Figura107 Configuracion de las areas protegidas para TDWR

Convencién de nomenclatura del area

La convencidon de nomenclatura para designar los corredores de las pistas y las areas
protegidas (también llamadas "areas") es la siguiente:

» Los 2 primeros digitos corresponden al nombre de la pista, también llamado nombre
del "corredor”. En el ejemplo, es "33".
Los nombres correspondientes para la direccidn inversa (pista 15) se generan
automaticamente.
Vaisala recomienda usar la convencion de nomenclatura de la direccién del "limite
norte" para un corredor.

» Se usa la proxima posicion si hay una pista izquierda y derecha. Por ejemplo, use 33Ry
33L para indicar las pistas izquierda y derecha.
Si hay una sola pista, use un guiéon como en el ejemplo; es decir, 33-.
Tenga en cuenta que si las pistas izquierda y derecha se encuentran a una distancia de
aproximadamente 500 m (1640 pies 5 in) entre si, es mas facil designar un solo
corredor para las alertas en vez de 2 corredores por separado que casi se superponen
por completo.

* En el siguiente campo hay un caracter de guidn bajo que sirve como separador.

* Los ultimos 3 digitos se usan para especificar el "area". En el ejemplo, con "1MF" se
especifica un area protegida que se extiende desde el extremo de la pista hacia 1 milla
del extremo de la pista. Se recomienda usar el texto RWY para especificar la pista en si.
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Una vez que eligid los nombres de la pista y del drea, construya la geometria de las areas
protegidas; es decir, la informacion del tamafo y la orientacion que se requieren en la
herramienta de Setup > Product de IRIS. Consulte /RIS and RDA Utilities Guide (M211316EN).

Es dificil lograr que las dreas sean correctas. Como ayuda, Vaisala le proporciona una hoja
de cdlculo en EXCEL que le facilita configurar las dreas protegidas de las pistas. Pdngase
en contacto con un representante de Vaisala para obtener una copia.

Luego de haber creado sus dreas protegidas, pruébelas con la herramienta Overlay. Esto
requiere haber configurado la superposicidn para su sistema. Consulte Overlay en /RIS and
RDA Utilities Guide (M211316EN).

Para ver las areas protegidas sobre la superposicion, seleccione Overlay > Options >
Protected.

En la pantalla figuran las areas protegidas. Realice un acercamiento segln sea necesario
para verlas. Las areas no estdn etiquetadas.

Verifique que todas las areas se encuentren en las ubicaciones correctas y que todos los
bordes estén correctamente alineados. Si no, salga de Overlay y regrese a la configuracion/
producto de IRIS para editar y guardar la informacion del area protegida. Vuelva a hacer la
prueba con Overlay para ver si lo hizo correctamente.

C.6.2 Configuracion de las tareas y los productos de IRIS para
TDWR

Configurar las tareas de exploracion y los productos de SLINE y SHEAR requeridos para el
funcionamiento de TDWR depende de los requisitos especificos del usuario y las
limitaciones del sitio.

Por ejemplo, algunos clientes pueden solicitar la recoleccion de la informacién de
exploracion de un volumen completo durante la operacion de TDWR (para un monitoreo
meteoroldgico general), mientras que otros querrdn que la exploracion esté destinada a la
deteccion de cizalladura del viento de bajo nivel.

La mayoria de las veces se configura el sistema para que cambie automaticamente de un
modo de monitoreo meteoroldgico a un modo de monitoreo de peligros cuando el clima es
severo cerca del terminal.

Use la configuracion de ejemplo como punto de partida de la operacion. Debe ajustar este
ejemplo para cumplir con los requisitos del sitio. Por lo general, esto se hace cuando se
instala el sistema.

C.6.3 Configuracion de las salidas de productos de IRIS para el
TDWR

La configuracion de la salida del producto de IRIS para el TDWR consta de:

» Generacidn de los productos de TDWR para la SD (estaciones de trabajo de IRIS/
pantalla con hardware o pantallas de cinta virtuales).
» Generacion de los productos SHEAR y SLINE para el integrador de TDWR/LLWAS.
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Ambas configuraciones de generacion se realizan en el sistema donde se esta ejecutando el
integrador de TDWRY/IRIS. Por lo general, se trata de una estacion de trabajo de IRIS/
Analysis que funciona como un RPG (generador de productos del radar). En los ejemplos a
continuacion, este nodo se llama cyclone.

P 1. Configure la salida ala SD:

a. Configure los dispositivos de salida de red para la SD en la configuracién/salida de
IRIS.

El siguiente es un ejemplo de una salida de red a una estacién de trabajo llamada
SD1. En el ejemplo se usan un directorio de objetivo de IRIS estdndar y un puerto de
notificacion de TCPIP.

b. Configure el IRIS Product Output Menu para lograr una salida automatica de los
productos del TDWR a la SD.

RIS Oultpit Device Setups, evelone

Outpul Device #5

Device type Network —

Unit number

Menu alias E{SDl

File format IRIS (Def) _||

Filenams format Native —l|

Data format _lNormal

Notificaticon schems TCPIP _||

Target directory I_?_,-"usrx"iris_datafproductf

Copy scheme RCEP

Hotification port number ﬂIESEITES

FEecipient node nams | SD1

Consulte Envio de un producto a un dispositivo (pagina 281).
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2. Configure la salida al integrador de TDWR/LLWAS:
a. Use la configuracion/salida de IRIS para configurar la salida al integrador.

Consulte el siguiente ejemplo. Use el formato de nombre de archivo Short.

Debido a que el integrador se ejecuta en la misma maquina, use Copy en vez de RCP
(copia remota).

El puerto de notificacion debe coincidir con el configurado para el integrador en el
archivo runways . conf (consulte Configuracion de la herramienta Runways e
Integrator: runways.conf (pagina 351)). El puerto recomendado es 30726 como se
muestra en el ejemplo.

RIS Output Device Setups, cyclone

Outpul Device #4

Device type Network — |

Unit number |2

Menu alias |[Integrator

File format IRIS (Def) _||

Filenams format Short —l|

Data format _lNormal

Notificaticon schems TCPIP _||

Target directory Yusr/iris_data/tdwr/

Copy scheme | Copy —

Hotification port number ﬂ 30726

Recipient node name I_é_cyclone

b. Configure el IRIS Product Output Menu para lograr la generacién automatica de los
productos SHEAR y SLINE en el integrador.

Consulte Envio de un producto a un dispositivo (pagina 281).

C.7 Pantallas de cinta

Un controlador de ATC ocupado no tiene tiempo de mirar las pantallas de situacion a color e
interpretarlas.
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Las pantallas de cinta son pantallas alfanuméricas (conectadas a las pantallas de situacion)
que permiten al personal de ATC acceder a informacidn concisa sobre el estado de varios
corredores de pistas con respecto a la cizalladura del viento y los eventos de microrrafagas.
En la pantalla se muestran mensajes de texto simples de la forma:

32LA MBA 3MF 40K- 180 14
32LD 190 15

33LA WSA RWY 25K+ 190 17
33LD WSA RWY 25K+ 160 14

» Mediante la primera linea se informa al controlador sobre una alerta de microrrafaga
para la pista 32 en un alcance final de 4,8 km (3 millas). Se puede prever una pérdida de
velocidad aérea de 40 nudos. Al final de la linea esta el viento de superficie medido
(direccion y velocidad en nudos) en el extremo del umbral de la pista o desde cualquier
otro punto en el campo (segun la disponibilidad de la informacion del viento de un
LLWAS u otra fuente).

* La segunda linea muestra la pantalla normal sin mensajes de advertencia. Solo se
muestra el viento.

* Laterceray cuarta linea muestran una alerta de cizalladura del viento (linea de
cizalladura) para la pista 33L (entrada y salida) con una ganancia prevista de 25 nudos.
Al final de cada linea figuran los vientos del umbral.

Ademas de los mensajes de texto, suena un tono de alerta sonoro cuando se emite una
alerta. El controlador presiona un botdn ubicado en la parte delantera de la pantalla de cinta
para aceptar el tono de alerta.

C.7.1 Pantallas de cinta admitidas

IRIS es compatible con las siguientes pantallas de cinta:

« Dale Electronics, Inc., monitor de pantalla plasma/sistema de alarma modelo
ADP-250M045 (-1 para 220 V). Utilizado por la FAA de los EE. UU. Debido a su brillo es
ideal para los entornos de cabina de la torre que tienen una luz de fondo alta.

» Pantallas de cinta virtuales de IRIS Esta es una pantalla de ventana X que se puede
colocar en una estacion de trabajo o una PC que ejecute la ventana X.

La estacion de trabajo de RIS debe contar con una licencia de soporte de pantalla de cinta.

C.7.2 Instalacion del hardware de la pantalla de cinta de Dale

Se pueden "conectar en cadena” hasta 8 pantallas de cinta Dale a una estacion de trabajo de
IRIS como se muestra en la siguiente figura.

La notacion My F hace referencia al extremo del cable (DB25M o DB25F).
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Ribbon Display Connection to IRIS

IRIS Workstation

==, =8 [==8 [==§
A

RS232C 9600 Baud

Figura108 Instalacion de la pantalla de cinta de Dale

Tabla 26 Asignaciones de pin de la pantalla de cinta

J2 J Seial

1 1 GND (blindaje)

3 2 Recepcién de datos
2 3 Transmision de datos
7 7 GND (tierra)

C.7.3 Uso general de la pantalla de cinta de Dale

Ribbon Display Front Panel Controls

SELF TEST BRIGHTNESS ALARM VOLUME
NORMAL
ACKNOWLEDGE
AUTO OFF
POWER SELSTOR DURATION FREQUENCY  WARBLE

Figura109 Controles de la pantalla de cinta de Dale
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El panel delantero con bisagras se desmonta para dar acceso a los controles locales. El area
de controles se enciende cuando se abre la puerta.

Self Test
Mantenga presionado el boton SELF TEST para escribir el caracter en la pantalla. El
numero de identificacion del monitor, el nimero de modelo y la version de software se
muestran en la ultima linea de la pantalla de autoprueba.
Si es necesario, puede cambiar el nimero de identificacion con el interruptor de
seleccion.
La alarma auditiva se activa y puede ajustar el volumen y los tonos modulados.
Si se envian datos al monitor mientras SELF TEST esta presionado, el monitor
configura D6 y D7 (del byte de estado) en el nivel alto cuando se suelta el botdn para
indicar que los datos enviados a la unidad no se capturaron y que la pantalla deberia
regenerarse.

Brightness
Use el control BRIGHTNESS para ajustar el brillo de la pantalla.
Para aumentar el brillo, gire el control hacia la derecha.
Cuando gira el control a la posicion izquierda maxima (pasando el tope del
interruptor), el brillo se controla automaticamente segun la cantidad de luz ambiente
en la sala.

Normal/Bypass
Coloque el interruptor en la posicion NORMAL para establecer comunicacion entre el
monitor, el host y otros dispositivos periféricos.
Coloque el interruptor en la posicion de BYPASS para guiar las sefiales de RS-232D
alrededor del monitor.
Este interruptor de hardware permite aislar el circuito de 1/0 del monitor cuando esta
en la posicion BYPASS.

Selector
Puede configurar el nimero de identificacion del monitor de O a 7 al presionar el
interruptor.
Para configurar el numero de identificacion, mantenga presionado el boton SELF TEST
y ajuste el control SELECTOR hasta que aparezca el nimero deseado en la pantalla.
Nota: Hay tres posiciones que muestran 0. Todas funcionan como identificador #0.

Controles de la alarma y ajustes
La alarma sonora tiene 2 tonos que se encienden y apagan de forma alterna para crear
un efecto de "modulacién”.
Puede ajustar los parametros de los tonos modulados mediante DURATION,
FREQUENCY y WARBLE.

Volume
Use el control VOLUME para ajustar el volumen de la alarma sonora de 60 a 85 dBa.
Gire el control completamente hacia la izquierda para desactivar la salida del altavoz
de la alarma. Al girar el control hacia la derecha, se aumenta el volumen, y al girarlo
hacia la izquierda, se baja.

Duration
Permite que varie el tiempo de activacion/desactivacion (ciclo de trabajo) de los dos
tonos.
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Frequency
Sube o baja la frecuencia de los 2 tonos de modulacion.

Warble
Varia la tasa en las que se alternan los 2 tonos.

Acknowledge
Cuando la computadora host envia una alarma, el monitor activa la alarma sonora y
enciende el interruptor ACKNOWLEDGE.
Presione el interruptor ACKNOWLEDGE para reconocer y silenciar la alarma.

C.7.4 Pantalla de cinta virtual de IRIS

Para los sistemas que no tienen la pantalla de cinta del modelo de Dale, se proporciona la
pantalla de cinta virtual (vribbon).

También resulta practico para ver las pantallas de Dale para verificar que estén
correctamente configuradas; es decir, puede ver una version virtual de la pantalla de Dale.

Los observadores, operadores y controladores pueden acceder a la vribbon. La pantalla
vribbon se ejecuta localmente en una SD al abrir un terminal y escribir:

$ vribbon
= B
File

15-A 060 13

15-D MBA 3MF 43K- 060 13

CFO060 13G20 ALM ON 11:10

Display 0 _1| ncknowledgel

Figura 110 Pantalla vribbon

La pantalla tiene 10 lineas. Las nueve lineas superiores se usan para mostrar las advertencias
de varios corredores de entrada y de salida. En el ejemplo, la pista de salida 15 tiene una
alerta de microrrafaga con una pérdida de 45 nudos. Los vientos maximos son de 60° (060)
a 13 nudos. La linea inferior muestra los datos de viento del campo central y el estado de la
sefal de alarma.
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vribbon puede mostrar cualquiera de las 8 pantallas de cinta fisicas. Para ello, debe
seleccionar el nimero de pantalla (de 0 a 7). vribbon también tiene una alarma de tono
gue se puede silenciar (no desactivar) al seleccionar Acknowledge.

C.7.5 Configuracion del software de la pantalla de cinta

Para ejecutar el software de IRIS para el soporte de la pantalla de cinta, su sistema debe
contar con una licencia para usar esta funcién y debe tener privilegios de operador.
Consulte a su gerente de sistemas.

Descripcién general

En la herramienta de configuracion de la pantalla de cinta encontrard las siguientes
funciones:
» Los corredores de entrada y de salida de la pista se asignan a cada linea de la pantalla.
* Se pueden configurar hasta 8 pantallas para cada estacion de trabajo de IRIS y se
pueden configurar las lineas para cada pantalla de forma independiente.
* Se pueden guardar hasta 4 configuraciones. Esto se usa para instalaciones en las que
las diferentes asignaciones de pistas activas pueden requerir diferentes disposiciones
de pantalla.

Configure las pantallas de cinta con la herramienta ribsetup.

Luego de haber definido las areas protegidas, se usa la herramienta ribsetup para definir la
apariencia de la pantalla de cinta; es decir, qué informacién de pista se muestra en cada una
de las lineas de cada pantalla de cinta.

Para iniciar la herramienta ribsetup debe ser operador. Abra la ventana del terminal y
escriba:

$ ribsetup &

Aparece la herramienta ribsetup como se muestra a continuacion:

= B
File Config Status Help

Select Active
O

N
RWY 33 RWY 15
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Cuando aparece el menu por primera vez, estd en modo de "seleccién”. Puede seleccionar
entre cuatro configuraciones diferentes que se definieron previamente. En el ejemplo
anterior, se definieron 2 configuraciones: una para la pista 33 y la otra para la 15. Las otras 2
configuraciones no se usan.

Se deben definir las configuraciones para que correspondan a las pistas reales que
generalmente se usan juntas en la operacion. Cuando se vuelve a configurar el area del
terminal en respuesta a una nueva direccion del viento, se usa este menu para seleccionar la
pantalla de cinta correspondiente a la nueva configuracion.

A continuacion, se describen las funciones del mendu.
File

Brinda las funciones.

* Load
Se usa para restablecer el menu de la configuracion de archivo guardada
actualmente si desea "deshacer” los cambios.

+ Save
Guarda los cambios.

* Print
Para imprimir el menu por cuestiones de documentacion.

+ Exit
Para salir del menu. Tenga en cuenta que las pantallas de cinta permanecen activas
cuando sale.
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Status
Seleccione Status para ver un submenu del estado de comunicacion de cada una de
las 8 pantallas de cinta que se pueden instalar en la estacion de trabajo de IRIS.

Disp 0 Disp 1 Disp 2 Disp 3 Disp 4 Disp 5 Disp 6 Disp 7

||Tower1 ”ITower2 ”IATCl ”IATCQ Hlnone ”Inone ”Inone ”Inone |
Status I 0K I Dead I Dead I Dead I Dead I Dead I Dead I Dead
tpdate Tim [ 0001 oo s o o o o s
Input Count | 24005 | o | o | o | o | o | o | 0

output Count |222690 |222754 |222498 |222461 | 21853 | 21853 | 21853 | 35077

Cancell

En la fila superior del menu aparecen los nimeros de la pantalla de cinta
correspondientes a las 8 pantallas que se podrian conectar a su estacion de trabajo de
IRIS. Tenga en cuenta que es posible que en su sistema haya menos de 8 pantallas. En
la segunda fila aparecen los nombres que se configuraron para las pantallas. Los
cuatro ultimos nombres estan configurados en "ninguno” para indicar que no estan en
uso.

Se indica el estado de cada pantalla de cinta como OK o Dead. La pantalla Dead
posiblemente se desactivo o tiene un problema de cableado. Ademas, es posible que
el nimero de la pantalla configurado en la pantalla en si sea incorrecto (consulte Uso
general de la pantalla de cinta de Dale (pagina 340)).

El tiempo de actualizacién muestra el tiempo en segundos desde la ultima
comunicacion entre el IRIS y la pantalla. Se muestra el conteo de entrada y de salida
para indicar la cantidad de bytes de entrada desde la pantalla y de salida hacia la
pantalla. A veces esto resulta util para depurar problemas de comunicaciones.

Config
Mediante los submenus se puede personalizar la apariencia de cada una de las
pantallas de cinta.

Config/Config... (puerto de salida en serie)

Esta seleccidon determina qué puerto de salida de linea en serie se usa para las pantallas de
cinta. Solo se necesita un solo puerto debido a que las pantallas estdn conectadas en
cadenas entre si. Escriba el nombre del dispositivo de la siguiente manera:

/dev/ttyXXX

XXX depende del sistema, por ejemplo:

* Linux ttyS0 o ttyS1
* HP ttyOp0O o ttyopl

Consulte con el administrador del sistema de IRIS si no esta seguro.
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Cantidad de conjuntos activos (1, 2, 3, 4)

Con esto puede determinar cuantos conjuntos diferentes desea. En el ejemplo, hay dos
conjuntos activos. Escriba el nombre que desee para los conjuntos activos y seleccione File
> Save.

Menu de configuracion de la pantalla

De esta manera se puede acceder al menu de configuracién. El menu de configuracion se
usa para configurar la apariencia de la pantalla de cinta para cada conjunto activo.

Presione el botdn que se encuentra debajo del nombre del conjunto activo para ver su
configuracion de pantalla. Tenga en cuenta que de esta manera no se cambia el conjunto
activo en las pantallas de cinta; es decir, solo afecta lo que se muestra y edita en el menu de
configuracion. El botdn se vuelve amarillo para indicar qué conjunto se estd mirando o
editando. En el ejemplo, el menu de configuracion estd configurado para ver RWY 15 (botén
amarillo).

En la parte superior del menu de configuracion aparece el nimero de pantalla y estd
codificada con los colores rojo o verde para indicar si el estado de la pantalla es OK o Dead.
Los numeros de |la pantalla corresponden a la posicion del "selector” (O a 7) que esta
configurada en cada una de las pantallas de cinta. Se recomienda que si, por ejemplo, tiene
4 pantallas, los interruptores de seleccién de las pantallas estén configurados en 0,1, 2 y 3.

También hay un botdn junto al nimero de pantalla para seleccionar si una pantalla esta
habilitada o no. Si se instala una pantalla, se debe hacer clic en el botdn. En el ejemplo, las
primeras cuatro pantallas (0 a 3) estan habilitadas, mientras que las pantallas 1, 2 y 3 estan
deshabilitadas (color rojo), lo que indica que estan apagadas o que hay un problema de
comunicacion.

Debajo de cada numero de pantalla hay un nombre de pantalla (por ejemplo, Tower1l).
Configurelos para indicar la ubicacién o funcién de la pantalla de cinta en particular. Se

recomienda que use el texto None o Unused para indicar cuando una pantalla no esta

instalada. Para cambiar el nombre, escriba el texto.
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Ribbon Setup: Set Name: BWY 15, Active Set Name: RWY 15

e et

N

LRRRRNEREI
LINRRNENEI
JIRRRNENEIE
LRRRNRENEIE
AT
AT
AT
AT D

Figura 111 Menu de configuracion de la pantalla de cinta

En la parte inferior del menu de configuracién hay 9 entradas para cada pantalla que
corresponden a las 9 lineas disponibles para las advertencias en una pantalla de cinta. Para
configurar lo que aparece en cada linea, primero resaltela y, luego, haga clic con el botén
secundario del mouse para ver una lista emergente de todos los corredores posibles como
se muestra a continuacion.

Los nombres de los corredores se obtienen de las dreas de advertencia de configuracion/
producto de IRIS creadas (consulte el comienzo de esta seccidon). Ademas, hay una linea en
blanco (para configurar las lineas en blanco en la pantalla) y hay otras areas protegidas
arbitrarias que pueden no estar asociadas con un corredor en particular. Por ejemplo, se
puede configurar una sola area protegida grande para mostrar las alertas en cualquier parte
dentro de los 8 km (5 millas) del terminal.
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[” Disp O |_-
"Towerl | ITower2
|15-a |15-a

| 15-D 15-D

| 15-a

15-D
| 33-a
| 33-p
| all
|

East

Seleccione el corredor del submenu para cada linea de la pantalla. Repita el procedimiento
para todas las pantallas.

En el ejemplo, cada una de las cuatro pantallas habilitadas estd configurada de manera
idéntica. En general, esta es una buena practica porque permite que sea mas facil mantener
el sistema. Si las operaciones lo requieren, las diferentes pantallas pueden tener diferentes
configuraciones.

Para realizar cambios grandes, use el boton Clear All. Si comete un error, use File > Load
para restablecer los valores guardados.

Luego de configurar un conjunto, use File > Save para guardar sus resultados. Posiblemente
también desee usar File > Print para documentar sus configuraciones. Luego, puede hacer
clic en un conjunto diferente (botén amarillo debajo del nombre del conjunto) y configurar
las pantallas para esto. Continule hasta haber configurado todos los conjuntos activos.

C.7.6 Prueba de la pantalla de cinta con tdwr_sim

funcionamiento normal del sistema, ya que podria interferir con la sefial de las

g ADVERTENCIA! No ejecute la herramienta de prueba tdwr_s-im durante el
advertencias reales

Para probar la pantalla de cinta y por cuestiones de capacitacion, Vaisala brinda la
herramienta tdwr_sim. La herramienta genera un producto de TDWR simulado con alertas
para los corredores seleccionados con el fin de verificar que las pantallas de cinta funcionen
correctamente. Tenga en cuenta que de esta manera no se verifica que el sistema de IRIS
genere adecuadamente las advertencias.

1. Inicie un terminal y escriba:

$ tdwr_sim
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2. Cuando se le indique Enter Corridor Count,ingrese la cantidad de corredores que
tiene en su sistema.

En el ejemplo que se ha usado en este apéndice habria cuatro (33A, 33D, 15A, 15D). El
maximo conteo admitido por el simulador es 16.

3. Presione ENTER.

Los nombres del corredor se muestran linea por linea. Puede ingresar un texto
arbitrario para generar un mensaje de prueba.
A continuacion se muestra una sesién de prueba:

Enter Corridor Count [4]: 4

Enter Alert type for Corridor 0 (15-A)[ ]:
Enter Alert type for Corridor 1 (15-D)[ ]: MBA
Enter Alert type for Corridor 2 (33-A)[ ]:
Enter Alert type for Corridor 3 (33-D)[ ]:
Sending product to IRIS.

Enter Corridor Count [4]:

tdwr_s1im envia un producto de TDWR simulado a IRIS, que se transmite a cada
pantalla de cinta configurada para mostrar las alertas del corredor seleccionado (en
este caso, 15-D).

Esto provoca que en la pantalla de cinta aparezca un mensaje de advertencia como se
muestra a continuacion.

= ==
File

15-A 130 24
15-D MBA 3MF 45K- 130 24

CF130 24G36 ALM ON 13:25

Display |1 < ncknowledgel

4. Para borrar una alerta, presione la BARRA ESPACIADORA para reemplazar la
advertencia por una linea en blanco.

Si no se envia ningun mensaje nuevo a las pantallas de cinta durante 150 segundos,
aparece el texto No DATA AVAILABLE en todas las pantallas de cinta.

5. Para detener tdwr_s1im, ingrese CTRL+C.
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C.7.7 Mensajes de alerta de la pantalla de cinta

33-A MBA 3MF 40K- 180 14

Approach/Departure Corridor
Type of Alert (Microburst or Wind Shear)

Location (e,g, 3 miles final approach)

Expected airspeed gain/loss

Wind direction at threshold or other specified location

Figura 112 Mensajes de alerta de la pantalla de cinta de TDWR

C.8 Herramienta de pistas e integrador
de TDWR/LLWAS

El integrador de TDWR/LLWAS es un proceso de software por separado (que no forma
parte del software de IRIS principal) que combina alertas de cizalladura del viento de IRIS y
un sistema LLWAS opcional para generar productos de TDWR. El integrador funciona como
un filtro en las alertas; es decir, este:

» Solo pasa las alertas de las pistas activas como lo especifica la herramienta runways.

* Siun drea tiene 2 0 mas alertas, se pasa la alerta mas importante, por ejemplo, una
alerta de microrrafaga es mas importante que una alerta de cizalladura del viento.

* Solo pasa la alerta del area del primer encuentro en un corredor. Por ejemplo, si
33L_3MF y 33L_2MF tienen alertas de microrrafagas, entonces se emite la alerta de
33L_3MF en la pantalla de cinta debido a que un avidn encontraria esto primero.

* En caso de que el sistema falle, este utiliza las alertas de otro sistema, por ejemplo, si
TDWR falla, solo se usan los datos de LLWAS.

« Para cada area, se combinan las alertas de TDWR y LLWAS de la siguiente manera: Se
pasa una alerta intensa (MBA) de cualquier sistema, mientras que una alerta débil
(WSA) requiere de confirmacion de otro sistema. Se ajustan los umbrales para lo que se
considera fuerte y débil en cada sitio.

Los productos de TDWR del integrador se envian de vuelta a IRIS para su distribucion al SD
con el fin de impulsar las pantallas de cinta. Consulte Flujo de datos para la generacion de la
pantalla de cinta (pagina 332).

El integrador toma como entrada los siguientes datos:
* Productos SLINE de IRIS (advertencia de rafagas delanteras)
* Productos WARN (en cizalladura radial) de IRIS (advertencia de microrrafaga)
* Datos de entrada de LLWAS (si esta disponible, para advertencias de LLWAS).
« Configuracion de la pista activa de la herramienta runways.

Se genera un nuevo producto de TDWR y se ingresa a IRIS cuando:

» Se reciben nuevos datos de entrada.

* Se cambia la configuracidn de pista activa.

* Expird el tiempo maximo de espera (tiempo especificado de la orden de 60 segundos).
* El nombre del sitio del producto es el mismo que el nombre del sitio del radar.
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Se usan todas las entradas cuando se genera un producto de TDWR, a menos que una
entrada sea "obsoleta”; es decir, sea mayor que el tiempo especificado (de la orden de

120 segundos). Por ejemplo, si el LLWAS falla, el integrador continua utilizando los datos de
LLWAS viejos hasta alcanzar el limite de tiempo de los datos "obsoletos”. Si todos los datos
son "obsoletos”, no se genera ningun producto de TDWR en absoluto. En este caso, no hay
salida al IRIS y, eventualmente, en las pantallas de cinta aparece NO DATA AVAILABLE.

IRIS/Integrator Communication

SLINE WARN on TDWR : ~ _ |Socket
b Receivey 1 Port
: 30725

IRIS @

(7))
I
m
>
Pyl

)
;
Integrator + :
Socket :
Receivep ~ = | Port
30726
: ‘ l TDWRI/LLWAS Runwavs
- SLINE V\é'?_'RE"L;” LLWAS Integrator Utilityy

e W

Isrvliris_data/tdwr
LLWAS

L Data
Socket (optional)
Port | --------------------- -
30727

Figura 113 Comunicacion del IRIS/Integrador

C.8.1 Configuracion de la herramienta Runways e Integrator:
runways.conf

La configuracioén del integrador y la herramienta runways se almacena en el archivo

runways.conf en el directorio IRIS_CONFIG que se supone aqui que es el

directorio /etc/vaisala/irisrda.

Los pasos de configuracion son:

1. Cree el directorio de datos tdwr (ubicacién predeterminada /usr/iris_data/
tdwr).
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2. Instale el archivo runways. conf (ubicacién predeterminada /etc/vaisala/
irisrda/runways.conf).
3. Edite el archivo runways. conf.
Cree el directorio /usr/iris_data/tdwr.

Debe tener privilegios de administrador para este paso. El directorio tdwr puede estar en
cualquier parte en la estacion de trabajo que ejecute el integrador. Sin embargo, le
recomendamos colocarlo en el mismo lugar que el directorio del producto TRIS_PRODUCT.

En una instalacion estandar, este es un directorio llamado /usr/iris_data. Este puede
ser diferente en su sistema. Para ver la ubicacion del directorio del producto, revise /usr/
sigmet/config/profile.

Para realizar el directorio tdwr, inicie sesion como administrador o conviértase en el usuario
experto e ingrese:

# cd /usr/iris_data
# mkdir tdwr

Configure los privilegios del directorio de forma tal que coincidan con los de otros
directorios (realice un 1s =11 para ver cdmo estan configurados los otros directorios). En
caso de una instalacién estandar, escriba:

# chown operator tdwr
# chgrp users tdwr
# chmod 777

Instale el archivo runways.conf.

El archivo runways. conf se guarda en el directorio /SIRIS_ROOT/config
(generalmente /etc/vaisala/irisrda).

Revise si el archivo existe en este directorio. Inicie sesidon como operador y escriba:

$ cd /etc/vaisala/irisrda
$ 1s

Compruebe que el archivo runways. conf se encuentre en la lista. Si no, copie la plantilla
de la siguiente manera:

$ cp /usr/sigmet/config_template/init/runways.conf /usr/sigmet/config

Edite el archivo runways.conf.

Edite el archivo runways. conf (use vi, emacs o el editor de textos de ASCII). El archivo
se muestra a continuacion:
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File: ${IRIS_CONFIG}runways.conf

Contains configuration information for the TDWR/LLWAS -integration

algorithm and the runways utility.

Number of runways to define: COUNT 3

For each runways: Primary direction, Secondary direction, default direction.
The default direction 1is the direction to use at powerup until changed
manually by runways.

H O B H H H

RUNWAY 1 33- 15- LLWAS

RUNWAY 2 36R 18L LLWAS

RUNWAY 3 36L 18R LLWAS

# Uncomment this if you want all corridors reported out of integration.

#DONT_FILTER_RUNWAYS

# Turn logging on, choices are FILE or TERM or BOTH or NONE LOG BOTH

# Define 1input related -info:

# Socket port; Directory; Timeout to consider +input data stale

IRIS_IN 30726

IRIS_IN_DIR /usr/iris_data/tdwr/

IRIS_IN_TIME 120

# Define output related info:

# Socket host and port; Directory;

# Timeout to retransmit output even with no changes

IRIS_OUT cyclone 30725

IRIS_OUT_DIR /usr/iris_data/product/

IRIS_OUT_TIME 60

# Define LLWAS -input related info:

#LLWAS_IN 30727

# Since the LLWAS -input does not contain sitename or lat/lon. These
need to be specified to handle the case where IRIS -input 1is lost.

#
# For systems with no LLWAS 1input, it is recommended that you comment
# this whole section off.

+*

Specify radar lat and lon in signed degrees. Negative is south latitude, or
West longitude.

+*

RADAR_LATLON 43.00 -71.00

# If you want to take the latlon from the IRIS {input, if available, then
# comment out this line.

ALWAYS_SET_LATLON
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# Specify desired radar sitename. Max 16 chars, requires quotes 1if you
# have imbedded whitespace.

RADAR_SITENAME "THIS IS A TEST"

# If you want to take the sitename from the IRIS +input, if available, then
# comment out this line.

ALWAYS_SET_SITENAME
# List of users who are allowed to operate the runways utility.
OPERATORS operator

# End of file

Las lineas del archivo se describen en detalle a continuacion:

354

® COUNT 3

Esta es la cantidad de pistas fisicas; es decir, tiras de hormigoén.

® RUNWAY 2 36R 18L LLWAS

Se asigna un numero arbitrario a cada pista (por ejemplo, 1, 2 y 3). Estos numeros
deben ser secuenciales comenzando desde el 1.

Los nombres de cada pista se especifican en los siguientes dos campos (por ejemplo,
36L Yy 18R).

El ultimo campo corresponde a la pista activa predeterminada cuando se inicia por
primera vez el software. Este puede ser cualquiera de los nombres de pista o, si esta
disponible, el LLWAS. En el caso del LLWAS, se usa la direccion de la pista especificada
en los datos del LLWAS cuando se inicia por primera vez el integrador. Si no hay datos
del LLWAS, entonces se usa la direccion de la pista en el primer campo durante el
arranque.

° # DONT_FILTER_RUNWAYS

Por lo general, esta linea deberia tener un comentario (el signo #).

Sino lo estd (sin el signo #), el integrador pasa las alertas de todas las dreas aunque no
estén asociadas a las pistas activas.

Aun asi, las pantallas de cinta pueden realizar el filtrado; es decir, se puede configurar
ribsetup para excluir las pistas inactivas. Consulte Configuracion del software de la
pantalla de cinta (pagina 343).

RESTRINGIDO



Apéndice C - Funciones del IRIS TDWR

. # Turn logging on, choices are FILE or TERM or BOTH or NONE
LOG BOTH

 Siinicia el integrador desde un terminal, configlirelo en AMBOS.
 Siinicia el integrador de forma automatica, configurelo en ARCHIVO. El archivo de
registro se almacena en var/log/irisrda.

. IRIS_IN 30726
IRIS_IN_DIR /usr/iris_data/tdwr/

Mediante estas entradas se configuran las caracteristicas de la entrada desde IRIS hasta
el integrador.

IRIS_IN es el puerto del conector que usa IRIS para avisar al integrador cuando se
envia un nuevo producto. Esto debe coincidir con el dispositivo de red de
configuracién/salida de IRIS que se configurd para enviar productos desde IRIS al
integrador. El puerto predeterminado es 30726.

IRIS_IN_DIR es el directorio donde IRIS envia productos al integrador. Esto debe
coincidir con el directorio configurado al comienzo de esta seccidn y el directorio
configurado en la configuracion/salida de IRIS para el integrador de TDWR. Consulte
Configuracion de las salidas de productos de IRIS para el TDWR (pagina 336).

o IRIS_OUT cyclone 30725
IRIS_OUT_DIR /usr/iris_data/product/

Mediante estas entradas se configuran las caracteristicas de la salida desde el
integrador hasta IRIS.

IRIS_OUT es el nombre del nodo (ciclén) y el puerto del conector (30725) donde IRIS
recibira los datos. Por lo general, esta es la estacion de trabajo local donde se ejecuta el
integrador. El puerto del conector debe coincidir con la variable del entorno de
IRIS_NETRCV respecto del receptor de red. Esto se configura en /usr/sigmet/
config/profile.

IRIS_OUT_DIR es el directorio donde se envian productos de TDWR. Esto debe
coincidir con el directorio configurado para IRIS_PRODUCTS, que generalmente

es /srv/iris_data/product. Esto se configuraen /usr/sigmet/config/
profile.

* IRIS_IN_TIME 120

Este es el tiempo en segundos después del cual, se considera que una entrada es
"obsoleta". Por ejemplo, si el LLWAS deja de enviar datos, el integrador continua
utilizando los datos de LLWAS durante 120 segundos (en el ejemplo). Luego de
120 segundos, los datos viejos del LLWAS no se usan para generar los nuevos
productos de TDWR.
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® IRIS_OUT_TIME 60

Este es el tiempo maximo entre la generacién de productos de TDWR. Se genera un
nuevo producto de TDWR si se produce una de las siguientes situaciones:
* Llega una nueva entrada.

* Cambia la configuracién de las pistas activas.

* Una de las entradas queda obsoleta (se agota el tiempo de espera de
IRIS_IN_TIME).

e Se excede el IRIS_OUT_TIME de la ultima generacion del producto de TDWR.

* Mediante IRIS_OUT_TIME se puede garantizar (en este ejemplo) la creacion de un
producto de TDWR al menos cada 60 segundos siempre que haya entradas validas
(los datos no sean obsoletos).

. LLWAS_IN 30727
Este es el puerto del conector que usa LLWAS para avisar al integrador cuando se
encuentran disponibles nuevos datos del LLWAS. Si no cuenta con un LLWAS, comente
esta linea al agregar # al comienzo.

o <LLWAS Site Information>
Si tiene un sistema de LLWAS, debe especificar la LAT./LON. del radar y el nombre del
sitio, ya que estos no se encuentran en el encabezado del LLWAS.

Esta informacidn es necesaria si el radar falla y las alertas se basan en el LLWAS
unicamente. Si no cuenta con un LLWAS, comente todas las lineas de esta seccion.

° OPERATORS operator controller>
Mediante estos controles se accede al menu de pistas de la identificacion del usuario en

la lista. Tenga en cuenta que cualquiera puede ver el menu de pistas, pero solo los
usuarios de la lista pueden cambiarlo.

C.8.2 Inicio de la herramienta del integrador

Inicio del integrador manual

Para iniciar el integrador de TDWR/LLWAS debe ser operador de IRIS. En una ventana del
terminal en la estacion de trabajo donde se ejecuta el integrador (generalmente un sistema
de IRIS/Analysis de RPG), escriba:

$ tdwr_llwas_int

Esto permite iniciar el software y registrar eventos en la ventana del terminal. Convierta en
icono el terminal para poder leer cualquier mensaje en el registro.
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Configuracion del integrador automaético

El enfoque recomendado es iniciar el integrador automaticamente cuando arranque la
estacion de trabajo. Para ello, cree un archivo de inicio de forma similar al arranque de
siris automatico.

C.8.3 Herramienta Runways

Runwavs cvelone

File

UOse LLHAS
Direction

o 33- |=X=  15-

Aetive or Select Runway Direction

o [36R | =%z 18L
| 36L | =%z 18R

Los controladores usan la herramienta runways para especificar qué pistas estan activas. El
algoritmo del integrador de TDWR/LLWAS usa esta informacion para filtrar las alertas de las
areas inactivas. Por ejemplo, cada area de la pista tiene dos nombres, por ejemplo, 33L_3MD
corresponde a la misma area fisica que 15R_3MF. La direccidén de la pista especificada en la
herramienta runways permite determinar cudl de estos nombres se usa para identificar el
area. Ademas, si no se usa una pista, toda la pista y todas sus dreas asociadas pueden
configurarse en inactivas.

Se debe ejecutar la herramienta runways en el mismo nodo de IRIS donde se ejecuta el
integrador (por lo general, esta es la estacion de trabajo de IRIS asignada para generar
productos); sin embargo, puede exportar la pantalla de runways a otra estacion de trabajo
en la red. Por lo tanto, se puede ejecutar la herramienta de runways desde cualquier
estacion de trabajo en red.

Independientemente de si estd en una estacion de trabajo local o remota, debe tener los
privilegios para iniciar sesion en el sistema. Tenga en cuenta que la mayoria de las
instalaciones permiten a los observadores ver la herramienta runways, pero solo los
controladores (y quizas los operadores) pueden cambiar su direccion. La linea OPERATORS
en el archivo runways. conf especifica qué usuarios pueden controlar la herramienta
runways. Consulte Configuracion de la herramienta Runways e Integrator: runways.conf
(pagina 351).
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Inicio de la herramienta Runways

La herramienta de runways se puede configurar de manera tal para que se inicie
automaticamente en su sistema. El administrador del sistema se encarga de su
configuracion. Consulte Configuracion de la herramienta Runways e Integrator: runways.conf
(pagina 351).

En un terminal de linea de comando, escriba:

$ runways &

Si se encuentra en otra estacion de trabajo puede usar rlogin <nodemame> o sigterm
<nodename> para abrir un terminal en el nodo donde se ejecuta el integrador. Tenga en
cuenta que si usa el enfoque de rlogin, antes de ejecutar las pistas debe escribir lo
siguiente:

$ export DISPLAY=< yournodename >:0.0

Esto permite exportar la pantalla de pista a su estacion de trabajo. Si la pantalla de pista no
aparece en su estacion de trabajo, posiblemente deba escribir lo siguiente en el terminal de
su estacion de trabajo (no en el sistema remoto):

$ xhost +

Esto permite que aparezcan ventanas de otras estaciones de trabajo en la pantalla. Consulte
con el administrador del sistema si desea que esto se habilite automaticamente.

Detencién de la herramienta Runways

Para salir de la herramienta runways seleccione File > Exit en la esquina superior izquierda.
Tenga en cuenta que el integrador usa las configuraciones especificadas en la herramienta
Runways luego de que salga.

Configuracién de las pistas activas/inactivas

Cada pista configurada en runways. conf debe tener una linea en el menu como se
muestra al comienzo de esta seccion. Con el botén ubicado en la columna izquierda mas
alejada se activa o desactiva la pista. Se indican las pistas inactivas con el simbolo "X" sobre
la pista como se muestra en el ejemplo de 33/15.

Seleccidn de la direccion de la pista

Se indica la direccion de la pista mediante el color verde del nombre de la pista y la direccién
del icono de avidn. Se puede seleccionar la direccion de la pista manualmente al hacer clic
en el nombre de la pista, o0 automaticamente mediante el LLWAS (si esta disponible). Para
habilitar la seleccion automatica del LLWAS, haga clic en el botén de la columna del LLWAS
para cada pista.
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Estado del LLWAS

Runwavs cvelone

File

UOse LLHAS
Direction

o 33- |=X=  15-

Aetive or Select Runway Direction

o [36R | =%z 18L
| 36L | =%z 18R

Si el LLWAS se encuentra disponible en el sistema, se muestra su estado de comunicacion
con el integrador en la columna del LLWAS. En la imagen anterior se muestra la pantalla
DEAD sobre un fondo rojo para indicar que el LLWAS no se esta comunicando con el
integrador.
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Apéndice D. Correccion del
pluviometro Hydromet

D.1 Descripcion general de la correccion
del pluviometro Hydromet

IRIS/Hydromet es un paquete de IRIS opcional para aplicaciones hidrometeoroldgicas.

Tabla 27 Funciones de IRIS para aplicaciones hidrometeoroldgicas

Funciones estandares Funciones opcionales

Visualizacion de la tasa de precipitacion en mm/h o
in/h para una relacion de Z-R seleccionada en los me-
nus de Product Configuration para:

. PPI
* RHI

« CAPPI
.« MAX
« XSECT

La seleccién de unidades se realiza por la seleccién de
escala de colores.

Producto CATCH:

* Brinda la profundidad promedio de la precipitacion
en regiones de subcuencas para periodos seleccio-
nables.

» Se visualiza como regiones codificadas por color o
como iconos codificados por color.

Las regiones con subcuencas se definen de manera si-
milar a las superposiciones. En la ventana de vista ra-
pida, puede hacer clic con el botén derecho del mou-
se sobre una regién o un icono para ver la representa-
cién en grafico de barras de la cantidad de lluvia caida
en la subcuenca por hora.

RAIN1

La acumulacién de precipitacién por hora para rela-
ciones de Z-R seleccionables.

Entrada de producto GAGE con calibracién del pluvié-
metro. Esto permite que las acumulaciones por hora
RAIN1 del radar se calibren segun la lluvia real medida
en los medidores.

Los productos GAGE pueden contener el coeficiente y
el exponente ZR (por sitio) derivados de la mediciéon
de un disdrémetro o de otra fuente.

RAINN

Acumulacién de precipitacion de horas multiples se-
gun las cantidades por hora.

Visualizacién de un historial de 12 horas.

Mas informacion

» CATCH: Acumulacién de precipitacion en subcuencas (pagina 128)
» GAGE: Informes del pluviometro (pagina 173)
» RAIN-N: acumulacion de lluvia en N horas (pagina 64)

D.2 Flujo de datos de Hydromet para la
correccion del pluviometro

En la siguiente figura, se muestra el flujo de datos para la correccion del pluviémetro.
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IRIS Input Directory for Raingage Files

Input GAGE Data File

- From external raingage network

Format Conversion for Hourly Gage Totals

GAGE Input Pipe
IRIS Product Directory
IRIS Product Generator
>
GAGE Product RAINI Algorithm
>
CAPPI Products Gage CO}'rectlon Can be changed by user
Pipe
)
Corrected RAIN1 Product
-
RAINN Product RAINN & CATCH
Algorithms
- IRIS Product Generator
CATCH Product

Figura114 RAINT1 Flujo de datos de la correccién del pluvidmetro
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* Entrada desde la red del pluviometro externo
El cliente proporciona los datos del pluvidmetro en forma de archivos que el cliente
transfiere automaticamente a través de la red hasta un directorio que se define en el
menu Setup > Input de IRIS.
Cada archivo debe contener la acumulacion total para la hora anterior para todos los
medidores. Consulte Formato del archivo de datos del calibrador (pagina 363).

* Canal de entrada para la conversion de formato a producto GAGE
El canal de entrada es un convertidor de formato que convierte los datos del cliente al
formato del producto GAGE. El canal de entrada se especifica en Setup > Input.
Se trata de un software que generalmente se personaliza para la red del pluviometro en
particular. Puede crear sus propios canales o Vaisala puede proveer el canal
AsciiToGage, en cuyo caso también se proporciona el codigo de fuente del canal
para que los clientes puedan mantener las tuberias en el futuro.

* Producto GAGE
Se trata de un producto dentro de IRIS que contiene los totales del pluviometro para
todos los medidores de la red para la ultima hora. Consulte Formato del archivo de
datos del calibrador (pagina 363).

* Productos CAPPI de entrada
El producto de acumulacion de pluviosidad por hora RAIN1 de IRIS utiliza productos
CAPPI como entrada. Los productos CAPPI pueden estar en dBZ, dBT o la tasa de
precipitacion correspondiente segun la relacién de Z-R predeterminada como por
ejemplo Z=200R'"6,
Por lo general, se utiliza un pseudo CAPPI "lleno” para que, a rangos mas lejanos, se
use el angulo de elevacidon mas bajo para llenar los datos.

* Procesamiento de RAIN1y proceso de calibracion del pluvidmetro
La correccion del medidor se activa cuando se enciende el botén correspondiente en el
menu de configuracion del producto RAINI. En este caso, el generador de productos de
IRIS espera todos los productos CAPPI y el producto GAGE para la hora anterior y
luego ejecuta el algoritmo de RAINT.
Para obtener mas informacion sobre las consideraciones de programacion para el
algoritmo RAINT1 con correccidon de GAGE (es decir, sobre como manejar el retraso del
tiempo de llegada de los productos GAGE), consulte Programacion de RAINT con
producto GAGE (pagina 371).
El algoritmo RAIN1T procede normalmente como se describe en RAINT: acumulacion de
[luvia por hora (pagina 61).
El paso adicional de la correccion de GAGE se realiza mediante un algoritmo "Product
Pipe". Vaisala proporciona un algoritmo basado en Brandes and Wilson (1982). Puede
proporcionar su propio algoritmo de correccidn del canal de productos en lugar del
suministrado. Consulte /RIS Programming Guide (M211318EN.).
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* Producto RAINT1 corregido
El proceso de calibracién del pluviometro genera el producto RAIN1 final corregido
para que usen los productos RAINN y CATCH.

Puede hacer gue se genere un producto RAIN1 no corregido mediante la ejecucion
del producto RAINT (con un nombre diferente) con el botén de correccién del
pluviémetro deshabilitado. Por ejemplo, nombre el producto no corregido HOURLY y
el producto corregido HOURLY- GAGE.

* Productos CATCH y RAINN
El producto RAINT1 sirve de base para los productos RAINN y CATCH.
También puede ejecutar los productos WARN en el RAIN1. De esta manera, todos los
productos subsiguientes que se basan en el RAIN1 para la entrada se benefician del
algoritmo de correccion.

D.3 Formato del archivo de datos del ca-
librador

Los archivos de datos del pluviometro se deben enviar automaticamente a un directorio
especificado en Setup > Input del IRIS para el canal de entrada.

Los datos se puede enviar mediante FTP, RCP o NFS. El archivo debe contener los totales del
medidor por hora para todos los medidores junto con la demas informacion de respaldo
requerida por el producto GAGE, como por ejemplo fecha y hora, y ubicacién del
pluviometro.

El formato del archivo de datos de entrada es el siguiente:

» Cada archivo es de texto plano ASCIl y la estructura general son campos de coleccion
que constan de una palabra clave seguida de uno o mas valores de datos. Esto hace
que el formato sea expansible, ya que se pueden agregar con facilidad palabras clave
nuevas en el futuro y cada lector de software puede elegir qué conjunto de palabras
clave necesita procesar.

» El espacio en blanco se usa para separar las palabras clave y los valores de datos. Se
pueden usar comillas alrededor de un valor de cadena si existe la posibilidad de que la
cadena contenga un espacio en blanco. Cada linea termina con un caracter de "linea
nueva".

» Cada archivo representa datos de cualquier cantidad de estaciones, pero solo se
informa una hora de datos en cada fila. Esa hora es la hora final de los datos y se
informa utilizando las palabras clave TIME y SPAN en las primeras lineas del archivo. La
resolucion de tiempo fundamental se cuantifica a intervalos de un minuto.

» Cada informe de estacién de pluviéometro consta de una linea con al menos las palabras
clave CODE y LONLAT, mas la palabra clave RRATE o RFALL. Las palabras claves QUAL
y REM son opcionales.

En general, el canal de entrada se debe personalizar, ya sea escrito por el cliente o por
Vaisala. Este es el formato que utiliza el canal de entrada AsciiToGage. Si desea utilizar
otro formato, debe escribir su propio canal de entrada personalizado.
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Este formato de datos recomendado para el medidor de entrada no coincide con el
formato del producto GAGE ya que el canal de entrada cambia el formato del producto
para IRIS.

La informacion basica debe estar en el archivo o, en algunos casos, en un archivo de
configuracion separado para el canal de entrada. Consulte /RIS Programming Guide
(M211318EN).

Las palabras clave son las siguientes:
# any comment
Se ignora toda linea que comience con "#", ademas de las lineas en blanco.

TIME yyyymmddhhmm
La hora final para todas las estaciones informadas en este archivo. La cadena de
digitos indica el afio, el mes, el dia, la hora y los minutos. Esta palabra clave aparece
una vez al comienzo del archivo.

SPAN nn
El intervalo de tiempo en minutos decimales para todos los datos informados en este
archivo. Esta palabra clave aparece una vez al comienzo del archivo. IRIS admite
intervalos de 60 minutos.

CODE nnnnnn
El cddigo de estacion para un pluviometro. El cddigo es una cadena arbitraria de
15 caracteres de largo o menos. El campo debe estar presente para cada medidor
informado.

LONLAT nn.nnnnn nn.nnnnn
Latitud y longitud de un pluviometro. La longitud es el nimero real entre -180 y +180
con valores positivos que representan la longitud Este.
La latitud es el numero real entre -90 y +90 con valores positivos que representan la
latitud norte. Se puede usar cualquier numero de digitos decimales de precision. El
campo debe estar presente para cada medidor informado.

RRATE nn.nnn

La tasa de lluvia caida en milimetros/hora para un pluviémetro. Deben estar presentes
tanto el campo RRATE como el RFALL para cada medidor informado.

RFALL nn.nnn
La cantidad de lluvia caida en milimetros para un pluviémetro. Deben estar presentes
tanto el campo RRATE como el RFALL para cada medidor informado.

Z/R ccc.c e.ee
Campo opcional que esta disponible para pluviometros del tipo disdrometro capaces
de calcular una relacion Z /R. Los numeros son la constante y el exponente en la
ecuacién Z = CRE. Cuando no hay lluvia o el disdrometro no puede realizar una
medicion, se envian valores de 0,0 para ambos niumeros. Esto se interpreta como un
indicador especial que significa que se deben usar los valores predeterminados.

QUAL nn
La calidad de datos (O: no util; 10: mejor) para un informe del pluvidmetro. El campo
es opcional. Si se omite la calidad de datos, se supone que es "10" (mejor).
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REM XXXXXXXXXXX
Permite insertar un comentario en el archivo. Le sigue un campo de texto arbitrario.
Utilice comillas para los comentarios si incluyen un espacio en blanco.

En el siguiente ejemplo, se muestran datos del pluviometro para 5 sitios durante un intervalo
de tiempo de 60 minutos que finaliza a las 22:00 el 10 de julio de 2000. Tenga en cuenta
que las columnas exactas y la precision numérica pueden variar, al igual que el orden de las
palabras clave en cada linea.

REM "Example format of an IRIS Rain Gage input file" TIME 200007102200 SPAN 60
CODE 001213 LONLAT 127.312533 38.172512 RRATE 4.5

CODE 000223 LONLAT 127.2223 38.2155 RRATE 2.2

CODE 000095 LONLAT 127.31 38.2283 RFALL 0.083

LONLAT 127.1214 38.1825 QUAL 0 RRATE 1.2 REM "Gage broken"

CODE 000122

CODE 000109 RRATE 1.1 LONLAT 127.2884 38.1277
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D.4 Configuracion de RAIN1T con correc-
cion del pluviometro

1. Configure los productos CAPPI de entrada.

El algoritmo RAIN1T comienza con productos CAPPI. Consulte CAPPI : Indicador de
posicion en plano de altitud constante (pagina 41).
Para optimizar los productos CAPPI para RAIN1 con correcciéon de GAGE, considere lo
siguiente:
* Tipo de datos CAPPI establecidos a R segun Z.
La entrada CAPPI debe estar en unidades de tasa de precipitacion. Esto genera que
la interpolacion de CAPPI se realice sobre la tasa de precipitacion en lugar de dBZ.
Por lo tanto, el peso de la interpolacién es lineal en unidades de tasa de
precipitacion.
Use el factor de reflectividad corregida Z en lugar del factor de reflectividad
corregida T para que pueda beneficiarse de la correccién y la cancelacion del eco.
* Resolucion de CAPPI de aproximadamente 1 km (0,6 millas)
La resolucion del producto RAIN1 es idéntica a la del producto CAPPI de entrada.
Vaisala recomienda que el rango maximo para CAPPI y la cantidad de pixeles se
establezca para producir una resolucién de aproximadamente 1 km. Por ejemplo,
para un rango maximo de 240, un producto 480 x 480 debe tener una resolucion de
1km (0,6 millas).
 Altura de CAPPI de aproximadamente 1 km, Relleno establecido en Si (Pseudo
CAPPI)
Seleccione una altura de CAPPI de nivel unico de aproximadamente 1 km segun la
altura del terreno circundante. Tenga en cuenta que las alturas de CAPPI se definen
como altura por sobre el nivel de referencia que generalmente se establece en el
nivel del mar (en Configuracion/RCP de IRIS). Habilite CAPPIRelleno para que
CAPPI se defina para rangos cercanos y lejanos donde no sea posible interpolar a
1km.
« Utilice la relaciéon de Z-R predeterminada de Z=200R'6
Vaisala recomienda que al principio use una relacién de Z=200R"6 predeterminada
como la relacion de Z-R predeterminada en el producto CAPPI. Luego de algunas
experiencias, puede elegir modificarla para que se acerque mas a su precipitacion.
Esta relacion también se puede ajustar segun la estacion.

2. Configure el producto RAIN1.

Para la configuracion del producto RAINT, seleccione los CAPPI de entrada que se
configuraron arriba. Use la misma relacion de Z-R en el producto RAINT como se usd
para los CAPPI.

Si desea usar la correccion del medidor, seleccione el boton de correccion del medidor.
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3. Actualice el archivo de configuracion de correccion de GAGE (RainlGageCor.conf)

El algoritmo de correccion del pluvidmetro usa el archivo de configuracion
RainlGageCor.conf en el directorio /etc/vaisala/irisrda.

Copie la plantilla que se encuentra en el directorio /etc/vaisala/
irisrda_templates en /usr/sigmet/config durante lainstalacion.
A continuacion se presenta un ejemplo del archivo RainlGageCor.conf.

# RainlGageCor.conf for the Rainl/GAGE correction program
LOG NONE

# OVERRIDE_PRODUCT_NAME JOE

# VERBOSE

MIN_VALID_GAGE 1.00

MIN_VALID_RADAR 1.00

MIN_CORRECTION 0.20

MAX_CORRECTION 5.00

* LOG
Configura dénde va la informacioén de registro. Las opciones son NONE, TERM, FILE
0 BOTH. FILE significa lugar en el archivo S{IRIS_LOG}/RainlGageCor. log.

* MAX_CORRECTION Y MIN_CORRECTION

» Los factores de correccion del calibrador maximo y minimo evitan que las
correcciones grandes posiblemente erroneas contaminen los datos.
Los numeros se ingresan como factores, como por ejemplo 3y 0,3 para el maximo y
el minimo respectivamente.
Si se supera el limite, el algoritmo usa el valor del limite; es decir, los factores de
correccion se saturan al limite.

* MIN_VALID_GAGE
El monto minimo de acumulacion de pluviosidad por hora para un medidor del que
se considera tiene una cantidad valida de pluviosidad.
Depende en cierta medida de la precision de los medidores. Lo tipico seria un valor
de 3 mm (0,12 pulgadas). Tenga en cuenta que esto corresponde aproximadamente
a un factor de reflectividad promedio de una hora de 21 dBZ.

* MIN_VALID_RADAR
La acumulacién de RAINT minima, promediada sobre el medidor que es valido.
Las acumulaciones de precipitaciones del radar menores que este valor se
consideran invalidas y no se calcula una correccién del medidor. Es similar a la
acumulacion del medidor valida minima, excepto que en este caso es para el radar.
Lo tipico seria un valor de 3 mm (0,12 pulgadas).

* MIN_VALID_COVERAGE
Cuando se promedian los pixeles de RAIN1 del radar sobre un medidor (1, 9, 25, 49
pixeles y similar) para hacer una correccion, por lo general no todos los pixeles son
validos.
Si el porcentaje de pixeles validos es menor que este valor, no se calcula una
correcciéon de medidor. Por ejemplo, si el porcentaje minimo se establece en 50 % y
el promedio del medidor estd por encima de los 3 x 3 pixeles, al menos 5 pixeles
deben ser validos para que se genere una correccion.

* OVERRIDE_PRODUCT_NAME
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Use este comando si desea cambiar el nombre del producto RAINT.
* RADAR_AVERAGE
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Es la distancia en km alrededor del pluvidometro donde se deben promediar las
reflectividades del radar. En el caso donde la resolucién de CAPPI de entrada sea de
1km [por ejemplo, rango maximo de 240 km y 480 x 480 pixeles], establecer la
distancia promedio en 1,5 km daria como resultado un promedio mayor a 3 x 3
pixeles centrado sobre el pixel que contiene el medidor. En la siguiente figura se
muestran algunos ejemplos.

Radar Data Averaging about a Raingage Location
(Input CAPPI pixel resolution set to 1 km for example)

Averaging Distance Set to 0.5 km

Gage]

Averaging Distance Set to 1.5 km

Gagel

Averaging Distance Set to 2.5 km

Gagel
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4. Defina las configuraciones de Configuracion de IRIS.

a. En Configuracion > Entrada, especifique las caracteristicas de entrada de los
archivos del pluviémetro del usuario, incluido el directorio donde llegan los archivos
y el nombre del canal de entrada que se usa para convertir el formato de los datos
en el producto GAGE de IRIS.

Consulte /RIS and RDA Utilities Guide (M211316EN).
Dependiendo del sistema, también puede haber un archivo . conf para el canal de
entrada. El canal de entrada se almacena en /usr/bin/pipes.

b. En Configuraciéon > Producto, configure la relacion Z-R predeterminada.

Por lo general, se establece en Z=200R1>6 (entrada 200 y 1,6). No obstante, puede
establecerla de manera diferente segun la experiencia local.

Tenga en cuenta que puede anular este valor en la configuracion del producto
RAIN1.

c. En Configuracién > Producto, configure el tiempo de espera de GAGE.

Es el tiempo requerido luego del final de la hora para el producto GAGE que se
generara. El retraso se genera principalmente por el retraso en la llegada a la red de
los datos del pluviémetro del usuario.

D.5 Algoritmo para la calibracion del me-
didor de RAIN1

El algoritmo predeterminado para la correccidon del pluvidmetro que se provee se modela
segun Brandes and Wilson (1982). El algoritmo usa un paso de tiempo basico de una hora;
es decir, se comparan totales de GAGE para cada hora con los totales del radar por hora
(segun una relacion de Z-R predeterminada) para la misma hora. La relacion (acumulacion
del medidor de 1hora/acumulacién del radar de 1 hora) es el factor de correccién para un
medidor.

Luego, se corrige el producto RAINT mediante la interpolacion de los factores de correccion
para todos los medidores en cada pixel en el producto RAIN1 y la multiplicacion del valor de
pixeles del radar por el factor de correccién. Los pasos del algoritmo basico son los
siguientes:
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1. Cdlculo del factor de correccidon del medidor para cada medidor
La correccion del medidor es la relacidn de (acumulacidn del medidor de 1 hora)/
(acumulacion del radar de 1 hora).

* La acumulacion del medidor se toma del producto GAGE. Debe ser mayor que la
acumulacion del medidor valida minima para un factor de correccion que se
calculara.

* La acumulacion del radar para el medidor se calcula primero realizando un producto
RAIN1 no corregido para la hora y luego promediando los pixeles alrededor del
medidor (segun la distancia promedio; consulte Configuracion de RAINT con
correccion del pluviometro (pagina 366)).

Los pixeles se promedian al sumar solo los pixeles validos (no umbrales) y luego
dividirlos por la cantidad de pixeles validos.

Para una correccion de medidor que se calcularg, la acumulacién de pluviosidad
promedio debe ser mayor que la acumulacion del radar valida minima, y la cantidad
de pixeles validos (no umbrales) debe ser mayor que el porcentaje minimo de la
cobertura de RAIN1 del radar.

» Siambas acumulaciones de 1 hora del medidor y del radar son vadlidas, se calcula la
correccion del calibrador. De lo contrario, el medidor se indica como no valido.

» Se aplican los limites del factor de correccion maximo y minimo.

» Este procedimiento se repite para cada medidor.

2. Interpolacién de la correccidon del medidor para cada pixel
Los factores de correccién del medidor se aplican al producto RAIN1T no corregido para
generar el producto de salida RAINT final corregido. La técnica es que el valor de
acumulacion de pluviosidad en cada pixel en el producto RAINT no corregido se
multiplica por un factor de correcciéon promedio.
El factor de correccién promedio para un pixel se calcula a partir de todos los
medidores al pesar el factor de correccidn para cada medidor de manera inversa con su
distancia desde el pixel; es decir,

sl
D;

C+

1
2o,
donde C es la correccion del medidor promedio para un pixel, C; es la correccion en el

medidor y D; es la distancia entre el medidor y el pixel. Tenga en cuenta que el valor
minimo de D; se fija en Tkm (0,6 millas).

D.6 Programacion de RAIN1 con produc-
to GAGE

El algoritmo de programacion para la generacion del producto RAINT1 es diferente de |a
programacion de RAIN1 estandar ya que el generador del producto debe esperar la llegada
tanto de los CAPPI como del producto GAGE para la hora anterior. Para compensar el
retraso en la llegada del producto GAGE, se define un Gage Wait Time en Setup > Product
de IRIS. En las siguientes figuras, esto se identifica como Wa1i tG.
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La notacidon muestra una linea de tiempo que representa la hora de los datos; es decir, en el
caso de un CAPPI, esta es la hora en que se inicio la exploracion del volumen segun el reloj
de la computadora del radar, que puede ser diferente del reloj en la computadora donde se
generd el RAIN1. En el caso de un producto GAGE, se trata de la hora exactamente en hora
al final de la hora de acumulacién. Las barras verticales muestran las horas pares.

Caso 1A: Caso normal, llegada de CAPPI y GAGE

Es el caso normal cuando llegan los dos productos, CAPPl y GAGE. El producto GAGE llega
algo después de la hora, pero en Data Time se traza exactamente en hora. El producto
RAINT se ejecuta tan pronto como llega el producto GAGE y llega el primer CAPPI de la hora
siguiente.

Caso 1B: Llegan los CAPPI, llega el GAGE para una hora futura

G
c, ¢ ¢ ¢ ¢c ¢ ¢ |cCc ¢ c cCc Cc |C

Aqui falta una hora en la cadena de producto CAPPI. Se ejecuta el producto RAINT1 (sin
correccion de GAGE). Aqui se supone que los productos GAGE llegan en orden de tiempo y
que los datos de la hora faltante nunca aparecen.

Caso 1C: Llegan losCAPPI pero no el GAGE

c,¢c ¢ ¢ Cc C C |C

Tail WaitG

Aqui, no llega el producto GAGE. Se ejecuta el producto RAIN1 (sin correccion de GAGE)
cuando la hora local de la computadora del producto es posterior a la hora de llegada para
el ultimo CAPPI de entrada mas las horas Tail y WaitG. La hora Tail es la diferencia
entre la hora de datos de la ultima entrada y la siguiente hora entera. La horaWaitGes la
Raingage Arrival Wait Time de Setup > Product.

Tenga en cuenta que si el producto GAGE finalmente llega, se ignora.
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Caso 2A: Llega el GAGE pero no llega el primer CAPPI de la siguiente hora

G
cf,¢c € Cc Cc C C

—
Tail WaitG

Es similar al caso anterior. En este caso, después de que transcurran las horas Taily
WaitG, se ejecuta el producto utilizando los CAPPI disponibles en la hora anterior. Hay una
correccion de GAGE vy el algoritmo de RAINT1 utiliza todos los productos CAPPI disponibles.

Caso 2B: No llegan ni GAGE ni el primer CAPPI de la siguiente hora

cf,¢c C¢c Cc Cc C cC

T
Tail WaitG

Es casi idéntico al Caso 2A; es decir, después de que transcurrieron las horas Tail y Wai tG,
se ejecuta el producto utilizando los productos CAPPI disponibles en la hora anterior,
excepto en que no hay correccion de GAGE.

Caso de degeneracion: No llega nunca ningun CAPPI

G

Tail WaitG

En este caso, no se genera producto RAINT.

Mas informacién
» GAGE: Informes del pluvidometro (pagina 173)
» Programacion de productos RAINT (pagina 63)
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D.7 Referencias del pluviometro Hydro-
met

Brandes, E. A. and J. W. Wilson, 1982: Thunderstorms: A social, Scientific and Technological
Documentary; Vol 3: Instruments and Techniques for Thunderstorm Observation and
Analysis. E. Kessler, Editor. U.S. Department of Commerce, NOAA Environmental Research
Laboratories.
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Apéndice E. Ejemplos de confi-
guracion de tareas

E1 Configuraciones de tareas

Puede personalizar y agregar configuraciones de tareas predeterminadas.

Tenga en cuenta las siguientes pautas al crear o modificar tareas:

1. Ya que no es posible obtener los mejores datos de velocidad y reflectividad al mismo
tiempo, las tareas predeterminadas se dividen de la siguiente manera:

* Vigilancia de rango largo con resolucién espacial aproximada para detectar ecos
débiles (tarea SURVEILLANCE)

* Volumen polarimétrico de rango medio con buena resolucién espacial para datos de
reflectividad y polarimétricos de alta calidad (tareas VOL_Ay VOL_B)

* Volumen de rango corto con buena resolucién espacial para datos de velocidad de
alta calidad (tarea WIND)

2. Para maximizar la calidad de datos de procesamiento de sefial, todas las tareas usan
datos de 2 bytes en el servidor del radar.

Por defecto, todos los productos RAW se truncan en 1 byte para la transmision. Si el
ancho de banda lo permite, use datos de 2 bytes en productos RAW.

3. Después de instalar y calibrar el sistema del radar o si modifica los parametros
predeterminados de procesamiento de tareas, debe ajustar los valores del umbral de
calidad.

Por ejemplo, si incrementa la cantidad de muestras, ingrese un valor de LOG levemente
disminuido para mejorar la sensibilidad de la medicion.

4. Las tareas utilizan filtro Doppler nimero 4, que es un filtro adaptivo gaussiano (GMAP)
con un ancho de 0,4 m/s.

Segun las condiciones del eco, pruebe un filtro mas débil (nimero 3 0 mas pequefio) o
un filtro mas fuerte (nimero 5 o mayor) para encontrar el filtro dptimo para su sitio del
radar. Todas las tareas utilizan un umbral de CSR de 40 dB.

Segun las condiciones del eco, puede probar un valor mas fuerte (menos que 40 dB).
Antes de finalizar la configuracién, mida con clima real para verificar que no se
desvanezcan los ecos meteoroldgicos cercanos a velocidad cero (guia de Doppler).

5. Para sacar provecho de la sensibilidad mejorada del procesamiento de sefal
polarimétrico, utilice el momento de datos Ze para generar productos de eco.

E.1.1 SURVEILLANCE

La tarea SURVEILLANCE se optimiza para la deteccidn a larga distancia del eco de
precipitacion. Usa el ancho de pulso mas largo disponible del sistema del radar
meteoroldgico.
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Los sistemas de doble polarizacion usan la reflectividad mejorada Ze junto con una gran
cantidad de muestras procesadas para mejorar significativamente la sensibilidad en
comparacion con los sistemas de polarizacion Unica. Las muestras se recolectan de una gran
zona de contribucion utilizando un espacio acimutal mas ancho de los rayos del radar (2%) y
un rango que se promedie en varios bins de rango consecutivos.

La configuracién predeterminada tiene un rango maximo de 450 km. Uselo en climas
calidos. En climas mas frios, disminuya el rango maximo; por ejemplo, 350 km en verano o
250 km en invierno. Los rangos mas cortos permiten mayores frecuencias de repeticion de
pulso (dentro del rango) y se pueden configurar mas pulsos dentro del tiempo de ejecucion
constante.

El umbral LOG se optimiza para las condiciones tropicales con un claro margen de
incertidumbre de ruido, incluso en condiciones de lluvia extrema. En climas mas frios, con un
radar calibrado, el umbral LOG puede ser tan bajo como 1,2 dB.

En la siguiente ilustracion, se muestran los detalles de la configuracion de la tarea para un
sistema de doble polarizacion. Los circulos de color azul indican elementos con valores
diferentes en sistemas de polarizacién unica.

376 RESTRINGIDO



Apéndice E - Ejemplos de configuracion de tareas

=] Radar TASK Configuration: SURVEILLANCE X
File Menus Commands i Help
Description | Dual pol. long range surveillance scan to 450 km |
ANTENNA /RADAR CONTROL
Scan Mode PPl Full —s I [Wj Pulse Width 2 00 s
Azimuth || Full Circle Polarization H+v s I
Elevation _ || One angle at 0.5
scanspeed [Auto
PROCESSOR CONFIGURATION
Data _|[[2ZV W ZDR Kdp PDP RH startRange [0.20km Vel Unfold  None —
T zv Z&Tare  Reflectivity — Bin Spaci 00.0 m HighPRF [[[330Hz
2 = samples [|[ 64 Range Avgsmth [[ie LowPRF | 330Hz
TR Filter Dop 4= | Max Range _||1450.00 km UnambVel [4.4m/s
v | on | Input Bins 1488 UnambRange | 454.23 km [-Proc Mode  PPP  — ||
= G OutputBins [ 93 Playback _||N:CZ:C Phase Code  Random i |
—IE - —IJ — |[ DP Attn Cor Z ZDR E]]
JTZOR | I Phv | DATA CORRECTIONS
7 koP | 1 Rhot | Clutter MapZ i Beam Blockage Zc i Z-Based Attenuation Zc _I|
Sren | DT | Target Detect Zc _i Unfold Ve | Remove Fallspeed in Ve i
J7 RhoHV Storm Relative Vel Vc AJ
DATA QUALITY THRESHOLDING Default I
D bytel l T |joG LOG SIG CSR sQl PMI Point Clutter [2
Clear I Exit ‘Z/ g:::::;:‘ | Thresh HS_
w [loc&sai&sic i q ZD::“S::HEJ
Etalel) BiKee [isods [[5d8  [@ods  [040  [040 mz|Fyv|

Figura115 Configuracion de la tarea SURVEILLANCE: doble polarizacion

Resolucion de acimut 1.00°

Polarizacion Horiz.

Muestras 35

DP Attn Cor Z ZDR deshabilitado
Promedio/declaracién de rango 2

Modo del procesador FFT

Hora de datos medidos T, Z, Vel, Ancho, SQIl
E.1.2 VOL_A

La tarea VOL_A es la parte inferior de la exploracion VOL_A y VOL_B de volumen hibrido.
Se optimiza para observaciones y mediciones de precipitacién dentro de un rango de

250 km. Utilice un modo de frecuencia de repeticion de pulso Unico para obtener la maxima
calidad de Z y momentos de doble polarizacion.

Los sistemas de doble polarizacion utilizan la reflectividad mejorada Ze para mejorar la
sensibilidad. Se controla la calidad de los campos de datos Z para verificar el rechazo
maximo del eco no meteoroldgico. Los datos Z presentan los verdaderos campos de
precipitacion. Las observaciones combinadas de KDP y Z se usan en estimaciones de
pluviosidad cuantitativas.
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En condiciones dificiles con eco en movimiento, eco del mar e interferencia, puede elevar el
umbral de PMI hasta 0,55. Intente con un valor de SQI mas alto con algo de pérdida de
precipitacion en la capa de derretimiento y en conveccion fuerte.

En la siguiente ilustracion, se muestran los detalles de la configuracion de la tarea para un
sistema de doble polarizacion. Los circulos de color azul indican elementos con valores
diferentes en sistemas de polarizacién unica.

- Radar TASK Configuration: VOL_A X

File Menus Commands Help

Description I?Jual pol. low elevation angles to 250 km

ANTENNA /RADAR CONTROL
Scan Mode PPIFUll | Resolution |11.ooo Pulse Width  2.00 s
Azimuth || Full Circle Polarization H+v s
Elevation _[[0.50 1.30 3.00 5.00
Scan Speed |IAuto
PROCESSOR CONFIGURATION
Data I_ﬂ 2Z V W ZDR Kdp PDP RH Start Range _j 10.60 km Vel Unfold None —« I
aT zv Z&Tare  Reflectivity — Bin Spacing _J 300.0 m High PRF (1600 Hz
= = Te samples [ 40 Range Avg/smth _|[{None LowPRF | 600 Hz
i | i X UnambVel [8.0m/s
= vel I ze Filter Dop 4 Max Range _J 1249.80 km m/
i A Proc Mode PPP
— o I InputBins | 831 UnambRange | 249.83 km L — ]
utput Bi Playback N:CZ:C Phase Code Rand
ZISNR | 1 ioRv OutputBins_ | 831 yback _| TRandom — |
, [DPAtmcorZZDR EJ]
sl | ehid |
JFZoR | I Phiv DATA CORRECTIONS
mkop | I RhoH Clutter MapZ _i Beam Blockage Zc i Z-Based Attenuation Zc _I|
= phioe |2t Rhov Target Detect ¢ _i| Unfold Ve i Remove Fallspeedin Ve _i|
7 Rhohv | = Hclass Storm Relative Vel Vc i]
TV DATA QUALITY THRESHOLDING Default |
2 byte = I T |LoG S LOG SIG CSR sQl | PMmI Point Clutter [2
Clear | Exit Z _|10G &CSR &SQl f PMI i Thresh [[5
v [lcsR&saql | | :I
- :l :I 2D Speckle [T |
W |1LoG & SQl &SIG .
Dual Pol  |LOG 1D Speckle

‘|10.45 ] l'.z]rfv|

]11.50d8' |I5 d8 ‘ |40 d8 ‘ |0.40

Figura 116  Configuracion de la tarea VOL_A: doble polarizacion

Polarizacion Horiz.

DP Attn Cor Z ZDR deshabilitado

Modo del procesador FFT

Hora de datos medidos T, Z, Vel, Ancho, SQl

E.1.3 VOL_B

La tarea VOL_BE completa las elevaciones mas altas del volumen hibrido al proporcionar
observaciones de momentos estandares y de doble polarizacién para productos de
volumen, como CAPPI.
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La tarea utiliza alta frecuencia de repeticion de pulso y entrega vientos radiales de alta
calidad en el rango de +/- 16 m/s. Debido a una alta frecuencia de repeticion de pulso, altas
elevaciones y los rangos modestos en uso, son posibles los espectros estrechos de
precipitacion. La calidad de los momentos estandares y de doble polarizacion es buena. El
volumen de datos hibridos de VOL_B ofrece entradas para una variedad de productos
meteoroldgicos.

En dngulos de elevacion mas altos:

* Es menos probable que el sistema detecte ecos de segundo viaje u objetivos no
meteoroldgicos; por lo tanto, no se usa la umbralizacién de SQl y PMI para campos de
datos Z por defecto, a diferencia de la tarea VOL_A.

* No se selecciona la reflectividad mejorada Ze como para rangos de medicion corta de
elevaciones altas, ya que no proporciona mejoras significativas de sensibilidad.

En la siguiente ilustracion, se muestran los detalles de la configuracion de la tarea para un
sistema de doble polarizacion. Los circulos de color azul indican elementos con valores
diferentes en sistemas de polarizacion unica.
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=] Radar TASK Configuration: VOL_B X

File Menus Commands Help

Description |§)ual pol. high elevation angles to 125 km

ANTENNA /RADAR CONTROL
Scan Mode Resolution |Il.000 Pulse Width  1.00
Azimuth [ Full Circle Polarization H+v |
Elevation _ | 7.00 10.00 15.00 25.00
Scan Speed  |/Auto N
PROCESSOR CONFIGURATION
Data _|[[2ZTV W ZOR Kdp POPF Start Range _JW Vel Unfold  None —i

T ] v [ Z&Tare  Reflectivity — | BinSpacing _[[150.0m High PRF 1200 Hz
iz ] e l Samples |1 32 Range Avg/Smth _j 2 LowPRF | 1200 Hz

l l i l n124. Unamb Vel |16.0 m/s
= vel e Filter Dop 4 Max Range _J 1124.90 km /
I ' i 828 124.91 km ProcMode  PPP ]
o o Input Bins Unamb Range _] [-
Output Bins Playback N:CZ:C Phase Code Rand
_ISNR | _fLDRV I i 414 v M
[ DP Attn Cor Z ZDR E]]
= sQl | et I
JTZOoR | I Phiv DATA CORRECTIONS
mkop | i RhoH Clutter MapZ _i| Beam Blockage Zc i Z-Based Attenuation Zc i
wieriol IIzRney Target Detect Zc _i| Unfold Ve I Remove Fallspeed in Ve i
= RhoHv | = HClass Storm Relative Vel Vc i]
TV DATA QUALITY THRESHOLDING Default |
2 byte — I T |Loc LOG SIG CSR sQl PMI Point Clutter [2
Clear I Exit 2y gs SeR j :I Thresh [[5
% R & SQI ! |
— 2D Speckle |7
w  [LloG &Ssql &sIG :I :i j El
| | 1D Speckle
Dual Pol  |]LOG . ' . -
— |125d8 |[5d8  |40dB [040  [0.45 Fz|Fv |

Figura117 Configuracion de la tarea VOL_B: doble polarizacién

Polarizacion Horiz.

DP Attn Cor Z ZDR deshabilitado
Modo del procesador FFT

Hora de datos medidos T, Z, Vel, Ancho, SQl

E.1.4 WIND

La tarea WIND es una exploracion de volumen de distancia corta que proporciona
observaciones de viento para productos como VVP y WIND.

La tarea utiliza el modo principal de FFT solo en H. Una sélida frecuencia de repeticion de
pulso doble brinda vientos no ambiguos de hasta +/- 50 m/s hasta un rango de 78 km. La
configuracion de calidad es la misma que para un Doppler clasico.

Una relacién de frecuencia de repeticion de pulso doble mas alta (4:3, 5:4) puede aumentar
el régimen de velocidad no ambigua o el rango maximo. No obstante, usar relaciones de
PRF doble mas altas ademas de rangos mas largos disminuye la calidad de los datos de
velocidad.
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Radar TASK Configuration: WIND

Figura118 Configuraciones de la tarea WIND

E.1.5 Tareas SUNCAL y ZDRCAL

En los archivos /etc/vaisala/irisrda/suncal.confy zdrcal.conf hay
configuraciones detalladas de las tareas SUNCAL y ZDRCAL.
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= Location, Radar TASK Configuration: SUNCAL x

File Menus Commands Help

Description | Exec task for Sun calibratior]

ANTENNA /RADAR CONTROL
Scan Mode Exec

Command  [suncal -auto 2>&1 | signal_iris

= Location, Radar TASK Configuration: ZDRCAL X

File Menus Commands Help

Description | Exec task for ZDR calibratior]

ANTENNA /RADAR CONTROL
Scan Mode Exec i

Command ]?;drtal -auto 2>&1 | signal_iris

Figura119 Configuraciones de las tareas SUNCAL y ZDRCAL

SUNCAL

Para la tarea SUNCAL, ajuste el inicio, la detencién y el tiempo de repeticidon de cada sitio
para que la tarea se ejecute tres veces al dia: poco después del amanecer, al mediodia y
justo antes del anochecer.

ZDRCAL

La tarea ZDRCAL solo se usa para sistemas de doble polarizacion.

E.2 Configuraciones de producto y pro-
gramador

E.2.1 Productos RAW

El sistema del radar produce productos RAW en el servidor del radar y los envia al sitio
central para la generacion de productos.

Para reducir el ancho de banda de comunicacion, por defecto, los datos se truncan a una
resolucion de 1 byte 8 bits de la resolucion original de 2 bytes 16 bits.

Si el ancho de banda de comunicacion lo permite, use la resolucion de 16 bits para mejorar la
calidad de los datos para el procesamiento posterior:

P 1. Enel menu de configuracion del producto, seleccione Type > RAW.

De manera predeterminada, la opcion es Forced 8-bit Format, que trunca el contenido.
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2. Seleccione Preserve Format para preservar la resolucion de 16 bits.

Radar RAW Product Qonfiguration: SURVEILLANCE

File Menus Type

Help

TASK SUMMARY

TASK Name  |[[SURVEILLANCE Sub TASK []

Max Range [ 450.C

Scan Mode PPI Full

DSP Data | 2Z V W ZDR Kdp PDP RHV SQI XH HCI 2

Angle List | Az:Full Circle El:One angle at 0.5

[ Formats| Forced 8-bit Format _1| ]

Make sweep-by-sweep? ﬂ

Include All Data Yes I

DSP Data to Include _|| All DSP Data

3. Seleccione File > Save As > OK.

E.2.2 Productos de altura de derretimiento

En sistemas de doble polarizacién, un producto de altura de derretimiento, VOL, se

configura y se programa de manera predeterminada.

Este producto utiliza tareas VOL_A y VOL_B para calcular la altura de la capa de

derretimiento.

File Menus Type

Radar MLHGT Product Configuration: VOL

Help

TASK SUMMARY

TASK Name J VoL A Sub TASK [

Max Range | 249.¢

Scan Mode PPI Full

DSP Data | 2Z V W ZDR Kdp PDP RHV SQI XH HCI z

Angle List | Az:Full Circle  El:3 angles from 0.5 to 3.0

Map Projection | Azimuthal Eqaist — |

Projection Name J

PRODUCT PARAMETERS
Variability  [[3000m
Max Range [loo0
Hgt Bin Spacing | 250 m
Azbins || 24
Decay Time || 3600 sec
Min Confidence || -5dB
Min Cluster || 2

DISPLAY PARAMETERS

Display Units | 0 t025.3 km

Resolution _]|?72 X 72

\_

Figura120 Configuracion del producto de altura de derretimiento
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E.2.3 Programador del producto

Si necesita otros productos en el sitio del radar, agréguelos al Product Scheduler

(Programador del

producto). Esto se aplica a la produccion de datos tanto del sitio del radar

como del sitio central.

‘ Tareas de entrada = Productos

Surveillance Vigilancia de reflectividad del clima.

VOL_AyVOL_B Productos para usuario final relacionados con la reflectividad, como deteccion de Iluvia o
tormenta, o mediciones hidroldgicas.?

WIND Productos relacionados con el viento.
Por ejemplo, V, VVP, WIND y SHEAR.

1) Ensistemas de doble polarizacion, utilice el algoritmo R (Z, KDP) para productos QPE, como tasa de precipitacion o

acumulacion.

[=] Radar Product|Scheduler: DEFAULT X
File Menus Commands Help
Display Jl | 25/25 Products Add for _I Site Group J 1
Site Type  Product Data Task Next-Data-Time Skip Rgst Status Runs
BASE  --Products-- s
BEAM  --Products--
CAPPI --Products--
FCAST --Products--
HMAX  --Products--
LAYER --Products--
MAX --Products--
MLHGT _ --Products--
DYR__MLHGT VoL Height VOL A 10:11 30 MAY 2015 00:00 All !git o |

PPI --Products- -

DYR RAW SURVEILLANCE

DYR RAW VOL_A

DYR RAW VOL B

DYR RAW WIND
RHI --Products--
RTI --Products--
SRI --Products--
THICK --Products--
TOPS  --Products--
TRACK --Products--
VAD --Products--
VIL --Products--
WARN  --Products--
XSECT --Products--

Null  SURVEILLANCE 10:11 30 MAY 2015 00:00 ALl Wait 0
Null VoL A 10:11 30 MAY 2015 600:00 All Wait 0
Null VoL B 10:11 36 MAY 2015 00:00 ALl Wait 0
Null  WIND 10:11 30 MAY 2015 00:00 All Wait 0

Figura121 Programador de productos predeterminado
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Garantia

Para obtener nuestros términos y condiciones estandar de garantia, consulte www.vaisala.com/warranty.

Tenga presente que dicha garantia puede perder su validez en caso de dafio debido al desgaste normal, a
condiciones de operacion excepcionales, a manipulacién o instalacion negligente, o a modificaciones no
autorizadas. Para conocer los detalles de la garantia de cada producto, consulte el contrato de suministro o

las condiciones de venta correspondientes.

Soporte técnico

Comuniquese con el soporte técnico de Vaisala en helpdesk@vaisala.com. Proporcione, al
menos, la siguiente informacidon complementaria, segun corresponda:
* Nombre del producto, modelo y nimero de serie
* Version de software y firmware
* Nombre y ubicacion del lugar de instalacion
* Nombre e informacion de contacto del técnico que pueda proporcionar mas
informacién sobre el problema

Para obtener mas informacion, consulte el www.vaisala.com/support.

Reciclaje

7% Recicle todo el material aplicable de acuerdo con las normativas locales.
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