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Capitulo 1- Acerca de este documento

1. Acerca de este documento

11 Informacion sobre la version

En este documento, se proporciona informacién sobre cdmo usar el software IRIS Focus.

Tabla1 Versiones del documento (en inglés)

Cdédigo del docu-  Fecha Descripcion
mento
M211849EN-H Noviembre de Para IRIS Focus 6.0.

2020
M211849EN-G Julio de 2020 Séptima version de este documento. Para la versién 5.3.
M211849EN-F Abril de 2019 Sexta version de este documento. Para la version 5.1.
M211849EN-E Agosto de 2018 Quinta version de este documento.

1.2 Documentos relacionados

Tabla2 Documentos relacionados

Cédigo del do- Nombre

cumento

M21850ES IRIS Focus Administrator Guide
M211849ES IRIS Focus User Guide

M212545EN IRIS Focus Lightning Administrator Guide
M212544EN IRIS Focus Lightning User Guide
M211904ES IRIS Focus Release Notes

M211315EN IRIS and RDA Software Installation Guide

1.3 Marcas comerciales

Vaisala® es una marca comercial registrada y HydroCIassm, IRIS™ y Total Lightning Processor
son marcas comerciales de Vaisala Oyj.

™ .
Chrome  es una marca comercial de Google Inc.

Firefox® es una marca comercial registrada de Mozilla Foundation.
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Edge® es una marca comercial de Microsoft Corporation en los Estados Unidos y en otros
paises.

Todos los demdas nombres de productos o empresas que pueden mencionarse en esta
publicacién son nombres comerciales, marcas comerciales o marcas comerciales registradas
de sus respectivos propietarios.

1.4 Convenciones de la documentacion

fundamental leer y seguir las instrucciones cuidadosamente dado que existe el

0 AVISO Las advertencias avisan de un peligro grave. En este punto es
riesgo de lesiones o incluso de muerte.

PRECAUCION Las precauciones advierten de un posible peligro. Sino lee y
sigue las instrucciones atentamente, el producto se puede dafiar o se pueden
perder datos importantes.

0 Las notas destacan informacién importante sobre el uso del producto.

g Las sugerencias ofrecen informacion sobre cémo usar el producto de manera
mas eficaz.

y En esta seccién se enumeran las herramientas necesarias para realizar la tarea.

@ Este simbolo indica que debera tomar notas mientras lleve a cabo la tarea.
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2. Descripcion general de IRIS Focus

VAISALR /3 Fece 11327 & @ Mm@

preferences piace

composite. | Change site =

o 09:15:01 ¢
2020-12-14

B @ uive por - Task pPIvOL.

B @ | shtring - Time Span

Speed: 10 rames/sec

8 i oo oo , > 7
1) Weather radar data: courtesy of Meteorological Service of New Zealand Ltd. Lightning data:

courtesy of Transpower New Zealand Ltd.

Figura1 Visualizacion principal de IRIS Focus

IRIS Focus proporciona herramientas faciles de usar basadas en navegador para ver y analizar
los datos meteoroldgicos recibidos de radares meteoroldgicos o sensores de reldmpagos.

Los datos meteoroldgicos se superponen en un mapa geografico. En el caso de los datos del
radar meteoroldgico, el mapa se centra en un sitio del radar seleccionado o en un sitio
compuesto. Los datos del radar se recopilan desde un solo radar meteorolégico o desde una
red de sitios del radar.

Con la linea de tiempo de animacién ampliable y arrastrable, puede visualizar facilmente datos
recientes, pasados o de prondstico inmediato.

El prondstico inmediato realiza calculos de adveccion sobre los datos de movimiento de los
productos del radar para predecir el movimiento y la severidad del clima hasta 2 horas en el
futuro.

Los eventos meteoroldgicos significativos, como granizo, cizalladura del viento o lluvia intensa,
se detectan automdaticamente cuando ingresan en un drea de interés.

Productos meteoroldégicos

Los datos que se muestran constan generalmente de productos del radar o de reldmpagos.
Los productos del radar son datos de sefiales sin procesar desde un receptor de radar que se
procesan a fin de proporcionar informacién acerca de las condiciones meteorolégicas actuales.
Los productos de reldmpagos visualizan datos de una red de sensores de reldmpagos.

CONFIDENCIAL 9



Versién 6.0 Guia de usuario M211849ES-H

Los productos del radar miden la informacién, como la reflectividad de sefiales del radar o la
intensidad de la lluvia, que los meteorélogos analizan. Los productos de reldmpagos visualizan
el tipo y la amplitud de los eventos de reldampagos, por ejemplo.

Productos del radar a pedido Los productos a pedido se basan en datos sin procesar desde el
back-end de IRIS. IRIS Focus lee los datos de volumen sin proce-
sar y genera productos del radar en tiempo real.

Los productos a pedido proporcionan control sobre la presenta-
cion de los datos meteoroldgicos en la interfaz de usuario de
IRIS Focus. Por ejemplo, puede cambiar el umbral de reflectivi-
dad de un producto del radar seleccionado sobre la marcha.

Los usuarios de IRIS Focus pueden crear compuestos de produc-
tos a pedido seleccionando multiples sitios del radar en el selec-
tor de sitios del radar.

Productos del radar de Los productos del radar de IRIS Analysis se configuran y se pro-

IRIS Analysis ducen en IRIS Analysis y se muestran a través de IRIS Focus a pe-
dido.

Productos de relampagos Los productos de reldmpagos se basan en datos de sensores en-

viados a un procesador central, desde el cual se pueden solicitar
los datos en periodos de tiempo especificos para que se mues-
tren en IRIS Focus.

Mas informacion

> Productos del radar a pedido (pdgina 54)
> Productos del radar de IRIS Analysis (pagina 72)

2.1 Familia de productos IRIS para los datos del ra-
dar meteorologico

IRIS ofrece una experiencia intuitiva a los usuarios profesionales, como meteordlogos y
analistas. Estd estrechamente integrado en los sistemas de radares meteoroldgicos de Vaisala,
donde IRIS Focus se encarga del front-end de visualizaciéon y los demds componentes RIS
manejan el control de radares, la generacién de productos del radar y la distribucion de los
datos.

IRIS Focus se ejecuta en un servidor web al que los usuarios se pueden conectar desde una
intranet empresarial o desde una ubicacion externa o de Internet. Las conexiones de red entre
IRIS Focus y el back-end de procesamiento de datos pasan por un servidor con conector. Este
servidor es un protocolo personalizado a través de TCP/IP que entrega los datos de radar de
los servicios de back-end de IRIS a IRIS Focus. IRIS Focus sondea los datos del servidor y los
muestra en la pantalla usando el navegador.

En la siguiente imagen, se muestra una configuracion en la que se utiliza IRIS Focus como
parte de una red completa de radares meteoroldgicos de Vaisala que consta de 2 sitios del
radar.
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Capitulo 2 - Descripcion general de IRIS Focus

Fuente de datos Procesamiento Visualizacién
—\
Datos SIN IRIS ﬂata manzger - 1RIS Focus
PROCESAR A | .
RIS -mtr;ddi[ié" nalysis Procde;adori-’t'i PRI, CAPPI 5 Ne:vegador web
“| producte | & = — F—
Radar1 L apedido - Controles Bt L‘“_
Procesador | E Imgenes de productos procsadi = o
del producio, - = -t
IRIS detris L[S

\MJ Sle‘\rvidor \

con conector

Radar 2

Figura 2 Flujo de datos de IRIS Focus

En este caso, IRIS Analysis e IRIS Radar se pueden considerar servicios de back-end para la
interfaz de front-end de IRIS Focus. IRIS Focus se comunica con IRIS Analysis a través de una
conexioén de servidor con conector.

Los componentes tienen las funciones siguientes:

* RIS Radar: maneja el sitio del radar y almacena datos recopilados de las sefiales de radar
en formato SIN PROCESAR.

* RIS Analysis: recibe datos SIN PROCESAR de IRIS Radar a través de una conexién segura
y los convierte en productos del radar visualizables.

* [IRIS Focus: sondea productos del radar preconfigurados provenientes de IRIS Analysis, los
muestra en la interfaz web y genera productos del radar a pedido a partir de datos SIN

PROCESAR.

2.2 Generacion de productos de relampagos

Los datos de los productos de reldmpagos en IRIS Focus se originan en un sistema de
deteccion de reldmpagos de Vaisala que utiliza multiples sensores remotos para detectar
sefiales emitidas por descargas de reldampagos, mientras filtra las sefiales de fuentes que no
son reldmpagos. Cada sensor envia los datos al procesador central (el Total Lightning
Processor, TLP) donde se determinan las ubicaciones de los reldmpagos.

Para asegurarse de que el conjunto de datos se aplique al mismo evento de reldmpagos, el TLP
compara la hora en la que cada sensor registré el evento y luego calcula la ubicacién precisa
del evento de reldampagos. El TLP también registra varias otras caracteristicas descriptivas de
cada evento de reldmpagos.

Los datos del TLP se envian a IRIS Focus. Los datos se transfieren al sistema en tiempo real,
después de lo cual los productos de relampagos pueden solicitarlos en periodos de tiempo
especificos.
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Lighting sensor network

Total Lightning Data broker HTTPS
Processor - (Kafka) _ IRIS Focus —)

/RS

IRIS Focus Web Client

Figura3 Arquitectura de reldampagos de IRIS Focus

2.3 Licencias

IRIS Focus requiere una licencia de software para funcionar. Para activar la licencia, necesita
una clave del producto.

Vaisala proporciona la clave del producto con la compra del software. Si ha adquirido el
software y no ha recibido la clave del producto, comuniquese con Vaisala.

Para las entregas de servidores, Vaisala activa la clave del producto en la fabrica y un
representante de Vaisala le envia la clave para referencia futura.

La licencia esta asignada al hardware del servidor IRIS Focus o al ID del entorno virtual. Si
cambia la configuracion del hardware y necesita volver a instalar IRIS Focus, debe solicitar una
licencia de repuesto a su representante de Vaisala, a menos que tenga una clave de licencia en
USB.

Si tiene una clave de licencia en USB, IRIS Focus se ejecutara cuando se inserte la unidad USB
en el servidor. Si instala IRIS Focus en otro servidor, puede utilizar la clave de licencia en USB a
ese servidor.

Opciones de licencia

IRIS Focus tiene una licencia basica llamada /RIS Focus Light. Esta licencia permite a los
usuarios ver determinados datos meteoroldgicos en el mapa, pero ofrece una interaccion
limitada con las herramientas. La licencia completa se llama /RIS Focus. Esta licencia
proporciona acceso a las funciones interactivas de IRIS Focus. La licencia /RIS Focus incluye
todas las caracteristicas de /RIS Focus Light.

Existen licencias independientes para la visualizacién de datos de radares meteoroldgicos y
para la visualizacion de datos de reldmpagos, pero los usuarios pueden tener acceso a ambas
licencias. El acceso a las licencias se define en el perfil del usuario.
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IRIS Focus Light

Las licencias /RIS Focus Light tienen un numero ilimitado de puestos. Si no hay puestos de
licencia /RIS Focus disponibles, el usuario iniciara sesion con una licencia /RIS Focus Light. Si
falta la licencia, los usuarios no pueden iniciar sesion. Los administradores pueden iniciar
sesion incluso cuando falta la licencia, pero no tienen acceso a la vista del mapa.

Hay dos variantes de la licencia /RIS Focus Light:

* IRIS Focus Light_LGT
Esta licencia es para ver datos de reldmpagos. Permite a los usuarios ver la visualizacién
de datos de relampagos en tiempo real y el producto TimeSpan, utilizar la busqueda de
mapas y otras opciones de mapas y editar las preferencias del usuario.

* IRIS Focus Light_ WR
Esta licencia es para ver los datos de radares meteoroldgicos. Permite a los usuarios ver
los productos de IRIS Analysis, utilizar la busqueda de mapas y otras opciones de mapas y
editar las preferencias del usuario.
Las licencias /RIS Focus Light_WR se aplican para un numero definido de sitios del radar.
Si se agrega un nuevo radar a la red del radar, se debe adquirir una nueva licencia para
este sitio.

IRIS Focus

Las licencias /RIS Focus se basan en un grupo de puestos flotantes.
Hay dos variantes de la licencia /RIS Focus:

* IRIS Focus Lightning
Esta licencia permite a los usuarios ver visualizaciones de datos de sensores de redes de
reldmpagos y utilizar herramientas interactivas relacionadas.

* IRIS Focus Weather Radar
Esta licencia permite al usuario ver visualizaciones de datos de radares meteorolégicos y
utilizar herramientas interactivas relacionadas.

Licencias de funciones avanzadas

Ademds de las licencias /RIS Focus light y IRIS Focus, las siguientes licencias de funciones
avanzadas estan disponibles. El grupo de puestos no se aplica a estas licencias; si la licencia de
funciones avanzadas esta presente en el sistema, los usuarios pueden acceder a estas
funciones cuando tienen un puesto de IRIS Focus.

* IRIS WMS layer
Con la licencia IRIS WMS layer, se pueden agregar capas WMS externas al sistema. Los
usuarios pueden acceder a las capas a través del panel de productos meteoroldgicos.

* IRIS Lightning Network Health
Con la licencia IRIS Lightning Network Health, puede obtener la informacién de
rendimiento de la red en el Total Lightning Processor y mostrarlo como producto en el
panel de productos. El uso de esta funcién requiere la licencia /RIS Focus Lightning.
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* IRIS Radar Nowcast
Con la licencia /RIS Radar Nowcast, obtiene acceso al algoritmo nowcast para crear
prondsticos basados en datos de radares meteoroldgicos hasta 2 horas en el futuro. El uso
de esta funcién requiere la licencia IRIS Focus Weather Radar.

Grupo de licencias basada en puestos

Las licencias /RIS Focus estan disponibles para diferentes configuraciones. Para aumentar el
numero de puestos, debe reemplazar la licencia actual por una nueva. Para ello, debe ponerse
en contacto con su representante de Vaisala.

El nimero de puestos define la cantidad de usuarios que pueden acceder a IRIS Focus al
mismo tiempo. Al iniciar sesién, cada usuario ocupa un puesto. Cuando un usuario cierra
sesion, el puesto se libera y el proximo usuario puede usarlo. Si un usuario inicia sesién cuando
todas las licencias estan reservadas, se le dard al usuario la licencia /RIS Focus Light hasta que
se libere una licencia de /RIS Focus.

El nimero de puestos en una estacién de trabajo se basa en el navegador. En una reserva de
licencia, los usuarios pueden ver IRIS Focus en tantas instancias o pestafias del navegador,
como Firefox®, segun lo deseen. Si un usuario abre IRIS Focus en otro navegador, como

™ . .
Chrome , reserva una licencia para cada navegador.
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3. Uso de IRIS Focus

3.1 Cargos del usuario

El acceso a las funciones de IRIS Focus depende de los cargos habilitados para cada cuenta de
usuario. Cada cuenta de usuario pertenece a una o mas organizaciones.

Por ejemplo, las funciones de administracion estan disponibles para las cuentas de usuario con
el cargo de administrator.

Tabla 3 Cargos del usuario de IRIS Focus

Cargo ‘ Descripcion

administrator Puede acceder a las funciones de administracién.

Focus Lighting |Puede acceder al conjunto completo de funciones de IRIS Focus para visua-
User lizar datos de reldmpagos.

Focus Weather Puede acceder al conjunto completo de funciones de IRIS Focus para visua-

Radar User lizar los datos del radar meteoroldgico.

User Puede acceder al conjunto de funciones limitado disponible con /RIS Focus
Light.

Poweruser Puede acceder al conjunto completo de las funciones de IRIS Focus.

Puede crear criterios de eventos a nivel de la organizacién y sus lugares de
interés, que son visibles a todos los usuarios en una organizacion.

Puede configurar y administrar mosaicos predefinidos.
Puede configurar los MVF que se utilizan en el prondstico inmediato.
Puede seleccionar una proyeccién del mapa a nivel de organizacién.

Kiosk user Puede acceder solo al modo no interactivo de pantalla completa.

Asignacion y restricciones de puestos

Cada cuenta de usuario conectado con el cargo de focus o poweruser reserva un puesto de
IRIS Focus en el grupo de licencias. Cuando el usuario se desconecta, el puesto se libera.

Una cuenta de usuario que tiene un cargo user o administrator, u otro cargo sin un cargo
de focus, ingresa a IRIS Focus Light, que tiene una visualizacion del mapa con funciones
limitadas y no proporciona acceso a las funciones tales como seccion transversal o productos
del radar a pedido.

Si un usuario con un cargo de focus inicia sesién y no hay puestos de IRIS Focus disponibles,
el usuario ingresa a IRIS Focus Light. Cuando un puesto esta disponible, el usuario tiene la
oportunidad de cambiar a IRIS Focus.
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Mas informacion

» Cargos del usuario requeridos para los criterios de eventos y los lugares de interés
(pdgina 89)

3.2 Vista Mapas

La vista principal de IRIS Focus es un area de mapa desplazable centrada en torno al sitio del
radar seleccionado. De manera predeterminada, el mapa que rodea la zona se traza utilizando
una proyeccién acimutal equidistante que utiliza el sitio del radar como punto de origen, lo
que significa que todas las distancias y direcciones medidas desde el sitio del radar son
precisas.

En la vista del mapa, puede seleccionar varios productos simultdneos y mostrarlos en ventanas
de mosaico individuales o en una vista combinada de superposicion de capas.

Los productos incluyen productos de radar y de relampagos generados por el software IRIS y,
opcionalmente, capas WMS de fuentes externas.

VAISALA / RS Focus

09:15:01 vr©
2020-12-14

.

7
™ - 2020-12-14 RS
Speed: 10 Frames/s iz 0 300 atoo  0wo 0300 o800 00:00 1200 ix00 in.0p 2000 0000 0300 050 1200

= g * IJ}\]I\III[InU\M]I\I\IIUIIH]IHlllmllmmllmll\unﬂl\HM{I!Illﬁ\I][l]]j[}l[\IHHIHIIHIIﬂlIHIIHIIHIIII\I[HIIHI[IIHIII]U|||I|UIIIHIII]III\IIH\I[l\I!I\IIHIMIIIHIIIUIMIII\HI\HImlm||umm\ulHJIII\][\LI[IMI}I]!\[IIMII]III\IIHII[HIHIH\IIJHIumﬁiﬁHIII\II\HI[I L
1) Weather radar data: courtesy of Meteorological Service of New Zealand Ltd. Lightning data:
courtesy of Transpower New Zealand Ltd.

Figura 4 Vista de mapa de IRIS Focus

El motor de mapas de IRIS Focus se ejecuta en el servidor de mapas de codigo abierto
GeoServer. Los datos del mapa se recopilan a partir del proyecto de colaboraciéon
OpenStreetMap, y la interfaz de usuario JavaScript estd compilada con la biblioteca
Openlayers. Para mejorar el rendimiento, los datos del mapa se almacenan en caché como
mosaicos de mapas de bits con GeoWebCache.
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3.2.1 Capas de mapa

Tanto el mapa de fondo como las visualizaciones de los datos meteoroldgicos se trazan como
capas individuales y, a continuacion, se combinan para formar una descripcion general de las
condiciones meteoroldgicas actuales.

También puede ver las capas WMS de fuentes externas, como las capas de imagen satelital,
como capas en el mapa.

External WMS layer(s)

Product layer(s) | g -

Map detail layer p e S

Map terrain layer ) =

Figura5 Capas de los productos de IRIS Focus

Capas base

El fondo (también conocido como base) consiste en varias capas no interactivas. En la parte
inferior, hay un mapa del terreno que se puede mejorar con capas adicionales que contengan
caminos, limites jurisdiccionales y otras caracteristicas geograficas similares.

Capas de productos meteoroldgicos

Las capas interactivas de productos de radar y de reldmpagos (1 a 4) se trazan sobre las capas
de fondo.

Capas WMS externas

Puede agregar capas WMS de fuentes externas al mapa. Se muestran como capas de
productos. Para obtener mas informacion sobre las capas WMS externas, consulte Capas de
productos WMS externos (pdgina 21).

3.2.2 Edicién de las capas base

Para administrar la configuraciéon del mapa, los estilos y las capas de mapa adicionales (por
ejemplo, los caminos), seleccione Funciones del mapa en la esquina superior derecha de la
interfaz de usuario (Ul).

Los estilos de Mapa base disponibles incluyen:
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Estandar

Terreno basico con océanos, lagos, rios, masas de tierra e islas. Todas las aguas son de
color azul y todas las areas terrestres son grises. Las ciudades y las zonas densamente
pobladas son de color marrén. Esta es la vista de mapa predeterminada.

Simplificado

Igual que Estandar, sin ciudades.

Terreno

Igual que Estandar, con accidentes geograficos agregados para que las cordilleras y otras
caracteristicas geograficas sean mas visibles.

g También puede cargar sus propias capas en IRIS Focus.

Cambiar de un estilo de mapa a otro toma algun tiempo mientras las nuevas
caracteristicas geograficas se almacenan en caché.

Tabla 4 Configuracién de los detalles del mapa

Detalle del Fronteras na- Limites de Aeropuertos Carreteras Etiquetas

mapa cionales provincia

None (Ningu-
no)

Minimo

Aviacion

Carreteras

General

ANAYAYAYAS

v v
v v v

Completo

3.2.3 Capas de productos

IRIS Focus admite hasta 4 capas de productos de reldmpagos y radar simultdneas, que se
pueden mostrar una sobre otra (modo Capas) o en compuestos individuales (modo
Mosaicos).
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2020-12-14

1) Weather radar data: courtesy of Meteorological Service of New Zealand Ltd. Lightning data:
courtesy of Transpower New Zealand Ltd.

Figura6 Modos de visualizacién Capas y Mosaicos

El panel Productos meteoroldgicos enumera las capas activas de productos del radar.

Cada capa adicional requiere una mayor capacidad de procesamiento por parte
del sistema. Para mejorar el rendimiento, evite mostrar las capas innecesarias de
productos en la pantalla.

Modo Mosaicos
En el modo Mosaicos, los compuestos se sincronizan de forma predeterminada.

Cuando esta sincronizado, todos los mosaicos aplican automaticamente el efecto panordmico
y el zoom a las mismas coordenadas cuando interactta con uno de los mosaicos.

Para desactivar la sincronizacién, desmarque la casilla Sincronizar mosaicos.

Modo Capas

En el modo Capas, las capas se trazan en la pantalla en el mismo orden en el que se enumeran
en el panel Productos meteorolégicos. La capa superior del panel también se traza en la parte
superior de la vista del mapa.

Para cambiar el orden de las capas, arrastrelas a sus nuevas posiciones en el panel. IRIS Focus
vuelve a trazar los productos en la vista del mapa segun el nuevo orden de las capas.

En el modo Capas, la primera capa siempre define la presentaciéon general de la vista del
mapa. Por ejemplo, los anillos de rango alrededor del sitio del radar se basan en la capa 1, de
modo que los productos en la capa 1y 2 tienen rangos de 100 y 250 km, respectivamente; los
anillos de rangos en la vista del mapa se trazan hasta 100 km, que es el maximo rango del
producto en la capa 1. Los datos meteoroldgicos de la capa 2 todavia se trazan en el mapa,
aunque "parezcan” estar fuera del rango del radar. Esto también afecta a los productos de
radar que incluyen algunos elementos de interfaz de usuario adicionales, como los Datos
maximos (MAX).

Mas informacion

» Productos del radar (pagina 44)
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3.2.4 Configuracién de las capas de productos

El panel Productos meteoroldgicos incluye una configuracion de las capas de productos
meteoroldgicos.

El contenido del panel depende del tipo de producto meteoroldgico.

Weather Products

(¥ Help | Weather Products

Timestamp

16:50:58 &

Timestamp

{1

Live CAPPI - Task GWVOL v iB @ |RaINN - 03_HOUR v 17:00:00 H
o Datatype Rsin Accun

Z - Reflectivity A 010 050 1 5 10 50 100 500 1100
Height: 0.5 km Dpacity: 100%
E“mthmg: 0 = Add Product +

Pseuda CAPPI (¢

Reflectivity

2 12 21 F: 3 37 44 53 60 72 =
Classic IRIS - Edit

Figura7 Configuracién del producto a pedido y de IRIS Analysis

El valor de opacidad, que establece la transparencia de una capa, esta disponible para todas
las capas de productos meteoroldgicos.

Las capas de productos a pedido incluyen los siguientes atributos:
Tabla5 Atributos del producto a pedido

Atributo ‘ Descripcion

Tipo de datos

Establece el tipo de datos medido.
Consulte Tipos de datos (pagina 47)

Altura (CAPPI)
Elevacién (PPI)

Define la altura (medida desde el nivel del mar) de la seccién transversal
horizontal que se muestra o la elevacién del haz del radar actual.

Pseudo CAPPI

Alterna la activacién y desactivacion de Pseudo CAPPI.

Pseudo CAPPI intenta visualizar las partes dentro del rango del radar que
no se miden con la configuracion actual.

Consulte Pseudo CAPPI (pagina 59).

Estabilizacion

Combina los pixeles adyacentes en funcién de la distancia que hay entre
estos.

Consulte Estabilizacién de los productos del radar (pagina 52).

Umbral
(BASE, TOPS, THICK)

Define el umbral de reflectividad (dBZ) para la cantidad de datos que se
muestra en la imagen.

Consulte Umbral de reflectividad de productos del radar (pagina 53).

Método del
compuesto

Al ver datos de compuesto de muchos sitios de radar, elija cdmo la panta-
lla administra los datos que se superponen.

Consulte Compuestos (pagina 33).
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Mas informacion

> Descripcién general de IRIS Focus (pagina 9)

3.2.5 Capas de productos WMS externos

Las capas WMS de fuentes externas, como imdgenes satelitales y datos de radar de una red de
radar externa, se pueden agregar a IRIS Focus y visualizar en el mapa exactamente igual que
otras capas de productos de radar. Muchas caracteristicas de las capas externas del producto,
como la disponibilidad de la leyenda de colores, dependen de los proveedores de la capa.

Las capas WMS externas son imagenes y solo se encuentran disponibles en ciertas
proyecciones. Solo puede ver las capas WMS externas que admiten la proyeccién que estd
viendo actualmente.

Por ejemplo, si la capa WMS solicitada solo esta disponible en la proyeccién Web Mercator
y el sitio del radar se configura en la proyeccién acimutal equidistante, no se mostrard la
capa WMS.

IRIS Focus es compatible con las capas WMS y WMS-T. Las capas WMS-T son capas con los
parametros de hora incluidos en la solicitud.

Para obtener mas informacion sobre cémo agregar capas WMS, consulte /RIS
Focus Administrator Guide.

3.2.6 Unidades del mapa

IRIS Focus admite los siguientes conjuntos de unidades. Para modificarlos, seleccione
Preferencias.

Unidad Métrica Imperial Aviacién

Distancia km millas nmi
Velocidad m/s mph kt

Cambio de &ngulo grados/km grados/milla grados/nmi
Altitud km ft ft
Pluviosidad mm/h pulgadas/h pulgadas/h
Liquido integrado ver- | mm pulgada pulgada
ticalmente (VIL)

Mas informacion

» Preferencias del usuario (pagina 41)
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3.3 Sitios de radares

Con IRIS Focus, puede ver datos de cualquier radar en su red.

Para obtener una imagen mayor, seleccione un sitio de compuestos predefinido o cree un
compuesto dindmico para ver datos compuestos de muchos radares meteoroldgicos.

p 1. Enel menu superior, seleccione Cambiar sitio.
El modo de selector del sitio del radar inicia y muestra lo siguiente:
» Una vista de mapa con los radares y compuestos disponibles que se muestran en el
mapa.
* Una ventana de selector del sitio que muestra los radares y compuestos disponibles.
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2. Para seleccionar uno o mas sitios de radar, realice una de las siguientes acciones:
* En el mapa, seleccione uno o mas anillos del radar.

¥, . \\
Radar Site ‘ i \\ .

[ % Calvert_Island | [ % Hermes |

To create a dynamic composite, select additional
sites with white rings.

e Haglund
OK N

Remove all

* En el panel Cambiar sitio, seleccione el campo de seleccion de sitio para que se
muestre la lista de radares disponibles y seleccione uno 0 mas radares en la lista.

Radar Site

Calvert_island  [JCRERGESEEN]

Radar Site @rer

X Calvert_Island

Sites. 2

Benidorm_ES
Finland_radar
Haglund
Hermes

Kerava, radar

Lichan DT -

Seleccione los sitios de radar que se indican con anillos blancos para crear
compuestos dinamicos.

Las selecciones se indican en el mapa y se enumeran en el panel Cambiar sitio.
3. Seleccione Aceptar.
El mapa muestra datos del sitio o compuesto seleccionado.

g También puede presionar CTRL para iniciar o salir del modo de selector del sitio.
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Mas informacion

> Compuestos (pagina 33)

3.4 Linea de tiempo de animacion

Con la linea de tiempo ampliable de la animacién, los usuarios pueden visualizar y animar
facilmente datos actuales, de prondstico inmediato o histéricos.

El histograma proporciona informacioén al instante sobre la cantidad y la intensidad del tiempo
para los puntos en el tiempo.

03:00
2020-11-03

Speed: 25 frames/sec + 00:00 03po 06:00 09:00

/N TN

Playback Animation speed Start Current End Histograms Nowcasted time

Figura 8 Controles de animacion

p 1. Enlalinea de tiempo de la animacién, seleccione la hora de los datos que desea ver:

a. Para encontrar una hora aproximada, mueva el indicador hacia delante y hacia atras.

d.

. Para acercar y alejar en el nivel de detalle, desplace la rueda del mouse.

. Para seleccionar una hora, presione el icono de busqueda a la derecha de la linea de

tiempo.

Para volver a la hora actual, seleccione Ahora.

2. Para iniciar una animacion en bucle de los datos, seleccione Reproducir.

a.

Mueva los indicadores de la hora de inicio y de término a lo largo de la linea de
tiempo.

. Ajuste la velocidad de la animacién con los controles en el lado izquierdo de la linea

de tiempo.

. Para animar solo una parte del historial meteoroldgico, arrastre los puntos de inicio y

término hasta las posiciones deseadas de la linea de tiempo. La configuracién de
animacion se actualiza en tiempo real.

. De manera predeterminada, la animacion se detiene durante 1segundo antes de

regresar al principio. Para cambiar esto, seleccione Preferencias.

La mayoria de los productos de radar tienen un intervalo de actualizacion de 15 minutos,
pero algunos se actualizan cada 5 o0 60 minutos. La duracién de la animacion se define
mediante el intervalo de actualizacién de la capa nimero 1, es decir, la capa inferior.

24
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3. Para ver y animar datos de prondstico inmediato, arrastre el deslizador de reproduccién a
lo largo de la linea de tiempo hacia delante.
El prondstico inmediato realiza cdlculos de adveccion sobre los datos de movimiento de
los productos del radar para predecir el movimiento y la severidad del clima hasta 2 horas
en el futuro.
El formato de la marca de tiempo indica que la pantalla estd mostrando datos de
prondstico inmediato. Por ejemplo:

11:26:53 v'°
2018-01-19
Mas informacién

» Preferencias del usuario (pagina 41)
> Prondstico inmediato (pagina 36)

3.5 Herramientas del mapa

3.5.1 Cursor

Cuando desplaza el cursor del mouse en la vista de mapa, se abre un pequefio cuadro
superpuesto junto a este. El cuadro de superposicion contiene informacién sobre los valores
de los productos para esa ubicacion.

La herramienta de cursor funciona tanto en el modo de capas como de mosaicos. En el modo
de mosaicos, el cuadro superpuesto muestra los valores para cada producto en la posicion
actual, incluso si los mosaicos no estdn sincronizados.

Cursor de los productos del radar

4 1.6 km

1.8 dBZ

1.8 dBZ

Lat: 38.4°N
Lon: .2°E

Figura9 Ejemplo de la herramienta de cursor para 4 productos de radar

Cuando selecciona varios productos de radar, la herramienta de cursor enumera los valores
para cada producto en el mismo orden en que se muestran en la pantalla.

La herramienta de cursor siempre muestra los datos de mapa de bits originales, no los datos
estabilizados. Consulte Estabilizacion de los productos del radar (pagina 52) para obtener
mas informacion.
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Herramienta de cursor para TimeSpan

Para el producto TimeSpan, la herramienta de cursor muestra informacion sobre el Ultimo
reldmpago al pasar el cursor sobre el icono del mapa.

El cursor muestra la hora, la ubicacién, la amplitud y el tipo de reldmpago. Ademas, se muestra
la elipse de error y esto representa la precisidon de ubicacion del reldmpago.

6.6 kA IC

Precision: 569 m X 213 m
2020-12-14 14:52:55
Lat: 43.7598°5
Lon: 170.0587°E

Figura10 Ejemplo de cursor para TimeSpan

Herramienta de cursor para capas WMS externas

Para capas WMS externas, la disponibilidad de los datos de la herramienta de cursor depende
del proveedor de capas. Para que el sistema consulte los datos de la herramienta de cursor, la
casilla Util en el cursor del mapa debe estar seleccionada en la pantalla Informacién de capa
de mapa de la vista del administrador.

3.5.2 Editor de escala de colores

Para acceder al editor, seleccione Edit en el panel de productos.
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Edit Color Scale 7] Edit Color Scale (7]
Vaisala Reflectivity Vaisala Reflectivity
Scale type Gradients | ||| ] Ranges Scale type Gradients [ Ill| Ranges
Values and Colors ‘Values and Colors
oo - = Open ended scale  [No v s - = Open ended scale  [No v
=
7 G B Sl MOOGTET Grocient v
[r2 GTASACI £ @
[NGOETETN NGHASAEN oo ~
IR TTIT Gradient v
k2 | NGGEOET £
Ps | NNNNGGESSANNNN £ [Tl Gracient ~
pa AN B
FrFFIE T GG Gracient v
FFE600
[NGOEGE7 WGGESGAN Grcient ~
FEBco
5o [INFESEs | [GES RN ZaFEaa N Gracient ~ | |
5 I e [Gadent v
FFFFIE | FFEG00 | Gradient v
B |

FrES00 | FFBCO0 | Gradient ~

Add row

racoo FESE00) Gradient v
=
qa— B

Save as... Cancel Saveas.. Cancel

Figura1l Modos del editor de escala de colores

Utilice el editor de escalas de colores para crear sus propias escalas de colores. El editor
muestra el gradiente de la escala de colores actual y presenta una vista previa a la izquierda. A
la derecha, hay una lista de los puntos clave de la escala de colores.

Cada punto clave establece el color RGB de un valor definido en el producto de radar, y los
valores entre los puntos clave se interpolan para crear un gradiente uniforme. Si optimiza los
puntos clave para las condiciones especificas del sitio, podrd hacer que los rangos de medicién
cercanos entre si sean mas perceptibles y, de este modo, mejorar la capacidad de los usuarios
de realizar un andlisis visual de los datos.

La configuracion de escala abierta le permitira definir como se muestran los valores fuera de
los umbrales superiores e inferiores del gradiente de colores del mapa. Las escalas abiertas
siguen trazando los valores que estan fuera de los umbrales con el mismo color del punto
clave mas bajo o mas alto de la escala de colores. Las escalas no abiertas no trazan ningun
valor fuera de los umbrales del mapa.

Escala no ahierta

2 12 21 28 a7 44

Escala abierta

(L] e —— ] |
2 12 1 2 37 44 53 &0 T2
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Figura12 Escalas de color abiertas y no abiertas
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0 La escala abierta y los gradientes no se aplican a los productos de reldampagos.

forma eficaz de eliminar el ruido de la sefial o el eco de la capa de productos de
radar.

g El uso de escalas no abiertas, especialmente para el extremo inferior, es una
Mas informacién

» Colores de los productos del radar (pdgina 51)

3.5.2.1 Edicion de escalas de color

Con el modo Gradiente, puede establecer valores de color para diferentes pasos de la escala.
El modo Rangos ofrece incluso opciones mas precisas para la edicién de las escalas de colores.
En este modo, puede establecer que cada paso entre los dos puntos clave de la escala de color
sea un gradiente o un Unico color sélido.

1. Elija el modo Gradiente o el modo Rangos desde el deslizante Tipo de escala.

2. Elija si desea utilizar la escala abierta desde el ment desplegable Escala abierta.

3. Haga clic en un punto clave y seleccione un nuevo color del selector de colores o, bien,
ingrese un nuevo valor numérico RGB directamente en el campo de color.

3.5.3 Herramienta de seccién transversal

IRIS Focus calcula las secciones transversales verticales a partir de los datos de productos del
radar para todos los productos del radar a pedido.

La ventana de seccion transversal muestra un corte vertical de la atmdsfera en la linea
seleccionada. Las lineas punteadas son lineas centrales de haz que muestran las altitudes en
las que la sefial de radar pasoé a una distancia dada. Los fendmenos meteoroldgicos se trazan
con los mismos colores que en la visualizacién principal. La zona que esta fuera del rango del
radar aparece atenuada.
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Figura13 Herramienta de seccién transversal, CAPPI ejemplo

1. En la esquina superior derecha de la visualizacién del mapa, seleccione Herramientas >
Seccion transversal.

2. Seleccione un producto del radar a pedido.
3. Seleccione puntos del mapa:
+ Linea recta: haga clic en dos puntos en el mapa para crear los puntos finales de una
seccion transversal del producto de radar.
* Linea curvada: haga clic en el mapa y arrastre el cursor del mouse para dibujar una
linea curva de forma libre. Luego, suelte el botén del mouse.
La seccion transversal se calcula en una linea entre los puntos finales.
Luego, puede mover la curva y los puntos finales.

Si utiliza un producto CAPPI a pedido, la altitud CAPPI seleccionada se traza
con una linea roja.

4. Silo desea, puede cambiar el tipo de datos del producto desde el menu desplegable.
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Mas informacion

> Tipos de datos (pagina 47)
> Productos del radar a pedido (pagina 54)
> Indicador de Posicién en plano de altitud constante a pedido (CAPPI) (pdgina 57)

3.5.4 Regla

Use Regla para medir la distancia entre puntos del mapa.

Figura14 Ejemplo de Regla

D 1. Enla parte superior derecha de la interfaz de usuario principal, seleccione Herramientas
> Regla.

g Presione SHIFT+clic para pasar al centro del radar.

2. En la visualizaciéon del mapa, haga clic en el punto de inicio, deslice el mouse y haga clic
en el punto de finalizacién.
El mapa muestra la distancia entre los 2 puntos.

3. Cuando termine, en la barra de menu, seleccione Regla para desactivar la herramienta.
3.5.5 Herramienta de instantanea

Puede usar la herramienta Instantanea para capturar eventos meteoroldgicos interesantes en
una imagen.
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p 1. Enlavista Mapa, seleccione Instantanea.
Un archivo PNG de la pantalla actual se descarga a su computadora.

3.5.6 Herramienta de seguimiento

Use la Herramienta de seguimiento para hacer un seguimiento del movimiento de frentes
meteoroldgicos u otros elementos visibles en los productos del radar.

p 1. Enlaparte superior derecha de la interfaz de usuario principal, seleccione Herramientas
> Herramienta de seguimiento.

2. Enlalinea de tiempo de la animacion, arrastre el deslizador de reproduccién al momento
en que desea iniciar el seguimiento de un elemento.

3. En la visualizacion del mapa, haga clic en la posicién en la que desea realizar el
seguimiento.
Normalmente, es el limite de un frente meteoroldgico o un evento climatico local
interesante.
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4. Arrastre el deslizador de reproduccién hacia delante y agregue un segundo punto de
seguimiento en el lugar donde parezca haberse movido dicho evento.
La Herramienta de seguimiento traza una linea continuando con la misma ruta 'y
velocidad. Las primeras 6 horas estimadas aparecen en la pantalla en todo momento. Para
ampliar el punto de seguimiento ain mas, arrastre el deslizador de reproduccion hacia
delante.
En la siguiente imagen, los circulos negros son puntos de seguimiento y el circulo azul es
un punto futuro estimado segun los puntos de seguimiento. El cuadro superpuesto
flotante que estd junto a los puntos de seguimiento muestra una marca de tiempo.

02:16 Thu

O

5. Cuando haya terminado o desee iniciar otro evento de seguimiento, solo tiene que borrar
los puntos de seguimiento. Para ello, seleccione Herramienta de seguimiento > Borrar
puntos de seguimiento.
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3.6 Compuestos

@l | Live PPI - Task PPI1

> e e e
2 0 1 32 % e

Add Product +

Figura15 Ejemplo de compuesto del radar

Los compuestos de productos de radar combinan datos de muchos radares para proporcionar
un drea expandida de cobertura. Esto significa que puede:

» Zonas ciegas completadas causadas por montafias o eliminacion de sectores requeridos.

» Zonas ciegas completadas causadas por limitaciones en la estrategia de exploracién (por
ejemplo, falta de exploracién de dngulos de elevacion altos).

» Simplifique la administracion de productos para que los usuarios no tengan que verificar
muchas imdgenes de un solo radar.

Con IRIS Focus, puede ver los siguientes tipos de compuestos.

Compuestos dinamicos

Los usuarios de IRIS Focus pueden crear compuestos de productos a pedido seleccionando
multiples sitios del radar en el selector de sitios del radar.

Compuestos predefinidos

Los usuarios de poder de IRIS Focus pueden configurar y administrar compuestos
predefinidos.

La configuracién de mosaicos predefinidos proporciona mas control que los mosaicos
dindmicos sobre la configuracién, como el algoritmo que combina y Espacio de tiempo
maximo.

Mosaicos de IRIS Analysis

Los compuestos de IRIS Analysis se configuran en IRIS Analysis como productos COMP de IRIS
y se envian a IRIS Focus como otros productos preconfigurados.

Mas informacion

» Configuracién de los compuestos del radar (pdgina 107)
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3.6.1 Visualizacion de los compuestos

IRIS Focus puede crear compuestos dinamicos si un radar envia datos RAW a IRIS Analysis. En
el modo de selector del sitio, estos sitios se indican en el mapa con anillos blancos.

Los compuestos preconfigurados, los compuestos de IRIS Analysis y los sitios que no admiten
compuestos dinamicos se indican en el mapa con anillos negros. Puede ver datos de radar de
estos sitios uno a la vez.

p 1. Enel menu superior, seleccione Cambiar sitio.
El modo de selector del sitio del radar inicia y muestra lo siguiente:
» Una vista de mapa con los radares y compuestos disponibles que se muestran en el
mapa.
» Una ventana de selector del sitio que muestra los radares y compuestos disponibles.

2. Para crear un compuesto dindmico, seleccione mas de un sitio.
* En el mapa, seleccione uno o mas anillos del radar.

Radar Site @rer

Calvert_Island | [ X Hermes

namic composite, select additional Torley
white rings

oK Remove all

Ctum take

S]]+

* En el panel Cambiar sitio, seleccione el campo de seleccién de sitio para que se
muestre la lista de radares disponibles y seleccione uno o mas radares en la lista.

Radar Site.

Calvert_Island  [CRange Site

Radar Site @rer
[ Calvert_Island 1
Sites
Benidorm_ES
Calvert_Island

Haglund
Hermes
Kerava, radar

L tichan oT
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3. Para ver un compuesto predefinido o de IRIS Analysis, despldcese hacia la lista de sitios
de radar y seleccione el compuesto de la lista.

Radar Site

Calvert_Island  [CRange Site

Radar Site @rer

Select a site.

TO_FIT
X11_NewCaledonia

Zaragoza_ES

Pre-defined Composites

821333

British Columbia

IRIS Analysis Composites

Fiji
L

Si no puede ver el compuesto que desea, pdngase en contacto con el
administrador para que lo configure.

4. En el panel Productos meteoroldgicos, seleccione el producto y el tipo de datos.
Consulte Configuracién de las capas de productos (pdgina 20).

5. Para cambiar el método de compuesto, en el panel Productos meteoroldgicos, seleccione
una opcién de Método del compuesto.
Para compuestos dinamicos, el método de compuesto predeterminado es Maximo.
Consulte Métodos de mosaicos de IRIS Focus (pagina 35).

6. Para ver una seccion transversal de datos compuestos, seleccione Seccién transversal.
Consulte Herramienta de seccién transversal (pagina 28).

3.6.2 Métodos de mosaicos de IRIS Focus

En regiones donde se superponen los radares, puede seleccionar uno de los siguientes
métodos para combinar datos del radar:
* Maximo
Maximo usa el valor maximo para combinar los datos. Es la configuracién mas comun.
* Promedio
Promedio utiliza el promedio de datos disponibles. Se trata de una eleccién deficiente si
intenta cubrir regiones bloqueadas.

IRIS Analysis admite un conjunto extendido de métodos de mosaicos. Para
obtener mas informacion, consulte el /RIS Product and Display Guide.
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3.7 Prondstico inmediato

El prondstico inmediato realiza calculos de adveccion sobre los datos de movimiento de los
productos del radar para predecir el movimiento y la severidad del clima hasta 2 horas en el
futuro.

En este periodo de tiempo, IRIS Focus puede predecir caracteristicas menores, como
chubascos individuales y tormentas con una precision razonable mediante técnicas de
adveccion de imagen. Como parte de las técnicas, el prondstico inmediato extrapola las horas
n de movimiento de la tormenta (eco) en el futuro.

El prondstico inmediato no intenta emplear las leyes de la fisica en el modelo, como se realiza
en la prediccién meteoroldgica numérica (NWP). Mediante el uso de la extrapolacién de
adveccioén en lugar de NWP, el prondstico inmediato puede incluir detalles que no pueden ser
resueltos por modelos NWP que se ejecutan en periodos de prondsticos mas largos.

Las organizaciones aeroportuarias, energéticas o de carreteras pueden usar el prondstico
inmediato para proporcionar asistencia en tiempo real en la toma de decisiones.
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Figura16 Visualizacion de datos del prondstico inmediato
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El prondstico inmediato de IRIS Focus utiliza un método que se basa en el drea donde se
estima un campo vector de movimiento (MVF) en toda la zona observada para proporcionar
informacidn sobre varios tipos de precipitaciones. La pantalla de IRIS Focus advecta los

productos cartesianos en el futuro.

Puede ver los datos de prondstico inmediato en IRIS Focus. Para ello, mueva el control
deslizante en la linea de tiempo de la animacion. Cuando estd en el modo de prondstico
inmediato, cambia la apariciéon de las marcas de tiempo para indicar que esta viendo los datos

de prondstico inmediato.

CONFIDENCIAL

37



Versién 6.0 Guia de usuario M211849ES-H

Mas informacion

» Linea de tiempo de animacion (pdgina 24)

> Configuracién de prondstico inmediato para productos de radares meteorolégicos
(pagina 111)

> Campo vector de movimiento (MVF) (pagina 76)

3.7.1 Calculo de predicciones de prondstico inmediato

En el prondstico inmediato, un campo de precipitacidn se considera un patrén unico que se
puede mover y cambiar con el tiempo. Al colocar el drea analizada en una cuadricula, el primer
paso en el prondstico inmediato es calcular un conjunto de vectores de velocidad, uno para
cada cuadricula de un tamafo fijo y luego usarlos para predecir el futuro movimiento. Los
cdlculos se basan en una correlacion cruzada de patrones.

En IRIS Focus, los vectores del campo de movimiento (MVF) calculados para admitir el
prondstico inmediato cubren el drea medida por el radar. El acercamiento y alejamiento de la
pantalla no cambian los cdlculos.

Proceso de prondstico inmediato

El siguiente proceso explica cémo IRIS Focus crea los prondsticos inmediatos de sus productos
cartesianos en dos pasos: Primero cree un vector del campo de movimiento (MVF) y luego
utilice el MVF para advectar los productos en el futuro.

( Presentacion

de IRIS Focus

Presentacién del producto

—_— de pronéstico inmediato
veoweb-over- | hi .

"n

s )
P
%

¥ o

|
A

Servidor IRIS Focus \ /

nowcastini
-

Servidor IRIS

Servidor HTTP Nowcast

Figura17  Arquitectura del prondéstico inmediato

1. Lea la configuracion de prondstico inmediato en el arranque.
2. Ejecute la secuencia de datos del radar.
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3. Calcule la velocidad actual como un vector de movimiento basado en los ajustes

configurables.

La generacion de MVF se realiza en el servidor nowcast, que de forma predeterminada, se
instala en el servidor IRIS Focus. El servidor nowcast toma las solicitudes de la aplicacion
web y devuelve los productos MVF. La generacion advectada de productos se realiza en la
aplicacion web.

Los calculos de MVF utilizan los ultimos productos generados de un producto cartesiano y
los pasan a través de los algoritmos de prondstico inmediato. Tenga en cuenta que, dado
que se utilizan los ultimos productos generados, segun la programacién del producto, es
posible que la primera imagen advectada esté antes de la hora actual.

Los MVF son visibles en IRIS Focus como un producto separado e IRIS Focus los utiliza en
el prondstico inmediato de otros productos del radar.

Consulte Campo vector de movimiento (MVF) (pagina 76).

. Ejecute los algoritmos de cadlculo de velocidades y de adveccion de prondstico inmediato
para determinar cémo se moveran los elementos de precipitaciones en la atmdsfera en un
futuro préximo.

Consulte la Calculo de productos advectados (pagina 39) y la Célculo de velocidad de
movimiento (pagina 78).

. Muestre la prediccion de pronéstico inmediato en IRIS Focus.

Consulte Linea de tiempo de animacion (pagina 24).

3.7.2 Célculo de productos advectados

Cuando vea los productos de prondstico inmediato al mover el control deslizante de
animacion hacia la region de prondstico inmediato, vera los productos advectados.

IRIS Focus genera productos advectados con el Ultimo campo vector de movimiento (MVF)
generado para un sitio junto con el ultimo producto del tipo que ve. IRIS Focus genera los
productos advectados por encargo.
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Figura18 Adveccion del producto

Calculo de productos advectados

El algoritmo de adveccidn se remonta a las posiciones previas de cada pixel. Para determinar
el valor de un pixel (se muestra en gris en la imagen anterior), el algoritmo realiza los
siguientes calculos:

1. Cambie la posicion del pixel con el punto MVF para ese pixel, pero en la direccién opuesta.
El nuevo valor se determina al interpolar el valor de mapa de bits en la ubicacién anterior
del pixel.

2. Para determinar el valor en los N marcos de pixeles en el futuro, el algoritmo realiza los
cambios N veces.
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3. Elalgoritmo determina los componentes del vector MVF en cada ubicacién intermedia
utilizando el mismo procedimiento de interpolacién como para el valor de mapa de bits
en la ubicacion anterior. La interpolacién calcula un promedio ponderado de los valores
de mapa de bits en cuatro puntos circundantes.

Jj+1 .

x i+1

—

3.8 Preferencias del usuario

Para ver y cambiar la configuracion especifica de un usuario, seleccione Preferencias.
Puede cambiar lo siguiente:

* Su contrasefia

* La configuracion de animacién predeterminada

+ Elidioma de la interfaz

+ Las unidades de medicion utilizadas en IRIS Focus. Consulte Unidades del mapa
(pagina 21).
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User Settings

Username: user

Change password

Animation
Animation pause 1 seconds (D-3600) €
Default animation speed 25 |FP5(1-25) @
Language
English {en) .

Espariol (es)
Portugués (pt)
Pyccrri (ru)
Francais (fr)

Units
Metric .
Imperial {miles)
Aviation (nmi / knots)

Figura19 Preferencias del usuario

Mas informacion

Linea de tiempo de animacion (pagina 24)

3.9 Vistas guardadas

Muchos usuarios de IRIS Focus trabajan desde las mismas vistas Mapa de una sesién a la otra.

Puede usar Plantillas para guardar las vistas que usa con frecuencia de manera que estén
disponibles cada vez que inicia sesién en IRIS Focus.
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Saved Views Tools
Saved Views @I"EP =
CAPPI HCLASS 2.6 km B
MAX - KDP View B
Save

Figura 20 Ejemplo de vistas guardadas

1. En la vista Mapa de IRIS Focus, configure la vista que desea guardar.
Por ejemplo, puede guardar la configuracion para lo siguiente:
* Productos meteorolégicos
* Herramientas del mapa, como las herramientas de seccion transversal y de

seguimiento

* Nivel de zoom

2. Seleccione Plantillas > Guardar.

3. Asigne un nombre a la vista y seleccione Guardar.
La vista nueva se agrega a la lista Plantillas para su uso futuro.

4. Para actualizar una vista guardada:

a.
b.

c.
d.

En Plantillas, seleccione la vista que desea actualizar.

En Mapa, actualice la configuracion de la vista.
Por ejemplo, cambie el nivel de zoom o el tipo de datos del producto.

Seleccione Plantillas > Guardar.

Guarde la vista con el mismo nombre que la vista que desea actualizar.

5. Para eliminar una vista guardada, en la lista de vistas guardadas, seleccione la X junto a la
vista que desea eliminar.

310

Navegadores compatibles

Los datos de IRIS Focus estan disponibles a través de una conexién de red segura y se pueden
mostrar en varias estaciones de trabajo de clientes en toda su organizacion.

IRIS Focus es compatible con los navegadores Microsoft Edge®, Mozilla Firefox® y Google

™
Chrome .
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4. Productos del radar

Un radar meteoroldgico transmite sefiales de pulso hacia la atmdsfera y recibe de vuelta los
ecos reflejados de la sefial. Dado que el radar gira en torno a sus ejes vertical y horizontal,
recopila datos sin procesar mediante el envio y la recepcién de sefiales.

Los datos sin procesar se pueden analizar para conocer las propiedades de la sefial, como la
reflectividad y la velocidad Doppler, que se ven afectadas por las condiciones atmosféricas en
el drea medida. Por ejemplo, una zona con precipitacion densa refleja una sefial de eco mas
intensa hacia el radar. Las propiedades de esta sefial se procesan para crear productos del
radar que sean Utiles para fines meteoroldgicos.

IRIS Focus esta disefiado para utilizarse con radares Doppler de doble polarizacion que
transmiten y reciben pulsos polarizados tanto horizontal como verticalmente. La combinacién
de los modos de polarizacion diferenciales permite un andlisis detallado de los eventos
atmosféricos, ya que se pueden detectar diferentes tipos de precipitacion.

Los productos del radar son datos de sefales sin procesar desde un receptor de radar que se
procesan a fin de proporcionar informacién acerca de las condiciones meteoroldgicas actuales.
IRIS Focus admite:

Productos del radar a pedido Los productos a pedido se basan en datos sin procesar desde el
back-end de IRIS. IRIS Focus lee los datos de volumen sin proce-
sar y genera productos del radar en tiempo real.

Los productos a pedido proporcionan control sobre la presenta-
cion de los datos meteoroldgicos en la interfaz de usuario de
IRIS Focus. Por ejemplo, puede cambiar el umbral de reflectivi-
dad de un producto del radar seleccionado sobre la marcha.

Los usuarios de IRIS Focus pueden crear compuestos de produc-
tos a pedido seleccionando multiples sitios del radar en el selec-
tor de sitios del radar.

Productos del radar de Los productos del radar de IRIS Analysis se configuran y se pro-

IRIS Analysis ducen en IRIS Analysis y se muestran a través de IRIS Focus a pe-
dido.

Productos de relampagos Los productos de reldmpagos se basan en datos de sensores en-

viados a un procesador central, desde el cual se pueden solicitar
los datos en periodos de tiempo especificos para que se mues-
tren en IRIS Focus.

Para obtener informacién sobre los algoritmos que se utilizan para procesar datos de sefiales
sin procesar en IRIS, consulte /RIS and RDA Dual Polarization User Guide y RVP90O0 Digital
Receiver and Signal Processor User Guide.

41 Medicion de los datos del radar

IRIS Focus usa los datos generados por los radares meteorolégicos para detectar
hidrometeoros en la atmdsfera, como lluvia, nieve y granizo.
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4.1.1 Bins, barridos y volumenes

A medida que el radar gira alrededor de su eje 360° en un barrido, el radar meteoroldégico
transmite pulsos de microonda hacia la atmdsfera y recibe las sefiales reflejadas por los
hidrometeoros. Después de un barrido, el radar normalmente cambia su elevacion e inicia un
nuevo barrido.

Las mediciones de reflexion de un pulso se clasifican en bins. Un bin es una tnica muestra de
datos meteoroldgicos detectados en una direccion, altitud y distancia conocidas desde el sitio
del radar. El tamafo radial de un bin aumenta con la distancia, por lo que los bins mds alejados
del sitio del radar cubren un drea mayor que los bins cercanos. En general, cada barrido
contiene el mismo numero de bins, independientemente de la elevacion.

Ancho del bin NUumero de bins
1000 metros 200

Angulo de elevacién
5,00
4,00

3,00

2,00

1,0 0

Rango

200 km

Figura 21 Binsy barridos

Los volumenes son un conjunto completo de datos de mediciones sin procesar recopilados
durante los barridos y que se utilizan para calcular un modelo de la atmésfera. El volumen
maximo es la mitad de una esfera (desde la elevacion de 0° hacia arriba), pero otras formas
son mas tipicas.

4.1.2 Haz del radar

A medida que aumenta la distancia desde el sitio del radar, la granularidad del haz del radar
disminuye, lo que degrada la exactitud de los productos de radar. Por ejemplo, un haz de 1°

enviado desde la antena tiene un ancho de 2 km a 120 km de distancia. La siguiente imagen
muestra como los bins detectados crecen a medida que se alejan del radar.
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Figura 22 Resolucion del radar a través del drea detectada

Muchos productos de radar se ven afectados por la curvatura de la Tierra. Un haz de radar
transmitido en un dngulo vertical de 0° desde el sitio del radar en un entorno plano estaria
780 metros por encima del suelo a 100 km de distancia, antes de contabilizar la refraccion
atmosférica. Si bien todos los productos de radar de IRIS Focus estdn corregidos para los
efectos de refraccion y curvatura, aun no es posible detectar los fendémenos meteorolégicos
por debajo del umbral de la curvatura.

La siguiente imagen muestra una seccion transversal vertical de una accién tipica de
exploracion de volumen. La imagen estd corregida para la curvatura de la Tierra. Obsérvese
cémo la resolucion vertical aumenta cuanto mayor es la distancia horizontal. Lo mismo sucede
con la resolucién horizontal.
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Figura 23 Ejemplo de exploracién de volumen de inclinacion 15

4.1.3 Flujo de datos
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Figura 24 Flujo de datos de IRIS Focus

El back-end de IRIS recopila datos en distintas configuraciones, que se definen como tareas en
IRIS Radar. Las tareas son conjuntos de pardmetros operativos para el hardware del radar y los
componentes de procesamiento de sefial, por ejemplo:

* Exploracién de vigilancia PPl en un dngulo de elevacion unico
* Exploracion de volumen completo en mdltiples angulos de elevacion
* Exploracién de velocidad del viento

Cada tipo de tarea proporciona diferentes datos de origen. Los usuarios pueden elegir el tipo
de tarea seleccionando un producto de radar a pedido que se muestre en IRIS Focus.

4.1.4 Tipos de datos

Los tipos de datos del producto del radar definen lo que se calcula desde los reflejos de pulso
de radar recibidos.

Los tipos de datos se utilizan tanto en productos de IRIS Analysis como en productos a pedido.

* Enlos productos de IRIS Analysis, el tipo de datos se indica en el nombre del producto del
radar.
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» Enlos productos a pedido, puede seleccionar el tipo de datos deseado en el menu
desplegable en el panel Productos meteorolégicos.

Los tipos de datos de IRIS Focus nunca usan letras del alfabeto griego y se escriben siempre
en mayusculas, incluso cuando las convenciones meteoroldgicas y de procesamiento de
sefales pueden utilizar subindices. Por ejemplo, en lugar de ®h, IRIS Focus utiliza PHIH.

Normalmente, los pulsos polarizados horizontal y verticalmente se abrevian en los tipos de
datos como Hy V. Los tipos de datos que utilizan sefales enviadas y recibidas como entrada
incluyen una combinacién de letras H'y V para describir el proceso. Por ejemplo, HV se refiere a

transmisién horizontal y recepcidn vertical.
Tabla 6 Tipos de datos de IRIS Focus

Tipo de datos Definicién

Descripcién

Clasificacién de hidro-

Ca

HCLASS Tipo de hidrometeoro estimado en el drea de
meteoros precipitacion.
KDP Fase diferencial especifi- | Un indicador de la tasa de cambio de la diferen-

cia de fase entre pulsos polarizados horizontal y
verticalmente del radar. Un cambio horizontal
mayor genera un valor KDP positivo y un cambio
vertical mayor genera un valor KDP negativo.
Una causa tipica para un drea con KDP alto es
una lluvia intensa.

LDRH (LDRV) Relacion de despolariza-
cionlinealHaV(oVa

H).

La relacion de reflectividad polar cruzada y co-
polar medida en dB.

Fase diferencial horizon-
tal (o vertical)

PHIH (PHIV)

Diferencia de fase para la ida y vuelta total entre
el radar y el volumen donde se refleja la sefial.

PHIH se mide entre los canales HH y HV.

PHIV se mide entre los canales VV y VH.

sefial

PHIDP Fase diferencial La diferencia de fase debido a la propagacion en-
tre los canales HH y VV del radar.
RHOHV (RHOH/ Coeficiente de correla- | Los valores més altos (>0,95) indican &reas de
RHOH) cién entre los canales HH | precipitacion uniforme y los valores mas bajos in-
yVV (OHHYHV/VVy dican tipos de hidrometeoros més mezclados,
VH) como nieve derretida, copos de nieve himedos o
residuos aéreos.
SNR Relacion sefal-ruido Medicion genérica de la relacién sefial-ruido en
dB.
SQI indice de calidad de la Un valor entre O y 1 que mide la coherencia Dop-

pler de la sefal, esto es, la correlacién entre la se-
Aal y su desfase Doppler.

* 0 indica ruido blanco
* Tes el objetivo de punto Doppler perfecto
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Tipo de datos Definicion Descripcién

T Reflectividad total La energia total que se devuelve al radar en uni-
dades de reflectividad. En general, representa la
reflectividad horizontal sin la correccion para el

eco del suelo.
TV (TE) Reflectividad vertical to- | Reflectividad total desde el canal de polarizacion
tal (HV mejorada) vertical (TV) y la combinacién del canal horizon-

tal y vertical (TE).

\' Velocidad Velocidad radial promedio (hacia el radar o des-
de este) de dreas de hidrometeoros detectados.

vC Velocidad corregida Igual que la velocidad, pero corregida para efec-
tos de solapamiento de rangos y solapamiento
de velocidades.

W Ancho espectral Variabilidad de los valores de velocidad Doppler
dentro del drea de medicion.

z Reflectividad Normalmente, se denomina dBZ en la bibliogra-
fia profesional. Es el tipo de datos comun que mi-
de la reflectividad de la sefial del radar y se utili-
za para calcular la intensidad de precipitacion a
partir de ello. Todas las mediciones Z se corrigen
para el eco del suelo.

ZV (ZE) Reflectividad vertical Reflectividad total desde el canal de polarizacion
(HV mejorada) vertical (ZV) y la combinacién del canal horizon-
tal y vertical (ZE). Se corrige para el eco del sue-
lo.
ZC Reflectividad corregida | Igual que Z, pero corregida para los efectos de

bloqueo de haz y atenuacién.

ZDR Reflectividad diferencial | La relacion de SNR en el canal horizontal para
SNR en el canal vertical.

Los valores positivos indican mas ecos horizonta-
les prominentes y los valores negativos indican
mas ecos verticales prominentes.

Los valores ZDR positivos altos indican, en gene-
ral, los tamafos de hidrometeoros mas grandes.

ZDRC Reflectividad diferencial | Igual que ZDR, pero corregida para los efectos de
corregida bloqueo de haz y atenuacion.

Mas informacion

» Codigos de los productos del radar (pagina 50)
» Productos del radar a pedido (pdgina 54)
> Productos del radar de IRIS Analysis (pagina 72)
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4.2 Codigos de los productos del radar

Todos los productos del radar se identifican mediante un cédigo del producto que muestra las
caracteristicas pertinentes de ese producto.

Los cédigos se especifican en RIS Analysis en el siguiente formato:
[Product type]-[Data type]-[Range]

Por ejemplo, un producto llamado PPI-Z-400 es:

* PPI

Producto del radar PPI.

Consulte Indicador de posicién en plano a pedido (PPI) (pagina 65).
e Z

Mide la reflectividad en dBZ.

Consulte Tipos de datos (pagina 47).
* 400

Hasta un rango horizontal de 400 km.

El panel Productos meteorolégicos enumera los productos del radar por sus cédigos de
producto.

50 CONFIDENCIAL



Capitulo 4 - Productos del radar

Task PPI_HWV400

Show Less [

CAPPI-Z-400
CAPPI-Z-400_
*[ CAPPI-ZDR-40
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Figura 25 Ejemplos de cddigo de productos del radar

Mas informacion

PPI
PPI-R-400
PPI-RHV-400
PPI-V-400
PPI-Z-250
PPI-Z-400
PPI_HVK
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Familia de productos IRIS para los datos del radar meteoroldégico (pagina 10)

Productos del radar a pedido (pagina 54)
Productos del radar de IRIS Analysis (pagina 72)

Tipos de datos (pagina 47)

4.3 Colores de los productos del radar

Todas las visualizaciones de los productos de radar se trazan en el mapa utilizando un
gradiente editable de la escala de colores, que ilustra la intensidad de los fendmenos
meteoroldgicos detectados o los valores de la sefial recibida. Las escalas de colores
predeterminadas son Utiles para la mayoria de las condiciones y puede continuar editandolas

con el editor de escala de colores integrado.
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Figura 26 Reflectividad de la sefial en precipitacion

Mas informacion

~ Editor de escala de colores (pdgina 26)

4.4 Estabilizacion de los productos del radar

A medida que se procesan, todos los productos del radar se rasterizan como imagenes de
mapa de bits en 2D para mostrarse sobre el drea de la visualizacion del mapa. La imagen del
mapa de bits se calcula por interpolacién de todos los datos de volumen tridimensional.

Los productos del radar a pedido le permiten establecer un efecto estabilizador en la capa de
datos meteoroldgicos. El valor de estabilizacion establece qué tan cerca deben estar los
pixeles del producto del radar en metros antes de que se combinen sus valores cuantitativos.
Los valores mas altos generan un drea muy estabilizada, mientras que un valor de O desactiva
la estabilizacion por completo.
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La estabilizacién solo se lleva a cabo en los datos de mapa de bits rasterizados. No tiene en
cuenta la dimension vertical de las mediciones.

La herramienta de cursor siempre muestra los datos de mapa de bits originales, no los datos
estabilizados.

Figura 27 Ejemplos de niveles de estabilizacion

Con una estabilizacion intensa, se pueden perder detalles que son detectables
con niveles de estabilizacién mas bajos.

Mas informacion

> Productos del radar a pedido (pagina 54)

4.5 Umbral de reflectividad de productos del ra-
dar

Algunos productos de radar a pedido le permiten establecer un umbral de reflectividad (dBZ)
para la cantidad de datos que se muestra en la imagen.

Use el control deslizante para seleccionar un valor dentro del rango de -32 a 96 dBZ.

Los valores bajos en el umbral de reflectividad muestran mas datos. Si estos valores son mas
altos, se filtraran todos los datos que tengan una reflectividad inferior al umbral definido para
que pueda enfocarse mas facilmente en los datos mas importantes.
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40 dBZ

-32 96 dBZ

Figura 28 Umbral de reflectividad

Mas informacién

> Valor de umbral de BASE (pagina 56)
> Valor de umbral de THICK (pdgina 68)
> Valor de umbral de TOPS (pagina 71)

4.6 Productos del radar a pedido

Los productos del radar a pedido que aparecen en IRIS Focus reciben datos sin procesar de
IRIS Analysis o IRIS Radar.

Los datos de volumen sin procesar del procesador de sefial de radar se almacenan en el
administrador de datos, el cual hace que los datos estén disponibles para la interfaz de usuario
de IRIS Focus.

IRIS Focus utiliza el administrador de datos para que lea los datos de volumen sin procesar y
genere productos del radar en tiempo real.

Para optimizar la visualizacion, a medida que el usuario realiza acercamientos y
desplazamientos en el mapa, cambia la ubicacion y el tamafo de cada pixel. Los productos a
pedido vuelven a calcular el valor de cada pixel segun la nueva definicién geogréfica.
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4.6.1 Base de eco (BASE) a pedido

‘ Live BASE - Task VOL v 1n 504 10:50:47 vie -
: 2016-04-15
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Figura29 Ejemplo de BASE a pedido

BASE (también conocida como base de eco) representa la parte inferior de un area de
precipitacion indicada por el radar. El sistema ubica la altitud mas baja del Umbral de
reflectividad definido en cada ubicacion del pixel.

BASE muestra el nivel de base de los ecos de la sefial detectados, que generalmente, refleja la
parte inferior del drea de precipitacion o de la base de la nube.

las bases de eco se pueden detectar aumenta con el rango de medicion debido a

o Como se muestra en la siguiente imagen, la altura minima sobre el suelo donde
la curvatura de la Tierra.

El contrario del producto BASE es el producto TOPS.

Figura 30 Productos BASE y TOPS
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Mas informacion
» Topes de alturas de eco (TOPS) a pedido (pagina 70)
» Espesor de eco (THICK) a pedido (pagina 68)

4.6.1.1 Valor de umbral de BASE

El valor de umbral configurable define la reflectividad minima que debe existir para mostrarse
en laimagen.

La primera de las siguientes imagenes muestra una BASE con un umbral definido de -20 dBZ.
En esta imagen, se muestran las nubes de nivel mas bajo y menos densas.

En la segunda imagen, con un umbral de 40 dBZ, no se muestra la nube de nivel mas bajo
porque su valor de reflectividad es inferior al umbral definido.

-20dBZ 40 dBZ

Figura 31 BASE con umbrales de -20 y 40 dBZ

Mas informacién

> Umbral de reflectividad de productos del radar (pdgina 53)
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4.6.1.2 Calculo BASE a pedido
Para cada pixel en la imagen, el algoritmo calcula el BASE a pedido de la siguiente manera:

1. Calcula el punto acimutal equidistante (AzEQ) alrededor del radar.

. Utiliza las coordenadas en AzEQ para calcular la distancia desde el radar (vector
length).

. Comprueba si el punto AzEQ se encuentra en el rango del radar para el producto BASE.

. Calcula el angulo acimutal para radar (atan2).

. Determina el barrido mas bajo con un valor de reflectividad sobre el umbral.

. Optimiza el calculo de la altura minima. Para ello, calcula la altura del punto mas bajo con
reflectividad sobre el umbral desde la altura del barrido mas bajo.
El calculo usa minHeightOfSweep. Para ello, calcula hacia abajo hasta que reflectividad
ya no esta disponible.

N

o Ul bW

La altura minima de un barrido representa la altura con la reflectividad minima, seguin se
define en el umbral.

El algoritmo explora hacia abajo hasta que encuentra una altura para la cual no existe un valor
de reflectividad por encima del umbral. La Gltima altura con un valor de reflectividad es el
resultado.

La salida final del producto es un mapa con cédigo de color de alturas BASE de eco para el
umbral de dBZ seleccionado.

4.6.2 Indicador de Posicidon en plano de altitud constante a pe-
dido (CAPPI)

50:46 UTC

e 2016-04-22

Figura 32 Ejemplo de CAPPI a pedido

El CAPPI a pedido (PPI de altitud constante) muestra una seccién transversal horizontal de la
reflectividad de la sefial a la altitud seleccionada.

En la siguiente imagen de la seccion transversal, el producto CAPPI se calcula para una altitud
constante definida de 5 km. Las lineas de color rojo representan la interpolacion de los datos
de reldmpagos mientras que la linea de color negro representa la altitud constante.
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Figura 33 CAPPI midiendo la altitud definida

La imagen no muestra los valores de reflectividad de nubes que se incluyen en un
producto CAPPI real.

La estabilizacion opcional del producto de radar se lleva a cabo en la imagen de
mapa de bits, no en los datos de volumen.

Mas informacion

» Herramienta de seccion transversal (pagina 28)
» Indicador de posicién en plano a pedido (PPI) (pdgina 65)
> Configuracién de las capas de productos (pagina 20)
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4.6.2.1 Valor de altura CAPPI

La altura configurable (km) define la altitud de la seccién transversal que se muestra en la
imagen.

Use el control deslizante Altura para definir la altura CAPPI que se muestra.

La primera de las siguientes imdgenes indica el clima que aparece en un CAPPI con una altitud
de 3 km.

La segunda imagen indica el clima que aparece en un CAPPI con una altitud de 5 km.

Ay B en laimagen indican el inicio y el término de una seccién transversal en el
volumen de exploracién del radar.

3km

gL.
o
S

Figura 34 CAPPI con alturas de 3kmy 5 km

4.6.2.2 Pseudo CAPPI

Seleccione la opcién Pseudo CAPPI para agregar calculos pseudo CAPPI a su producto CAPPI.
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Pseudo CAPPI intenta visualizar las partes en el rango del radar que no se miden
directamente, lo que incluye, por ejemplo, el drea inmediatamente alrededor del radar y el
borde del volumen con la altitud mas alta.

En la primera imagen de la seccion transversal, el producto CAPPI se calcula a partir de datos
de rayos para una altitud constante definida. Las lineas de color rojo representan la
interpolacion de los datos de reldmpagos mientras que la linea de color negro representa la
altitud constante.

Las lineas gruesas de color rojo en la segunda imagen de la seccién transversal indican la
forma en que el producto Pseudo CAPPI usa el valor del reldmpago mds cercano para
extender el producto CAPPI por encima y por debajo de la altitud constante.

/\‘

Figura 35 Pseudo CAPPI extension de CAPPI

La imagen no muestra los valores de reflectividad de nubes que se incluyen en un
producto CAPPI real.

En el caso de Pseudo CAPPI, no todos los datos provienen de la altura CAPPl y es
posible que se encuentren demasiado lejos de la altura real.
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4.6.2.3 Calculo CAPPI a pedido

Un producto CAPPI se muestra en pantalla mediante la lectura de todos los datos de volumen
de exploracién y mediante el calculo de una seccién transversal horizontal en la altitud
seleccionada. La seccidn transversal se traza como un mapa de bits rasterizado. Los datos
medidos en forma directa solo corresponden a las dreas en las que los pulsos del radar
intersectan la capa de altitud seleccionada. El resto del mapa de bits se interpola
horizontalmente y verticalmente a partir de valores conocidos.

Para calcular un producto CAPPI, primero se debe realizar una exploracion de volumen PPI
completa. Un producto CAPPI solo se actualiza cuando ya se ha explorado y procesado todo el
volumen.

Para cada pixel en la imagen, el algoritmo calcula el producto CAPPI de la siguiente manera:

1. Revisa el volumen del cilindro acimutal equidistante (AzEq) a partir de los dos puntos de
datos del volumen mds cercanos (en elevacion) del punto del plano de altitud constante
CAPPI.

2. Interpola linealmente los puntos de datos del volumen en las elevaciones mds cercanas
para definir un tnico valor de punto de datos para el plano CAPPI.

~

Figura 36  Calculo del volumen del cilindro AzEq a partir de los dos puntos de datos mas cercanos

Mas informacion

» Calculo PPI a pedido (pagina 67)

4.6.3 Datos maximos a pedido (MAX)

05:28:42 utc
2016-11-24 J S

Figura 37 Ejemplo de MAX a pedido
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MAX a pedido muestra la altura del eco en la cual se producen los datos maximos, como la
reflectividad.

Puede usar MAX cuando observa las dreas del clima severo; por ejemplo, desde la superficie
hasta la tropdsfera, en la capa por debajo o por encima del nivel de derretimiento.

Reflectivity dBZ

[ I
5 60

Max Height
(M3L)

Min Height
(MSL)

En la vista principal, MAX muestra los datos maximos (en dbZ) en todos los puntos del drea
medida. Los paneles en la parte superior y a la derecha muestran dos proyecciones
horizontales: Norte-Sur y Este-Oeste.
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Figura 38 Vistas de MAX

A Proyeccién maxima horizontal
B Proyeccion maxima Norte-Sur
C  Proyeccion maxima Este-Oeste

Para mostrar informacién detallada sobre el drea medida, pase el cursor sobre el
area medida en la vista del mapa o en el panel lateral.

SElnfljoki 39.7 dBZ bo '

4.6.3.1 Valores de altura MAX

Las alturas configurables definen el drea medida por sobre el nivel del mar (MSL) para calcular
el producto MAX.

Use el control deslizante Altura para definir las alturas superiores e inferiores MAX que se
muestran.
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Weather Products

. Timestamp
1 Live MAX - Task GVVOL_A Y  No data !
v Catatype
Z - Reflectivity -
Height: 4.0 kkm - 17.2 km 0
Smoothing: O Opacity: 100%
O
T I Refectivity
2 12 31 3B 37 44 53 60 T2 282
Classic IRIS - Edit

Figura 39 Configuracién de MAX

En la mayoria de los casos, no use la estabilizacion, ya que el valor maximo puede
disminuirse mediante el filtro de estabilizacion.

Puede comprobar los valores de altura en la parte superior derecha de la pantalla.

Mas informacion

» Estabilizacion de los productos del radar (pagina 52)

4.6.3.2 Calculo MAX a pedido
Para cada pixel en la imagen, el algoritmo calcula el MAX de la siguiente manera:

. Calcula el volumen del cilindro acimutal equidistante (AzEQ) alrededor del radar.
. Utiliza las coordenadas en AzEQ para calcular la distancia desde el radar (longitud del
vector).
3. Si el punto estd en el rango del radar para ese producto en particular, el algoritmo calcula
el dngulo de acimut del radar.
4. Al usar los calculos anteriores, el algoritmo calcula el valor maximo de datos de la
columna de aire especifica.

N —

La proyeccién maxima horizontal se calcula tomando el valor mas alto de los datos en la capa
especificada por el usuario sobre cada pixel.
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La proyeccion maxima Este-Oeste se obtiene tomando la reflectividad mdxima para cada pixel
alo largo de la linea Norte-Sur correspondiente.

La proyeccién maxima Norte-Sur se obtiene tomando la reflectividad mdxima a lo largo de las
lineas Este-Oeste.

4.6.4 Indicador de posicidn en plano a pedido (PPI)

Figura 40 Ejemplo de PPl a pedido

El PPI (Indicador de posicién en plano) muestra la reflectividad de la sefial en una capa
superficial que se forma a medida que el radar realiza un barrido horizontal completo de 360°
a una elevacioén constante.

PPI es la vista clasica de radar que se utiliza para la vigilancia visual meteorolégica y el control
de trafico aéreo, entre otros usos. Los productos se actualizan tan pronto como se completa el
barrido, en lugar de esperar al final de una exploracién completa de volumen.

En la imagen de arriba, la exploracion PPI se lleva a cabo en la elevacion destacada.
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- —

ia

Figura 41 PPI midiendo la elevacion definida

4.6.4.1 Angulo de elevacion de PPI

El angulo de elevacion configurable define qué barrido de dngulo de elevacién se mostrara en
la imagen.

Use el control deslizante de elevacion para definir la elevacion PPl que se muestra.

La primera imagen muestra un PPI con un dngulo definido de elevacion de 45°. En esta
imagen, se muestran las nubes de nivel alto en el producto IRIS.

La segunda imagen muestra un PPI con un dngulo definido de elevacién de 20°. En esta
imagen, se muestran las nubes de nivel mas bajo en el producto IRIS.

Ay B en laimagen indican el inicio y el término de una seccién transversal en el
volumen de exploracién del radar.
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45° 20°

Figura 42 PPl con dngulos de elevacion de 45°y 20°

4.6.4.2 Calculo PPI a pedido
Para cada pixel en la imagen, el algoritmo calcula el PPI a pedido de la siguiente manera:

1. Convierte las coordenadas de pixeles en coordenadas de mapas.

2. Convierte las coordenadas del mapa al valor acimutal equidistante (AzEq) alrededor del
radar.

3. Calcula la distancia para el radar (longitud del vector) y el dngulo acimutal para el radar
atan2.

4. Calcula el valor real en ese punto mediante un pardmetro de barrido.
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4.6.5 Espesor de eco (THICK) a pedido

Figura 43 Ejemplo de THICK a pedido
THICK representa el espesor de la capa de nubes de un drea de precipitacién indicada por el

radar.

THICK calcula la diferencia entre los productos BASE y TOPS.

Figura 44 THICK con BASE y TOPS

Mas informacion

> Base de eco (BASE) a pedido (pdgina 55)

> Topes de alturas de eco (TOPS) a pedido (pagina 70)
4.6.5.1 Valor de umbral de THICK

El valor de umbral configurable define la reflectividad minima que debe existir para mostrarse
en laimagen.
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La primera de las siguientes imdgenes muestra un THICK con un umbral definido de -20 dBZ.
En esta imagen, se muestran mas datos, lo que incluye las nubes de nivel mas bajo y menos
densas.

En la segunda imagen, con un umbral de 40 dBZ, se muestra un conjunto de datos mucho mas
pequefo que abarca solo la capa de nubes con una reflectividad de 40 dBZ o mas.

-20 dBZ 40dBZ

Figura 45 THICK con umbrales de -20 dBZ y 40 dBZ

Mas informacion

> Umbral de reflectividad de productos del radar (pagina 53)

4.6.5.2 Calculo THICK a pedido

IRIS Focus calcula THICK al tener en cuenta los valores TOPS y BASE en un punto y al restar
BASE de TOPS.

Mas informacién

» Cdlculo BASE a pedido (pagina 57)
» Calculo TOPS a pedido (pagina 72)
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4.6.6 Topes de alturas de eco (TOPS) a pedido

Add product +

Figura 46 Ejemplo de TOPS a pedido

TOPS (también conocido como topes de altura de eco) representa la parte superior de un drea
de precipitacién indicada por el radar. El sistema ubica la altitud mas alta del umbral de
reflectividad definido en cada ubicacion del pixel.

EI TOPS muestra los ecos de sefiales detectadas por encima del valor definido en el Umbral
(dB2), lo que normalmente mide la parte superior del drea de precipitaciéon o de la capa de
nubes.

TOPS puede ser Util para identificar fuertes corrientes ascendentes, clima severo y granizo.

El contrario del producto TOPS es el producto BASE.

Figura 47 Productos BASE y TOPS
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Mas informacién

> Base de eco (BASE) a pedido (pagina 55)
> Espesor de eco (THICK) a pedido (pagina 68)

4.6.6.1 Valor de umbral de TOPS

El valor de umbral configurable define la reflectividad minima que debe existir para mostrarse
en laimagen.

La primera de las siguientes imagenes muestra TOPS con un umbral definido de -20 dBZ. En
esta imagen, se muestran las partes de la nube de nivel mas alto y menos densas. En TOPS,
usar valores de umbral mas bajos puede ayudarlo a determinar la altura de la precipitaciéon
circundante. Por ejemplo, un TOP de 50 dBZ a 1 km sobre el nivel de congelamiento solo
puede ser producido por una tormenta convectiva vigorosa y, probablemente, causada por la
presencia de granizo.

En la segunda imagen, con un umbral de 40 dBZ, no se muestra la parte mds alta de la nube
porque su valor de reflectividad es inferior al umbral definido.

-20dBZ 40dBZ

Figura 48 TOPS con umbrales de -20 dBZ y 40 dBZ
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Mas informacion

> Umbral de reflectividad de productos del radar (pdgina 53)

4.6.6.2 Calculo TOPS a pedido
Para cada pixel en la imagen, el algoritmo calcula el TOPS a pedido de la siguiente manera:

1. Calcula el punto acimutal equidistante (AzEQ) alrededor del radar.

. Utiliza las coordenadas en AzEQ para calcular la distancia desde el radar (vector
length).

. Comprueba si el punto AzEQ se encuentra en el rango del radar para el producto TOPS.

. Calcula el angulo acimutal para radar (atan2).

. Determina el barrido mas alto con un valor de reflectividad sobre el umbral.

. Optimiza el cdlculo de la altura maxima. Para ello, calcula la altura del punto mas alto con
reflectividad sobre el umbral desde la altura del barrido mas alto.
El calculo usa maxHe1ightOfSweep. Para ello, calcula hacia arriba hasta que reflectividad
ya no esta disponible.

N

[ NS NN

La altura mdxima de un barrido representa la altura con la reflectividad minima, segun se
define en el umbral.

El algoritmo explora hacia arriba hasta que encuentra una altura para la cual no existe un valor
de reflectividad por encima del umbral. La Ultima altura con un valor de reflectividad es el
resultado.

La salida final del producto es un mapa con cddigo de color de alturas superiores del eco para
el umbral de dBZ seleccionado.

4.7 Productos del radar de IRIS Analysis

Los productos del radar de IRIS Analysis son generados por los componentes de
procesamiento de sefiales en IRIS Analysis. IRIS Focus lee la lista de los productos y le permite
seleccionar cudl de estos desea mostrar en la visualizacién del mapa de IRIS Focus.

Los productos del radar y sus configuraciones estan preconfigurados y solo se muestran en
IRIS Focus. No se pueden editar en la visualizacién del mapa de IRIS Focus.

No existe un limite maximo para la cantidad de productos del radar preconfigurados que
IRIS Focus puede tener.

Los datos de volumen sin procesar se almacenan en una maquina IRIS Analysis. Los datos se
pueden archivar en cinta o almacenar en una gran matriz de discos.
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Base de datos de
exploracién del radar
Datos sin Accesoa Interfaz web
procesar archivos | Administra- PPI, CAPPI del usuario
” > CelUSUane
Back-end € > dor de datos € =
Controles || = & L,
de RIS 30
e Productosdelradar [ S@rvidor | Productosdelradar || 1§
>| con conector [« | = L
IRIS Solicitudes

Figura 49 Flujo de datos del producto de IRIS Analysis a IRIS Focus

Los productos del radar se rasterizan en imagenes de mapa de bits 2D, segun la configuracion
de procesamiento de sefiales de back-end. Las imdgenes se envian a la interfaz de usuario web
de IRIS Focus a través de la interfaz del servidor con conector de IRIS.

Al seleccionar un producto preconfigurado en IRIS Focus, IRIS Focus sondea el servidor con
conector y carga la imagen.

Para obtener informacion sobre cémo configurar los productos de IRIS Analysis, consulte /RIS
Product and Display Guide.

Westher Products (@) Help | Westher Products
X Timestamp Timestamp
! @  Live CAPPI - Task GUVOL Y 16:50:58 B:B v |Rramn-o03_Hour T 17:00:00 [x]

Datatype

v Rain Accum
Z - Reflectivity hd 010 05 1 5 10 50 100 500 100 O
Height: 0.5 km Opacity: 100%
E“mthmg: 0 = Add Product +
0 Pseudo CAPPI |«
Refiectivity
2 12 21 8 37 4 3 e 712 I
Classic IRIS hd Edit

Figura 50 Configuracion del producto a pedido y de IRIS Analysis

Mas informacién

» Descripcién general de IRIS Focus (pagina 9)
» Codigos de los productos del radar (pagina 50)
> Tipos de datos (pagina 47)

4.7.1 Productos de IRIS Analysis compatibles

En las siguientes tablas, se ofrece una descripcién general de los productos de IRIS Analysis
compatibles con IRIS Focus.

CONFIDENCIAL 73



Version 6.0 Guia de usuario

M211849ES-H

Tabla 7 Productos de IRIS Analysis compatibles con IRIS Focus

Producto Descripcion

BASE BASE se usa para determinar la base de los ecos.
Base de eco
BEAM BEAM es una imagen de formato transversal de tamafio de pan-

Patrén de haz de antena

talla completa que muestra la intensidad promediada por rango
en coordenadas de acimut y elevacion.

BEAM se usa durante la calibracion y alineacion y para verificar
los patrones de la antena.

CAPPI
PPI de altitud constante

El CAPPI (PPI de altitud constante) es un corte transversal hori-
zontal de una altitud seleccionada utilizada para la vigilancia y la
identificacion de tormentas fuertes. Es Util para el monitoreo del
clima a niveles de vuelo especificos para aplicaciones de trafico
aéreo.

HMAX

Producto de altura de intensi-
dad maxima

HMAX muestra la altura de los datos maximos por encima de ca-
da pixel de salida.

Este producto requiere una exploracion del volumen.

LAYER

LAYER puede calcular los promedios de la capa de cualquier tipo
de datos polares de los archivos de introduccion.

LAYER también puede convertir a liquido primero y calcular la
VIL Density.Cuando calculala VIL Density, lasalida esta
en g/m**3.

MAX
Datos maximos

MAX muestra los datos mdximos de cada pixel ademas de los
proyectos maximos Este-Oeste y Norte-Sur en los paneles latera-
les.

MLHGT

Altura del nivel de derretimien-
to

MLHGT muestra un mapa de las altitudes de la capa de derreti-
miento.

MVF
Campo vector de movimiento

El campo vector de movimiento (MVF) describe el movimiento
general del clima en un conjunto de productos.

IRIS Focus calcula los vectores de movimiento actuales (MVF) co-
mo el primer paso en los célculos de prondstico inmediato.

PPI

indicador de posicion en plano

PPI es una imagen de pantalla completa que se usa principal-
mente para fines de vigilancia meteoroldgica.

RAIN1

acumulacion de lluvia por hora

RAIN1 es la acumulacién de pluviosidad por hora.

RAINN

Acumulacioén de lluvia en N ho-
ras

RAINN es la acumulacién de pluviosidad de las ultimas N horas,
donde N es un valor seleccionado por el usuario.
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‘ Descripcion

RHI es una imagen de pantalla completa que muestra la estructu-
ra transversal detallada de una tormenta; se usa para identificar
tormentas severas, granizo y banda brillante.

RTI

indicador del tiempo del rango

RTI muestra el tiempo a lo largo del rango de visualizacién en
ejes horizontal y vertical del radar.

Se usa con frecuencia para exploraciones manuales cuando se
observa un objetivo fijo.

SRI

Intensidad de pluviosidad en
superficie

SRI brinda una entrada para el producto RAINT para obtener las
mejores estimaciones posibles de la precipitacion acumulada, in-
cluso en rangos mas largos del radar.

SHEAR
Cizalladura del viento

SHEAR detecta la cizalladura del viento en la atmdsfera, lo que
permite la deteccion de microrrafagas, frentes de rafaga, mesoci-
clones, frentes frios y ondas atmosféricas.

SLINE

Linea de cizalladura (limite
frontal)

SLINE marca la transicion entre dos masas de aire en la imagen.

THICK

Espesor de eco

THICK muestra el espesor de los ecos de nubes.
THICK es igual a la diferencia entre los valores TOPS y BASE.

El producto THICK también calcula la reflectividad promedio
dentro de la capa identificada por el dBZ Contour seleccionado.

TOPS

Mapa de superiores de eco

TOPS es un mapa de contornos codificado con colores de la par-
te superior de un nivel de dBZ seleccionado.

Se puede usar Z o ZT como base para la estimacion.

VAD

pantalla del acimut de veloci-
dad

VAD es una visualizacién de la velocidad de Doppler media en un
rango dado como una funcién del dngulo de acimut a medida
que la antena del radar rota a través de una exploracién de aci-
mut a elevacion constante.

VIL

liquido integrado de forma ver-
tical

VIL es un mapa con cédigo de color de la profundidad estimada
de agua (en mm) contenida en una capa atmosférica selecciona-
ble. Es un indicador excelente de tormentas severas.

VVP

Procesamiento de volumen de
velocidad

VVP proporciona graficos de linea o secciones transversales de
tiempo contra altura de la velocidad del viento, direccion del
viento y divergencia contra altura.

WARN

Advertencia/Centroide

WARN es advertencia automatica y trazado de centroide.

Se pueden establecer advertencias automaticas para areas prote-
gidas y criterios de advertencia seleccionables para el usuario.

La salida es un mensaje de advertencia y una superposicién de si-
tuacion gue muestra las ubicaciones de centroides de caracteris-
ticas de tormenta, como VIL o reflectividad altas.
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Producto Descripcion

WIND WIND muestra velocidad y direccion del viento con lengletas o

direccion y velocidad del viento cadenas de viento.

Puede especificar el rango y la altura de los datos, y el rango y el
espaciado de acimut de las lineas que se muestran.

4.7.2 Campo vector de movimiento (MVF)

El campo vector de movimiento (MVF) describe el movimiento general del clima en un
conjunto de productos.

IRIS Focus calcula los vectores de movimiento actuales (MVF) como el primer paso en los
cdlculos de prondstico inmediato.

Puede comprobar el producto MVF para verificar la direccion y la velocidad de precipitacion
en la atmésfera y para verificar las configuraciones del prondstico inmediato.

i
‘-]t-'majﬁkl uPls /;
245 } Joensu

' 1L‘g\zask‘.’l.ﬂ ) x

Figura 51 Ejemplo de MVF

Indicadores de vector de movimiento

En IRIS Focus, los campos vectores de movimiento se ilustran con simbolos de lengleta del
viento. En la pantalla, los vectores de movimiento muestran la direccién desde donde avanza
el clima. Las lengletas y los banderines cortos en los vectores indican la velocidad, similar a las
lenglietas de viento en las pantallas del viento. Un circulo indica condiciones tranquilas.

Tabla 8 Simbolos de lengleta de viento de MVF

Simbolo Velocidad (m/s) Velocidad del viento (nudos)

Tranquilo Tranquilo
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Simbolo ‘ Velocidad (m/s) Velocidad del viento (nudos)
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IRIS Focus calcula el MVF pasando un nimero configurable de productos de radar a través de
un algoritmo de prondstico inmediato.

Debido a que la generacién de MVF puede demorar algun tiempo, IRIS Focus genera solo un
producto MVF por sitio. Una vez configurado, IRIS Focus genera productos MVF
automaticamente cuando llega desde IRIS un nuevo producto del tipo configurado.

Debe configurar el MVF antes de poder usar el prondstico inmediato. Muchos
usuarios realizan la configuracién durante la instalacion, pero también se puede
realizar mas tarde.

Después de la configuracion, IRIS Focus genera el MVF automaticamente cuando llega desde
IRIS un nuevo producto del tipo configurado. Los productos MVF no se calculan para los
productos histéricos de entrada.

Mas informacién

> Prondstico inmediato (pagina 36)

> Configuracion de prondstico inmediato para productos de radares meteoroldgicos
(pagina 111)

CONFIDENCIAL 77



Versién 6.0 Guia de usuario M211849ES-H

4.7.2.1 Cdlculo de velocidad de movimiento

El prondstico inmediato de IRIS Focus utiliza el algoritmo TREC para determinar la velocidad
pronosticada de los campos en el campo vector de movimiento (MVF).

algoritmo de TREC

El algoritmo TREC (seguimiento de ecos del radar por correlation) es un método de busqueda
iterativo basado en un criterio maximo de correlacidn cruzada utilizado para estimar el
movimiento en una cuadricula vectorial entre imagenes consecutivas.

TIEMPO DE ESCANEO DEL RADAR f, TIEMPO DE ESCANEO DEL RADAR fp.

ECHO DEL RADARJ

I A 7 T
SPATIALRESOLUTIONOF N\ guscARAREA ~ VECTORDE  MEJOR COINCI-
VECTOR FIELD (GRID AREA DE SEGUIMIENTO MOVIMIENTO  DENCIA EN EL
SPACING) EN EL TIEMPO £, ESTIMADO TIEMPO I,

Figura 52 Cdlculo de TREC

to Hora actual
te+p  Pronostico del tiempo previsto

1. Calcula el coeficiente de correlacion cruzada correspondiente a los datos dentro de esta
subcuadricula 'y a un tiempo en el futuro (T), teger-

2. Calcule un vector de movimiento entre estas ubicaciones.
3. Repita para cada punto de cuadricula o un subconjunto de puntos de cuadricula en el
campo de datos.

Referencias

Para obtener mds informacion sobre los calculos de TREC, consulte las referencias publicas
disponibles. Por ejemplo:

* Chornoboy, E. S., A. M. Matlin, and J. P. Morgan, 1994: Automatic storm tracking for air
traffic control Lincoln Labs. J., 7, 427-448.
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* Li, L. W., W. Schmid, and J. Joss, 1995: Nowcasting of motion and growth of precipitation
with radar over a complex orography. J. Appl. Meteor., 34,1286-1299.

* Mecklenburg, S., J. Joss, and W. Schmid, 2000: Improving the nowcasting of precipitation

in an Alpine region with an enhanced radar echo tracking algorithm. J. Hydrol., 239, 46-

68.

Rinehart, R. E., and E. T. Garvey, 1978: Three-dimensional storm motion detection by

conventional weather radar. Nature, 273, 287-289.

Rinehart, R. E., 1981: A pattern-recognition technigue for use with conventional weather

radar to determine internal storm motions. Atmos. Technol., 13, 119-134.

* Tuttle, J. D., and G. B. Foote, 1990: Determination of the boundary layer airflow from a
single Doppler radar. J. Atmos. Oceanic Technol., 7, 218-232.

* Wolfson, M. M,, B. E. Forman, R. G. Hallowell and M. P. Moore, 1999: The growth and decay
storm tracker. Preprints, Eighth Conf. on Aviation, Range, and Aerospace Meteorology,
Dallas, TX, Amer. Meteor. Soc., 58-62.

4.7.3 Advertencia/centroide (WARN)
WARN es advertencia automatica y trazado de centroide.

Se pueden establecer advertencias automaticas para dreas protegidas y criterios de
advertencia seleccionables para el usuario.

La salida es un mensaje de advertencia y una superposicion de situacién que muestra las
ubicaciones de centroides de caracteristicas de tormenta, como VIL o reflectividad altas.

4.7.3.1 Configuracién de un dispositivo de salida IRIS para productos WARN

En IRIS, debe configurar el servidor IRIS Focus como un dispositivo de salida donde IRIS
copiara los archivos del producto WARN. La configuracién del dispositivo de salida seria algo
similar al siguiente, excepto que los campos Alias de menu y Nombre de host de destinatarios
que se completaran con un nombre para el dispositivo de salida y con la direccién de red del
servidor FIRE (no olvide guardar y reiniciar IRIS después de realizar los cambios en las
configuraciones del dispositivo de salida):

p 1. Enlaventana del terminal IRIS, escriba: setup&
Se inicia la utilidad Setup de IRIS.
2. Enla utilidad Setup de IRIS, seleccione Output.

3. En Number of Output Devices, aumente el nimero de dispositivos en 1.
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4. Despldcese hasta el primer dispositivo de salida no configurado y comience a configurar
el dispositivo para los productos WARN de IRIS Focus.

File Help
A

Output Device #5 Helpl

Device type  Network —i |

Menu alias IEFIRE-FLY

Min time between output ID sec

File format IRIS (Def) — |
Filename format  Default — |
Compression scheme None — |
Motification scheme None — |

Target directory |?srwvaisalajradarsw;‘productfwarn

Copy scheme SCP

User name Iﬁwamreader

Recipient host name |E1?2.24.114.45

Output Device #6 Helpl |
I

-

a. Para Device type, seleccione Network.

b. Para Menu alias escriba el nombre del dispositivo de salida.
La imagen muestra un ejemplo.

c. Para Recipient host name escriba la direccién de red del servidor IRIS Focus.
La imagen muestra un ejemplo.

5. Guarde los cambios y reinicie IRIS para que los cambios surtan efecto.

4.7.3.2 Envio de productos WARN de IRIS a IRIS Focus

Cuando haya configurado y programado el producto WARN, puede empezar a enviar productos
WARN a través de la red hacia IRIS Focus.

p 1. Enlaventana del terminal IRIS, escriba: iris&
Se inicia la aplicacion IRIS Radar.

80 CONFIDENCIAL



2. Seleccione Menus > Product Output.
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3. En el menu Device, seleccione el dispositivo IRIS Focus al que desea enviar los productos.

O

Este es el dispositivo que ha configurado en Configuracion de un dispositivo
de salida IRIS para productos WARN (pagina 79).

4. Filtre la lista de productos de salida:

Malatya Product Output NETWORKS MARKO : DEFAULT

File Menus Device Commands Help
site Type Product Name Task From To Day  Mon Year Files
JIIXST JI:WARN B [+ J|* [ J,*—Jl*iJw ijo
apply | Grab | All wild_| wild Time | Commands |
| 56/16001 Files 363.0k/39994.0M Bytes ﬂ Default i Files Only
Site  Type Name Product-Specific-Parameters  Task Time Date
WARN S
X6T WARN SLI 6.0Sqgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 13:23:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.05gkm 1:In 3:Areas GVVOL A 13:11:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL_A 12:59:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 12:47:21 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 12:35:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 12:23:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 12:11:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 11:59:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 11:47:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 6.0Sqgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 11:35:20 15 DEC 2616
X6T WARN SLT 0.05gkm 1:In 3:Areas GVWVOL A 11:23:21 15 DEC 2616
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL_A 11:11:20 15 DEC 2016
X6T WARN SLI 0.0Sgkm 1:In 3:Areas GVVOL A 10:59:20 15 DEC 2016
WARN
X6T WARN THU 0.55gkm 1:In 13:Areas SURV_TRMM 13:34:20 15 DEC 2016
X6T WARN THUNDERSTRM THU @.55qkm 1:In 13:Areas SURV_TRMM 13:22:20 15 DEC 2016
X6T WARN THUNDERSTRM THU 0.5Sqkm 1:In 13:Areas SURV_TRMM 13:10:19 15 DEC 2016
X6T WARN THUNDERSTRM THU 0.5Sqkm 1:In 13:Areas SURV_TRMM 12:58:20 15 DEC 2016
X6T WARN THUNDERSTRM THU 6.55qkm 1:In 13:Areas SURV_TRMM 12:46:20 15 DEC 2016
X6T WARN THUNDERSTRM THU 6.55qkm 1:In 13:Areas SURV_TRMM 12:34:21 15 DEC 2616
X6T WARN THUNDERSTRM THU ©.5S5gkm 1:In 13:Areas SURV_TRMM 12:22:20 15 DEC 2016

a. Para el campo Site, seleccione el sitio de radar correcto.

b. Para el campo Type, seleccione WARN.

c. Seleccione Apply.

Se muestran los productos WARN que se generan para este sitio de radar.

5. Haga clic con el botén derecho del ratéon en la columna Request y seleccione el sitio al
que desea enviar el producto.
En el ejemplo anterior, el producto THUNDERSTRM WARN se enviard al sitio X6T.
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5. Productos de relampagos

51 Generacion de productos de relampagos

Los datos de los productos de reldmpagos en IRIS Focus se originan en un sistema de
deteccion de reldmpagos de Vaisala que utiliza multiples sensores remotos para detectar
sefales emitidas por descargas de reldampagos, mientras filtra las sefiales de fuentes que no
son reldmpagos. Cada sensor envia los datos al procesador central (el Total Lightning
Processor, TLP) donde se determinan las ubicaciones de los reldmpagos.

Para asegurarse de gque el conjunto de datos se aplique al mismo evento de reldmpagos, el TLP
compara la hora en la que cada sensor registré el evento y luego calcula la ubicacién precisa
del evento de reldmpagos. El TLP también registra varias otras caracteristicas descriptivas de
cada evento de reldmpagos.

Los datos del TLP se envian a IRIS Focus. Los datos se transfieren al sistema en tiempo real,
después de lo cual los productos de relampagos pueden solicitarlos en periodos de tiempo
especificos.

Lighting sensor network

Total Lightning Data broker HTTRS
Processor - (Kafka) - IRIS Focus | mo)>

[N

IRIS Focus Web Client

Figura 53 Arquitectura de reldmpagos de IRIS Focus

5.2 TimeSpan

El producto TimeSpan es una visualizacién de datos de reldmpagos recientes. Visualiza los
eventos de reldmpagos como iconos codificados por colores, que cambian de color a
intervalos definidos por el usuario. El tamafo del icono de reldampago indica el tipo, amplitud y
polaridad del reldmpago. Puede elegir un esquema de color predeterminado o personalizado.

Cuando ocurre un nuevo evento de relampagos, se indica con un circulo animado alrededor
del reldampago, si estd viendo la hora actual.
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En la linea de tiempo, puede ver la informacién sobre eventos de reldmpagos de hasta las
Ultimas 72 horas.

El Total Lightning Processor se puede configurar para proporcionar destellos o trazos a IRIS
Focus.

1) Lightning data: courtesy of Transpower New Zealand Ltd.
Figura 54 Producto TimeSpan

Mas informacion

> Linea de tiempo de animacién (pdgina 24)
~ Editor de escala de colores (pagina 26)
> Vista Mapas (pagina 16)
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5.2.1 Configuracion del producto TimeSpan

weather Products

Timastamp
Lightning - Time Span T 10:23:51 X/
v Positive CG © Positive IC

E Negative CG @ Negative IC
Opacity: 100%

i _ O
Lightning Types

Pasitive CG Pasitive IC

Negative CG Negative IC
[ B ] Time Span
0 5 10 13 m g Minutes

Classic IRIS - Edit

Add Product +

I T LT

Figura 55 El producto TimeSpan en el panel Productos meteorolégicos

Elija el producto del panel Productos meteorolégicos.

1. Haga clic en Mostrar detalles para mostrar la configuracion detallada del producto.

2. Utilice el control deslizante Opacidad para ajustar la opacidad de la capa TimeSpan.
La opacidad se puede establecer en el rango de O por ciento (completamente
transparente) a 100 por ciento (completamente opaco).

3. Elija los tipos de reldampagos que desea visualizar en Tipos de rayo.

4. Elija la escala de colores de la barra desplegable Escala de colores.
Haga clic en Editar para editar la escala de colores seleccionada.

5. Haga clic en Ocultar detalles para ocultar la configuracion detallada del producto.

84 CONFIDENCIAL



Capitulo 5 - Productos de reldmpagos

5.3 Estado de la red

5.3.1 Revisiéon del producto Network Health

Con el producto Network Health puede visualizar el rendimiento de la red de sensores de
reldmpagos. El producto utiliza una representacién en cuadricula codificada por colores de la
estimacion de rendimiento generada por el Total Lightning Processor.

Las estadisticas de rendimiento se obtienen de dos formas:

« Si hay suficientes reldmpagos presentes en una region, las métricas de rendimiento se
obtienen a partir de los datos de ubicacién de los reldmpagos.

» Sino hay relampagos, el estado del sensor se basa en los sensores que pueden participar
en esa region.

Se requiere una licencia IRIS Focus de pantalla activa completa con una funcién avanzada de
licencia IRIS Lightning Network Health para ejecutar el producto Network Health.

Los datos del producto Network Health los proporciona el sistema Total

e Lightning Processor. Utiliza informacidn estadistica derivada de los datos sobre
reldmpagos producidos por el sistema, asi como el estado y la configuracién de
los sensores de reldmpagos LF conectados al TLP. Network Health no esta
disponible para los datos sobre reldmpagos traidos de proveedores externos
como el GLD360.
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Efficiency: .74 (= .7)

DOF: 3.24 (= 4.59)
Lat: 45.8211°5
Lon: 167.6184°E

1) Lightning data: courtesy of Transpower New Zealand Ltd.
Figura 56 Visualizacion de Network Health

5.3.2 Visualizar Network Health

El producto de relampagos Network Health muestra una cuadricula de celdas y proporciona
una indicacion visual como si la red de reldmpagos tuviera una eficiencia de deteccion (DE) y
grados de libertad promedio (DOF) suficientes para los reldampagos que ocurren en cada
celda. Si la eficiencia de deteccién estimada o los grados de libertad promedio caen por
debajo del umbral, la celda se marcara (se rellenard con un color) indicando que tenia DE bajo
o DOF bajo.

Las celdas marcadas deben considerarse menos confiables para detectar eventos de
relampagos. Esto no significa que la red no esté detectando eventos de reldmpagos en la
region, solo que es mas probable que los eventos se pierdan.

) 1. Para ver Network Health en el mapa, selecciénelo en el panel de productos
meteoroldgicos.

2. Pase el cursor sobre una celda para ver una breve descripcion del estado.
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3. Utilice el campo Opacidad para ajustar la opacidad de las celdas coloreadas.
La opacidad se puede establecer en el rango de O por ciento (completamente
transparente) a 100 por ciento (completamente opaco).

No puede ajustar los colores o umbrales asociados a Network Health. Estos valores los
determina y establece el administrador del sistema en el archivo vsoweb-override. ini
basado en el nimero y espaciado de sensores de reldmpagos en la red. Si siempre aparece
Network Health, solicite al administrador del sistema que revise la configuracion del umbral.

54 GLD360

El servicio de datos globales de reldmpagos GLD360 de Vaisala entrega informacion sobre
reldmpagos en tiempo real para detectar y rastrear condiciones meteoroldgicas extremas de
manera precisa y temprana. Puede agregar los datos de GLD360 como una capa de producto
para IRIS Focus.

La capa GLD360 es una visualizacion de los datos meteoroldgicos proporcionados por una red
global uniforme que pertenece y es operada por Vaisala. Los reldampagos de nube a tierray de
nube se detectan instantdneamente y los datos se entregan en menos de un minuto.

Tendra acceso a un flujo de datos sobre reldmpagos las 24 horas, los 7 dias de la semana desde
cualquier ubicacion que seleccione. De manera similar a las capas WMS externas, el GLD360
es una capa de imagen que puede combinar con otras capas de productos, asi como con las
capas del mapa.

La capa GLD360 se vuelve a proyectar como una proyeccion acimutal equidistante cuando se
ve un solo sitio del radar y como una proyeccion de Web Mercator cuando se ven varios sitios.

La precision de deteccion del GLD360 supera a otros sistemas de largo alcance, incluidos los
datos de satélite. Detecta alrededor de 8 de cada 10 reldmpagos de nube a tierra en todo el
mundo y una fraccion significativa de los reldmpagos de nube, con una precisiéon de ubicacion
de2a3km.

Para usar la capa de reldmpagos, el servidor IRIS Focus debe estar en linea y su organizacién
debe tener una suscripcion activa para acceder al servicio de datos del GLD360. Un
administrador del sistema debe habilitar la capa del reldmpago.
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6. Administracion de alertas meteorologi-
cas y areas de interés

6.1 Alertas para eventos meteoroldgicos significa-
tivos

IRIS Focus puede proporcionar alertas para fenémenos meteorolégicos, como el acercamiento
de una tormenta severa, turbulencia o posibles inundaciones para areas de interés definidas
por usuario. Esta funcién esta disponible para los productos del radar.

En IRIS Focus, un evento meteoroldgico es una ocurrencia de un conjunto configurado de
criterios de eventos. El evento se muestra en la pantalla como un icono.

Un evento meteoroldgico se convierte en una alerta cuando el conjunto de criterios de eventos
configurado se desplaza a un drea de interés.

Cuando un evento se convierte en una alarma, el icono y el borde alrededor del drea se ponen
de color rojo. Puede desplazarse sobre el drea para mostrar mds informacion sobre la alerta.
Por ejemplo, puede ver qué radar generd los datos que activaron la alarma. La cantidad de
alertas activas se muestra en el icono Alerts en la esquina superior derecha de la pantalla.
Haga clic en el icono para ver una lista de alertas activas.

Para que IRIS Focus muestre los eventos, los usuarios deben crear criterios de eventos para
cada evento que deseen ver y fijar los criterios de eventos a un drea de interés. Un
poweruser puede crear nuevos criterios de eventos en el sistema. Ambos usuarios,
poweruser y focus, pueden luego agregar criterios de eventos a las areas de interés.

Cuando los criterios de eventos estdn adjuntados a un drea de interés, IRIS Focus compara los
criterios de eventos con los datos recibidos de todos los radares en el rango. Si se cumplen
todos los criterios, aparecera en la pantalla un evento o una alerta (dependiendo de la
ubicacién). Si los criterios de eventos no estan adjuntos a ningun drea de interés, IRIS Focus no
realiza las comprobaciones de comparacion para de esos criterios de eventos y no se muestran
los eventos.

Cuando asigna criterios de eventos a un drea de interés, recibe alertas acerca de esos criterios
desde la hora actual en adelante.
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Figura 57 Visualizacion de eventos y alertas

Las alertas tienen un periodo de histéresis de 20 minutos. Si llegan nuevos eventos del mismo
tipo y en la misma area de interés, IRIS Focus mantiene la alerta activa. Una vez que no se
produzcan nuevos eventos durante 20 minutos, la alerta se desactiva.

Cuando trabaje con datos histoéricos, tenga en cuenta lo siguiente:

* Al examinar datos histéricos, verd informacion acerca de eventos y alertas meteoroldgicos

que se registraron en tiempo real.
 Sielimina un drea de interés o algun criterio de alerta, el drea y las alertas registradas que
se asocien con dicha area seguiradn siendo visibles cuando examine los datos histéricos.

6.1.1 Cargos del usuario requeridos para los criterios de eventos
y los lugares de interés

Tabla 9 Cargos del usuario para los criterios de eventos y las dreas de interés

Accion focus poweruser

Definir los criterios de eventos -- v

Consulte Definicion de los criterios de eventos
(pagina 102).

Crear, editar o eliminar dreas de interés a nivel -- V
de la organizacion
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Accion focus ‘ poweruser

Asigna criterios de eventos a areas de interésa | -- V
nivel de la organizacion

Crea, edita o elimina marcadores a nivel de la or-
ganizacion

<

Crea, edita o elimina areas de interés personales

Asigna criterios de eventos a dreas de interés
personales

Crea, edita o elimina marcadores personales

Visualiza las dreas de interés y las alertas a nivel
de la organizacion

N SAYR YA

Visualiza los marcadores a nivel de la organiza-
cién

Areas de interés a nivel de la organizacién

Se debe asignar un cargo poweruser a los usuarios para que puedan crear, editar o eliminar
un area de interés a nivel de la organizacion.

El cargo poweruser también les proporciona a los usuarios los derechos para asignar
criterios de eventos a las dreas de interés a nivel de la organizacion.

Todos los usuarios reciben alertas sobre eventos meteoroldgicos que se produzcan dentro de
las areas de interés a nivel de la organizacion.

Areas de interés personales

Los usuarios que tengan un cargo de focus pueden crear areas de interés personales que:

* solo sean visibles para el usuario que cred el drea de interés;
+ Se les pueda asignar criterios de eventos definidos por un poweruser
» Generar alarmas que solo sean visibles para el usuario que creé el area de interés

Mas informacion

» Cargos del usuario (pagina 15)

6.2 Lugares y areas de interes

En IRIS Focus, los lugares de interés pueden ser un drea o un solo punto en el mapa.

Marcadores

Los pins en un mapa indican los puntos de interés con etiquetas y puntos de referencia.
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Areas de interés

Un drea de interés es un drea geografica que se controla para determinados eventos
meteoroldgicos.

Si el sistema detecta un evento meteoroldgico en un area de interés, genera una alerta.

Para recibir alertas meteoroldgicas, debe definir un drea de interés en IRIS Focus y, luego, debe
adjuntar conjuntos de criterios de eventos a dicha drea.

Mas informacion

» Marcado de ubicaciones en el mapa (pagina 98)

6.2.1 Dibujo de areas de interés
1. Seleccione Lugares de interés.
Se abre el panel Lugares de interés.
2. Seleccione el tipo de drea que desea crear: Circulo o Forma.
3. Asignele un nombre Unico al drea de interés.

4. Defina la configuracion del area.
La configuracion varia segun el tipo de area. Por ejemplo, para un Circulo, define el punto
central y el radio.

5. Seleccione si el drea es Habilitada.

PRECAUCION S el rea no se define como Habilitada, no recibira alertas
meteoroldgicas acerca de eventos meteoroldgicos significativos en el drea.

6. Seleccione Mostrar etiqueta para mostrar el nombre del drea en el mapa.
En la vista Lugares de interés, cuando estd habilitado, el mapa también muestra el icono
para los criterios del evento asignados al interés del area.

7. Asigne criterios de eventos al drea de interés.
Consulte Asignacion de criterios de eventos a dreas de interés (pdgina 95).

8. Seleccione Guardar.

IRIS Focus genera una alerta cuando un evento meteoroldgico ingresa en el drea de interés.

Mas informacion

» Trabajo con circulos (pagina 92)
» Trabajo con formas (pagina 93)
> Visualizacion de los lugares de interés en el mapa (pagina 100)
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6.2.2 Edicion de areas de interés

1.

En el mapa, haga clic en un area de interés.
Se abre el panel de configuracién para dicha area.

. Actualice los ajustes de configuracion.

También puede usar el mouse para ajustar las dimensiones del drea en el mapa.

. Seleccione Guardar.

6.2.3 Trabajo con circulos

Places of Interest

/"_‘\ Click a location on the map to

" Move your cursor to define the
A ¥

a | defina the center of the new circle.

— radius and click again.

Mame |.ﬁ'1dor'a_1 |

Centar Lat[42.7147 |°N Lon|-g.0870 |°E

Radius kem

Enabled Il | Yes
Show labal [ Il ves

Concentric I :l Mo
circles

. Seleccione Lugares de interés.

Se abre el panel Lugares de interés.

. Seleccione Circulo para crear un drea nueva.

3. Asignele un nombre Unico al drea de interés.

92

. Para definir el drea usando las coordenadas del mapa, utilice el panel Lugares de interés:

a. Defina la latitud y la longitud del centro del circulo.

b. Defina el radio del circulo.

. Para dibujar el circulo en el mapa:

a. Haga clic en la ubicacién del mapa donde desea colocar el centro del circulo.
b. Arrastre el mouse para definir el radio del circulo.
c. Para mover el circulo en el mapa, arrastre el punto central del circulo.

d. Para cambiar el tamafio del circulo en el mapa, use las esquinas alrededor del circulo.

. Para mostrar los circulos concéntricos entre el punto central y el borde exterior del circulo

del drea de interés, seleccione Circulos concéntricos.

. Para mostrar el nombre del drea de interés en el mapa, seleccione Mostrar etiqueta.
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8. Para activar el drea de interés, seleccione Habilitada.

PRECAUCION Si el rea no se define como Habilitada, no recibira alertas
meteoroldgicas acerca de eventos meteoroldgicos significativos en el area.

9. Seleccione Guardar.

Mas informacién

Dibujo de areas de interés (pagina 91)

6.2.4 Trabajo con formas

Places of Interest :

_— h Move your cursor to where you
/ want to start drawing.
_ Click points on the map to form the
- shape.
To finish drawing your shape, click
the starting point.

4

To edit an existing protected area,
click an existing shape, hover on
an edge and click+drag to add new
points.

To remove points, press
SHIFT+click.

Mame |Andurra_B

Enabled Il | Yes

Show label [l = me

Coordinates Lat 9N Lon iE

p 1. Seleccione Lugares de interés.
Se abre el panel Lugares de interés.
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2. Seleccione Forma para crear un drea nueva.
a. Asignele un nombre unico al drea de interés.
b. En el mapa, mueva el cursor hasta donde desee comenzar a dibujar.
c. Para dibujar la forma, haga clic en los puntos del mapa
d. Para cerrar la forma, haga clic en el punto de inicio.
3. Continte editando la forma segun sea necesario:

a. Para agregar puntos nuevos en la forma, pase el cursor sobre el borde y haga clicy
arrastre el mouse.

b. Para mover un punto existente, pase el cursor sobre este y haga clic y arrastre el
mouse para moverlo.

4. Para mostrar el nombre del drea de interés en el mapa, seleccione Mostrar etiqueta.

5. Para activar el drea de interés, seleccione Habilitada.

PRECAUCION Si el drea no se define como Habilitada, no recibira alertas
meteoroldgicas acerca de eventos meteoroldgicos significativos en el drea.

6. Seleccione Guardar.

Mas informacion

> Dibujo de dreas de interés (pagina 91)

6.2.5 Activacion o desactivacion de un area de interés

La configuracion Habilitada disponible para cada drea de interés le permite administrar qué
dreas de interés pueden generar alertas meteoroldgicas.

Por ejemplo, si desea monitorear condiciones meteoroldgicas severas que solo sean
significativas para un drea de interés durante un periodo, puede controlar cuando desea recibir
notificaciones meteoroldgicas para dicha area.

PRECAUCION Si el drea no se define como Habilitada, no recibira alertas
meteoroldgicas acerca de eventos meteoroldgicos significativos en el rea.

p 1. Seleccione Lugares de interés.
Se abre el panel Lugares de interés.

2. En el panel de configuracién del drea de interés, actualice la configuracion Habilitada.

3. Seleccione Guardar.
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Mas informacion

> Visualizacion de los lugares de interés en el mapa (pagina 100)

6.2.6 Eliminacion de areas de interés

Cuando elimina un area de interés de IRIS Focus, esta no queda disponible para realizar un
seguimiento de eventos meteoroldgicos significativos en el futuro. Cuando examina datos
histéricos, el drea y las alertas registradas para dicha drea permanecen en el sistema.

PRECAUCION Tenga cuidado al eliminar las areas de interés del mapa.
No puede deshacer la accidn de eliminar un drea de interés.

p 1. Paraquitar el drea de interés a través del Lugares de interés:

a. Seleccione Lugares de interés.
Se abre el panel Lugares de interés.

b. En lalista de lugares de interés, seleccione el x para el area que desea eliminar.
2. Para quitar el drea de interés a través del mapa:
a. Seleccione el drea que desea eliminar.
b. Presione SUPR.
El drea de interés se elimina de la pantalla de IRIS Focus.

Ya no recibira alertas de los eventos meteoroldgicos de esta area.

6.3 Asignacion de criterios de eventos a areas de
interes

Debe asignar uno o mds conjuntos de criterios de eventos a un area de interés para recibir
alertas sobre eventos meteoroldgicos significativos.
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Places of Interest (@) | Edit event criteria:

/'_‘\ Click a location on the map to
[ a | definethe center of the new circle.
\_ "y Meve your cursor to define the

— radius and click again.

MName
Center
Radius
Enabled EE Il Yes
Show label [ Il Yes

‘Concentric 1l B Mo
circles

Cancel Add new

Hail dataction
Symbal HAIL

M211849ES-H

Owver an area of 10 km*km

For more than 0 minutes

TOPS threshald 45 dBZ
z = height 1.5 km

0 Event criteria

Add Create

Cancel Save

1. Seleccione Lugares de interés.
Se abre el panel Lugares de interés.

2. En el panel Lugares de interés, seleccione un drea de interés.

Se abre el panel de configuracion para dicha area.

3. Enla seccion Criterios de evento, seleccione Agregar.
Se abre la lista de criterios de eventos disponibles.

4. En el panel Criterios de evento, haga clic en el centro de un conjunto de criterios de

eventos para colocarlo en el drea.

Puede colocar muchos conjuntos de criterios de eventos en un drea de interés.

para el sitio del radar que controla el drea de interés.

0 Asegurese de que los productos definidos en los criterios estén disponibles

Si los productos no estan disponibles, los criterios para activar una alerta no

se pueden cumplir.

Si el drea de interés es Habilitada, recibird una alerta si los eventos meteoroldgicos

correspondientes a los criterios de eventos se producen en el drea de interés.

6.4 Mostrar los eventos vy las alertas en el mapa

Puede elegir si desea mostrar o no las alertas y eventos meteoroldgicos activos en el mapa de

IRIS Focus.
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Map Features @I Help ®
Base Map
Standard w
Map Deta
Full detaill -
Lat/lon grid
Radar

Radar names
Range rings
Floating time label
|| Alerts
Enabled places of interest

PRECAUCION Si el drea no se define como Habilitada, no recibira alertas
meteoroldgicas acerca de eventos meteoroldgicos significativos en el drea.

El panel de alertas siempre esta activo y enumera las alertas meteoroldgicas
incluso si la opcion Funciones del mapa > Alertas no esta seleccionada

p 1. Seleccione Funciones del mapa.

2. Seleccione Alertas.
Las alertas y los eventos meteoroldgicos activos se muestran en el mapa.
Mas informacion

Visualizacion de los lugares de interés en el mapa (pdgina 100)
Configuracion de los criterios de eventos (pagina 104)

6.5 Reconocimiento de alertas meteoroldgicas

Un evento meteoroldgico se convierte en una alerta cuando el conjunto de criterios de eventos
configurado se desplaza a un drea de interés.

Cuando una alerta estd en un drea de interés, tanto el icono de evento como el drea protegida
estdn en rojo y el icono de alarma en el menu indica una nueva alarma que puede reconocer.

p 1. Enellado derecho del menu principal, seleccione Alertas > Clima.
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2. En el panel Alertas, reconozca la alerta.
El reconocimiento registra quién y cuando ha visto la alerta.
El reconocimiento de alertas no tiene efecto en el estado de la alerta.

6.6 Ejemplo de simbolos de alertas meteorologi-
cas

La siguiente tabla muestra algunos ejemplos de los simbolos de la alerta meteoroldgica
disponibles en IRIS Focus. Cuando se configuran los criterios de eventos, puede asignar
cualquier icono a los criterios configurados.

Tabla10 Ejemplos de simbolos de alertas de IRIS Focus

Example Icono de evento de IRIS Focus Icono de alerta de IRIS Focus
Rafagas :Jll')

Granizo

Edlica

Otro valor

b | <3
00 ®S

6.7 Marcado de ubicaciones en el mapa

Puede agregar los pins en el mapa para indicar los puntos de interés con puntos y etiquetas de
referencia utiles.

No puede adjuntar criterios de alerta a los marcadores o recibir alertas sobre eventos
meteoroldgicos que se produzcan cerca de los marcadores.
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Areas of Interest and Warmning Criteria

Click to place the pin.

Name | Site 4 |

Center Lat| 5213

on Lon|38.415 |ﬂE

Enabled [ Il | Yes

Show label [ Il Yes

Concentric |: Il | Yes
circles

p 1. Seleccione Lugares de interés.
Se abre el panel Lugares de interés.

2. Seleccione Marcador para marcar un nuevo punto de interés.

3. Para agregar un marcador en el mapa, realice una de las siguientes acciones:
* En el panel de configuracion, escriba la latitud y la longitud de la ubicacion del
marcador.
* En el mapa, haga clic en la ubicacién del marcador.

4. Para mostrar los circulos concéntricos alrededor del marcador, seleccione Circulos
concéntricos.

5. Para mostrar el nombre del marcador en el mapa, seleccione Mostrar etiqueta.
6. Seleccione Guardar.

Mas informacion

» Lugaresy areas de interés (pdgina 90)

6.7.1 Activacion o desactivaciéon de un marcador

La configuracion Habilitada disponible para cada pin le permite administrar qué marcadores
se muestran en el mapa. Por ejemplo, puede ocultar un marcador de la visualizacion, pero
puede guardarlo para que posteriormente aparezca en el mapa.

p 1. Seleccione Lugares de interés.
Se abre el panel Lugares de interés.

2. En el panel de configuracién del marcador, actualice la configuracién Habilitada.

3. Seleccione Guardar.

6.7.2 Eliminacion de marcadores

Cuando elimina un marcador de IRIS Focus, se elimina del sistema.
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PRECAUCION No puede deshacer la accién de eliminar un marcador.

p 1. Seleccione el marcador que desea eliminar.

2. Presione SUPR.
El marcador se elimina del mapa de IRIS Focus y de la lista de marcadores en el panel
Lugares de interés.

6.8 Visualizacion de los lugares de interés en el
Mapa

Puede administrar si las dreas de interés y los marcadores Habilitada se muestran en el mapa
o no.

Si un drea de interés es Habilitada, recibira alertas meteoroldgicas acerca de eventos
meteoroldgicos significativos en el drea, incluso si el drea no se muestra en el mapa.

Map Features @I Help @
Base Map
Standard W
Map Deta
Full detail w
Lat/lon grid
Radar

Radar names
Range rings
Floating time label
Alerts
#| Enabled places of interest

PRECAUCION Si el drea no se define como Habilitada, no recibira alertas
meteoroldgicas acerca de eventos meteoroldgicos significativos en el rea.

p 1. Seleccione Funciones del mapa.

2. Seleccione Lugares de interés habilitados.
IRIS Focus muestra los marcadores y las areas de interés habilitados en el mapa.
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Mas informacién

> Dibujo de dreas de interés (pagina 91)
» Activacion o desactivacion de un drea de interés (pagina 94)
> Mostrar los eventos y las alertas en el mapa (pagina 96)
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7. Tareas del usuario de poder

71 Definicion de los criterios de eventos

Debe definir los criterios de eventos para detectar eventos meteoroldgicos significativos en
IRIS Focus.

climatologia y la experiencia locales.

Vaisala puede trabajar con usted para desarrollar tal climatologia o para entender
mejor las capacidades y las limitaciones de los criterios.

Vaisala no ofrece ninguna garantia, expresa o implicita, de que las alertas
meteoroldgicas puedan detectar todas las situaciones meteoroldgicas peligrosas.
En ninguin caso Vaisala puede ser responsable de dafios de cualquier tipo, por
fallas del sistema al emitir una advertencia o por falsas alarmas que pudiera emitir
el sistema.

0 Para ser eficaces, los criterios de alerta meteorolégica se deben basar en la

Ejemplo: Deteccion de granizo

La presencia de 45 dBZ a 1,5 km por encima del nivel de congelamiento es un buen indicador
de granizo en muchas ubicaciones de latitudes medias. Si se supone que el nivel de
congelamiento estd a 4 km y ejecuta un producto TOPS de eco para el contorno de 45 dBZ,
los criterios de eventos configurados podria comprobar si:

* El producto TOPS muestra tops de 45 dBZ a alturas mayores de 5,5 km. Si es asi, hay
una alta probabilidad de granizo.

* Para evitar la emisién de una alarma que se basa en un solo pixel, un pardmetro de
"regién de umbral” comprueba si la regién de granizo es de al menos de 10 km?.

* EI VIL para la misma region (1a 10 km) es mayor a 5 mm (o un valor determinado por la
climatologia local de granizo).

Principios para definir los criterios de eventos

Vaisala recomienda utilizar hasta 3 criterios. El umbral y la estabilizaciéon se llevan a cabo por
separado para cada criterio y luego, los resultados se unen con operadores AND.

IRIS Focus identifica que los eventos meteoroldgicos son significativos solo si los valores
registrados son inferiores o mayores a los umbrales que se definen en los criterios de eventos.

Las unidades de medida dependen del producto seleccionado. Por ejemplo:

* Los umbrales TOPS se especifican en km.
* Los umbrales VIL se especifican en mm.

En la siguiente figura se muestra cémo IRIS Focus calcula los criterios de eventos para
identificar eventos meteoroldgicos significativos.
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Cancel Add new

% | Hail detection

Symbol HAIL

Tcon Hail ¥

Ower an area of |10 km = km

For more ] Minutes

than

TOPS ¥ Threshold |45 2 %]

o

7 v | height = 1. km

Add criterion

Cancel Save

Figura 58 Cdlculo de los criterios de eventos - ejemplo de deteccién de granizo

1 Enelumbral del producto de entrada (TOPS de 45 dBZ en el ejemplo) para que solo se
consideren los puntos mayores al umbral (por ejemplo, >>5,5 km).
El resultado es una matriz binaria de 2-D.

2 Arregle y conecte las regiones con eventos meteoroldgicos significativos que casi se tocan
y elimine cualquier bin aislado.

3 Seidentifican las regiones contiguas. Se calcula la ubicaciéon y el tamafio de cada region.
Se descartan las regiones por debajo del umbral.

4 Determine si alguna parte de una region se encuentra en un drea de interés.

5 Muestre el tiempo significativo, granizo, como un evento fuera de las dreas de interés o
como una alerta dentro de areas de interés.

Mas informacién

» Alertas para eventos meteoroldgicos significativos (pagina 88)

7.1.1 Ejemplo de criterios de eventos
En la siguiente tabla, se muestran algunos ejemplos de criterios de eventos.

Cada criterio es un conjunto de criterios de eventos y esta entre corchetes. Los resultados de
criterios o tareas de eventos multiples se unen con operadores Y .
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Tabla 11 Ejemplo de criterios de eventos

Criterios Ejemplo

Deteccién de cizalladura

. i > ° o cee °
del viento [Cizalladura >10 m/s/km a 0,5° de EL.] Y [ a 0,7

EL.]

sobre una superficie de 3 km?

Deteccién de turbulencias

de tormentas [Ancho del espectro >6 m/s] Y [Reflectividad >20 dBZ]

sobre una superficie de 10 km?

Deteccion de granizo
g [45 dBZ TOPS >1,5 km por encima del nivel de congela-

miento]

sobre una superficie de 10 km?

Deteccién de vigilancia de

precipitaciones [1,5 a 14 km VIL >1 mm]

sobre una superficie de 10 km?

Deteccién de tormenta se-
vera o peligro de reldmpa-
gos

[1,5 a 15 km VIL >160 mm] Y [10 dBZ TOPS >8 km]

sobre una superficie de 10 km?

Advertencia de inundacion

R [Pluviosidad por hora o precipitacién en N horas
repentina

>5 mm]

sobre una superficie de 25 km?

7.1.2 Configuracién de los criterios de eventos

0 Se le debe asignar un cargo de usuario de poder para configurar los criterios de
eventos.
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Cancel Add new

S| Hail detaction

Symbol HAIL

Tcon Hail ¥

Ower an area of |10 km = km

For more ] Minutes

than

TOPS ¥ Threshold |45 2 %]

o

7 v | height = 1. km

Add criterion

Cancel Save

Las alertas por eventos meteoroldgicos en las dreas de interés se basan en conjuntos
configurados de criterios de eventos.

Los criterios de eventos especifican el mensaje, el area de la regién del umbral y diversas
configuraciones del producto meteoroldgico.
1. Inicie sesion en IRIS Focus como usuario de poder.

2. Seleccione Lugares de interés.
Se abre el panel Lugares de interés.

3. En Criterios de evento, seleccione Editar.
Se abre el panel de criterios meteorolégicos.

4. Realice una de las siguientes acciones:
* Seleccione Agregar nuevo para crear un conjunto de nuevo de criterios existentes.
+ Seleccione un conjunto de criterios existente para actualizar una configuracion.

5. Seleccione unicono desde la lista predefinida de opciones.
Este icono se muestra en el mapa cuando se produce un evento que coincide con los
criterios de eventos meteoroldgicos.

6. Asigne un nombre al conjunto de criterios de eventos.

7. En Simbolo, especifique el texto que se utiliza en los mensajes de alerta.
Los mensajes estan disponibles para los sistemas que requieren esta informacién.
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8. Defina el primer criterio.
a. Seleccione un tipo de producto.

b. Defina los tipos de datos y los umbrales para el producto seleccionado.
Los tipos de datos del producto del radar definen lo que se calcula desde los reflejos
de pulso de radar recibidos.
Los criterios disponibles de los tipos de datos y umbrales varian segun el producto
seleccionado.

o La lista de nombres de productos muestra los productos actuales en su
sistema.

Consulte Tipos de datos (pagina 47).

c. En Sobre una superficie de, ingrese el tamafio minimo de una regién del umbral
(tenga en cuenta que la unidad es km?).
Los eventos meteoroldgicos que son mas pequefos que esto no activan las alertas.

d. En Por mas de, escriba un valor temporal (minutos).
El valor Por mas de hace referencia al intervalo de tiempo durante el cual los criterios
meteoroldgicos deben persistir en un drea de interés.
IRIS Focus envia una alerta si el evento persiste en un area de interés por el intervalo
definido o mas tiempo. Los eventos meteoroldgicos que duran menos que el intervalo
definido se ignoran.
Debe saber el horario de la tarea. En general, si todos los criterios del producto se
basan en la misma tarea, establezca la Por mds de hora en 00: 00 : 00 para que se
utilicen solo los datos de la misma ejecucién.

Productos a pedido ‘ Productos de IRIS Analysis

IRIS Focus registra el momento en el que se | Debe definir los criterios de tiempo que
inician los criterios y continta el monitoreo | tengan en cuenta la frecuencia en la cual los
durante el tiempo del intervalo de tiempo productos se envian IRIS Focus.

definido para verificar cuando se cumplen
los criterios de tiempo.

IRIS Focus aplica las condiciones de even- Los productos de IRIS Analysis estdn fijos
tos a todas las tareas. en una tarea, por eso los criterios de even-
tos se aplican solo a esas tareas utilizadas
para la generacién del producto de IRIS
Analysis.

IRIS Focus comprueba el drea y ve si un ra-
dar produce el producto de IRIS Analysis
solicitado.
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9. Seleccione Agregar criterio para agregar mas criterios al conjunto de criterios de eventos.

Vaisala recomienda utilizar hasta 3 criterios.

con la condiciéon Y .
Para utilizar la condicién O, cree otro conjunto de criterios de eventos y
apliquelo a la misma area de interés.

g Los criterios adicionales se incluyen en el conjunto de criterios de eventos

10. Seleccione Guardar.

Ahora puede asignar los criterios de eventos a una o mas dreas de interés.

Puede ver los eventos y las alertas de los criterios de eventos en el mapa luego de que los haya

adjuntado a un area de interés.

Mas informacién

Mostrar los eventos y las alertas en el mapa (pagina 96)

7.2 Configuracion de los compuestos del radar

Se le debe asignar un cargo de poweruser para configurar los compuestos
predefinidos.

Hay tres tipos de mosaicos: compuestos dindmicos (creados sobre la marcha), compuestos
predefinidos (creados en la pantalla del administrador IRIS Focus) y compuestos de
IRIS Analysis (creados en IRIS Analysis).

Los usuarios de poder de IRIS Focus pueden configurar y administrar compuestos
predefinidos.

La configuraciéon de mosaicos predefinidos proporciona mas control que los mosaicos
dindmicos sobre la configuracién, como el algoritmo que combina y Espacio de tiempo
maximo.

Los compuestos de IRIS Analysis se configuran en IRIS Analysis como productos COMP de IRIS

y se envian a IRIS Focus como otros productos preconfigurados.
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VAISALA / RS Focus

Map

ESUEE  Product Configuration

Motion Vector Field Settings  Composite Settings

Composite Settings @rep
Name Composite Method Max Time Span Radar Sites
Tberia 2 Maximum 15 min Benidorm_ES
Lisbon_PT
Porto_PT
Add New Ssave
RIS Analysis Composites @rep

Name

Fiji

Figura 59 Configuracién de los compuestos

7.2.

7.2.

1.

O U A NN

108

1 Configuracién de los mosaicos predefinidos

. Inicie sesién en IRIS Focus como usuario de poder.

. Seleccione Configuracién del producto > Configuracion de los compuestos.
. Seleccione Agregar nuevo.

. Asignele un nombre al sitio de mosaicos.

. En Método del compuesto, seleccione el algoritmo aplicado a los datos que se

superponen.
Consulte Métodos de mosaicos de IRIS Focus (pagina 35).

. Defina el Espacio de tiempo maximo para el mosaico.

Consulte Espacio de tiempo maximo (pagina 109).

. En Sitios del radar, seleccione los sitios que desea incluir en el compuesto.

. Seleccione Guardar.

2 Edicién de mosaicos predefinidos

Inicie sesion en IRIS Focus como usuario de poder.

. Seleccione Configuracion del producto > Configuracion de los compuestos.
. Seleccione un mosaico de la lista.

. Ajuste el método de mosaico o el intervalo de tiempo segun sea necesario.

. En Sitios del radar, seleccione los sitios que desea incluir en el compuesto.

. Para quitar un sitio del mosaico, seleccione la X que se encuentra junto al sitio que desea

eliminar.

. Seleccione Guardar.
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7.2.3 Eliminaciéon de mosaicos predefinidos

p 1. Inicie sesion en IRIS Focus como usuario de poder.
2. Seleccione Configuracién del producto > Configuracién de los compuestos.
3. Seleccione un mosaico de la lista y luego, seleccione Eliminar.

4. Seleccione Guardar.

7.2.4 Métodos de mosaicos de IRIS Focus

En regiones donde se superponen los radares, puede seleccionar uno de los siguientes
métodos para combinar datos del radar:

* Méaximo
Maximo usa el valor maximo para combinar los datos. Es la configuracién mds comun.

* Promedio
Promedio utiliza el promedio de datos disponibles. Se trata de una eleccién deficiente si
intenta cubrir regiones bloqueadas.

IRIS Analysis admite un conjunto extendido de métodos de mosaicos. Para
obtener mas informacion, consulte el /RIS Product and Display Guide.

7.2.5 Espacio de tiempo maximo

Espacio de tiempo maximo es, el tiempo maximo (minutos) permitido entre los puntos de
datos mas nuevos y mas antiguos. Cuando se procesan los datos nuevos, los puntos que son
mas antiguos que el espacio de tiempo especificado se eliminan.

El siguiente ejemplo muestra Espacio de tiempo maximo para los datos compuestos del
radar:

» Cada radar tiene un horario de tareas distinto con tareas de 5, 7 y 10 minutos de
diferencia.

* Los calculos de compuestos Espacio de tiempo maximo se establecen en 10 minutos.

* Con el paso del tiempo, el cdlculo de compuestos utiliza el valor Espacio de tiempo
maximo cuando se considera qué tareas estaran disponibles dentro del espacio de
tiempo “ventana”.
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Figura 60 10 minutos Espacio de tiempo maximo

7.2.6 Vista de una lista de los mosaicos de IRIS Analysis

Los compuestos de IRIS Analysis se configuran en IRIS Analysis como productos COMP de IRIS
y se envian a IRIS Focus como otros productos preconfigurados.

p 1. Inicie sesion en IRIS Focus como admiin.
2. Seleccione Configuracion del producto > Configuracion de los compuestos.

3. Desplacese hasta el panel Mosaicos de IRIS Analysis .
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7.3 Configuracion de pronostico inmediato para
productos de radares meteoroldgicos

El prondstico inmediato de datos de radares meteoroldgicos estd habilitado de forma
predeterminada con la licencia de IRIS Radar Nowcast. Sin embargo, durante la instalacion o
después, puede ajustar la configuraciéon de prondéstico inmediato.

La configuracién de IRIS Focus para prondstico inmediato incluye:

» Habilitar el prondstico inmediato en la aplicacién web de IRIS Focus y en el servidor de
prondstico inmediato.

» Configurar los criterios de prondstico inmediato y MVF

» Ajustar los algoritmos.
La mayoria de los usuarios no necesitan ajustar los algoritmos de prondstico inmediato.

Mas informacion

» Configuracién de MVF (pagina 111)
> nowcast.ini (pagina 122)

7.3.1 Configuracién de MVF

Para usar el prondstico inmediato, para cada sitio de radar, debe habilitar la generacion del
campo del vector de movimiento (MVF) y preconfigurar el producto MVF para definir un tipo
de producto y un nombre del producto.

IRIS Focus genera un producto MVF por sitio. Si las condiciones meteoroldgicas
varian a través de sus sitios de radar, es posible que desee utilizar diferentes
productos para cada sitio de radar.
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Map Preferences oduct Configuration

Motion Vector Field Settings @ Help

Motion vector calculations are the first step in nowcasting calculations.

Site ‘ Reference Product ‘ MVF Generation
KER (Kerava, radar) | CAPPI - 1KM_REFL_ADV ¥ Bl on
PLA (Philippines_A) | PPI - SURVEILLANCE * Bl on
PLE (Philippines_B) Y =D off
PLC (Philippines_C) ¥ | |I[I|Z3 off
X2T (X2_Argentina) X . of
PHP (Philippines) PPI - SURVEILLANCE ¥ | ||||T3 off
Save

—_

. Inicie sesién en IRIS Focus como usuario de poder.

2. Seleccione Configuracion del producto > Configuracién del campo del vector de
movimiento.

W

Para cada sitio de radar, seleccione si la generacién de MVF estard habilitada para ese
sitio.

Para maximizar el rendimiento del servidor, no habilite la generacion de MVF en sitios que
no necesiten la funcion de prondstico inmediato.
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4. Para los sitios con generacién de MVF habilitada, seleccione el producto utilizado para
crear los productos MVF.
El producto puede ser de cualquier tipo de datos, excepto V' y PHIDP.

* Productos que generan demasiados datos, por ejemplo, aquellos con
resoluciones altas.
Vaisala recomienda usar un CAPPI a una altura de 2 km con una
resolucion de 480 x 480.

* La generacion del producto MVF con mucha frecuencia.
Vaisala recomienda el uso de productos que estan configurados para
ser creados al menos con 10 minutos de diferencia.

0 Para maximizar el rendimiento del servidor, evite:

Para obtener mas informacién sobre la preconfiguracién de productos, consulte /RIS
Radar User Guide 'y IRIS Product and Display Guide.

5. Seleccione Guardar.

Mas informacién

nowcast.ini (pdgina 122)

7.3.2 Habilitar el servidor nowcast

inmediato en IRIS Focus.

0 Debe tener una licencia de prondstico inmediato para utilizar el prondstico
Consulte Licencias (pagina 12).

Después de una instalacién predeterminada, el servidor nowcast se ejecuta de forma
predeterminada.

Al solucionar problemas de prondstico inmediato, compruebe que el prondstico inmediato
estd habilitado y que el servidor nowcast esta funcionando.

Si cambia la configuracién, debe reiniciar la aplicacion web.

p 1. Iniciar sesion como root.
2. Vayaa /etc/vaisala/radarsw/configuration/vsoweb-override.int.

3. Enlaseccion [NOWCAST] del archivo vsoweb-override.ini, compruebe que el
servidor nowcast estd habilitado:

nowcast.mvf.run: verdadero
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4. Compruebe la URL del servidor nowcast:

nowcast.http.server.url = http://localhost:34480/focus-nowcast/api/v2/mvf/

Si no ha cambiado vsoweb-override.ini, no es necesario reiniciar el
0 servidor vaisala-radarsw-webapp.
El servidor nowcast se ejecuta de forma predeterminada. Si no ha cambiado
nowcast.in1, no es necesario reiniciar el servidor nowcast.

5. Reinicie el servicio vaisala-radarsw-webapp. Para ello, escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

6. Inicie el servidor nowcast. Para ello, escriba:

systemctl start vaisala-radarsw-nowcast-server

a. Para comprobar que el servidor se inicia, escriba:

systemctl status vaisala-radarsw-nowcast-server.service

b. Compruebe el estado:

Active: active (running)

7.3.3 Inicio del servidor Nowcast

p 1. Iniciar sesién como root.

2. Inicie el servidor nowcast. Para ello, escriba:

systemctl start vaisala-radarsw-nowcast-server

a. Para comprobar que el servidor se inicia, escriba:

systemctl status vaisala-radarsw-nowcast-server.service

b. Compruebe el estado:

Active: active (running)
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7.3.4 Detencion del servidor Nowcast

p 1. Iniciar sesiéon como root.

2. Detenga el servidor nowcast. Para ello, escriba:

systemctl stop vaisala-radarsw-nowcast-server

7.3.5 Reinicio del servidor Nowcast

p 1. Iniciar sesiéon como root.

2. Reinicie el servidor nowcast. Para ello, escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-nowcast-server

7.4 Seleccion de la proyeccion del mapa

Puede seleccionar qué proyeccién del mapa usar al ver sitios de radar individuales y al ver
sitios de mosaicos. Esta configuracion abarca toda la organizacion, por lo que todos los
usuarios verdn los mapas en esta proyeccion.

Esta funcionalidad solo funciona con productos de radares meteoroldgicos.

Las capas WMS solo estdn disponibles en determinadas proyecciones. Solo puede
ver las capas WMS externas que admiten la proyeccién que estd viendo
actualmente.

p 1. Inicie sesién en IRIS Focus como usuario de poder.
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2. Seleccione Proyecciéon del mapa.

VAISALA / RIS Focus

m Preferences Places of Interest

Product Configuration Map Projection
Radar Site View Mode

Search
Kerava, radar Change Site m

Tiles | v

Cities, towns

Se abre la ventana de seleccion de mapas.

Map Projection

@ e
Select the map projection to use in the IRIS Focus map view with single site and site compaosite. Note that in the layers mode, you can only view
external WMS layers created with the selected projection.

Single Composite EPSG Code Name
® Varies Azimuthal Equidistant
O @ EPSG:3857 Web Mercator/Google Maps
- EPSG:27493

Hayford-Gauss

3. Seleccione la proyeccién para los sitios individuales y para los sitios de compuestos.
4. Seleccione Guardar.

16
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8. Configuracion

8.1 Adicion y eliminacion de radares

Cuando se agregan o eliminan nuevos sitios de radar como fuentes de datos en el servidor de
IRIS Analysis, debe volver a sincronizar la configuracién del radar en el servidor IRIS Focus. Las
configuraciones que requieren actualizaciones incluyen el calculo de nuevas proyecciones de
mapas Y la actualizacién de la ubicacién del sitio de radar en GeoServer.

p 1. Ejecute la secuencia de comandos de configuracién del sitio del radar:

rsw-basemap-site-setup --socket-server [socket_server_host_name]

2. Detengay reinicie el servicio de la aplicacion web de IRIS Focus:

a. Ingrese el comando:

systemctl stop vaisala-radarsw-webapp

b. Espere hasta que el proceso se haya detenido y el aviso de comando esté listo para el
siguiente comando.

c. Ingrese el comando:

systemctl start vaisala-radarsw-webapp

8.2 Configurar la visualizacion de tareas hibridas

Cuando utiliza tareas hibridas, puede seleccionar si los escaneos hibridos parcialmente
terminados se mostrardn o no en IRIS Focus. De manera predeterminada, se muestran los
escaneos hibridos parciales.

Si desea mostrar solo los escaneos de volumen completados, siga estos pasos:

p 1. Iniciar sesiéon como root.

2. Vaya al archivo vsoweb-override. ini en el directorio /etc/vaisala/radarsw/
configuration.

3. Configure el pardmetro HYBRID_PRODUCT_TIMES en falso:

use.partial.hybrid.times = false

4. Reinicie la aplicacion web.
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Si desea restablecer IRIS Focus para mostrar escaneos hibridos parciales, restablezca el
parametro HYBRID_PRODUCT_TIMES en verdadero y reinicie la aplicacion web.

8.3 Programacion de la exportacion de imagenes
desde IRIS Focus

Si desea compartir eventos meteoroldgicos interesantes, por ejemplo, en su sitio web, use un
método de REST POST para programar la exportaciéon de imdgenes desde las plantillas de
IRIS Focus.

PRECAUCION Seguin la configuracidn de la pagina web de destino, la
exportacion de la imagen puede ser un poco lenta. Tenga en cuenta esto al
planificar los horarios y voliumenes de exportacién.

1. En la vista Mapa de IRIS Focus, configure la vista que desea guardar.
Por ejemplo, puede guardar la configuracion para lo siguiente:
* Productos meteorolégicos
* Herramientas del mapa, como las herramientas de seccion transversal y de
seguimiento
* Nivel de zoom

2. Seleccione Plantillas > Guardar.

3. Asigne un nombre a la vista y seleccione Guardar.
La vista nueva se agrega a la lista Plantillas para su uso futuro.

4. Configure el servidor web para acceder al servicio de exportacion de imagenes de
IRIS Focus:

@Request: POST <your IRIS Focus URL>/focus-webapp/api/v2/image-export/
getImage
@Produces: "image/png"
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5. Configure los siguientes pardmetros:

Parametro Descripcion

username Un nombre de usuario vélido de IRIS Focus.
Por razones de seguridad, Vaisala le recomienda con-
e figurar un usuario especifico para exportar imagenes.
password Contrasefa de IRIS Focus para el usuario.
time Hora, en formato ISO-8601: 2019-01-18T17:55:23.000Z
widthPx Ancho de la imagen exportada, en pixeles.
heightPx Altura de la imagen exportada, en pixeles.
savedViewName El nombre de la plantilla que cred en paso 3.
savedViewUser Valor opcional. Se utiliza si configura un usuario especifico para expor-
tar imdgenes (recomendado).
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6. Envez de paso 4y paso 5, puede ejecutar la exportacion de la linea de comandos al crear
una secuencia de comandos y al configurar un trabajo cron. Por ejemplo:

a. Cree una secuencia de comandos Python para la exportacién de imdgenes, como la
siguiente:

#!/usr/bin/python
# —-x- coding: utf-8 -x-

from requests_futures.sessions import FuturesSession
import datetime

APP_URL = "your_url_here"

IMAGE_EXPORT_LOC = "/focus-webapp/api/v2/image-export/getImage"
FILE_PATH = "/path/to/image.png"

USERNAME = "username_here"

PASSWORD = "password_here"

TIME = datetime.datetime.utcnow().isoformat()

WIDTH = "1000"

HEIGHT = "700"

VIEW = "view_name_here"

def main():
session = FuturesSession()

req_params = {"username": USERNAME, '"password": PASSWORD, "time":
TIME, "savedViewName": VIEW, "widthPx": WIDTH, "heightPx": HEIGHT}

future_one = session.post(APP_URL + IMAGE_EXPORT_LOC,
params=req_params)

# wait for the request to complete, if it hasn't already
res = future_one.result()
print('{0} response status: {1}'.format(TIME, res.status_code))

if res.status_code == 200:
with open(FILE_PATH, 'wb') as f:
f.write(res.content)

if __name == '__main__"':

main()

Aungue la secuencia de comandos image-export.py de ejemplo solo guarda una
instantanea, puede editarla al enlazar un determinado nimero de veces y obtener
multiples instantaneas a la vez.

b. Escriba crontab -e en el terminal y agregue, por ejemplo, la siguiente linea al
archivo crontab (agregue las rutas propias y discusiones).

*/15 % % * * [usr/bin/python
/path/to/script/image-export.py >> /path/to/log/export.log 2>&1
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Esto implementa la secuencia de comandos image-export.py cada 15 minutos y
guarda una sola instantanea como un archivo PNG en el servidor.

8.4 Importacion de datos historicos a IRIS Focus

Puede importar datos histéricos en IRIS Focus para usar las mismas herramientas analiticas y
de visualizacion de IRIS Focus disponibles para los datos actuales.

Para importar los datos, use uno de los siguientes métodos de importacion:

* Transfiera los datos de productos RAW desde IRIS Analysis en el back-end de IRIS hasta la
maquina IRIS Focus.

* Importe un archivo de datos enviando una coleccion de productos RAW de IRIS a través de
la red mediante un comando de SCP. Consulte los siguientes pasos.

1. Configure la autenticacion de la clave publica para la maquina que estd copiando desde la
siguiente ruta:
Enla madquina _my.diris.focus.server, agregue la clave desde la maquina de origen
hacia el archivo ~/. ssh/authorized_keys del usuario radardminput.

2. Use SCP para copiar todos los archivos de /storage/raw/archive/ al servidor
IRIS Focus. Por ejemplo:

find "/storage/raw/archive" -type f -exec scp {}
radardminput@my.iris.focus.server:/srv/vaisala/radarsw/datamanager/input;

El servicio de entrada Data Manager admite solo archivos RAW de IRIS.
Asegurese de no copiar un directorio o un archivo zip.

3. Para monitorear la importacion de los datos o solucionar problemas si los datos no
aparecen en la interfaz web de IRIS Focus, verifique el registro del servicio de entrada del
Data Manager:

journalctl -u vaisala-radarsw-data-manager-input-service -f

El servicio de entrada del Data Manager importa los archivos al Data Manager para uso en
IRIS Focus.
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Apéndice A. Pronéstico inmediato de ar-
chivos de configuracion

Al nowcast.ini

El siguiente ejemplo muestra el archivo de configuraciéon nowcast. inti para configurar el
servidor HTTP de prondstico inmediato.

5 Algorithm to use.
correlator=trec

TREC

[trec]

5 Number of decimals to keep 1in data when converting to dintegers.
;5 Range: [0 ; 3]. Default: 2.

input_precision=2

;5 The value in image that declares a missing/invalid value.
; Default: -999.0.
missing_value=-999.0

;5 The value in image that declares a not-scanned pixel, outside the aperture
area.

; Default: -900.0.

not_scanned_value=-900.0

5 Minimum measurement aperture coverage (%) 1in correlation region.
;5 Range: [0.0 ; 1.0]. Default: 0.60.
aperture_coverage_threshold=0.60

5 Minimum signal value for the pixel to be 'active' and used.
; Default: 10.0.
signal_threshold=10.60

; Feature box size.
; Range: > 0 Default: 14
field_feature_box_width=14

5 Amount of skip when calculating field values.
; Range: > 0. Default: 1 (no skip).
field_feature_box_spacing=1
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5 Minimum fraction (%) of active pixels 1in feature box needed to trigger
correlation analysis.

5 Range: [0.0 ; 1.0] Default: 0.10

field_signal_coverage_threshold=0.10

3 Minimum allowable cross-correlation coefficient.
5 Range: [0.0 ; 1.0] Default: 0.55
correlation_threshold=0.55

5 Maximum storm movement between images, search region radius.
; Range: > 0 Default: 15
speed_limit=15

5 Spatial smoothing factor, exp(-d/decay). Used for spreading effect
;5 of local motion vector to its surroundings.

; Range: >= 0 (0 == no spatial smoothing) Default: 6
field_spatial_decay=6

; Spatial filtering flag. Whether to discard points that differ from global
average.

;5 Range: 0 == NO; 1 == GLOBAL; 2 == LOCAL . Default: 1(GLOBAL)
field_use_spatial_filtering=1

; Feature box size for local spatial thresholding (applied only when using
local spatial thresholding).

5 Range: > 0 Default: 9

field_spatial_filtering_box_width=9

3 Maximum allowed direction difference from mean motion (applied only when
using spatial filtering).

5 Range: [0 ; 180] Default: 90

field_spatial_direction_threshold=90

5 Maximum allowed speed (mgtxmean_motion) above mean motion (applied only when
using global spatial filtering).

5 Range: >= 1.0 Default: 3.0

field_spatial_magnitude_threshold=3.0

3 Global vector weight applied to local values.
5 Range: [0.0 ; 1.0] (0.0 = no global weighting). Default: 0.25
field_global_weight=0.25

5 Method for temporal smoothing.

; Range: 0 == NO_TEMPORAL_SMOOTHING; 1 == HISTORY_WEIGHTING; 2 ==
CHANGE_WEIGHTING.

; Default: 1(HISTORY_WEIGHTING)

temporal_smoothing_method=1
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; History weight factor (applied when temporal smoothing is made by using
HISTORY_WEIGHTING) .

;5 Range: 10.0 ; 1.0] Default: 0.25
temporal_smoothing_history_weight=0.25

; Change weight factor (applied when temporal smoothing is made by using
CHANGE_WEIGHTING) .

; Range: ]0.0 ; 1.0] Default: 0.33
temporal_smoothing_change_weight=0.33

Mas informacién

» Configuracién de MVF (pagina 111)

A.2. vsoweb-override.ini

El archivo de configuracion vsoweb-override. ini contiene los ajustes para administrar el
producto MVF (campo vector de movimiento) y la adveccion que se utilizan en el pronéstico
inmediato.

configuracién de prondstico inmediato.

El producto de mapa de bits, como PPI, CAPPI, de cualquier momento de
intensidad, como Z, R, KDP o rhoHYV, que se utiliza como una entrada para la
generacion de MVF debe tener:

0 Vaisala ha elegido con cuidado los valores predeterminados correctos para la

* |lo menos posible del eco del suelo y tener el aire limpio cercano al radar o las
particulas (como el polvo) volveran.

* la caja de agrupacién no debe ser menor a cualquier otro producto de mapa
de bits producido en los datos de este sitio.

Debido a que las dos condiciones son contradictorias, la forma mas facil de
cumplir con la primera condicién es utilizar un producto CAPPI original (no una
copia) con una altura de 1,5 a 2 km, pero el producto de rango mas largo (caja de
agrupacion mas grande) es un producto de mapa de bits generado por las
exploraciones de la inspeccioén, que, por lo general, consiste en solo una
exploraciéon PPl y no se puede utilizar para generar productos CAPPI originales.
Debe lograr un equilibrio entre estas dos condiciones.

Si no existen suficientes productos validos para generar una solicitud MVF, se
omite la iteracion y el sistema espera a que llegue el proximo producto de IRIS.
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Configuracién basica

nowcast.mvf.run define si se habilita la generacién de MVF en IRIS Focus. La generacion
de MVF estd habilitada de forma predeterminada (true).

[NOWCAST]
nowcast.mvf.run = true

La URL del servidor del pronéstico inmediato identifica donde se ejecuta el servidor HTTP
nowcast. El valor predeterminado es para una instalacion local completa, que es la
configuracién de instalacion predeterminada.

nowcast.http.server.url = http://localhost:34480/focus-nowcast/api/v2/mvf/

El directorio netCDF almacena las solicitudes de generacion de MVF y proporciona respuestas
al Servidor HTTP Nowcast en formato netCDF, asi como las representaciones internas del MVF
serializadas en el disco. Este directorio se limpia periddicamente de forma predeterminada.

nowcast.netcdf.dir = /srv/vaisala/radarsw/product/nowcast/

Configuracién avanzada

nowcast.mvf.request.num.rasters define el nUmero de productos enviados al
servidor nowcast para generar el MVF. El valor predeterminado es 2.

nowcast.mvf.request.num.rasters = 2

nowcast.mvf.product.age.limit.minutes define el nUmero maximo de minutos (5 a
1000) que el sistema retrocede en el tiempo para encontrar productos validos (del tipo usado
para definir la generacién de MVF en un sitio) para utilizar en la generacién de MVF. El valor
predeterminado es 100.

nowcast.mvf.product.age.limit.minutes = 100

nowcast.mvf.max.gap.minutes define la diferencia maxima aceptable en minutos (1a
1000) entre los productos para la generacion de MVF. El valor predeterminado es 30.

EI MVF es un cambio en los pixeles por intervalo de tiempo entre los marcos del producto que
se utilizé para generar el MVF. El intervalo entre los productos advectados podria ser diferente
del intervalo entre los marcos advectados. Por ejemplo, si el MVF se generé del producto que
estaba disponible cada 5 minutos, pero el intervalo entre los marcos advectados tiene 10
minutos, se debe duplicar el cambio del MVF. Ese escalamiento del MVF se tiene en cuenta
mediante un cambio de escala en cada iteracion.

nowcast.mvf.max.gap.minutes = 30
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nowcast.product.times.age.limit.minutes define el periodo de tiempo para
calcular los tiempos del producto advectado (2 a 2880 minutos. 2880 es el rango completo de
dos dias). El valor predeterminado es 100.

Los tiempos del producto advectado deben espaciarse de forma equivalente (debido al
cdlculo). El tiempo se obtiene al dividir el Ultimo nimero de minutos definidos en esta
propiedad por los productos n que se encuentran en ese periodo.

Los espacios se utilizan como intervalo de tiempo entre los productos advectados. En la
mayoria de los casos, establezca este valor para que coincida con el valor en
nowcast.mvf.product.age.limit.minutes.

nowcast.product.times.age.limit.minutes = 100

nowcast.advection.mvf.age.limit.minutes es el nimero maximo de minutos para
retroceder en el tiempo y encontrar un MVF al momento de generar productos advectados. Si
no se encuentra un MVF en el intervalo de tiempo dado, se omite la iteracién y Focus espera a
que llegue el siguiente producto de IRIS. Rango: 5 ... 1000 minutos. El valor predeterminado es
30.

nowcast.advection.mvf.age.limit.minutes=30

nowcast.advection.time.span.minutes define el limite de tiempo cuando se
extienden los productos de prondstico inmediato en el futuro (minutos). El rango normal es de
1a 3 horas. El valor predeterminado es 120.

Puede aumentar el intervalo de tiempo hasta 6 horas, pero esto no se recomienda, ya que la
precision disminuye a medida que el tiempo aumenta en el futuro.

nowcast.advection.time.span.minutes=120
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Administrador de datos
Los datos de volumen sin procesar del procesador de sefiales del radar se almacenan en
el administrador de datos, el que pone los datos a disposicion en la interfaz de usuario
de IRIS Focus. A través del administrador de datos, IRIS Focus puede leer los datos de
volumen sin procesar y generar productos del radar a pedido en tiempo real.

adveccion
La transferencia de una propiedad de la atmdsfera, como el calor, el frio o la humedad,
por el movimiento horizontal de una masa de aire. Los cdlculos de adveccién se utilizan
para realizar algunos de los cdlculos de prondstico inmediato.

advertencia
Una advertencia es una alerta de gravedad moderada.

alarma
Una alarma es una alerta de gravedad mas alta.

alerta
La alerta es un estado que requiere la intervencion o el reconocimiento del usuario.
Distintos tipos de alertas incluyen alarmas, alertas de advertencia y alertas informativas.

drea de interés
Un drea de interés es un drea geografica que se controla para determinados eventos
meteoroldgicos. Si el sistema detecta un evento meteorolégico en un area de interés,
genera una alerta.

barrido
Coleccién de pulsos a una elevacion constante, a medida que el radar gira alrededor de
su eje 360°. Después de un barrido, el radar normalmente cambia su elevacion e inicia un
nuevo barrido. En general, cada barrido contiene el mismo nimero de bins,
independientemente de la elevacién.

bin
Una Unica muestra de datos meteoroldgicos detectados en una direccién, altitud y
distancia conocidas desde el sitio del radar. El tamafio radial de un bin aumenta con la
distancia, por lo que los bins mas alejados del sitio del radar cubren un drea mayor que
los bins cercanos.

Espacio de tiempo mdximo
El espacio de tiempo maximo es, el tiempo maximo (minutos) permitido entre los
puntos de datos mds nuevos y mas antiguos. Cuando se procesan los datos nuevos, los
puntos que son mas antiguos que el espacio de tiempo especificado se eliminan. Se usa
en, por ejemplo, compuestos de los datos del radar.

evento
El evento es un registro de un cambio de estado momentaneo o de una ocurrencia
producida por una fuente o alguna otra entidad. Un evento puede indicar un error o una
advertencia o puede ser solo informacién.
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hidrometeoro
Particula de vapor de agua condensado en la atmdsfera. La lluvia, la nieve y el granizo
son ejemplos de hidrometeoros.

lugar de interés
Una ubicacion en el mapa que es un solo punto (pin) o un area mayor. Consulte la area
de interés y la marcador.

marcador
Los pins en un mapa indican los puntos de interés con etiquetas y puntos de referencia.

mosaico
Los mosaicos combinan datos (por ejemplo, un grupo de productos CAPPI, VIL, PPl o
TOPS) de muchos radares en una sola imagen.

mosaico dindamico
Un mosaico del radar de productos a pedido que se crea mediante la seleccion de sitios
del radar multiples sobre la marcha. Los criterios de combinacion se basan en una
configuracioén estandarizada.

mosaico predefinido
Un mosaico de radar predefinido con una configuracién personalizada, como el
algoritmo de combinacién.

MSL
Nivel medio del mar. Es el nivel promedio para la superficie del mar o del océano.

NWP
Prediccion numérica meteoroldgica

PRF
Frecuencia de repeticion de pulsos medida en Hz (pulsos por segundo). Al medir la PRF,
un pulso contiene fases de recepcion, transmision y tiempo muerto. La PRF afecta la
deteccion del solapamiento de rangos y el solapamiento de velocidades. Los valores
normales de PRF para los radares Doppler son de hasta 1000 Hz. En general, los radares
Vaisala operan alrededor de 400 a 700 Hz. En los productos IRIS de Vaisala, la PRF limita
el drea que se muestra en las imagenes de radar, asi como la velocidad del viento
maxima medible.

procesador de sefales
Un dispositivo programable para digitalizar y procesar sefiales de video del receptor del
radar.

producto
Los productos del radar son datos de sefiales sin procesar desde un receptor de radar
que se procesan a fin de proporcionar informacién acerca de las condiciones
meteoroldgicas actuales. Los productos del radar se calculan a partir de los archivos de
introduccién que se recopilan durante la ejecucion de las tareas del radar. Los productos
pueden ser datos, imagenes o texto. Por ejemplo, PPl y RHI.
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producto a pedido
Los productos a pedido se basan en datos sin procesar desde el back-end de IRIS.
IRIS Focus lee los datos de volumen sin procesar y genera productos del radar en tiempo
real. Los usuarios pueden manipular los criterios del producto en la interfaz de usuario
en tiempo real.

producto del radar
Consulte producto.

Producto NDOP
Producto de velocidad Doppler dual. Combina las mediciones de velocidad de 2 o mas
radares para obtener la velocidad y la direccién del viento.

Producto RAW
Producto de datos de coordenadas esféricos que se obtienen de datos de introduccién
sin procesar. Los datos se almacenan en un formato comprimido, para que se puedan
grabar en una cinta o enviar a una estacién de trabajo para su posterior procesamiento.

productos preconfigurados
Los productos preconfigurados son productos con una configuraciéon predeterminada,
que se utilizan para la visualizacion avanzada de datos, como prondstico inmediato,
advertencias o productos multicapa.

prondstico inmediato
Pronéstico meteoroldgico para las proximas 2 horas como maximo.

pulso
Una sefal de transmision de rafaga corta enviada por el radar y utilizada para medir la
actividad meteoroldgica en la atmdsfera. Las mediciones de reflexion de un pulso se
clasifican en bins.

rayo
Un grupo de pulsos que se procesan en conjunto segun las reglas de la configuracion.
También consulte pulso.

solapamiento de rangos
La deteccion de los ecos del 2.° desplazamiento, que son ecos de la sefial del radar fuera
del rango mdximo del radar. El solapamiento de rangos hace que se muestren
incorrectamente dentro del drea de medicién del radar. También se denomina "alias de
rango".

tarea
Un conjunto de instrucciones al radar y a los sistemas de procesamiento de sefial,
incluido, entre otros, el tipo de exploracion (PPl o RHI), PRF, el ancho de pulsos, los tipos
de datos de procesamiento de sefial, el tiempo y los criterios del rango promedio. Por
ejemplo, una exploracién de volumen PPl en multiples dangulos de elevacién o un RHI en
un unico acimut. También se denomina tarea del radar.

tarea hibrida
Un grupo de hasta 3 tareas con el mismo tipo de exploracién que se programan y se
usan juntas para crear productos. Esto permite flexibilidad de los programas de andlisis
del volumen.
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volapamiento de velocidades
Lecturas erroneas debido a particulas en el area de medicion que superan el umbral de
deteccion de velocidad maxima del sistema de radar. La velocidad medida "se envuelve”
hacia el otro extremo de la escala, lo que genera lecturas discontinuas. También se
denomina "alias de velocidad".

volumen
Conjunto completo de datos de mediciones sin procesar recopilados de los barridos y
que se utilizan para calcular un modelo de la atmdsfera. El volumen maximo es la mitad
de una esfera (desde la elevacién de 0° hacia arriba), pero otras formas son mas tipicas.
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Garantia

Para obtener nuestros términos y condiciones estandar de garantia, consulte
www.vaisala.com/warranty.

Tenga presente que dicha garantia puede perder su validez en caso de dafio debido al
desgaste normal, a condiciones de operacion excepcionales, a manipulacién o instalaciéon
negligente, o a modificaciones no autorizadas. Para conocer los detalles de la garantia de cada
producto, consulte el contrato de suministro o las condiciones de venta correspondientes.

Soporte técnico

Proporcione, al menos, la siguiente informacién complementaria, segun

Q Comuniquese con el soporte técnico de Vaisala en helpdesk@vaisala.com.
corresponda:

* Nombre del producto, modelo y nimero de serie

* Versién de software y firmware

* Nombre y ubicacién del lugar de instalacion

* Nombre e informacién de contacto del técnico que pueda proporcionar mas
informacion sobre el problema

Para obtener mas informacion, consulte el www.vaisala.com/support.

Reciclaje

&% Recicle todo el material que corresponda.

LT

E Siga las normas establecidas para desechar el producto y el empaque.
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