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Capitulo - Acerca de este documento

1. Acerca de este documento

11 Informacion sobre la version

En este documento, se proporciona informacién sobre cémo instalar, usar y mantener el
software IRIS Focus.

Tabla1 Versiones del documento (en inglés)

Cdédigo del docu-  Fecha Descripcion
mento

M211850EN-M Enero de 2023 Para IRIS Focus 7.2.

M211850EN-L Noviembre de Para IRIS Focus 7.1.
2022

M211850EN-K Junio de 2022 Para IRIS Focus 7.0.

1.2 Documentos relacionados

Tabla2 Documentos relacionados

Cédigo del do- Nombre

cumento

M211850EN IRIS Focus Administrator Guide

M211849EN IRIS Focus User Guide

M212545EN IRIS Focus Lightning Administrator Guide

M212544EN IRIS Focus Lightning User Guide

M211904EN IRIS Focus Release Notes

M211315EN IRIS and RDA Software Installation Guide (M211315EN)

1.3 Marcas comerciales

Vaisala® es una marca comercial registrada y HydroCIassm, IRIS™ y Total Lightning Processor
son marcas comerciales de Vaisala Qyj.

™ .
Chrome es una marca comercial de Google Inc.
Firefox® es una marca comercial registrada de Mozilla Foundation.

Edge® es una marca comercial de Microsoft Corporation en los Estados Unidos y en otros
paises.
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Todos los demds nombres de productos o empresas que pueden mencionarse en esta
publicacién son nombres comerciales, marcas comerciales o marcas comerciales registradas
de sus respectivos propietarios.

1.4 Convenciones de la documentacion

ADVERTENCIA! Las advertencias avisan de un peligro grave. En este punto
es fundamental leer y seguir las instrucciones cuidadosamente dado que
existe el riesgo de lesiones o incluso de muerte.

y sigue las instrucciones atentamente, el producto se puede dafiar o se pueden

f PRECAUCIONES! Las precauciones advierten de un posible peligro. Si no lee
perder datos importantes.

0 Las notas destacan informacién importante sobre el uso del producto.

g Las sugerencias ofrecen informacién sobre como usar el producto de manera
mas eficaz.

y En esta seccién se enumeran las herramientas necesarias para realizar la tarea.

|Z, Este simbolo indica que debera tomar notas mientras lleve a cabo la tarea.
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Capitulo 2 - Informacion general de IRIS Focus

2. Informacion general de IRIS Focus
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1) Datos del radar meteoroldgico: cortesia del Servicio Meteoroldgico de Nueva Zelanda Ltd. Datos
de reldmpagos: cortesia de Transpower New Zealand Ltd.

Figura1 Vista principal de IRIS Focus

IRIS Focus proporciona herramientas faciles de usar basadas en navegador para ver y analizar
los datos meteoroldgicos recibidos de radares meteoroldgicos o sensores de relampagos. Los
datos meteoroldgicos se superponen en un mapa geografico.

En el caso de los datos del radar meteoroldgico, el mapa se centra en un sitio del radar
seleccionado o en un sitio compuesto. Los datos del radar se recopilan desde un solo radar
meteoroldgico o desde una red de sitios del radar.

Con la linea de tiempo de animacién ampliable y arrastrable, puede visualizar facilmente datos
recientes, pasados o de prondstico inmediato.

El prondstico inmediato realiza calculos de adveccidn sobre los datos de movimiento de los
productos del radar para predecir el movimiento y la severidad del clima hasta 6 horas en el
futuro.

Los eventos meteoroldgicos significativos, como tormentas eléctricas, cizalladura del viento o
lluvia intensa, se detectan automaticamente y activan las alertas cuando ingresan en un drea
de interés.

Productos meteoroldégicos

Los datos que se muestran constan generalmente de productos del radar o de reldmpagos.
Los productos del radar son datos de sefiales sin procesar desde un receptor de radar que se
procesan a fin de proporcionar informacién acerca de las condiciones meteoroldgicas actuales.
Los productos de reldmpagos visualizan datos de una red de sensores de reldmpagos.
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Los productos del radar miden la informacién, como la reflectividad de sefiales del radar o la
intensidad de la lluvia, que los meteorélogos analizan. Los productos de reldmpagos visualizan
el tipo y la amplitud de los eventos de reldampagos, por ejemplo.

Productos a pedido Los productos a pedido se basan en datos sin procesar de los sis-
temas de back-end de IRIS (IRIS - Sistema de informacién de ra-

dar interactivo y/o TLP - el Total Lightning Processor). IRIS Focus
procesa datos y genera productos en tiempo real.

Los productos a pedido proporcionan control sobre la presenta-
cion de los datos meteoroldgicos en la interfaz de usuario de
IRIS Focus. Por ejemplo, puede cambiar el umbral del parametro
de un producto seleccionado sobre la marcha.

Los usuarios de IRIS Focus pueden crear compuestos de produc-
tos a pedido seleccionando multiples sitios del radar en el selec-
tor de sitios del radar.

Productos del radar de Los productos del radar de IRIS Analysis se configuran y se pro-

IRIS Analysis ducen en IRIS Analysis y se muestran a través de IRIS Focus a pe-
dido.

Productos de reldmpagos Los productos de reldmpago se basan en los datos de sensores

que se envian a un procesador central, donde se crean las solu-
ciones de reldmpagos y luego se envian a IRIS Focus en tiempo
real para la generacion y visualizacion de productos.

Mas informacion

> Productos del radar a pedido (pdgina 28)
> Productos del radar de IRIS Analysis (pagina 29)

21 Familia de productos IRIS para los datos del ra-
dar meteoroldgico

IRIS ofrece una experiencia intuitiva a los usuarios profesionales, como meteordlogos y
analistas. Esta estrechamente integrado en los sistemas de radares meteorolégicos de Vaisala,
donde IRIS Focus se encarga del front-end de visualizacién y los demas componentes IRIS
manejan el control de radares, la generacién de productos del radar y la distribucion de los
datos.

IRIS Focus se ejecuta en un servidor web al que los usuarios se pueden conectar desde una
intranet empresarial o desde una ubicacion externa o de Internet. Las conexiones de red entre
IRIS Focus y el back-end de procesamiento de datos pasan por un servidor con conector. Este
servidor es un protocolo personalizado a través de TCP/IP que entrega los datos de radar de
los servicios de back-end de IRIS a IRIS Focus. IRIS Focus sondea los datos del servidor y los
muestra en la pantalla usando el navegador.

En la siguiente imagen, se muestra una configuracién en la que se utiliza IRIS Focus como
parte de una red completa de radares meteoroldgicos de Vaisala que consta de 2 sitios del
radar.
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Fuente de datos Procesamiento Visualizacién
M)
DatossiN IRIS ﬂatamaﬂfgﬂ IRIS Focus
PROCESAR .
RIS _mtmuddi[ié" Analejs PVOCdESJE'dO':"': ppi,cappl | Navegador web
j “ roducto i : — == o
Radar 1 E" _E Zpedida Ll_ 2 Controles :{.\i L,‘ ‘
Procesador | i Iméagenes de productos procsadf) i = o
del producio, - = -
IRIS de IRIS il
Radar 2 | erabeis ] N \_
Servidor

con conector

Figura 2 Flujo de datos de IRIS Focus

En este caso, IRIS Analysis e IRIS Radar se pueden considerar servicios de back-end para la
interfaz de front-end de IRIS Focus. IRIS Focus se comunica con IRIS Analysis a través de una
conexioén de servidor con conector.

Los componentes tienen las funciones siguientes:

* IRIS Radar: maneja el sitio del radar y almacena datos recopilados de las sefiales de radar
en formato SIN PROCESAR.

* IRIS Analysis: recibe datos SIN PROCESAR de IRIS Radar a través de una conexion segura
y los convierte en productos del radar visualizables.

* IRIS Focus: sondea productos del radar preconfigurados provenientes de IRIS Analysis, los
muestra en la interfaz web y genera productos del radar a pedido a partir de datos SIN
PROCESAR.

2.2 Generacion de productos de relampagos

Los datos de los productos de reldmpagos en IRIS Focus se originan en un sistema de
deteccion de reldmpagos de Vaisala que utiliza multiples sensores remotos para detectar
sefales emitidas por descargas de reldampagos, mientras filtra las sefiales de fuentes que no
son reldmpagos. Cada sensor envia los datos al procesador central (el Total Lightning
Processor, TLP) donde se determinan las ubicaciones de los relampagos.

Para asegurarse de que el conjunto de datos de sensor se aplique al mismo evento de
reldmpagos, el TLP compara la hora en la que cada sensor registro el evento y luego calcula la
ubicacion precisa del evento de reldmpagos. El TLP también registra varias otras
caracteristicas descriptivas de cada evento de reldmpagos.

Los datos del TLP se envian a IRIS Focus. Los datos se transfieren al sistema en tiempo real,
después de lo cual los productos de reldmpagos pueden solicitarlos en periodos de tiempo
especificos.

Un TLP puede consumir y fusionar conjuntos de datos de otros sistemas TLP para producir un
superconjunto de datos. Por ejemplo, en el caso de que haya organizaciones de tres paises

vecinos que compartan datos TLP, pueden tener un superconjunto de soluciones de
reldmpagos de los tres paises en cada uno de los sistemas TLP. Partiendo de ahi, pueden crear
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subconjuntos de fuentes de datos segun caracteristicas de relampagos o regiones geograficas.
Luego, se puede alimentar cada uno de estos subconjuntos a un tema de Kafka especifico en
un cluster de Kafka especifico. Se pueden varios sistemas IRIS Focus con cada uno de estos
temas.

Lighting sensor network

Total Lightning - Data broker HTTPS
——
Processor Katkay mmmmm) | RIS Focus

[FEEEEE

IRIS Focus Web Client

Figura 3 Arquitectura de reldmpagos de IRIS Focus

2.3 Generacion de productos de LIDAR

Los datos de los LIDARS de viento de Vaisala se pueden enviar a IRIS Focus para su
visualizacion.

El software WindForge genera los datos en un archivo NetCDF. Luego, el archivo se envia a un
directorio especifico en el servicio de entrada de LIDAR, que a su vez envia el archivo al
administrador de datos.

IRIS Focus es compatible con la versién 3.5.0 de WindForge.
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Figura 4 Arquitectura LIDAR de IRIS Focus

2.3.1 Descripcidén y recomendaciones de exploracion

Tabla 3 Descripcion y recomendaciones segun el tipo de exploracion

Tipo de exploracién

Descripcién y recomendaciones

PPI Esta exploracidon mueve el cabezal de exploracion en acimut con un
elevation angle constante.

RHI Esta exploracion mueve el cabezal de exploracion en elevaciéon con un
azimuth angle constante.

DBS Esta exploracion mueve el cabezal de exploracién en 5 posiciones (4 pun-
tos cardinales + 1 haz vertical).

FIXED Esta exploracion dirige el cabezal de exploracién hacia una direccién fija
durante un tiempo definido.
Sila opcién PBL esta activada, esta exploracién se usa para el calculo de
la altura de PBL. Los siguientes parametros deben usarse para medir la al-
tura de PBL:
+ elevation angle entre 60° y 120°
» Tiempo total de ejecucién (ms) de al menos 120 s

Wipe Esta exploracion desplaza el cabezal de exploracién hacia la escobilla pa-
ra limpiar la ventana.
De forma predeterminada, una limpieza dura 1,2 segundos y usa casi 20
mL. Se recomienda programar de 1a 2 limpiezas al dia. Por ejemplo, una
limpieza al dia consumira 2 litros en 100 dias.

Composite Esta exploracion se compone de una combinacion de otras exploraciones
existentes.

Calibration Exploracion PPI usada para la beta de calibracién.
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Tipo de exploracion Descripcion y reco

VAD Esta exploracion solo se usa para generar un escaneo radial. La explora-
cion VAD es una alternativa a DBS para las lineas de vision de perfiles de
viento.

Segment La exploracion Segment es una exploracion inclinada que permite medi-
ciones de trayectoria de planeo u otro escenario avanzado.

Volume Una exploracion Volume implica una sola exploracién que contiene varios
PPl en una elevacion creciente. Se utiliza para el procesamiento de viento
por volumen.

2.4 Licencias de IRIS Focus

IRIS Focus requiere una licencia de software para funcionar. Para activar la licencia, necesita
una clave del producto.

Vaisala proporciona la clave del producto con la compra del software. Si ha adquirido el
software y no ha recibido la clave del producto, comuniquese con Vaisala.

Para las entregas de servidores, Vaisala activa la clave del producto en la fabrica y un
representante de Vaisala le envia la clave para referencia futura.

La licencia estd asignada al hardware del servidor IRIS Focus o al ID del entorno virtual. Si
cambia la configuracion del hardware y necesita volver a instalar IRIS Focus, debe solicitar una
licencia de repuesto a su representante de Vaisala.

Una excepcion a esto es la clave de licencia USB. Si tiene una clave de licencia en USB, IRIS
Focus se ejecutara cuando se inserte la clave de licencia en USB en el servidor. Si instala IRIS
Focus en otro servidor, puede utilizar la clave de licencia en USB a ese servidor.

Para ver informacidn sobre la versidn de la licencia, inicie sesiéon en IRIS Focus como adminy
seleccione Admin. > Sistema > Administracion de licencias.

Opciones de licencia

IRIS Focus tiene una licencia basica llamada /RIS Focus Light. Esta licencia permite a los
usuarios ver determinados datos meteoroldégicos en el mapa, pero ofrece una interaccion
limitada con las herramientas. La licencia completa se llama /RIS Focus. Esta licencia
proporciona acceso a las funciones interactivas de IRIS Focus. La licencia /RIS Focus incluye
todas las caracteristicas de /RIS Focus Light.

Existen licencias independientes para visualizar datos de los radares meteoroldgicos y para
visualizar los datos sobre reldmpagos. Un usuario puede acceder a ambas licencias. El acceso a
las licencias se define en el perfil del usuario.
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IRIS Focus Light

Hay un numero ilimitado de cargos en la vista /RIS Focus Light. Si no hay puestos de licencia
IRIS Focus disponibles, el usuario iniciard sesion con una licencia /RIS Focus Light. Si falta la
licencia, los usuarios no pueden iniciar sesion. Esto podria darse, por ejemplo, si se quitd la
clave de licencia USB o si es una instalacion nueva, no de fabrica, que necesita que se envie un
correo electrénico a Vaisala para recuperar la licencia.

Con una licencia de /RIS Focus Light, el usuario ve la vista del mapa /RIS Focus Light. Las
siguientes caracteristicas estan disponibles:

* Ver un producto meteoroldgico predefinido a la vez (un producto de radar no en vivo o un
producto de reldampagos)

» Al ver los datos actuales, ver areas de interés con alertas activas resaltadas en el color de

gravedad de la alerta

Ver las capas de mapa WMS

Ver la linea de tiempo de la animacién

* Ver herramienta de cursor

Crear y editar escalas de color personales

» Cambiar el sitio del radar

Seleccionar las caracteristicas del mapa

* Usar Regla

» Cambiar las preferencias del usuario

Hay dos variantes de la licencia /RIS Focus Light:
* IRIS_Focus_Light_LGT
Esta licencia es para ver datos de reldmpagos.
* IRIS_Focus_Light_ WR
Esta licencia es para ver los datos de radares meteoroldgicos.

IRIS Focus

Las licencias /RIS Focus se basan en un grupo de puestos flotantes.

Hay dos variantes de la licencia /RIS Focus:
* IRIS_Focus_Lightning
Esta licencia permite a los usuarios ver visualizaciones de datos de sensores de redes de
reldmpagos a gran escala y usar todas las herramientas interactivas relacionadas.
* IRIS_Focus_Weather_Radar
Esta licencia permite a los usuarios ver visualizaciones de datos de radares
meteoroldgicos a gran escala y usar todas las herramientas interactivas relacionadas.

Con la licencia de /RIS Focus, estan disponibles las siguientes caracteristicas (aparte de todas
las caracteristicas de /RIS Focus Light):

 Crear lugares de interés y configurar alertas para dichos lugares

* Ver en el mapa los iconos de alerta

* Ver el historial de las alertas y la lista de las alertas activas

» Caracteristicas y herramientas avanzadas para mapas
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Licencias de caracteristicas avanzadas

Ademas de las licencias /RIS Focus Light y IRIS Focus, las siguientes licencias de caracteristicas
avanzadas estan disponibles. Son licencias en el nivel de sistema. Para todos los usuarios se
aplica una licencia de caracteristicas avanzadas.

También se requiere que el usuario tenga un puesto de Focus si se usa el producto
NetworkHealth, el producto Turbulence y el prondstico inmediato.

IRIS_WMS

Con la licencia IRIS_WMS, se pueden agregar capas WMS externas al sistema. Los
usuarios pueden acceder a las capas a través del panel de productos meteoroldgicos.
IRIS_Nowcast

Con la licencia IRIS_Nowcast, obtiene acceso al algoritmo de prondstico inmediato para
crear pronosticos basados en datos de radares meteoroldgicos hasta 6 horas en el futuro.
El uso de esta funcion también requiere la licencia /IRIS_Focus_Weather_Radar.
IRIS_NetworkHealth_LGT

Con la licencia IRIS_NetworkHealth_LGT, puede obtener la informacion de rendimiento de
la red en el Total Lightning Processor y mostrar la informacién como producto
NetworkHealth en el panel de productos. El uso de esta funcién también requiere la
licencia IRIS_Focus_Lightning.

IRIS_Stormintensity_LGT

Puede ver la capa de producto Storm Intensity con la licencia /RIS_Stormintensity LGT. El
uso de esta funcion también requiere la licencia /RIS_WMS.

IRIS_ThreatZone_LGT

Puede ver el producto Lightning Threat Zone con la licencia /RIS_ThreatZone LGT.
IRIS_VHF_LGT

Puede ver datos sobre reldmpagos VHF con la licencia IRIS_VHF_LGT.

IRIS_Turbulence

Puede ver el producto Turbulence con la licencia /RIS_Turbulence.

Grupo de licencias basada en puestos

Las licencias /RIS Focus estan disponibles para diferentes configuraciones. Para aumentar el
numero de puestos, debe reemplazar la licencia actual por una nueva. Para ello, debe ponerse
en contacto con su representante de Vaisala.

El nimero de puestos define la cantidad de usuarios que pueden acceder a IRIS Focus al
mismo tiempo. Por ejemplo, los primeros 5 usuarios que accedan al sistema recibirdn derechos
de /RIS Focus si hay 10 usuarios con privilegios de IRIS Focus configurados en el sistema y solo
hay 5 puestos de IRIS Focus, mientras que los 5 usuarios restantes ingresaran al sistema con la
credencial de /RIS Focus Light.

El niumero de puestos en una estacion de trabajo se basa en el navegador. En una reserva de
licencia, los usuarios pueden ver IRIS Focus en tantas instancias o pestafias del navegador,
como Firefox®, segun lo deseen. Si un usuario abre IRIS Focus en otro navegador, como

™ . .
Google Chrome , reservan una licencia para cada navegador.
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Licencias en funcién del niumero de radares meteorolégicos

Las licencias IRIS_Focus_Light WR'y IRIS_Focus_Weather_Radar son vélidas para un nimero
definido de radares meteoroldgicos. Si tiene mas radares en la red que licencias, debe definir a
qué radares se aplican las licencias. Para hacer esto, configure el archivo vsoweb-
override.int.

PRECAUCIONES! Si tiene mas radares en la red que licencias y no ha
configurado la lista de radares para aplicar las licencias, el sistema no mostrara
ningun dato del radar.

Consulte el capitulo Configuracidn de licencias en funcion del nimero de radares para obtener
instrucciones detalladas.

Mas informacion

» Configuracién de licencias en funcién del nimero de radares (pagina 60)
» Cargos del usuario (pagina 143)
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3. Requisitos

3.1 Requisitos del hardware de IRIS Focus

Tabla4 Requisitos de hardware

Minimo Recomendado”

¢ CPU de 4 nucleos moderno (serie Intel Xeon * CPU de 8 nucleos moderno (serie Intel Xeon

ES5 o similar) ES5 o similar)
* 32 GB de RAM * 64 GB de RAM
« HDD de1TB « HDD de 2x1 TB SAS en configuracion RAID 1
* Resolucién de la pantalla minima de * Resolucién de pantalla de 1920 x 1200
1400 x 1050

1) Laopcion de entrega del sistema IRIS Focus preinstalado usa la unidad de servidor en
soporte PowerEdge R450 de Dell, que cumple con la configuracion de hardware
recomendada. Consulte la hoja de datos de los productos Dell para conocer todas las
especificaciones.

Asegurese de que el zoom del navegador esté configurado al 100% o menos cuando visualice
IRIS Focus en resolucién minima o baja.

La capacidad del hardware afecta directamente el rendimiento de IRIS Focus. En IRIS Focus
pueden iniciar sesion multiples usuarios y cada usuario puede tener mdltiples capas
meteoroldgicas y del terreno que se reproducen en la pantalla al mismo tiempo. Cada capa
meteoroldgica y del terreno necesita algunos recursos del sistema.

3.2 Requisitos del software

IRIS Focus es compatible con los navegadores Microsoft Edge®, Mozilla Firefox® y Google
Chrome™.

Antes de instalar IRIS Focus, el entorno debe cumplir con los siguientes requisitos de software.

Red de IRIS
La red de IRIS (por ejemplo, una instancia de IRIS Analysis) debe estar configurada

correctamente para que los datos de al menos un sitio de radar estén disponibles para
IRIS Focus.

AlmaLinux 8.4

Una imagen AlmalLinux 8.4 posterior montada en el servidor (instalacién sin conexién) o una
conexidn a Internet funcional (instalacion en linea).
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La secuencia de comandos de instalacion verifica la version de varios paquetes basicos del
sistema durante la instalacion y los actualiza desde los medios montados o desde Internet.

o Esta version de IRIS Focus ha sido probada con AlmaLinux 8.4.

IRIS Analysis

El servidor de IRIS Analysis ofrece productos del radar a través de una conexion de servidor
con conector propio. La conexiéon del servidor con conector estd habilitada si, al menos, hay un
radar conectado al servidor de IRIS Analysis, si, al menos, un producto esta configurado y
generado en IRIS Analysis y si este servidor tiene instalado el software de IRIS con la version
8.13.6 0 posterior. No es necesaria otra configuracién adicional.

La proyeccién del mapa en la aplicacién web de IRIS Focus depende de tener un solo radar o
un grupo de sitios de radar para actuar como punto central en la representacion del mapa.

En la mayoria de las configuraciones de IRIS Focus, el generador de productos del radar es un
servidor de IRIS Analysis que se ha configurado anteriormente en el sitio del radar. Para
obtener mas informacién, comunigquese con Vaisala.

Para obtener informacién sobre la configuracién de IRIS Analysis, consulte /RIS and RDA
Software Installation Guide (M211315EN).

Antes de comenzar con la instalacion de IRIS Focus, asegurese de conocer el
nombre de host de su servidor con conector.

Administrador de datos

Los datos de volumen del radar se recopilan desde la interfaz del administrador de datos y se
procesan en los productos del radar a pedido en la aplicacion IRIS Focus.

El administrador de datos no necesita estar activo durante la instalacion.

Fuente de datos Procesamiento Visualizacién
N
Datos sin IRIS ﬂatamaﬂfgﬂ IRIS Focus
PROCESAR .
RIS -mtr;ddi[ié" Ana|ySIS Procde;adori-"\'i PRI, CAPPI 5 Ne:vegadorweb
j “ roducte | [S7 = — o
Radar 1 E" _E Zpedida Ll_ 2 Controles :{.\i L,‘ ‘
Prncesadori i Imagenes de productos procesados T o
del producio, - |=- -t

de IRIS il

\MJ Se‘\widor \

con conector

Figura5 Generacion de productos IRIS a pedido
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Mas informacion

> Configuracién del administrador de datos (pagina 62)

3.3 Requisitos de la red

Tabla5 Requisitos de la red de IRIS

Elemento ‘ Especificacion

Comunicacion de IRIS Analysis y TLP a IRIS Focus

Transferencia de datos de red | >100 Mbit/s (se recomiendan 1000 Mbit/s)

3.4 Requisitos de espacio en el disco del adminis-
trador de datos

La cantidad de datos del radar que se generan depende de diversas variables, incluidas, por
ejemplo:

+ El'tamarfio de los archivos SIN PROCESAR, segun lo determinan factores como la
estrategia de exploracion del radar, el rango, la cantidad de datos registrados y la
cantidad de precipitacion.

* La cantidad de radares en la red.

+ La cantidad de espacio en el disco reservada para la particion en donde el administrador
de datos almacena los datos.

La siguiente tabla muestra ejemplos de cuanto espacio es necesario en el disco para que
Administrador de datos almacene los datos recopilados durante un cierto periodo de tiempo.
Aparte, se necesitan 400 GB para otros fines (/srv dividir). Para calcular el espacio
aproximado en el disco, use la siguiente formula:

totalDiskSpace GB = 400+ (scanSize GB * numberOfRadars * (1440/
scanIntervalMinutes) * daysOfData)

Tabla6 Ejemplos de espacio aproximado en el disco que se requiere para un archivo SIN PROCE-
SAR de IRIS de 0,01 GB

Intervalo de exploracion (mi- Cantidad de radares Dias de datos

nutos)

30 dias | 60 dias | 1afio 5 afios | 10 afios
5 1 100GB |500GB [1TB 5TB 10 TB
10 1 50GB [250GB [500GB|25TB [5TB
5 2 100GB |1TB 2TB 10TB [20TB
10 2 100 GB |500GB [1TB 5TB |10TB
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30 dias 10 afios
5 500 GB 5TB 25TB [50TB
5 200 GB 26TB |13TB |26TB
10 1TB 10TB [50TB |100TB
10 500 GB 5TB 25TB |50TB

Mas informacion

Administrador de datos (pagina 157)
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4. Arquitectura de IRIS Focus

Arquitectura de los productos del radar

IRIS Focus lee los datos en los formatos producidos por los procesadores de sefiales de los
radares meteoroldgicos.

Por lo general, estos datos se transmiten a IRIS Focus a través del procesamiento de sefiales y
el componente de analisis de IRIS Analysis, ya sea como productos de radar pregenerados o
como archivos de datos de origen de exploracion del radar que IRIS Focus procesa y muestra
como productos de radar.

IRIS Focus solo acepta una Unica fuente de datos como su servidor con conector. IRIS Analysis
puede estar conectado a un nimero ilimitado de sitios de radar y transmitir sus productos de
radar a IRIS Focus.

Base de datos de
exploracion del radar

Datos sin Acceso
: PPI, CAPPI Interfaz wgb
procesar a archivos Data > del usuario

Manager <

Back-end e
R [T
de IRIS Productos de radar\ 5

Productos de radar | Servidor con \
-~
conector IRIS [€

2| L]

Solicitudes

Figura 6 Arquitectura de IRIS Focus para productos del radar

Arquitectura para productos de relampagos

Los datos de los productos de reldmpagos en IRIS Focus se originan en un sistema de
deteccion de reldmpagos de Vaisala que utiliza multiples sensores remotos para detectar
sefales emitidas por descargas de reldmpagos, mientras filtra las sefales de fuentes que no
son reldmpagos. Cada sensor envia los datos al procesador central (el Total Lightning
Processor, TLP) donde se determinan las ubicaciones de los reldmpagos.

Para asegurarse de que el conjunto de datos del sensor se aplique al mismo evento del
reldmpago, el TLP compara la hora en la que cada sensor registré el evento y luego calcula la
ubicacion precisa del evento del reldmpago. El TLP también registra varias otras caracteristicas
descriptivas de cada evento del reldmpago. Los datos del TLP se envian a IRIS Focus. Los
datos se transfieren al sistema en tiempo real, después de lo cual los productos de relampagos
pueden solicitarlos en periodos de tiempo especificos.

Un TLP puede consumir y fusionar conjuntos de datos de otros sistemas TLP para producir un
superconjunto de datos. Por ejemplo, en el caso de que haya organizaciones de tres paises
vecinos que compartan datos TLP, pueden tener un superconjunto de soluciones de
reldmpagos de los tres paises en cada uno de los sistemas TLP. Partiendo de ahi, pueden crear
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subconjuntos de fuentes de datos segun caracteristicas de reldmpagos o regiones geograficas.
Luego, se puede alimentar cada uno de estos subconjuntos a un tema de Kafka especifico en
un cluster de Kafka especifico. Se pueden varios sistemas IRIS Focus con cada uno de estos
temas.

Lighting sensor network

Total Lightning - Data broker HTTPS
——
Processor Katka) mmmmm) | RIS Focus

[FFEEER

IRIS Focus Web Client

Figura7 Arquitectura de reldmpagos de IRIS Focus

Visualizacién de los productos en el mapa

Cada producto meteorolégico se muestra superpuesto en la vista del mapa, que se representa
por una instancia de GeoServer que se instala durante la instalacién de IRIS Focus. Las capas
de detalle y terreno del mapa siempre se encuentran al fondo y los productos meteoroldgico
se dibujan superpuestos por encima. El usuario puede cambiar el orden de las capas de
productos meteoroldégicos en tiempo real.

IRIS Focus también puede mostrar los datos recibidos a través del protocolo WMS; por
ejemplo, los datos satelitales. Estos datos también se muestran como capas de productos
sobre la capa del mapa.

La mayoria de los productos meteoroldgicos tienen escalas de colores editables. Las escalas
de colores se almacenan en el servidor IRIS Focus y pueden reusarse.

41 Capas de mapa

Tanto el mapa de fondo como las visualizaciones de los datos meteorolégicos se trazan como
capas individuales y, a continuacion, se combinan para formar una descripcién general de las
condiciones meteoroldgicas actuales.

También puede ver las capas WMS de fuentes externas, como las capas de imagen satelital,
como capas en el mapa.
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Map detail layer

Product layers

Map base layer

Figura 8 Capas de mapa de IRIS Focus

Capas de mapa

El fondo y el primer plano constan de capas no interactivas. En la parte inferior, hay una capa
base de mapa, que se puede mejorar con capas de detalle que contengan carreteras, limites

jurisdiccionales y otras caracteristicas geograficas similares. La capa de detalles del mapa se
proyectara sobre las capas de productos.

Capas de productos

Los usuarios de IRIS Focus pueden tener hasta cuatro capas de productos incluidas en la
representacion del mapa, las cuales consisten en cualquier combinacién de IRIS Focus o
productos WMS externos para los que la instalacién tiene licencia.

4.2 GeoServer y mapas

El motor de mapas de IRIS Focus usa la arquitectura de GeoServer. Cuando se leen los datos
desde un unico sitio de radar, GeoServer representa el mapa con proyeccion acimutal
equidistante, lo que significa que todas las direcciones y distancias son correctas si se miden
desde el punto de origen que, en este caso, es el sitio del radar. Cuando se leen los datos
desde una combinacion de multiples sitios de radar, se usa la proyeccién Web Mercator.

Los datos del terreno en IRIS Focus constan de un mapa detallado de vectores de la Tierra,
separado en multiples capas. El contenido del mapa base dispone de una licencia del proyecto
de colaboracién OpenStreetMap, que proporciona todos los archivos en formato Shapefile de
vector para el terreno base.
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Figura9 Mapa base desde GeoServer

Para ahorrar recursos del sistema, los archivos Shapefile se combinan en diferentes niveles de
detalles del mapa que, cuando es posible, se representan como una sola capa. Por ejemplo,
cuando se selecciona el nivel de mapa Full detail, no se trazan capas separadas para el
terreno, los caminos, las etiquetas del mapa y otras caracteristicas del mapa. En vez de eso, se
precompila todo el contenido en una sola capa en el paquete de mapas de IRIS Focus y luego,
se lo traza en la pantalla.

Cuando un usuario abre la vista del mapa en IRIS Focus, GeoServer procesa los datos de
vectores en el drea de la vista actual en compuestos de 256 x 256 en formato PNG, los cuales
aparecen en la ventana del navegador. Los nuevos compuestos se calculan y generan cada vez
que el usuario realiza acercamientos y desplazamientos en el mapa, por lo que avanzar en el
mapa puede ser un poco lento al principio. Para mejorar el rendimiento, GeoServer ejecuta un
componente de almacenamiento en caché llamado GeoWebCache, que almacena los mosaicos
para una recuperacion mas rapida en el futuro.

GeoServer tiene una interfaz web de administracion que se ejecuta en la siguiente ubicacién:
http://localhost:24180/geoserver.

El nombre predeterminado de la cuenta de administracion es admin, y la contrasefia se
encuentra en el siguiente archivo:

/etc/vaisala/radarsw/configuration/gis-override.ini

La contrasefa se genera automaticamente durante la instalacién de IRIS Focus.

Los datos del mapa base se almacenan en una base de datos PostgreSQL, que también
almacena todos los datos de la aplicacién web.

Mas informacién

» Agregar capas de mapa externas (pagina 155)
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4.3 Productos del radar a pedido

Cuando se visualizan los productos del radar a pedido, IRIS Focus recupera los datos sin
procesar de medicién de radares desde el back-end y los procesa en tiempo real. Esto
proporciona un control manual de los parametros del producto de radar.

Todos los datos sin procesar de volumen de radares se almacenan y también se pueden usar
mas adelante para la generacion de productos a pedido.

Base de datos de
exploracion del radar
Datos sin Acceso Interfaz web

procesar a archivos Data ishislee > del usuario
> =
B acC k'e n d Manager = controles

d e I R I S Productos de radar\ ‘ ' N

Productos de radar | Servidor con e 2. 0%
“| conector IRIS [€ ‘

Solicitudes

Figural0 Componentes del producto a pedido

Los datos para los productos a pedido provienen de los archivos en formato RAW producidos
por el back-end de IRIS.

IRIS Focus lee los datos RAW a través del administrador de datos.

Cuando selecciona un producto del radar a pedido en IRIS Focus, la aplicacion web accede a la
base de datos y recupera los datos necesarios, no solo para la situacién actual, sino para todo
el segmento registrado. Luego, los datos se procesan y se muestran en IRIS Focus.

Figura 1l Producto del radar visualizado

28 RESTRINGIDO



Capitulo 4 - Arquitectura de IRIS Focus

Mas informacion

> Administrador de datos (pdgina 157)

4.4 Productos del radar de IRIS Analysis

Los productos del radar de IRIS Analysis son generados por los componentes de
procesamiento de sefiales en IRIS Analysis. IRIS Focus lee la lista de los productos y le permite
seleccionar cudl de estos desea mostrar en la visualizacion del mapa de IRIS Focus.

Los productos del radar y sus configuraciones estdn preconfigurados y solo se muestran en
IRIS Focus. No se pueden editar en la visualizacién del mapa de IRIS Focus.

No existe un limite maximo para la cantidad de productos del radar preconfigurados que
IRIS Focus puede tener.

Los datos de volumen sin procesar se almacenan en un servidor de IRIS Analysis. Los datos se
pueden archivar en cinta o almacenar en una gran matriz de discos.

Base de datos de
exploracion del radar

%
Datos sin Accesoa Interfaz web
[—1 s P PPI, CAPPI o
B k d Pro:esar} M e archwos_; ;; i = > _del usuario
ackK-en R TControles |1 e
delRIS | .. S
e Productosdel radar |  Servidor Productos delradar _ | |1 L -5.
> con conector [« = -
IRIS Solicitudes

Figura12 Flujo de datos del producto de IRIS Analysis a IRIS Focus

Los productos del radar se rasterizan en imagenes de mapa de bits 2D, segun la configuracion
de procesamiento de sefiales de back-end. Las imagenes se envian a la interfaz de usuario web
de IRIS Focus a través de la interfaz del servidor con conector de IRIS. El servidor con conector
usa el puerto TCP 30735 para comunicarse con IRIS Focus.

Al seleccionar un producto preconfigurado en IRIS Focus, IRIS Focus sondea el servidor con
conector y carga la imagen.

La resolucion de los productos del radar preconfigurados esta limitada por la capacidad del
modulo de procesamiento que los produce. Por ejemplo, IRIS Analysis tiene las siguientes
limitaciones:

* Numero maximo de bins en cualquier rayo en cualquier momento: 4200

* Numero maximo de rayos en un barrido: 1024

* NUmero maximo de parametros registrados en un barrido: 16

* Numero maximo de barridos por exploracién: 40
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Para obtener informacion sobre cémo configurar los productos de IRIS Analysis, consulte /RIS
Product and Display Guide (M211319EN.,).

Westher Products (@) Help | Weather Products
] Timestamp Timestamp
‘8 ¥ Live CAPPI - Task GUvOL v 16:50:58 B:B v |ramn-03_Hour v| 17:00:00 B
o Datatype . Pap—
Z - Reflectivity - 010 050 1 5 10 50 100 500 1100
Height: 0.5 km Opacity: 100%
E"mh,ng. o C Add Product +
O . Pseudo CAPPI |#|
Reflectivity
2 12 2 8 3 44 53 e 72 O
Classic IRIS hi Edit

Figura13 Configuracion del producto a pedido y de IRIS Analysis

4.5 Capa de relampagos GLD360

Vaisala ofrece un servicio de suscripciéon opcional para el servicio de datos globales de
relampagos Dataset GLD360. GLD360 es un flujo especial de datos que mide las descargas de
rayos de la superficie de la Tierra y sus datos se generan fuera de IRIS Focus.

GLD360 puede integrarse con IRIS Focus e incluirse como una capa de reldmpagos WMS
adicional en la interfaz web del usuario, donde el usuario puede verla como las capas de
productos del radar.
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Figura14 Controles y capa de reldmpagos GLD360

Para usar la capa de reldmpagos GDL360, el servidor IRIS Focus debe estar en linea y su
organizacion debe tener una suscripcién activa para acceder al servicio de datos del GLD360.
Para obtener informacion sobre la suscripcion al servicio de datos GLD360, comuniguese con
Lightning Data Services de Vaisala.

Mas informacion

> Adicion de capa de reldampagos GLD360 (pagina 151)

4.6 Aplicacion web

IRIS Focus es compatible con los navegadores Microsoft Edge®, Mozilla Firefox® y Google
Chrome™.
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IRIS Focus acepta solo conexiones HTTPS. Todas las solicitudes al puerto HTTP estandar se
redirigen al puerto HTTPS 443,

Toda la configuracién de la aplicacién se almacena en una base de datos PostgreSQL en el
servidor IRIS Focus.

Mas informacion

> Instalacion de un certificado CA (pagina 162)
» Certificados (pagina 180)
» Cifrado (pdagina 180)
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5. Instalacion para radar meteorolégico

Option A Option B Option C
Server delivery USB stick delivery Download
N
S“" ftp.sigmet.com/

v files/releases/

Focus

USB stick contains:

Server prei.nstallation * IRIS Focus Download packages
done at Vaisala * Map & terrain data * IRIS Focus

* AlmaLinux * Map and terrain data

* AlmaLinux

Before you start Before you start
Install AlmaLinux * Install AlmaLinux

Run install script

Activate license

Figura15 Opciones de entrega de IRIS Focus

Opcion A Entrega del sistema preinstalado de Vaisala. La opcion "llave en mano”. Haga un
pedido y espere la entrega de Vaisala.

Opcion B Tarjeta USB preconfigurada que contiene el sistema operativo AlmaLinux y todos
los archivos necesarios para instalar IRIS Focus.

Opciéon C - Paquetes de instalacion descargables. Descargue los pagquetes necesarios para
instalar IRIS Focus en su servidor.
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5.1 Descarga de paqguetes de instalacion

1. Conectarse al servidor Vaisala Sigmet (https:/ftp.sigmet.com) usando un navegador web
o un cliente FTP.

El servidor host permite acceso de lectura para las conexiones de FTP anénimas.
Los archivos vienen en partes. Siga los pasos del capitulo Unidn y verificacion de archivos
para unir las partes del archivo.

2. Vayaa /files/releases/Focus/<latest version>/Focus_1install siusaun
navegador web o vaya a /outgoing/releases/Focus/latest version>/
Focus_1install siutiliza un cliente FTP.

3. Descargue los archivos en el directorio installer.

Los archivos son muy grandes. Use una herramienta de descarga como
CrossFTP que permite reanudar las descargas para recuperar los archivos.

4. Vayaa /releases/Focus/vaisala-map-datay descargue los archivos de mapa
de /vaisala-iris-maps-v2y los archivos de datos del terreno de /vaisala-
iris-terrain-v2.

5. Si necesita la imagen de instalacion de AlmaLinux, puede descargarla desde aqui:

https://ftp.sigmet.com/files/releases/AlmaLinux/AlmaLinux-8.4-x86_64-dvd.iso

0 La imagen de instalacién de AlmaLinux es muy grande.

Puede omitir la imagen de instalaciéon AlmaLinux si ya ha instalado
adecuadamente un servidor de AlmaLinux configurado.

5.1.1 Unidén y verificacién de archivos
Cada archivo tiene un archivo md5sum asociado ubicado en el mismo directorio de descargas.

Después de descargar los archivos, verifique su integridad. Para ello, compare el hash MD5 de
cada archivo con el hash que se proporciona en el sitio de la instalacion.
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1. Verifique los valores de la suma de control MD5 que tienen los archivos de instalacion
descargados para IRIS Focus:

* En AlmaLinux: use la herramienta de linea de comandos preinstalada md5sum:
md5sum [filename]

* En Microsoft Windows: use la utilidad preinstalada CertUtil:
certutil -hashfile [filename] MD5

2. Una las partes del archivo de instalacién de IRIS Focus para crear un unico archivo tar con

el comando siguiente:

cat IRIS_Focus*_part_x >| IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

3. Del archivo tar que cred, obtenga el valor de suma de control MD5:

md5sum IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

4. Verifique que el valor de suma de control MD5 coincida con el mostrado en el archivo
IRIS_Focus_7_1_Installer.tar.md5 que descargd de https://ftp.sigmet.com

5. Siobserva discrepancias, vuelva a descargar el archivo que no coincide.

6. Obtenga el valor de suma de control MD5 para los archivos de mapa:

md5sum vaisala-iris-maps-v2-partx | tee mymd5sums
diff mymd5sums vaisala-iris-maps-v2.md5sum.txt && echo "Checksum verified
ok"

7. Obtenga el valor de suma de control MD5 para los archivos de mapa y terreno:

md5sum vaisala-iris-terrain-v2-part* | tee mymd5sums
diff mymd5sums vaisala-iris-terrain-v2.md5sum.txt && echo '"Checksum
verified ok"

8. Una los archivos de datos del terreno para formar dos archivos zip:

cat vaisala-iris-terrain-v2-part* >| terrain-v2.zip
unzip terrain-v2.zip
rm terrain-v2.zip

5.2 Requisitos previos para la instalacion

Antes de instalar IRIS Focus, asegurese de que su entorno cumpla con los requisitos de
software y hardware necesarios.
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Mas informacion

» Requisitos del hardware de IRIS Focus (pagina 20)
» Requisitos del software (pagina 20)

5.3 Instalacion de AlmaLinux

Un requisito previo para instalar IRIS Focus es que AlmaLinux se encuentre instalado en su
sistema IRIS Focus previsto.

o Esta version de IRIS Focus ha sido probada con AlmaLinux 8.4.

Seleccione una imagen de instalacion de Servidor Vaisala Sigmet (https://ftp.sigmet.com/files/
releases/AlmalLinux/AlmalLinux-8.4-x86_64-dvd.iso) y consulte las instrucciones en Guias
Tecmint Linux (https:/www.tecmint.com/almalinux-installation/) sobre cémo realizar la
instalacion de AlmaLinux si no tiene un sistema AlmaLinux en ejecucion.

Tabla 7 Particién de disco recomendada por Vaisala

Particién Tamaiio
/Inicio 50 GB
/arranque 500 MB
/var 100 GB
/ 100 GB

intercambiar

tamafio de RAM + 2 GB

/Just/iris_data

200GB

/srv

100 % del espacio restante en el disco

Si solo hay poco espacio en el disco, puede disminuir el tamafio de las particiones /
home, /vary / de10 a 20 GB.

una particion /usr/iris_data. En su lugar, asigne todo el espacio restante en

o Cuando solo esta instalando IRIS Focus en el servidor (y no IRIS Analysis), no cree
el disco a la particién /srv.

Instale AlmaLinux segun las instrucciones estandar, con los siguientes cambios.
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p 1. Seleccione el idioma de instalacion.

% AlmaLinux

RESTRINGIDO

ALMALINUX 8.4 INSTALLATION
s Help!

WELCOME TO ALMALINUX 8.4.

What language would you like to use during the installation process?

English English (United States)

Afrikaans Afrikaans English (United Kingdom)
F% (R Ambhari English (India)
English (Australia)

awall
English (Canada
% glish )
English (Denmark)
Asturianu Asturian English (Ireland)
Benapyckan Selarusian English (New Zealand)
Bwnrapckn Bulgarian English (Nigeria)
ree Bangla English (Hong Kong SAR China)
h’q;ﬁ Tibetan English (Philippines)
Bosanski Bosnian English (Singapore)
R English (South Africa)
Catala
~ English (Zambia)
Cesti
estina English (Zimbabwe)
Cymraeg Weish English (Botswana)
Dansk Danish TP S SR

| a

oue
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2. En TIME & DATE, configure el reloj del sistema al horario universal coordinado (UTC). Para
ello, elija los siguientes valores:

* Region: Etc
+ Ciudad: Coordinated Universal Time

TIME & DATE

GMT-3
GMT-2
GMT-1
GMT+1
| GMT+2
GMT+3

GMT+4

il GMT+s

GMT+6
GMT+7
GMT+8
GMT+9

GMT+10

3. En SOFTWARE SELECTION, mantenga la seleccion predeterminada para Base
Environment Type : Server With GUI.
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la pantalla de instalacién de AlmaLinux, seleccione Network & Host Name.

e
P Ethernet (qaansoy
< VMware VMXN Editing ens192 x
Connection name
General  Ethernet  802.1X Security DCB  Proxy  IPv4 Settings  IPv6 Settings
Method | Automatic (DHCP) -
Additional static addresses
Add
Delete
Additional DNS servers
Additional search domains
DHCP client ID
Require IPv4 addressing for this connection to complete
Routes...
+
Cancel
localhostIoealdomain alg COrrent hos

. Encienda la red ON.
. Seleccione Configure.

. En la pestafia General, seleccione Connect automatically with priority.

d. En la pestafia IPv4 Settings, seleccione Method > Manual.

. En la pestafia IPv4 Settings, seleccione Add para afiadir su direccion IP de
Netmask, Gateway vy los servidores de DNS.

f. Seleccione Save.

= (o]

RESTRI

. En Host Name, asignele un nombre a este servidor.
. Seleccione Apply.

. Seleccione Done.

NGIDO
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5. En INSTALLATION DESTINATION, inicie la particién manual:
a. Seleccione el disco duro.
b. Seleccione Select Storage Configuration, Custom.
¢. Seleccione Done.

INSTALLATION DESTINATION ALMALINUX 8.4 INSTALLATION

B

Device Selection

Select the device(s) you'd like to install to. They will be left untouched until you click on the main menu's "Begin Installation” button.
Local Standard Disks
1000 GiB

VMware Virtual disk
sda / 1000 GiB free

Disks left unselected here will not be touched.
Specialized & Network Disks
=)
Add a disk...

Disks left unselected here will not be touched.
Storage Configuration

Automatic o) Custom

Eull disk summary and boot loader. 1 disk selected: 1000 GiB capacity; 1000 GiB free Refresh
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6. Seleccione Click here to create them automatically.

MANUAL PARTITIONING ALMALINUX 8.4 INSTALLATION

-

~ New AlmaLinux 8.4 Installation
You havenit created any mount points for your Almalinux 8.4 installation
yet. You can
.

Click call

o Create new mount points by clicking the “+" button.

New mount points will use the following partitioning scheme

LVM -
When you create mount points for your AlmaLinux 8.4 installation, you'll be able to
view their details here
+ -l
AVAILABLE SPACE TOTAL SPACE
1000 GiB 1000 GiB
1 storage device selected Reset All

Debe modificar la particién manualmente en los siguientes pasos tras crear las particiones
automaticas.

7. Modifique la particién /home.
a. Seleccione la particion /home.

b. En Desired Capacity, configure el tamafio de la particién principal (/home) como
50 G1iB.

c. Seleccione Update Settings.
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8. Cree la particion /var:
a. Seleccione el icono mas (+).

Aparecerad el cuadro de didlogo ADD A NEW MOUNT POINT.

ADD A NEW MOUNT POINT

More customization options are available
after creating the mount point below.

Mount Point: fvar o

Desired Capacity:

Cancel Add mount point

b. En Mount Point, escriba /var

c. En Desired Capacity, configure el tamafio de la particién /var. Para ello, escriba
100 G1iB.

d. Seleccione Add mount point.
9. Seleccione /boot.

a. En Desired Capacity, configure el tamafo de la particion /boot. Para ello, escriba
500 M1iB.

b. Seleccione Update Settings.
10. Seleccione /.

a. En Desired Capacity, configure el tamafio de la particion raiz (/). Para ello, escriba
100 GiB.

b. Seleccione Update Settings.
11. Seleccione swap.

a. En Desired Capacity, configure el tamafo de intercambio al tamafio que corresponde
a RAM + 2 GB.

b. Seleccione Update Settings.
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12. Cree la particiéon /srv:
a. Seleccione el icono mads ().

Aparecerd el cuadro de didlogo ADD A NEW MOUNT POINT.

ADD A NEW MOUNT POINT

More customization options are available
after creating the mount point below.

Mount Point: fsrv

Desired Capacity:

Cancel Add mount point

b. En Mount Point, escriba /srv

c. Bajo Desired Capacity, use casi todo el espacio disponible del servidor (indicado en
el cuadro rosa) para la particion /srv escribiendo, por ejemplo, 680 G1iB.

AVAILABLE SPACE

680.92 GiB

d. Seleccione Add mount point.
13. Seleccione Done.

RESTRINGIDO 43



IRIS Focus version 7.2 Guia del administrador M211850ES-M

14. Verifigue que las particiones estén definidas asi (tenga en cuenta que /srv tiene un valor

diferente):
MANUAL PARTITIONING ALMALINUX 8.4 INSTALLATION
=
~ New AlmaLinux 8.4 Installation almalinux-srv
/home o Mount Point: Device(s):
almalinux-home soGie Isrv VMware Virtual disk (sda)
680 GiB
/I 100 GiB
s Device Type: Volume Group:
Jvar F -
almalinuc-var AEL LM - Encrypt almalinux 3 MiB free) w
;::\oot/efi 600 MiB File System: Moy
a1
xfs v | (AReforn
/boot 500 MiB
sda2
swap 68 GiB
almalinux-swap
Label: Name:
srv
Note: The settings you make on this screen will not
+ - ¢ be applied until you click on the main menu's Begin
Installation’ button.
AVAILABLE SPACE TOTAL SPACE
939.97 MiB @ 1000 GiB
1 storage device selected Reset All

15. Seleccione Done > Accept Changes.

5.3.1 Configuracion de la contraseina raiz

Si el sistema se instald previamente en Vaisala, la contrasefia predeterminada es XxXxXXXxXXx.

p 1. Seleccione ROOT PASSWORD.
Se abre la ventana Root Password.
2. Ingrese su contrasefa de root.

Consulte el medidor de seguridad de contrasefias. Si bien Vaisala le recomienda usar una
contrasefia segura, el software no le impide ingresar una contrasefia débil.

3. En el cuadro de texto de confirmacion, vuelva a ingresar la contrasefa raiz.

4. En la esquina superior izquierda, seleccione Done para regresar a la pdgina de
configuracién principal.

Si su contrasefa es débil, se le solicitarad seleccionar Done por segunda vez.
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5.3.2 Finalizacién de la instalacion

1. Seleccione USER CREATION.

2. Cree una cuenta con las siguientes propiedades:

* Nombre de usuario: radarop

» Contrasefia: [elija la contrasefia o use la contrasefia
predeterminada xxxxxx]
Vaisala recomienda no usar la contrasefia predeterminada.

3. Enla esquina superior izquierda, seleccione Done para regresar a la pagina de
configuracion principal.

Si su contrasefa es débil, se le solicitara seleccionar Done por segunda vez.
4. Seleccione Begin Installation.
La instalacién continuara durante algunos minutos.
5. Cuando se le solicite, seleccione Reboot System.
6. Seleccione LICENSE INFORMATION.
7. Acepte el acuerdo de licencia.
8. Seleccione Done.
9. Seleccione FINISH CONFIGURATION.

La instalaciéon de AlmaLinux ya esta completa. Estd listo para instalar IRIS Focus.

5.4 Verificar o anular el FQDN de su servidor

Antes de instalar el software, debe determinar o configurar el nombre de dominio completo
(FQDN) del servidor IRIS Focus. Al conectar con su servidor IRIS Focus, el FQDN debe ser el
nombre que usaran los clientes externos. En la instalacion se supone que es correcta la
informacién al respecto del comando hostname.

Por ejemplo, el comando hostname debe comunicar iris-focus.company.comde la
manera que se indica a continuacion si la URL final va a ser https://my-iris-
focus.company.com/:

[root@my-iris-focus ~]# hostname --fqdn
my-iris-focus.company.com
[root@my-iris-focus ~]#

Puede exportar un comando de entorno para indicar cudl debe ser el nombre de host correcto
si su servidor no informa del nombre de host correcto. Por ejemplo, debe ejecutar el comando
siguiente si el resultado anterior hubiera sido "my-iris" y el valor correcto deberia haber
sido "my-1iris-focus.company.com"

export HOST_FQDN=my-iris-focus.company.com
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5.5 Instalacion de IRIS Focus desde una memoria
USB

EI USB de instalacion de IRIS Focus contiene la siguiente estructura de archivos para la
instalacion de la version principal:

Focus_install
vaisala-iris-maps-v2
vaisala-iris-terrain-v2
installer
documentation

En el caso de un lanzamiento de parche, la memoria USB también puede incluir un archivo .tar
adicional para el parche.

Para instalar IRIS Focus desde la memoria USB, debe copiar los archivos al servidor AlmaLinux
y prepararlos para la instalacion.
1. Reinicie el sistema.
2. Inicie sesién en el servidor como root.
3. Inserte la memoria USB.
Si ya estd conectada, retirela y vuelva a insertarla.
4. En el cuadro de didlogo emergente, seleccione Open With Files.
5. Haga clic con el botéon derecho en un drea vacia y seleccione Open in Terminal.
6. En la terminal, escriba pwd y presione INTRO.
Por lo general, el resultado es /run/media/root/IRIS_FOCUS.
7. Copie el directorio Focus_install en el servidor AlmaLinux:

mkdir /srv/Focus_install
cp -r /run/media/root/IRIS_FOCUS/Focus_install/x /srv/Focus_install

8. Cambie al directorio srv/Focus_install/installer y una las partes del
archivo .tar:

cd /srv/Focus_install/installer
cat IRIS_Focus_7_1_Installer_part_* >> IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

9. Ejecute los siguientes dos comandos y verifique que obtiene el mismo resultado para
asegurarse de que el archivo ahora sea correcto:

md5sum IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

cat IRIS_Focus_7_1_Installer.tar.md5
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10. En el directorio de versién predeterminado, extraiga los archivos de instalacion:

tar -xvf IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

11. Cambiese al directorio /srv/Focus_install/vaisala-iris-terrain-v2:

cd /srv/Focus_install/vaisala-iris-terrain-v2

a. Una las partes de archivos:

cat vaisala-iris-terrain-v2-part* > vaisala-iris-terrain-v2.zip

b. Descomprima el archivo .zip de terreno resultante:

unzip vaisala-iris-terrain-v2.zip

¢. Quite los archivos adicionales:

rm -rf vaisala-iris-terrain-v2-partx*
rm -rf vaisala-iris-terrain-v2.zip

12. Ejecute la secuencia de comandos de instalacién de IRIS Focus:

de comando de instalacion. Debe cambiar el valor del parametro
security.cors.origin.whitelist en elarchivo vsoweb-
override. in1i y reiniciar la aplicacion si cambia el nombre de host.

El interruptor cors-origin-whitelist (-cow) determina el valor del
encabezamiento Access-Control-Allow-0r1igin. Debe tener el mismo
valor que la URL de la aplicacién root. EIl nombre del equipo de instalacion es
el valor predeterminado.

o <root application URL> esel nombre de host en el siguiente ejemplo

cd /srv/Focus_install/installer

./rsw-installer --offline --gis-db-dump\
/srv/Focus_install/vaisala-iris-maps-v2 --terrain-dir\
/srv/Focus_install/vaisala-iris-terrain-v2 --radar -s <hostname or IP of
IRIS Analysis socket server> -cow <root application URL>

13. Para que aparezcan los servicios de forma limpia, reinicie el sistema con el comando
siguiente:

reboot
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5.5.1 Opciones de comando de instalaciéon y configuraciéon

Tabla 8 Opciones de comando de instalacion

Opcién Descripcion

--admin-password Establezca una contrasefia de administrador no
predeterminada

--admin-user Asigne un usuario administrador no predetermi-
nado

-c --config-dir Directorio de configuracién

-cow Elinterruptor cors-origin-whitelist (-

cow) determina el valor del encabezamiento
Access-Control-Allow-0rigin. Debe te-
ner el mismo valor que la URL de la aplicacion
root. <root application URL> correspon-
de al nombre de host en el comando de instala-
cion. El nombre del equipo de instalacién es el
valor predeterminado.

Debe cambiar el valor del para-
metro

security.cors.origin.wh
itelist enelarchivo
vsoweb-override.intiy rei-
niciar la aplicacién si cambia el
nombre de host.

--deactivate-admin Después de ejecutar este script, desactive la
cuenta de administrador. No es necesario para
instalaciones estandar.

-d --dry-run Enumere los pasos que se ejecutardn (sin ejecu-
tarlos)

-g --geoserver-config-url Punto final de configuracion de GeoServer (pre-
determinado: http://localhost:24180/geoserver)

-gis-db-dump Ubicacion de los archivos de mapas

-h or --help Mostrar informacién de ayuda

--lightning Permitir la configuracién para el proveedor de
reldmpagos

--no-prompt Fallas (salidas) por error sin confirmacion del
usuario

--offline Solicite un repositorio base local de AlmaLinux

cuando haya deshabilitado el repositorio base
de AlmaLinux en linea
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Opcién Descripcién

--online Permita el repositorio base de AlmaLinux en li-
nea

--pg-data-dir Use una ubicacién alternativa del directorio de
datos de Postgres

--radar Permita la configuracion para proveedor de ra-
dar

-s Host del servidor con conector

--skip-geoserver-installation No instale el servidor de mapas

--skip-geoserver-site-configuration

--skip-os-version-check Fuerce la instalaciéon en una versién de AlmalLi-
nux que no sea compatible directamente

--skip-terrain No instale detalles del terreno en el servidor de
mapas

--terrain-dir Ubicacion de archivos de terreno

--tlp DIRECCION_TLP Direccién del Total Lightning Processor

--Wms -wW Direccién WMS del mapa base (predetermina-
do: /wms)

5.6 Instalacion del parche de IRIS Focus

Si la entrega incluye un archivo de parche separado, primero instale la versién principal y luego
el archivo de parche.

El archivo de parche esta en una carpeta independiente en la memoria USB.
En estas instrucciones, x . x es el nimero de la versién/parche.

1. Iniciar sesién como root.

2. Copie el archivo de parche Vaisala_IRIS_installer-7.x.x.tar y README. txt
desde la memoria USB a un directorio temporal.

3. Extraiga el archivo .tar:

tar -xvf Vaisala_IRIS_installer-7.x.x.tar

4. Siga las instrucciones en el README . txt para ejecutar la secuencia de comandos de
actualizacion.
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5.7 Actualizacion de IRIS Focus 71 a IRIS Focus 7.2

Las siguientes instrucciones muestran como actualizar de IRIS Focus 7.1 a IRIS Focus 7.2.

Puede migrar a IRIS Focus 7.1 desde las versiones de IRIS Focus 6.x. Si tiene una version
anterior de IRIS Focus, debe actualizar las versiones anteriores a IRIS Focus 6.0 antes de poder
migrar a IRIS Focus 7.1. Para obtener instrucciones sobre la migracion, consulte /RIS Focus
Release Notes.

5.7.1 Ejecucién de la actualizacién

Para ver las opciones de instalacion de la linea de comandos, ejecute: . /rsw—
upgrade -h

En las siguientes instrucciones, x . x representa la versién principal de IRIS Focus y el nimero
de versién secundario.

p 1 Iniciar sesién como root.
2. Cree una copia de seguridad de la configuracion del sistema.
Para obtener instrucciones, consulte la Guia del administrador de IRIS Focus.
3. Inserte la memoria USB de actualizacion.

4. Copie el directorio Focus_install en el servidor AlmaLinux:

mkdir /srv/Focus_install
cp -r /run/media/root/IRIS_FOCUS/Focus_install/x /srv/Focus_install

5. Cambie al directorio srv/Focus_install/installer y una las partes del
archivo . tar:

cd /srv/Focus_install/installer
cat IRIS_Focus_7_2_Installer_part_* >> IRIS_Focus_7_2_Installer.tar

6. Ejecute los siguientes dos comandos y verifique que obtiene el mismo resultado para
asegurarse de que el archivo ahora sea correcto:

md5sum IRIS_Focus_7_2_Installer.tar
cat IRIS_Focus_7_2_Installer.tar.md5

7. En el directorio de version predeterminado, extraiga los archivos de instalacion:

tar -xvf IRIS_Focus_7_1_Installer.tar
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8. Cambie al directorio creado en el paso anterior:
cd Vaisala-IRIS-Focus-v7.x.x
9. Ejecute la secuencia de comandos de actualizacion:
+ Actualizacioén en linea:
./rsw-upgrade --online
+ Actualizacion sin conexion:

./rsw-upgrade --offline

Si tiene un nuevo archivo de licencia, ejecute el script de actualizacion en
linea o fuera de linea especificando la ubicacién del archivo de licencia:

./rsw-upgrade --online|--offline --license LICENSE_FILE

Para actualizar sin verificar la licencia, ejecute la actualizacion en linea o fuera
de linea de la siguiente manera:

./rsw-upgrade --online|--offline --skip-license

10. Para verificar la actualizacion, ejecute: rpm -qa | grep vaisala

Compruebe que el nombre rpm sea la version correcta y el nimero de parche.

IRIS Focus, consulte las instrucciones de conexién en Guia del administrador de
relémpago de IRIS Focus M212545EN.

Tras conectar el sistema TLP, agregue el rol focus-lightning a cada cuenta de
usuario existente a la que desee tener acceso para los productos de relampagos.
Puede ignorar esto si ya tiene un sistema TLP conectado antes de la actualizacion.

0 Si tiene un sistema Total Lightning Processor (TLP) que conectara a su servidor

5.7.2 Actualizacién de roles de usuario

Tras la actualizacion, y segun su sistema, es posible que deba actualizar los roles de usuario
para los usuarios.

Si hay muchos usuarios en el sistema, puede actualizar facilmente todas las cuentas de usuario
existentes con las siguientes instrucciones:
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Si solo ha tenido radares meteoroldgicos en el sistema y ahora esta agregando una red de
relampagos: Actualice todas las cuentas de usuario existentes que actualmente tienen el
rol focus-radar para que también tengan el rol focus-lightning. Use este comando (como
root):

rsw-db-tool users-to-all-focus-roles

Si solo tiene una red de reldmpagos en el sistema: Asigne a todos los usuarios el rol focus-
lightning. Use este comando (como root):

rsw-db-tool users-to-ltg-role
Si solo tiene radares meteoroldgicos en el sistema: No deberia necesitar actualizar roles
manualmente. Todos los usuarios focus se actualizan de forma automdtica a usuarios
focus-radar gracias al script de actualizacion. Si esto no sucede, ejecute este comando:

rsw-db-tool users-to-radar-role

5.8 Instalacion de los componentes de IRIS Focus

La secuencia de comandos instala automaticamente todos los servicios, todas las cuentas de
usuario y todos los médulos necesarios que se requieren para ejecutar IRIS Focus. Los
servicios comienzan automdticamente.

Consulte Servicios y usuarios de IRIS Focus (pagina 169) para obtener una lista de los servicios
y usuarios de IRIS Focus.

1.

52

Asegurese de haber configurado el sistema de un servidor AlmaLinux y de haber recibido
los archivos de instalacion de IRIS Focus, ya sea mediante una entrega de memoria USB o
descargandolos.

. Asegurese de tener el instalador de la aplicacion IRIS Focus, el paquete de datos del mapa

y el paquete de datos del terreno.

Estos elementos son obligatorios, ya que todos los componentes de IRIS Focus se instalan
al mismo tiempo.

. Monte la imagen ISO de AlmaLinux. Esto se proporciond en una memoria USB o se

descargd previamente.

Aunque AlmaLinux ya esté configurado, el instalador de IRIS Focus depende de algunos
paquetes que proporciona el repositorio de AlmaLinux.

. Inicie sesién en el servidor como root.

. Extraiga los contenidos del archivo de instalacion de IRIS Focus en el servidor; por

ejemplo, en el directorio /srv/.

Estos archivos ocupan aproximadamente 40 Gb de espacio cuando se descomprimen.

. Navegue hasta el directorio donde descargé los archivos.
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7. Lance la secuencia de comandos . /rsw-installer.

La secuencia de comandos de instalaciéon requiere los siguientes pardmetros:

./rsw—installer --offline --gis-db-dump [maps directory] --terrain-dir
[terrain directory] -s [socket server hostname] --radar

* ——gis-db-dump: ubicacion de los datos del mapa

* ——terrain-dir: ubicacion de los datos del terreno

* —s: nombre de host del servidor con conector que proporciona los datos de
productos del radar desde IRIS Analysis

* ——radar- Cuando se use la instalacion de IRIS Focus, el pardmetro --radar es
necesario para mostrar datos de radar. Si la instalacion de IRIS Focus solo se usara
para mostrar datos sobre reldmpagos, esta opcion debe omitirse.

instalacion con el indicador ——online.
Esto recupera cualquier paguete adicional necesario de AlmaLinux desde
Internet.

g Si la computadora esta conectada a Internet, puede ejecutar el programa de

El proceso de instalacion puede tardar varios minutos, ya que primero se ingresan
los datos del mapa en la base de datos de la aplicacién.
No cancele la instalacion si no ve progreso en un solo paso durante un maximo de
1hora.

Mas informacién

Configuracion de seguridad (pagina 180)
> Desinstalacion de IRIS Focus (pagina 191)

5.9 Notas de seguridad

Al implementar IRIS Focus en una red interna, siga los estdndares de seguridad de
la industria. Permita el acceso a los puertos 80 y 443 desde Internet Unicamente.

5.9.1 SELinux

SELinux puede dejarse habilitado (como comportamiento predeterminado en AlmaLinux) si
no se requiere que IRIS Analysis esté instalado en el mismo servidor Focus.
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5.9.2 Ejecucion de las secuencias de comandos del sistema de
proteccién del sistema operativo

Para ayudar a proteger el sistema operativo AlmaLinux, IRIS Focus incluye un pequefio

conjunto de scripts de ejemplo. Después de revisar y/o modificar los elementos especificos

que se encuentran en el directorio de scripts de seguridad asociados, puede ejecutar estos
"scripts de refuerzo del sistema operativo”.

Tabla9 Areas protegidas

Area protegida

Instale el AIDE (Entorno avanzado de deteccion de intrusiones)

Restrinja las descargas principales

Establezca los permisos para la configuraciéon grub

Establezca el mensaje predeterminado del dia

Configure Chrony NTP

Configure los contenedores TCP

Fortalezca los permisos del archivo de registro

Fortalezca la configuracién Cron

Blogueador para los intentos de inicio de sesién fallidos

Suficiencia de la contrasefa

Fortalezca los permisos del archivo

Habilite el recuadro de problema de SSH

Desactive IPv6

Quite el soporte para los tipos innecesarios del sistema de archivos:

cramfs, freevxfs, jffs2, hfs, hfsplus, squashfs, udf, vfat, dccp,sctp, rds, tipc,
cups, avahi-daemon

1. Navegue hasta el directorio donde descargo los archivos de la instalacion.

2. Ingrese el comando:
./rsw-harden-os

El comando ejecuta las secuencias de comandos de conjuntos en el directorio /
release/security-scripts.

3. Reinicie el servidor.
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510 Activacion de licencia

IRIS Focus proporciona varias formas de activar la licencia del software IRIS Focus en el
servidor: con una clave de licencia en USB, en linea o sin conexién sin la clave de licencia en
USB.

5.10.1 Activacion de licencia: en linea

Si esta usando una clave de licencia USB, primero inserte la unidad USB en el
servidor para que la licencia funcione. Consulte la seccion Uso de la clave de
licencia USB (pdgina 59).

1. Inicie sesién en el servidor como root.

2. Ejecute el comando rsw-show-machine-code en el servidor IRIS Focus para obtener
el cédigo de bloqueo especifico para el hardware del servidor.

3. Vaya a License Manager Web de Vaisala en https://licensing.vaisala.com y seleccione
Product Key en el campo Login Using.

VAISAI.A / License Manager Web

Customer Login

Login Using: | product Key M

Product Key: ach4c0a3-626b-44¢3-a39d-b4f39a0edcs¢

4. Ingrese la clave del producto y seleccione Login.
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5. Ingrese el cédigo de bloqueo en el campo Request Code.

Change Language ¥
Generate License

EID: Dled4fg****

~ Enter Quantity
Product Remaining Quantity Quantity

IR15 2.0

Request code:

Remarks:

Generate Close

6. Seleccione Generate.

Se abre una ventana emergente con la cadena de licencia.

License Certificate

Contact: Customer: Vaisala Oyj - 327799

List of Activations

Product Key Name AID Quantity  Remaining Quantity
31e6b594-9499-4c32-859a- IR15 2.0 3e667d27-dfc3-454d-afch-3c6cb668f0d 1 0
43ceebbabat2

License String

€

WLYNNOnMAbuZThvFNEW,3y2ZKDPWY,
OKkSTR7Q0UP3EA I20W45kgSkNIOfO]
of Jan 1, 2011, exlusives¥AID=38667d27 -0l 3-

BWTURLOBhGHIAFHDGmIBnkgz, LwdmimOAL F2fnAeoRgSYalLA,piL
58d3ZrJpwGseRnEz80Gvio# “IRIS_Focus” version =, expires Midnight
4540-afch-3¢6ED6EA1900

Save to File Append To File Back to List

7. Seleccione Save to File para guardar la cadena de licencia en un archivo del disco.

El archivo se guarda de forma predeterminada con el nombre lservrc.

Como alternativa, utilice un cliente SSH para copiar y pegar la cadena de
licencia a un . txt archivo en el servidor.

8. Instale la licencia con el comando rsw-install-license <location-of-the-
license-file>.
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9. Reinicie el servicio vaisala-radarsw-webapp. Para ello, escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

10. Inicie sesién en IRIS Focus con una cuenta de administrador.

11. Seleccione Admin > System > Licensing Management para ver la informacion de la
licencia (puestos, fecha de inicio y fecha de término).

Mas informacion

> Licencias de IRIS Focus (pagina 16)

5.10.2 Activacion de licencia: sin conexion

Si el servidor que ejecuta IRIS Focus no estd conectado a Internet, debe activar la licencia al
escribir el cédigo de bloqueo del servidor IRIS Focus en Vaisala License Manager Web con
una computadora en linea. Luego, transfiera el archivo de licencia al servidor IRIS Focus.

servidor para que la licencia funcione. Consulte la seccién Uso de la clave de

o Si esta usando una clave de licencia USB, primero inserte la unidad USB en el
licencia USB (pdagina 59).

p 1. Ejecute el comando rsw-show-machine-code > [filename] en elservidor IRIS
Focus para obtener la clave de producto especifico para el hardware del servidor.

Esto guarda la cadena de clave del producto en un archivo.

2. Copie el archivo en un medio extraible, como un dispositivo USB y transfiéralo a la
computadora en linea.
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3. Vaya a License Manager Web de Vaisala en https://licensing.vaisala.com y seleccione
Product Key en el campo Login Using.

VAISAI.A / License Manager Web

Customer Login

Login Using: [ product Key v

Product Key: ach4c0a3-626b-44¢3-a39d-b4f39a0edcs¢

4. Ingrese la clave del producto y seleccione Login.
5. Ingrese el cddigo de blogueo en el campo Request Code.

Change Language *

Generate License
EID: Dledfg****

~ Enter Quantity
Product Remaining Quantity Quantity
IR15 2.0 1 1

Request code:

Remarks:

Generate Close
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6. Seleccione Generate.

Se abre una ventana emergente con la cadena de licencia.

License Certificate

Contact: Customer:  Vaisala Oyf - 327799

List of Activations

Product Key Name AID Quantity Remaining Quantity

31e6b594-9499-4¢33-85%- IR15 2.0 3e667d27-dfc3-454d-afcb-3c6cb668f90d 1 o
43ceebfabat2

License String

WLYnnGhM4buz7hvFN
OKSTR790uUP3EA S
of Jan 12011, exclusive##AID=3e667d27+

TUNVLOBhGIAFHDQjmIBNkgz. L wdmimOALF2nAe0RgS9a0LA piL
1ZrJp. z80Gvfo# “IRIS_Focus® version =, expires Midnight

Save to File Append To File Back to List

7. Seleccione Save to File para guardar la cadena de licencia en un archivo del disco.

El archivo se guarda de forma predeterminada con el nombre lservrc.

Como alternativa, utilice un cliente SSH para copiar y pegar la cadena de
licenciaa un . txt archivo en el servidor.

8. Copie el archivo de licencia a un medio extraible y transfiera el archivo al servidor IRIS
Focus.

9. Instale la licencia con el comando rsw-install-license <location-of-the-
license-file>.

Mas informacion

» Licencias de IRIS Focus (pdgina 16)

511 Uso de la clave de licencia USB

Se puede proporcionar la clave de licencia de IRIS Focus en una unidad USB. Puede transferir
la licencia de un servidor a otro con la unidad USB.

Después de instalar IRIS Focus, active la licencia. Para ello, vincule la unidad USB al archivo de
licencia provisto por Vaisala como se describe a continuacion.

Para que la licencia permanezca activa, la unidad USB debe permanecer en el servidor
después de completar este procedimiento.
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Realice el procedimiento de activacién en el nuevo servidor si transfiere la licencia a otro
servidor.

P 1. Inserte la unidad USB en la maquina del servidor.

2. Instale la licencia con el siguiente comando:

# rsw-install-license /srv/focus_license.txt

3. Reinicie la aplicacion web de IRIS Focus:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

4. Inicie sesion en IRIS Focus con una cuenta de administrador.

5. Seleccione Admin > System > Licensing Management para ver la informacién de la
licencia (puestos, fecha de inicio y fecha de término).

512 Configuracion de licencias en funcion del nu-
mero de radares

Las licencias /RIS_Focus_Light WR'y IRIS_Focus_Weather_Radar son vélidas para un nimero
definido de radares meteoroldgicos. Si tiene mas radares en la red que licencias, debe definir a
qué radares se aplican las licencias. Para hacer esto, configure el archivo vsoweb-
override.ini.

PRECAUCIONES! Si tiene mds radares en la red que licencias y no ha
configurado la lista de radares para aplicar las licencias, el sistema no mostrara
ninguin dato del radar.

p 1. Vayaalarchivo /etc/vaisala/radarsw/configuration/vsoweb-
override. ini.

2. Cree una lista de radares en orden numerado.

El formato de las entradas de la lista es radar. list.N, donde N es un nimero entero.

Ejemplo: Si tiene dos licencias y tres radares llamados "MyRadarA”, "MyRadarB" y
"MyRadarC" y desea que la licencia se aplique a "MyRadarA" y "MyRadarC", enumere los
radares de la siguiente manera:

radar.list.] = MyRadarA
radar.list.2 = MyRadarC
radar.list.3 = MyRadarB
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513 Configuracion de IRIS para IRIS Focus

5.13.1 Configuraciéon o cambio del servidor con conector
o Debe tener al menos un producto PPI en el servidor con conector para que IRIS

Focus configure los centros de radar correctamente.

Si es necesario, configure o cambie el servidor con conector:

p 1. Actualice el archivo vsoweb-override. ini con el siguiente comando:

/usr/vaisala/radarsw/configuration/bin/configure-vsoweb-ini -1
<socket_server_host_name>

2. Escriba el siguiente comando:

rsw-basemap-site-setup --socket-server <socket_server_host_name>

3. Reinicie el servicio vaisala-radarsw-webapp. Para ello, escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

5.13.2 Activacion del servidor con conector en IRIS Radar

Radar Status: DEFAULT x

File Menus Commands Mode Help

CONTROL SECTION

TASK Sched DEFAULT Product Sched J DEFAULT Output Sched J DEFAULT
Idie
Ingest Process D Product Gen ﬂ Idle Product Output ﬂ
Radiate _‘ Autojoff Re-Ingest ﬂ Idle Network Recvr ﬂ Idle 0
T/R Power D off Messages J 5 IRIS Focus ﬂ Idle
Servo Power D Off Site Status J OK Ribbon Display ﬂ Stopped
Mode Switch ﬂ Inputs |7 NORDRAD ﬂ Stopped

SUBSYSTEM STATUS ANTENNA/TRANSMITTER STATUS

DsP 0K Idle Azimuth | 0.00 Velocity | 0.0
RCP 0K N/A Computer Elevation | 0.00 Velocity | 0.0

: Al
WINDOW1 N/A Init ANIMATION BITE J’m{i Waveguide | Normal
WINDOW2 0K Idle vnc-1
NETWORK3 0K Idle iris2bufr Transmit | Off Interlock | Normal
NETWORK4  OK Idle iris2odimhdf Magnetron liNonnal AirFlow liN,lA
Inputl N/A Idle Input 7

Figura16 Menu Estado de IRIS Radar
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Si el sistema esta ejecutando el servidor IRIS Focus, debe habilitar la opcién IRIS Focus en IRIS
Radar. Para obtener mas informacion, consulte la /RIS Radar User Guide (M211317EN).
p 1. Asegurese de que IRIS se inicid.
2. En IRIS Radar, seleccione Menus > Radar Status.

3. Encienda el servidor con conector. Para ello, seleccione la casilla de verificacion IRIS
Focus.

Cuando esta casilla de verificacion esta seleccionada, el campo muestra el estado del
proceso del servidor con conector: Idle, Running o Stopped.

5.13.3 Configuracién del administrador de datos

El servicio del administrador de datos se ejecuta en el servidor IRIS Focus que recibe los datos
de volumen de exploracion del radar, almacenados en formato de archivo RAW, desde el
servidor de IRIS Analysis y genera productos de radar en vivo de los datos en tiempo real.

Durante la instalacion, IRIS Focus configura todos los servicios, todas las bases de datos y
todas las cuentas de usuario necesarias para el procesamiento de datos. Las funciones de
IRIS Focus, como productos en vivo y compuestos dindmicos, requieren archivos RAW.

Protocolo personalizado en la
parte superior de TCP/IP

Usuario en un navegador web
archivos de datos

oty
de datos

sin procesar scp

IRIS Analysis

Figura17 Rutas de entrega de los datos del radar

Mas informacién
> Administrador de datos (pdgina 157)
» El'administrador de datos no funciona como se espera (pdgina 183)
5.13.3.1 Configuracién del administrador de datos en el servidor de IRIS Analysis

Para configurar IRIS Analysis para enviar los archivos RAW a IRIS Focus, debe configurar la
ubicacion de destino en el servidor IRIS Focus como dispositivo de salida de la red en
IRIS Analysis.

La ubicacion de destino en el servidor IRIS Focus es el siguiente directorio, que es propiedad
del usuario radardminput:

/srv/vaisala/radarsw/datamanager/input

P 1. Inicie sesién en el servidor IRIS Analysis como radarop.
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2. Enla ventana del terminal, escriba: setup&

Se abre la utilidad Setup de IRIS
3. Seleccione Output.

4. Cree un nuevo dispositivo de salida:
a. En Number of output devices, aumente el nimero de dispositivos de salida en 1.
b. Presione INTRO.

Se agrega un nuevo dispositivo de salida configurable al final de la lista Output
Device.
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5. En el panel de configuracion del nuevo dispositivo de salida, configure el nuevo
dispositivo de salida con las siguientes configuraciones:

. Device type: Network

. Filename format: Native

. Target directory: /srv/vaisala/radarsw/datamanager/input
. User name: radardminput

. Nombre de host: [servidor IRIS Focus]

- ® 9 0o T o

. Seleccione File > Close.

. Seleccione File > Save.

= ()

. Seleccione File > Exit.
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6. Reinicie IRIS:

a. Inicie sesién en el servidor como root.

#su
#<type password>

b. Tipo:

systemctl stop iris.service
systemctl start iris.service
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7. Enla ventana del terminal, escriba: iris &

66

a. Seleccione Menus > Product Output > Device.
. Seleccione el dispositivo que ha configurado en la utilidad Setup.

. En el cuadro desplegable del extremo derecho de la ventana, seleccione Headers

Only.

File Menus Device Commands Help

Site Type Product Name Task From To Day Mon Year Files
| [ 0 ] Y O A |- oo
Apply | Grab | Alwild | wild Time | c

\ 100+/36943 Files 0.0K*/99990.0M Bytes 2 Default — | Headers Only —‘|
+&| opts
Site Type Name Product-Specific-Parameters Task Time Date Req&est
w

. Enlalista de productos, seleccione cualquier producto RAW.

. Haga clic con el botén secundario en el extremo derecho del nombre del producto y

seleccione un sitio del radar.

Si es necesario, desmarque los sitios de radar que no desee incluir en la configuracién
del dispositivo.

[ ] hel-fireball Product Output NETWORK2 hel-fire-fly : DEFAULT x
File Menus Device Commands Help
Site Type Product Name: Task From To Day Mon ‘Year Files
E e I | O O O | oo
Apply | Grab | Alwild | wildTime_| Commands |
| 100+/36918 Files 0.0K*/99985.4M Bytes &y _Default ~ He[HFB 2 ﬂ
i WST
| ous| HFF
Site Type Name Product-Specific-Parameters Task Time Date cP1
SHEAR SLINE-250 cP2 A1
WARN DEFAULT cP3
DP-WARN-R
SLINE-250 % *
CATCH-R-400 X8T *
DP- CATCH X9T *
APHID GPM X10 KUM X X10 *
GPM2_RAW KER X6T X7T X8T X9T X1@ KUM XOT X2T X3T X4T X5T |Kum + 7
GVVOL_A KER X6T X7T X8T X9T X160 KUM XOT X2T X3T X4T X5T -
GVVOL_A RAW KER X6T X7T X8T X9T X10 KUM XOT X2T X3T X4T X5T El? J
GVVOL_B KER X6T X7T X8T X9T X108 KUM XOT X2T X3T X4T X5T X11 KWA
GVVOL_B RAW KER X6T X7T X8T X9T X10 KUM XOT X2T X3T X4T X5T X11 KWA 7

. Seleccione Apply.

. Seleccione File > Save As.

Defina un nombre para la nueva Product Output o use la opcion DEFAULT.

. Seleccione OK.

. Seleccione Close.
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5.13.3.2 Conexién SSH para Administrador de datos

1.

Para una conexion SSH entre el servidor IRIS Focus y otro servidor (por ejemplo, el
servidor IRIS Analysis), utilice el esquema EdDSA (ed25519). Si su servidor aun no tiene un
archivo llamado /root/.ssh/id_ed25519. pub, créelo con el siguiente comando:

ssh-keygen -t ed25519 -C "unique name to <identify this key."

. Copie el contenido de /root/.ssh/id_rsa.pub en el portapapeles.

Genere la clave en el directorio /root/. ssh/ escribiendo ssh-keygen -t rsa,y
presionando INTRO si este archivo no existe en su sistema (no es necesario contestar las
preguntas).

. Inicie sesién en la cuenta root con el comando su.

Cuando se le solicite, escriba la contrasefia root.

. Inicie una conexién SSH Unica hacia el servidor IRIS Focus.

ssh [IRIS Focus server IP address]

Esto guarda el nombre de host del servidor IRIS Focus en el archivo known_hosts en el
servidor IRIS Analysis.

5.13.3.3 Configuracién de IRIS Focus para la transferencia de archivos WARN

Configure claves SSH para que IRIS pueda enviar archivos WARN a Focus warnreader y
permita que se generen alertas.

1.
2.

Inicie sesion en el servidor IRIS Analysis como radardminput.
Copie el contenido de /root/<public_key_file> en el portapapeles.

<public_key_f1ile> puede ser, por ejemplo, ssh/id_rsa.pub.

3. Inicie sesién en el servidor IRIS Focus como root.

. Sino existe, cree el siguiente archivo . ssh:

mkdir /var/lib/warnreader/.ssh/
vi /var/lib/warnreader/.ssh/authorized_keys

. Pegue el contenido en el portapapeles en: /var/1ib/warnreader/.ssh/

authorized_keys
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6. Tipo:

chmod 700 /var/lib/warnreader/.ssh

chmod 644 /var/lib/warnreader/.ssh/authorized_keys

chown warnreader:radarsw /var/lib/warnreader/.ssh/authorized_keys
chown warnreader:radarsw /var/lib/warnreader/.ssh/

chown warnreader:radarsw /var/lib/warnreader/

5.13.3.4 Configuracion del administrador de datos en el servidor IRIS Focus

Los archivos RAW en el servidor IRIS Analysis se manejan mediante el usuario root local y los
archivos RAW en el servidor IRIS Focus mediante el usuario radardminput local.

Debe agregar la clave publica SSH de la cuenta de root de IRIS Analysis a la lista de claves
aceptadas de radardminput de IRIS Focus.

p 1. Inicie sesion en el servidor IRIS Focus como root.

2. Sino existe, cree el siguiente archivo . ssh:

# mkdir -m 700 /var/lib/radardminput/.ssh
# chown radardminput:radarsw /var/lib/radardminput/.ssh

3. Agregue la clave del servidor con conector a la tienda de la clave SSH autorizada del
usuario radardminput:

Esto permite la transferencia de archivos desde la cuenta root de IRIS Analysis al usuario
radardminput de IRIS Focus.

a. Tipo:

# cd /var/lib/radardminput/.ssh
# 1s

b. Sielarchivo authorized_keys ya existe, escriba:

# vi authorized_keys
# rm socket-server-key

Agregue la clave que copid anteriormente en el archivo.

c. Sielarchivo authorized_keys aln no existe, agregue este archivo:
# vi authorized_keys
Pegue la clave que copié anteriormente en el portapapeles.

# chown radardminput:radarsw authorized_keys
# chmod 644 authorized_keys
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4. Compruebe que el producto a pedido esperado esté visible en la interfaz de usuario de
IRIS Focus.

Un servicio de actualizaciéon del administrador de datos registra los metadatos de los
archivos en una base de datos PostgreSQL, a la que accede la interfaz web del usuario
de IRIS Focus cuando genera productos del radar a pedido a partir de los datos.

514 Verificacion de la instalacion de IRIS Focus

p 1. Verifique que la interfaz web del usuario se esté ejecutando en el puerto HTTPS
predeterminado y que se hayan creado las siguientes cuentas de usuario
predeterminadas en IRIS Focus durante la instalacién:

» Nombre de usuario: admin / contrasefia: admin123
» Nombre de usuario: user / contrasefia: user123

0 Vaisala recomienda que se cambien las contrasefias tras la instalacion.

2. Para acceder a la interfaz web del usuario de IRIS Focus, abra un navegador en el servidor
IRIS Focus y navegue hasta https://localhost.

Deberia poder ver la pagina de inicio de sesién de la aplicacién web de IRIS Focus.
3. Inicie sesién con la cuenta de usuario de IRIS Focus predeterminada.
Asegurese de que se cargue la aplicacion. Ademas, debe mostrarse la vista de mapa.

4. Compruebe que el producto a pedido esperado esté visible en la interfaz de usuario de
IRIS Focus.

Un servicio de actualizacion del administrador de datos registra los metadatos de los
archivos en una base de datos PostgreSQL, a la que accede la interfaz web del usuario
de IRIS Focus cuando genera productos del radar a pedido a partir de los datos.

5. Verifique que los botones Herramienta de seguimiento y Seccién transversal sean
visibles en la interfaz de usuario de la aplicacion.

Esto verifica que las caracteristicas de IRIS Focus estan habilitadas.

6. Habilite las lineas de cuadricula seleccionando Funciones del mapa Cuadricula de lat/
long.

Dependiendo de dénde se centra la vista de mapa, deberia poder ver lineas de cuadricula
ligeramente distorsionadas que se alejan del ecuador. Esto verifica que la proyeccién del
mapa es correcta.
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7. Confirme que el administrador de datos se esté ejecutando:

a. Seleccione Productos meteoroldgicos > Agregar producto.
b. Agregue un nuevo producto PPl o CAPPI a pedido.

c. Asegurese de ver en la pantalla los datos meteoroldgicos de la hora seleccionada.
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6. Instalacion de la red de sensores de re-
lampagos y radares meteorolégicos

Option A Option B Option C

Server delivery USB stick delivery Download

ftp.sigmet.com/
files/releases/
Focus

o

USB stick contains:

Server prei_nstallation * IRIS Focus Download packages
done at Vaisala * Map & terrain data * IRIS Focus

* AlmaLinux * Map and terrain data

* AlmaLinux

Before you start Before you start
Install AlmaLinux * Install AlmaLinux

Run install script

Activate license

Figura18 Opciones de entrega de IRIS Focus

Opciéon A Entrega del sistema preinstalado de Vaisala. La opcién "llave en mano". Haga un
pedido y espere la entrega de Vaisala.

Opcion B Tarjeta USB preconfigurada que contiene el sistema operativo AlmaLinux y todos
los archivos necesarios para instalar IRIS Focus.

Opcion C Paquetes de instalacion descargables. Descargue los paguetes necesarios para
instalar IRIS Focus en su servidor.
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6.1 Descarga de paquetes de instalacion

1.

Conectarse al servidor Vaisala Sigmet (https://ftp.sigmet.com) usando un navegador web
o un cliente FTP.

El servidor host permite acceso de lectura para las conexiones de FTP anénimas.
Los archivos vienen en partes. Siga los pasos del capitulo Unidn y verificacion de archivos
para unir las partes del archivo.

. Vayaa /files/releases/Focus/<latest version>/Focus_install siusaun

navegador web o vaya a /outgoing/releases/Focus/latest version>/
Focus_1install siutiliza un cliente FTP.

. Descargue los archivos en el directorio installer.

Los archivos son muy grandes. Use una herramienta de descarga como
CrossFTP que permite reanudar las descargas para recuperar los archivos.

. Vayaa /releases/Focus/vaisala-map-datay descargue los archivos de mapa

de /vaisala-iris-maps-v2y los archivos de datos del terreno de /vaisala-
iris-terrain-v2.

. Si necesita la imagen de instalacion de AlmaLinux, puede descargarla desde aqui:

https://ftp.sigmet.com/files/releases/AlmaLinux/AlmaLinux-8.4-x86_64-dvd.iso

0 La imagen de instalacién de AlmaLinux es muy grande.

Puede omitir la imagen de instalaciéon AlmaLinux si ya ha instalado
adecuadamente un servidor de AlmaLinux configurado.

6.1.1 Unidén y verificacidon de archivos

Cada archivo tiene un archivo md5sum asociado ubicado en el mismo directorio de descargas.

Después de descargar los archivos, verifique su integridad. Para ello, compare el hash MD5 de
cada archivo con el hash que se proporciona en el sitio de la instalacion.
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1. Verifique los valores de la suma de control MD5 que tienen los archivos de instalacion
descargados para IRIS Focus:

* En AlmaLinux: use la herramienta de linea de comandos preinstalada md5sum:
md5sum [filename]

* En Microsoft Windows: use la utilidad preinstalada CertUtil:
certutil -hashfile [filename] MD5

2. Una las partes del archivo de instalacién de IRIS Focus para crear un unico archivo tar con

el comando siguiente:

cat IRIS_Focus*_part_x >| IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

3. Del archivo tar que cred, obtenga el valor de suma de control MD5:

md5sum IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

4. Verifique que el valor de suma de control MD5 coincida con el mostrado en el archivo
IRIS_Focus_7_1_Installer.tar.md5 que descargd de https://ftp.sigmet.com

5. Siobserva discrepancias, vuelva a descargar el archivo que no coincide.

6. Obtenga el valor de suma de control MD5 para los archivos de mapa:

md5sum vaisala-iris-maps-v2-partx | tee mymd5sums
diff mymd5sums vaisala-iris-maps-v2.md5sum.txt && echo "Checksum verified
ok"

7. Obtenga el valor de suma de control MD5 para los archivos de mapa y terreno:

md5sum vaisala-iris-terrain-v2-part* | tee mymd5sums
diff mymd5sums vaisala-iris-terrain-v2.md5sum.txt && echo "Checksum
verified ok"

8. Una los archivos de datos del terreno para formar dos archivos zip:

cat vaisala-iris-terrain-v2-part* >| terrain-v2.zip
unzip terrain-v2.zip
rm terrain-v2.zip

6.2 Requisitos previos para la instalacion

Antes de instalar IRIS Focus, asegurese de que su entorno cumpla con los requisitos de
software y hardware necesarios.
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Mas informacion

» Requisitos del hardware de IRIS Focus (pagina 20)
» Requisitos del software (pagina 20)

6.3 Instalacion de AlmalLinux

Un requisito previo para instalar IRIS Focus es que AlmaLinux se encuentre instalado en su
sistema IRIS Focus previsto.

o Esta version de IRIS Focus ha sido probada con AlmaLinux 8.4.

Seleccione una imagen de instalacion de Servidor Vaisala Sigmet (https://ftp.sigmet.com/files/
releases/AlmalLinux/AlmalLinux-8.4-x86_64-dvd.iso) y consulte las instrucciones en Guias
Tecmint Linux (https:/www.tecmint.com/almalinux-installation/) sobre cémo realizar la
instalacion de AlmaLinux si no tiene un sistema AlmaLinux en ejecucion.

Tabla10 Particion de disco recomendada por Vaisala

Particién Tamaiio
/Inicio 50 GB
/arranque 500 MB
/var 100 GB
/ 100 GB

intercambiar

tamafio de RAM + 2 GB

/Just/iris_data

200GB

/srv

100 % del espacio restante en el disco

Si solo hay poco espacio en el disco, puede disminuir el tamafio de las particiones /
home, /vary / de10 a 20 GB.

una particion /usr/iris_data. En su lugar, asigne todo el espacio restante en

o Cuando solo esta instalando IRIS Focus en el servidor (y no IRIS Analysis), no cree
el disco a la particién /srv.

Instale AlmaLinux segun las instrucciones estandar, con los siguientes cambios.
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p 1. Seleccione el idioma de instalacion.

% AlmaLinux

RESTRINGIDO

WELCOME TO ALMALINUX 8.4.

ALMALINUX 8.4 INSTALLATION

Eus

What language would you like to use during the installation process?

English English English (United States)

Afrikaans
hcE
awall
ST
Asturianu
Benapyckas
Bwnrapckm
ree
R
Bosanski
Catala
Cestina
Cymraeg
Dansk

Afrikaans

Ambhari

sturian

Belarusian
Bulgarian
Bangla

Tibetan

Bosnian

English (United Kingdom)
English (India)

English (Australia)
English (Canada)

English (Denmark)
English (Ireland)

English (New Zealand)
English (Nigeria)

English (Hong Kong SAR China)
English (Philippines)
English (Singapore)
English (South Africa)
English (Zambia)

English (Zimbabwe)
English (Botswana)

Quit

Help!
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2. En TIME & DATE, configure el reloj del sistema al horario universal coordinado (UTC). Para
ello, elija los siguientes valores:

* Region: Etc
+ Ciudad: Coordinated Universal Time

TIME & DATE

GMT-3
GMT-2
GMT-1
GMT+1
| GMT+2
GMT+3

GMT+4

il GMT+s

GMT+6
GMT+7
GMT+8
GMT+9

GMT+10

3. En SOFTWARE SELECTION, mantenga la seleccion predeterminada para Base
Environment Type : Server With GUI.
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la pantalla de instalacién de AlmaLinux, seleccione Network & Host Name.

o

P Ethernet (qaansoy
S VMware VMXN| Editing ens192 x

Connection name | [T¥STE

General Ethernet 802.1X Security DCB Proxy IPv4 Settings IPV6 Settings
Method | Automatic (DHCP) -

Additional static addresses

Add

Delete

Additional DNS servers
Additional search domains

DHCP client ID
Require IPv4 addressing for this connection to complete

Routes...

Cancel

localhostIoealdomain alg COrrent hos

. Encienda la red ON.
. Seleccione Configure.

. En la pestafia General, seleccione Connect automatically with priority.

d. En la pestafia IPv4 Settings, seleccione Method > Manual.

. En la pestafia IPv4 Settings, seleccione Add para afiadir su direccion IP de
Netmask, Gateway vy los servidores de DNS.

f. Seleccione Save.

= (o]

RESTRI

. En Host Name, asignele un nombre a este servidor.
. Seleccione Apply.

. Seleccione Done.

NGIDO
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5. En INSTALLATION DESTINATION, inicie la particién manual:
a. Seleccione el disco duro.
b. Seleccione Select Storage Configuration, Custom.
¢. Seleccione Done.

INSTALLATION DESTINATION ALMALINUX 8.4 INSTALLATION

B

Device Selection

Select the device(s) you'd like to install to. They will be left untouched until you click on the main menu's "Begin Installation” button.
Local Standard Disks
1000 GiB

VMware Virtual disk
sda / 1000 GiB free

Disks left unselected here will not be touched.
Specialized & Network Disks
=)
Add a disk...

Disks left unselected here will not be touched.
Storage Configuration

Automatic o) Custom

Eull disk summary and boot loader. 1 disk selected: 1000 GiB capacity; 1000 GiB free Refresh
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6. Seleccione Click here to create them automatically.

MANUAL PARTITIONING ALMALINUX 8.4 INSTALLATION

-

~ New AlmaLinux 8.4 Installation
You havenit created any mount points for your Almalinux 8.4 installation
yet. You can
.

Click call

o Create new mount points by clicking the “+" button.

New mount points will use the following partitioning scheme

LVM -
When you create mount points for your AlmaLinux 8.4 installation, you'll be able to
view their details here
+ -l
AVAILABLE SPACE TOTAL SPACE
1000 GiB 1000 GiB
1 storage device selected Reset All

Debe modificar la particién manualmente en los siguientes pasos tras crear las particiones
automaticas.

7. Modifique la particién /home.
a. Seleccione la particion /home.

b. En Desired Capacity, configure el tamafio de la particién principal (/home) como
50 G1iB.

c. Seleccione Update Settings.
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8. Cree la particion /var:
a. Seleccione el icono mas (+).

Aparecerad el cuadro de didlogo ADD A NEW MOUNT POINT.

ADD A NEW MOUNT POINT

More customization options are available
after creating the mount point below.

Mount Point: fvar o

Desired Capacity:

Cancel Add mount point

b. En Mount Point, escriba /var

c. En Desired Capacity, configure el tamafio de la particién /var. Para ello, escriba
100 G1iB.

d. Seleccione Add mount point.
9. Seleccione /boot.

a. En Desired Capacity, configure el tamafo de la particion /boot. Para ello, escriba
500 M1iB.

b. Seleccione Update Settings.
10. Seleccione /.

a. En Desired Capacity, configure el tamafio de la particion raiz (/). Para ello, escriba
100 GiB.

b. Seleccione Update Settings.
11. Seleccione swap.

a. En Desired Capacity, configure el tamafo de intercambio al tamafio que corresponde
a RAM + 2 GB.

b. Seleccione Update Settings.

80 RESTRINGIDO



Capitulo 6 - Instalacién de la red de sensores de reldmpagos y radares meteoroldgicos

12. Cree la particiéon /srv:
a. Seleccione el icono mads ().

Aparecerd el cuadro de didlogo ADD A NEW MOUNT POINT.

ADD A NEW MOUNT POINT

More customization options are available
after creating the mount point below.

Mount Point: fsrv

Desired Capacity:

Cancel Add mount point

b. En Mount Point, escriba /srv

c. Bajo Desired Capacity, use casi todo el espacio disponible del servidor (indicado en
el cuadro rosa) para la particion /srv escribiendo, por ejemplo, 680 G1iB.

AVAILABLE SPACE

680.92 GiB

d. Seleccione Add mount point.
13. Seleccione Done.
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14. Verifigue que las particiones estén definidas asi (tenga en cuenta que /srv tiene un valor

diferente):
MANUAL PARTITIONING ALMALINUX 8.4 INSTALLATION
=
~ New AlmaLinux 8.4 Installation almalinux-srv
/home o Mount Point: Device(s):
almalinux-home soGie Isrv VMware Virtual disk (sda)
680 GiB
/I 100 GiB
s Device Type: Volume Group:
Jvar F -
almalinuc-var AEL LM - Encrypt almalinux 3 MiB free) w
;::\oot/efi 600 MiB File System: Moy
a1
xfs v | (AReforn
/boot 500 MiB
sda2
swap 68 GiB
almalinux-swap
Label: Name:
srv
Note: The settings you make on this screen will not
+ - ¢ be applied until you click on the main menu's Begin
Installation’ button.
AVAILABLE SPACE TOTAL SPACE
939.97 MiB @ 1000 GiB
1 storage device selected Reset All

15. Seleccione Done > Accept Changes.

6.3.1 Configuracion de la contrasefia raiz

Si el sistema se instald previamente en Vaisala, la contrasefia predeterminada es XxXxXXXxXXx.

p 1. Seleccione ROOT PASSWORD.
Se abre la ventana Root Password.
2. Ingrese su contrasefa de root.

Consulte el medidor de seguridad de contrasefias. Si bien Vaisala le recomienda usar una
contrasefia segura, el software no le impide ingresar una contrasefia débil.

3. En el cuadro de texto de confirmacion, vuelva a ingresar la contrasefa raiz.

4. En la esquina superior izquierda, seleccione Done para regresar a la pdgina de
configuracién principal.

Si su contrasefa es débil, se le solicitarad seleccionar Done por segunda vez.
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6.3.2 Finalizacién de la instalaciéon

1. Seleccione USER CREATION.

2. Cree una cuenta con las siguientes propiedades:

* Nombre de usuario: radarop

» Contrasefia: [elija la contrasefia o use la contrasefia
predeterminada xxxxxx]
Vaisala recomienda no usar la contrasefia predeterminada.

3. Enla esquina superior izquierda, seleccione Done para regresar a la pagina de
configuracion principal.

Si su contrasefa es débil, se le solicitara seleccionar Done por segunda vez.
4. Seleccione Begin Installation.
La instalacién continuara durante algunos minutos.
5. Cuando se le solicite, seleccione Reboot System.
6. Seleccione LICENSE INFORMATION.
7. Acepte el acuerdo de licencia.
8. Seleccione Done.
9. Seleccione FINISH CONFIGURATION.

La instalaciéon de AlmaLinux ya esta completa. Estd listo para instalar IRIS Focus.

6.4 Verificar o anular el FQDN de su servidor

Antes de instalar el software, debe determinar o configurar el nombre de dominio completo
(FQDN) del servidor IRIS Focus. Al conectar con su servidor IRIS Focus, el FQDN debe ser el
nombre que usaran los clientes externos. En la instalacion se supone que es correcta la
informacién al respecto del comando hostname.

Por ejemplo, el comando hostname debe comunicar iris-focus.company.comde la
manera que se indica a continuacion si la URL final va a ser https://my-iris-
focus.company.com/:

[root@my-iris-focus ~]# hostname --fqdn
my-iris-focus.company.com
[root@my-iris-focus ~]#

Puede exportar un comando de entorno para indicar cudl debe ser el nombre de host correcto
si su servidor no informa del nombre de host correcto. Por ejemplo, debe ejecutar el comando
siguiente si el resultado anterior hubiera sido "my-iris" y el valor correcto deberia haber
sido "my-1iris-focus.company.com"

export HOST_FQDN=my-iris-focus.company.com
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6.5 Instalacion de IRIS Focus desde una memoria
USB

En estas instrucciones, x . x es el nimero de la versién/parche.

El USB de instalacién de IRIS Focus contiene la siguiente estructura de archivos para la
instalacion de la version principal:

Focus_install
vaisala-iris-maps-v2
vaisala-iris-terrain-v2
installer
documentation

En el caso de un lanzamiento de parche, la memoria USB también puede incluir un archivo .tar
adicional para el parche.

Para instalar IRIS Focus desde la memoria USB, debe copiar los archivos al servidor AlmaLinux
y prepararlos para la instalacion.

1. Reinicie el sistema.
2. Inicie sesion en el servidor como root.
3. Inserte la memoria USB.
Si ya estd conectada, retirela y vuelva a insertarla.
4. En el cuadro de didlogo emergente, seleccione Open With Files.
5. Haga clic con el botén derecho en un drea vacia y seleccione Open in Terminal.
6. En la terminal, escriba pwd y presione INTRO.
Por lo general, el resultado es /run/media/root/IRIS_FOCUS.
7. Copie el directorio Focus_install en el servidor AlmaLinux:

mkdir /srv/Focus_install
cp -r /run/media/root/IRIS_FOCUS/Focus_install/x /srv/Focus_install

8. Cambie al directorio /srv/Focus_install/installer y una las partes del
archivo .tar:

cd /srv/Focus_install/installer
cat IRIS_Focus_7_0_Installer_part_* >> IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

9. Ejecute los siguientes dos comandos y verifique que obtiene el mismo resultado para
asegurarse de que el archivo ahora sea correcto:

md5sum IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

cat IRIS_Focus_7_1_Installer.tar.md5
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10. En el directorio de versién predeterminado, extraiga los archivos de instalacion:

tar -xvf IRIS_Focus_7_1_Installer.tar

11. Cambiese al directorio /srv/Focus_install/vaisala-iris-terrain-v2:

cd /srv/Focus_install/vaisala-iris-terrain-v2

a. Una las partes de archivo:

cat vaisala-iris-terrain-v2-partx > vaisala-iris-terrain-v2.zip

b. Descomprima el archivo .zip de terreno resultante:

unzip vaisala-iris-terrain-v2.zip

¢. Quite los archivos adicionales:

rm -rf vaisala-iris-terrain-v2-partx*
rm -rf vaisala-iris-terrain-v2.zip

12. Ejecute las secuencias de comandos de instalacion de IRIS Focus:

de comando de instalacion. Debe cambiar el valor del pardmetro
security.cors.origin.whitelist en el archivo vsoweb-
override. inti y reiniciar la aplicacion si cambia el nombre de host.

El interruptor cors-origin-whitelist (-cow) determina el valor del
encabezado Access-Control-Allow-0r1igin. Debe tener el mismo
valor que la URL de la aplicacién root. EIl nombre del equipo de instalacion es
el valor predeterminado.

0 <root application URL> esel nombre de host en el siguiente ejemplo

cd /srv/Focus_install/installer

./rsw-installer --offline --gis-db-dump\
/srv/Focus_install/vaisala-iris-maps-v2 --terrain-dir\
/srv/Focus_install/vaisala-iris-terrain-v2\

--radar -s <hostname or IP of IRIS Analysis socket server>\
--lightning -cow <root application URL>

13. Para que aparezcan los servicios de forma limpia, reinicie el sistema con el comando
siguiente:

reboot
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6.5.1 Opciones de comando de instalaciéon y configuraciéon

Tabla1l Opciones de comando de instalaciéon

Opcién Descripcion

--admin-password Establezca una contrasefa de administrador no
predeterminada

--admin-user Asigne un usuario administrador no predetermi-
nado

-c --config-dir Directorio de configuracién

-cow Elinterruptor cors-origin-whitelist (-

cow) determina el valor del encabezamiento
Access-Control-Allow-0rigin. Debe te-
ner el mismo valor que la URL de la aplicacion
root. <root application URL> correspon-
de al nombre de host en el comando de instala-
cion. El nombre del equipo de instalacién es el
valor predeterminado.

Debe cambiar el valor del para-
metro

security.cors.origin.wh
itelist en el archivo
vsoweb-override.iniy rei-
niciar la aplicacién si cambia el
nombre de host.

--deactivate-admin Después de ejecutar este script, desactive la
cuenta de administrador. No es necesario para
instalaciones estandar.

-d --dry-run Enumere los pasos que se ejecutardn (sin ejecu-
tarlos)

-g --geoserver-config-url Punto final de configuracion de GeoServer (pre-
determinado: http://localhost:24180/geoserver)

-gis-db-dump Ubicacion de los archivos de mapas

-h or --help Mostrar informacién de ayuda

--lightning Permitir la configuracién para el proveedor de
reldmpagos

--no-prompt Fallas (salidas) por error sin confirmacion del
usuario

--offline Solicite un repositorio base local de AlmaLinux

cuando haya deshabilitado el repositorio base
de AlmaLinux en linea
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Opcién Descripcién

--online Permita el repositorio base de AlmaLinux en li-
nea

--pg-data-dir Use una ubicacién alternativa del directorio de
datos de Postgres

--radar Permita la configuracion para proveedor de ra-
dar

-s Host del servidor con conector

--skip-geoserver-installation No instale el servidor de mapas

--skip-geoserver-site-configuration

--skip-os-version-check Fuerce la instalaciéon en una versién de AlmalLi-
nux que no sea compatible directamente

--skip-terrain No instale detalles del terreno en el servidor de
mapas

--terrain-dir Ubicacion de archivos de terreno

--tlp DIRECCION_TLP Direccién del Total Lightning Processor

--Wms -w Direccién WMS del mapa base (predetermina-
do: /wms)

6.6 Instalacion del parche de IRIS Focus

Si la entrega incluye un archivo de parche separado, primero instale la versién principal y luego
el archivo de parche.

El archivo de parche esta en una carpeta independiente en la memoria USB.
En estas instrucciones, x . x es el nimero de la versién/parche.

1. Iniciar sesién como root.

2. Copie el archivo de parche Vaisala_IRIS_installer-7.x.x.tar y README. txt
desde la memoria USB a un directorio temporal.

3. Extraiga el archivo .tar:

tar -xvf Vaisala_IRIS_installer-7.x.x.tar

4. Siga las instrucciones en el README . txt para ejecutar la secuencia de comandos de
actualizacion.
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6.7 Actualizacion de IRIS Focus 71 a IRIS Focus 7.2

Las siguientes instrucciones muestran como actualizar de IRIS Focus 7.1 a IRIS Focus 7.2.

Puede migrar a IRIS Focus 7.1 desde las versiones de IRIS Focus 6.x. Si tiene una version
anterior de IRIS Focus, debe actualizar las versiones anteriores a IRIS Focus 6.0 antes de poder
migrar a IRIS Focus 7.1. Para obtener instrucciones sobre la migracion, consulte /RIS Focus
Release Notes.

6.7.1 Ejecucién de la actualizacién

Para ver las opciones de instalacion de la linea de comandos, ejecute: . /rsw—
upgrade -h

En las siguientes instrucciones, x . x representa la versién principal de IRIS Focus y el nimero
de versién secundario.

p 1 Iniciar sesién como root.
2. Cree una copia de seguridad de la configuracion del sistema.
Para obtener instrucciones, consulte la Guia del administrador de IRIS Focus.
3. Inserte la memoria USB de actualizacion.

4. Copie el directorio Focus_install en el servidor AlmaLinux:

mkdir /srv/Focus_install
cp -r /run/media/root/IRIS_FOCUS/Focus_install/x /srv/Focus_install

5. Cambie al directorio srv/Focus_install/installer y una las partes del
archivo . tar:

cd /srv/Focus_install/installer
cat IRIS_Focus_7_2_Installer_part_* >> IRIS_Focus_7_2_Installer.tar

6. Ejecute los siguientes dos comandos y verifique que obtiene el mismo resultado para
asegurarse de que el archivo ahora sea correcto:

md5sum IRIS_Focus_7_2_Installer.tar
cat IRIS_Focus_7_2_Installer.tar.md5

7. En el directorio de version predeterminado, extraiga los archivos de instalacion:

tar -xvf IRIS_Focus_7_1_Installer.tar
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8. Cambie al directorio creado en el paso anterior:
cd Vaisala-IRIS-Focus-v7.x.x
9. Ejecute la secuencia de comandos de actualizacion:
+ Actualizacioén en linea:
./rsw-upgrade --online
+ Actualizacion sin conexion:

./rsw-upgrade --offline

Si tiene un nuevo archivo de licencia, ejecute el script de actualizacion en
linea o fuera de linea especificando la ubicacién del archivo de licencia:

./rsw-upgrade --online|--offline --license LICENSE_FILE

Para actualizar sin verificar la licencia, ejecute la actualizacion en linea o fuera
de linea de la siguiente manera:

./rsw-upgrade --online|--offline --skip-license

10. Para verificar la actualizacion, ejecute: rpm -qa | grep vaisala

Compruebe que el nombre rpm sea la version correcta y el nimero de parche.

IRIS Focus, consulte las instrucciones de conexién en Guia del administrador de
relémpago de IRIS Focus M212545EN.

Tras conectar el sistema TLP, agregue el rol focus-lightning a cada cuenta de
usuario existente a la que desee tener acceso para los productos de relampagos.
Puede ignorar esto si ya tiene un sistema TLP conectado antes de la actualizacion.

0 Si tiene un sistema Total Lightning Processor (TLP) que conectara a su servidor

6.7.2 Actualizacion de roles de usuario

Tras la actualizacion, y segun su sistema, es posible que deba actualizar los roles de usuario
para los usuarios.

Si hay muchos usuarios en el sistema, puede actualizar facilmente todas las cuentas de usuario
existentes con las siguientes instrucciones:
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Si solo ha tenido radares meteoroldgicos en el sistema y ahora esta agregando una red de
relampagos: Actualice todas las cuentas de usuario existentes que actualmente tienen el
rol focus-radar para que también tengan el rol focus-lightning. Use este comando (como
root):

rsw-db-tool users-to-all-focus-roles

Si solo tiene una red de reldmpagos en el sistema: Asigne a todos los usuarios el rol focus-
lightning. Use este comando (como root):

rsw-db-tool users-to-ltg-role
Si solo tiene radares meteoroldgicos en el sistema: No deberia necesitar actualizar roles
manualmente. Todos los usuarios focus se actualizan de forma automdtica a usuarios
focus-radar gracias al script de actualizacion. Si esto no sucede, ejecute este comando:

rsw-db-tool users-to-radar-role

6.8 Instalacion de los componentes de IRIS Focus

La secuencia de comandos instala automaticamente todos los servicios, todas las cuentas de
usuario y todos los médulos necesarios que se requieren para ejecutar IRIS Focus. Los
servicios comienzan automdaticamente.

Consulte Servicios y usuarios de IRIS Focus (pagina 169) para obtener una lista de los
servicios y usuarios de IRIS Focus.

1.

90

Asegurese de haber configurado el sistema de un servidor AlmaLinux y de haber recibido
los archivos de instalacion de IRIS Focus, ya sea mediante una entrega de memoria USB o
descargandolos.

. Asegurese de tener el instalador de la aplicacion IRIS Focus, el paquete de datos del mapa

y el paquete de datos del terreno.

Estos elementos son obligatorios, ya que todos los componentes de IRIS Focus se instalan
al mismo tiempo.

. Monte la imagen ISO de AlmaLinux. Esto se proporciond en una memoria USB o se

descargd previamente.

Aunque AlmaLinux ya esté configurado, el instalador de IRIS Focus depende de algunos
paquetes que proporciona el repositorio de AlmaLinux.

. Inicie sesién en el servidor como root.

. Extraiga los contenidos del archivo de instalacion de IRIS Focus en el servidor; por

ejemplo, en el directorio /root/IRIS.

Estos archivos ocupan aproximadamente 40 Gb de espacio cuando se descomprimen.

. Navegue hasta el directorio donde descargé los archivos.
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7. Lance la secuencia de comandos . /rsw-installer.

Cuando el script de instalacidn se conecta a un sistema de analisis IRIS, requiere los
siguientes pardmetros y ejecuta un servidor de mapas local para proporcionar mosaicos
de mapas:

./rsw—installer --offline --gis-db-dump [maps directory] --terrain-dir
[terrain directory] -s [socket server hostname] --radar --lightning

* ——gis-db-dump: ubicacion de los datos del mapa

* ——terrain-dir: ubicacién de los datos del terreno

* ——radar :utilice este parametro si estd conectando radares meteoroldgicos a IRIS
Focus

* —s:nombre de host del servidor con conector que proporciona los datos de
productos del radar desde IRIS Analysis

* —=lightning: utilice este pardmetro si estd conectando un sistema Total Lightning
Processor a IRIS Focus.

instalacion con el indicador ——online.
Esto recupera cualquier paquete adicional necesario de AlmaLinux 8.4 desde
internet.

@ Si la computadora esta conectada a Internet, puede ejecutar el programa de

El proceso de instalacion puede tardar varios minutos, ya que primero se ingresan
los datos del mapa en la base de datos de la aplicacion.
No cancele la instalacion si no ve progreso en un solo paso durante un maximo de
1hora.

6.9 Instalacion de la capa de intensidad de tor-
menta

Ejecute el siguiente comando inmediatamente después de la instalacién inicial de IRIS Focus
para agregar la capa WMS de Lightning Storm Intensity a IRIS Focus:

/usr/vaisala/radarsw/configuration/bin/configure-map -u /wms --add-1tz-wms
admin <admin password>

La secuencia de comandos configure-map restablece todas las capas de mapa, por lo que
se eliminan las capas WMS de terceros si se han instalado. Por ello, resulta mas sencilla la
instalacion de la capa de Lightning Storm Intensity inmediatamente después de la instalacion
con esta secuencia de comandos. No obstante, use el comando siguiente en vez de la
secuencia de comandos configure-map si elige agregar esta capa después de haber
agregado capas WMS de terceros y desea conservarlas:
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rsw-layer-add --layername "Lightning Storm Intensity" --layerurl /ltzwms \
--layer
"futurelightning:storm_intensity, futurelightning:storm_centroid_path_10min_all"

\

-0 120 -rr 600 -c -m "storm,density" \

-s "http://localhost:9973/geoserver/www/strike-intensity-tracking.sld" \
--uiheight 70 -d -r admin -p <admin password>

6.10 Notas de seguridad

Al implementar IRIS Focus en una red interna, siga los estdndares de seguridad de
la industria. Permita el acceso a los puertos 80 y 443 desde Internet Unicamente.

6.10.1 SELinux

SELinux puede dejarse habilitado (como comportamiento predeterminado en AlmaLinux) si
no se requiere que IRIS Analysis esté instalado en el mismo servidor Focus.

6.10.2 Ejecucidn de las secuencias de comandos del sistema de
proteccidén del sistema operativo

Para ayudar a proteger el sistema operativo AlmaLinux, IRIS Focus incluye un pequefio

conjunto de scripts de ejemplo. Después de revisar y/o modificar los elementos especificos

que se encuentran en el directorio de scripts de seguridad asociados, puede ejecutar estos
"scripts de refuerzo del sistema operativo”.

Tabla12 Areas protegidas

Area protegida

Instale el AIDE (Entorno avanzado de deteccion de intrusiones)

Restrinja las descargas principales

Establezca los permisos para la configuraciéon grub

Establezca el mensaje predeterminado del dia

Configure Chrony NTP

Configure los contenedores TCP

Fortalezca los permisos del archivo de registro

Fortalezca la configuracion Cron

Blogueador para los intentos de inicio de sesion fallidos

Suficiencia de la contrasefia
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Area protegida

Fortalezca los permisos del archivo

Habilite el recuadro de problema de SSH

Desactive IPv6

Quite el soporte para los tipos innecesarios del sistema de archivos:

cramfs, freevxfs, jffs2, hfs, hfsplus, squashfs,udf, vfat, dccp,sctp, rds, tipc,
cups, avahi-daemon

p 1. Navegue hasta el directorio donde descargd los archivos de la instalacién.

2. Ingrese el comando:
./rsw-harden-os

El comando ejecuta las secuencias de comandos de conjuntos en el directorio /
release/security-scripts.

3. Reinicie el servidor.

6.11 Activacion de licencia

IRIS Focus proporciona varias formas de activar la licencia del software IRIS Focus en el
servidor: con una clave de licencia en USB, en linea o sin conexién sin la clave de licencia en
USB.

6.11.1 Activacion de licencia: en linea

Si estd usando una clave de licencia USB, primero inserte la unidad USB en el
servidor para que la licencia funcione. Consulte la seccion Uso de la clave de
licencia USB (pagina 59).

p 1. Inicie sesién en el servidor como root.

2. Ejecute el comando rsw-show-machine-code en el servidor IRIS Focus para obtener
el cédigo de bloqueo especifico para el hardware del servidor.
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3. Vaya a License Manager Web de Vaisala en https://licensing.vaisala.com y seleccione
Product Key en el campo Login Using.

VAISAI.A / License Manager Web

Customer Login

Login Using: [ product Key v

Product Key: ach4c0a3-626b-44¢3-a39d-b4f39a0edcs¢

4. Ingrese la clave del producto y seleccione Login.
5. Ingrese el cddigo de blogueo en el campo Request Code.

Change Language *

Generate License
EID: Dledfg****

~ Enter Quantity
Product Remaining Quantity Quantity
IR15 2.0 1 1

Request code:

Remarks:

Generate Close

94 RESTRINGIDO


https://licensing.vaisala.com

6.

7.

Capitulo 6 - Instalacién de la red de sensores de reldampagos y radares meteoroldgicos

Seleccione Generate.

Se abre una ventana emergente con la cadena de licencia.

License Certificate

Contact: Customer: Vaisala Oyj - 327709

List of Activations
Product Key Name AID Quantity Remaining Quantity

31e6b594-9499-4¢33-85%- IR15 2.0 3e667d27-dfc3-454d-afcb-3c6cb668f90d 1 o
43ceebfabat2

License String
e
WLYNnOnM4bu27hvFN
OkSTR790uP3EA g8k

of Jan 1, 2011, exclusive##AID=3e667d27-

ROBWTUhvLOBhGIAFHDgMIBnkgz, LwdmimOAL F2inAs0RgSHalLA piOlL
d3ZrJpwe z80Gvfo# “IRIS_Focus® version =, expires Midnight
666120d

Save to File Append To File Back to List

Seleccione Save to File para guardar la cadena de licencia en un archivo del disco.

El archivo se guarda de forma predeterminada con el nombre lservrc.

Como alternativa, utilice un cliente SSH para copiar y pegar la cadena de
licenciaa un . txt archivo en el servidor.

. Instale la licencia con el comando rsw-install-license <location-of-the-

license-file>.

. Reinicie el servicio vaisala-radarsw-webapp. Para ello, escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

. Inicie sesién en IRIS Focus con una cuenta de administrador.

. Seleccione Admin > System > Licensing Management para ver la informacién de la

licencia (puestos, fecha de inicio y fecha de término).

Mas informacion

>

Licencias de IRIS Focus (pagina 16)
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6.11.2 Activacién de licencia: sin conexién

Si el servidor que ejecuta IRIS Focus no estd conectado a Internet, debe activar la licencia al
escribir el cédigo de blogueo del servidor IRIS Focus en Vaisala License Manager Web con
una computadora en linea. Luego, transfiera el archivo de licencia al servidor IRIS Focus.

Si estd usando una clave de licencia USB, primero inserte la unidad USB en el
servidor para que la licencia funcione. Consulte la seccién Uso de la clave de
licencia USB (pagina 59).

1. Ejecute el comando rsw-show-machine-code > [f1ilename] en elservidor IRIS
Focus para obtener la clave de producto especifico para el hardware del servidor.

Esto guarda la cadena de clave del producto en un archivo.

2. Copie el archivo en un medio extraible, como un dispositivo USB y transfiéralo a la
computadora en linea.

3. Vaya a License Manager Web de Vaisala en https://licensing.vaisala.com y seleccione
Product Key en el campo Login Using.

VAISAI.A / License Manager Web

Customer Login

Login Using: | product Key M

Product Key: ach4c0a3-626b-44¢3-a39d-b4f39a0edcs¢

4. Ingrese la clave del producto y seleccione Login.
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5. Ingrese el cddigo de blogueo en el campo Request Code.

Change Language *

Generate License
EID: Dledfg****

~ Enter Quantity

Product

IR15 2.0

ing Quantity Quantity

Request code

Remarks:

Generate Close

6. Seleccione Generate.

Se abre una ventana emergente con la cadena de licencia.

License Certificate

Contact: Customer: Vaisala Oyj - 327799

List of Activations

Product Key Name AID Quantity  Remaining Quantity
31e6b594-9499-4c32-850a- IR15 2.0 3e667d27-dfc3-454d-afch-3c6cb668f90d 1 0
43ceebbabat2

License String

€

WLYNnGAMAbu27hvFNEW, 3y22kDpWY. B WTUVLDBhBIAFHDQmIBnkgz,LwdmImOALF2fnAeoRgSHa0LA pillL
OKSTR7Q0uP3EA le0W45kqSkNOOD; 358a32r)pJwGseRnEZB0GYo¥ IRIS_Focus” version =, expires Midnight
ofJan 1, 2011, exclusives#AID=38667d27-013-4540-atcb-3¢6EHEE100

Save to File Append To File Back to List

7. Seleccione Save to File para guardar la cadena de licencia en un archivo del disco.

El archivo se guarda de forma predeterminada con el nombre lservrc.

Como alternativa, utilice un cliente SSH para copiar y pegar la cadena de
licencia a un . txt archivo en el servidor.

8. Copie el archivo de licencia a un medio extraible y transfiera el archivo al servidor IRIS
Focus.

9. Instale la licencia con el comando rsw-install-license <location-of-the-
license-file>.
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Mas informacion

» Licencias de IRIS Focus (pdgina 16)

6.12 Uso de la clave de licencia USB

Se puede proporcionar la clave de licencia de IRIS Focus en una unidad USB. Puede transferir
la licencia de un servidor a otro con la unidad USB.

Después de instalar IRIS Focus, active la licencia. Para ello, vincule la unidad USB al archivo de
licencia provisto por Vaisala como se describe a continuacién.

Para que la licencia permanezca activa, la unidad USB debe permanecer en el servidor
después de completar este procedimiento.

Realice el procedimiento de activacion en el nuevo servidor si transfiere la licencia a otro
servidor.

1. Inserte la unidad USB en la mdquina del servidor.

2. Instale la licencia con el siguiente comando:

# rsw-install-license /srv/focus_license.txt

3. Reinicie la aplicaciéon web de IRIS Focus:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

4. Inicie sesion en IRIS Focus con una cuenta de administrador.

5. Seleccione Admin > System > Licensing Management para ver la informacién de la
licencia (puestos, fecha de inicio y fecha de término).

6.13 Configuracion de licencias en funcion del nu-
mero de radares

Las licencias IRIS_Focus_Light_ WR'y IRIS_Focus_Weather_Radar son validas para un nimero
definido de radares meteoroldgicos. Si tiene mas radares en la red que licencias, debe definir a
qué radares se aplican las licencias. Para hacer esto, configure el archivo vsoweb-
override.ini.

PRECAUCIONES! Si tiene mds radares en la red que licencias y no ha
configurado la lista de radares para aplicar las licencias, el sistema no mostrara
ninguin dato del radar.
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p 1. Vayaalarchivo /etc/vaisala/radarsw/configuration/vsoweb-
override. ini.

2. Cree una lista de radares en orden numerado.

El formato de las entradas de la lista es radar . list.N, donde N es un nimero entero.

Ejemplo: Si tiene dos licencias y tres radares llamados "MyRadarA", "MyRadarB" y
"MyRadarC" y desea que la licencia se aplique a "MyRadarA" y "MyRadarC", enumere los
radares de la siguiente manera:

radar.list.] = MyRadarA
radar.list.2 = MyRadarC
radar.list.3 = MyRadarB

6.14 Configuracion de IRIS para IRIS Focus

6.14.1 Configuracion o cambio del servidor con conector

Debe tener al menos un producto PPI en el servidor con conector para que IRIS
Focus configure los centros de radar correctamente.

Si es necesario, configure o cambie el servidor con conector:

p 1. Actualice el archivo vsoweb-override. ini con el siguiente comando:

/usr/vaisala/radarsw/configuration/bin/configure-vsoweb-ini -i
<socket_server_host_name>

2. Escriba el siguiente comando:

rsw-basemap-site-setup --socket-server <socket_server_host_name>

3. Reinicie el servicio vaisala-radarsw-webapp. Para ello, escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp
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6.14.2 Activacién del servidor con conector en IRIS Radar

Radar Status: DEFAULT x
File Menus Commands Mode Help
CONTROL SECTION
TASK Sched E [DEFAULT Product Sched JW Output Sched JW
Ingest Process |7 ’Idlei Product Gen ﬂ’ltﬁlei Product Output ﬂ
Radiate _”W Re-Ingest ﬂ’mlei Network Recvr ﬂ’ﬁ
T/R Power D’oﬁi Messages J’Ei IRIS Focus ﬂ’ldlei
Servo Power L”Offi Site Status J’m(i Ribbon Display AW
Mode Switch ﬂ Inputs ﬂ NORDRAD ﬂW
SUBSYSTEM STATUS ANTENNA/TRANSMITTER STATUS
DSP 0K Idle Azimuth [ 0.00 velocity [ 00
RCP 0K N/A Computer Elevation ’0.007 velocity ’0.07
= T om o [| maw e
NETWORK3 0K Idle iriszbufr Transmit | Off Interiock | Normal
e o dte st g AW

Figura19 Menu Estado de IRIS Radar

Si el sistema estd ejecutando el servidor IRIS Focus, debe habilitar la opcién IRIS Focus en IRIS
Radar. Para obtener mas informacion, consulte la /RIS Radar User Guide (M211317EN).

1. Asegurese de que IRIS se inicid.

2. En IRIS Radar, seleccione Menus > Radar Status.

3. Encienda el servidor con conector. Para ello, seleccione la casilla de verificacién IRIS
Focus.

Cuando esta casilla de verificacion esta seleccionada, el campo muestra el estado del
proceso del servidor con conector: Idle, Running o Stopped.

6.14.3 Configuraciéon del administrador de datos

El servicio del administrador de datos se ejecuta en el servidor IRIS Focus que recibe los datos
de volumen de exploracion del radar, almacenados en formato de archivo RAW, desde el
servidor de IRIS Analysis y genera productos de radar en vivo de los datos en tiempo real.

Durante la instalacion, IRIS Focus configura todos los servicios, todas las bases de datos y
todas las cuentas de usuario necesarias para el procesamiento de datos. Las funciones de
IRIS Focus, como productos en vivo y compuestos dindmicos, requieren archivos RAW.
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Qm

Usuarioenun r

Protocolo personalizado en la Servidor con
* parte superior da TCP/IP conector

|
X

gador web B

Administrador archivos de datos
-
de datos sin procesar scp

Radar

IRIS Analysis

Figura 20 Rutas de entrega de los datos del radar

Mas informacion

> Administrador de datos (pdgina 157)
> Eladministrador de datos no funciona como se espera (pagina 183)

6.14.3.1 Configuracién del administrador de datos en el servidor de IRIS Analysis

Para configurar IRIS Analysis para enviar los archivos RAW a IRIS Focus, debe configurar la
ubicacion de destino en el servidor IRIS Focus como dispositivo de salida de la red en
IRIS Analysis.

La ubicacion de destino en el servidor IRIS Focus es el siguiente directorio, que es propiedad
del usuario radardminput:

/srv/vaisala/radarsw/datamanager/input

1. Inicie sesion en el servidor IRIS Analysis como radarop.
2. Enla ventana del terminal, escriba: setup&
Se abre la utilidad Setup de IRIS
3. Seleccione Output.
4. Cree un nuevo dispositivo de salida:
a. En Number of output devices, aumente el niumero de dispositivos de salida en 1.
b. Presione INTRO.

Se agrega un nuevo dispositivo de salida configurable al final de la lista Output
Device.
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5. En el panel de configuracion del nuevo dispositivo de salida, configure el nuevo
dispositivo de salida con las siguientes configuraciones:

. Device type: Network

. Filename format: Native

. Target directory: /srv/vaisala/radarsw/datamanager/input
. User name: radardminput

. Nombre de host: [servidor IRIS Focus]

- ® 9 0o T o

. Seleccione File > Close.

. Seleccione File > Save.

o Q

. Seleccione File > Exit.

102 RESTRINGIDO



Capitulo 6 - Instalacién de la red de sensores de reldampagos y radares meteoroldgicos

6. Reinicie IRIS:

a. Inicie sesién en el servidor como root.

#su
#<type password>

b. Tipo:

systemctl stop iris.service
systemctl start iris.service
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7. Enla ventana del terminal, escriba: iris &

104

a. Seleccione Menus > Product Output > Device.
. Seleccione el dispositivo que ha configurado en la utilidad Setup.

. En el cuadro desplegable del extremo derecho de la ventana, seleccione Headers

Only.

File Menus Device Commands Help

Site Type Product Name Task From To Day Mon Year Files
| [ 0 ] Y O A |- oo
Apply | Grab | Alwild | wild Time | c

\ 100+/36943 Files 0.0K*/99990.0M Bytes 2 Default — | Headers Only —‘|
+&| opts
Site Type Name Product-Specific-Parameters Task Time Date Req&est
w

. Enlalista de productos, seleccione cualquier producto RAW.

. Haga clic con el botén secundario en el extremo derecho del nombre del producto y

seleccione un sitio del radar.

Si es necesario, desmarque los sitios de radar que no desee incluir en la configuracién
del dispositivo.

[ ] hel-fireball Product Output NETWORK2 hel-fire-fly : DEFAULT x
File Menus Device Commands Help
Site Type Product Name: Task From To Day Mon ‘Year Files
E e I | O O O | oo
Apply | Grab | Alwild | wildTime_| Commands |
| 100+/36918 Files 0.0K*/99985.4M Bytes &y _Default ~ He[HFB 2 ﬂ
i WST
| ous| HFF
Site Type Name Product-Specific-Parameters Task Time Date cP1
SHEAR SLINE-250 cP2 A1
WARN DEFAULT cP3
DP-WARN-R
SLINE-250 % *
CATCH-R-400 X8T *
DP- CATCH X9T *
APHID GPM X10 KUM X X10 *
GPM2_RAW KER X6T X7T X8T X9T X1@ KUM XOT X2T X3T X4T X5T |Kum + 7
GVVOL_A KER X6T X7T X8T X9T X160 KUM XOT X2T X3T X4T X5T -
GVVOL_A RAW KER X6T X7T X8T X9T X10 KUM XOT X2T X3T X4T X5T El? J
GVVOL_B KER X6T X7T X8T X9T X108 KUM XOT X2T X3T X4T X5T X11 KWA
GVVOL_B RAW KER X6T X7T X8T X9T X10 KUM XOT X2T X3T X4T X5T X11 KWA 7

. Seleccione Apply.

. Seleccione File > Save As.

Defina un nombre para la nueva Product Output o use la opcion DEFAULT.

. Seleccione OK.

. Seleccione Close.
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6.14.3.2 Configuracién del administrador de datos en el servidor IRIS Focus

Los archivos RAW en el servidor RIS Analysis se manejan mediante el usuario root local y los
archivos RAW en el servidor IRIS Focus mediante el usuario radardminput local.

Debe agregar la clave publica SSH de la cuenta de root de IRIS Analysis a la lista de claves
aceptadas de radardminput de IRIS Focus.

p 1. Inicie sesion en el servidor IRIS Focus como root.

2. Sino existe, cree el siguiente archivo . ssh:

# mkdir -m 700 /var/lib/radardminput/.ssh
# chown radardminput:radarsw /var/lib/radardminput/.ssh

3. Agregue la clave del servidor con conector a la tienda de la clave SSH autorizada del
usuario radardminput:

Esto permite la transferencia de archivos desde la cuenta root de IRIS Analysis al usuario
radardminput de IRIS Focus.

a. Tipo:

# cd /var/lib/radardminput/.ssh
# 1s

b. Siel archivo authorized_keys ya existe, escriba:

# vi authorized_keys
# rm socket-server-key

Agregue la clave que copié anteriormente en el archivo.

c. Sielarchivo authorized_keys aun no existe, agregue este archivo:
# vi authorized_keys
Pegue la clave que copié anteriormente en el portapapeles.

# chown radardminput:radarsw authorized_keys
# chmod 644 authorized_keys

4. Compruebe que el producto a pedido esperado esté visible en la interfaz de usuario de
IRIS Focus.

Un servicio de actualizacion del administrador de datos registra los metadatos de los
archivos en una base de datos PostgreSQL, a la que accede la interfaz web del usuario
de IRIS Focus cuando genera productos del radar a pedido a partir de los datos.
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6.15 Conexion del sistema TLP

Siga este procedimiento para agregar el sistema Total Lightning Processor al sistema IRIS
Focus para recuperar los datos sobre reldmpagos.

comandos . /rsw-installer cuando incluye la opciéon --1lightning. Solo si

0 Por lo general, estos pasos los realiza automaticamente la secuencia de

1.

106

cuando ejecuté . /rsw—installer noincluyd la opcién --1lightning,
necesita realizar estos pasos. De lo contrario, puede pasar a la seccion
Configuracion del TLP para IRIS Focus (pdgina 107).

Para habilitar el reldmpago en la aplicacion web, edite el vsoweb-override. ini
archivo de configuracion en el directorio /etc/vaisala/radarsw/configuration.
Cambie (o cree, si no esta presente) la seccion [PROVIDERS] a la siguiente:

[PROVIDERS]
radar.enabled = true
lightning.enabled = true

. Reinicie la aplicacion web. Para ello escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

. Configure el firewall.

El Total Lightning Processor se conecta al intermediario de datos de Kafka en el puerto
9094 en el sistema IRIS Focus. Si estd ejecutando el servicio firewalld, configure el
firewall para permitir esta conexion.

Ejemplo: Si la direccion IP del sistema TLP es 10.55.11. 2, ejecute los siguientes
comandos de firewall en el sistema IRIS Focus para permitir el acceso de 10.55.11.2 al
puerto 9094:

firewall-cmd --permanent --zone=public --add-rich-rule='rule family="1ipv4"
source address="10.55.11.2/32" port protocol="tcp" port="9094" accept'

firewall-cmd --reload

. Configure el Total Lightning Processor.

En este punto, el sistema IRIS Focus debe estar configurado y listo para los datos de
reldmpagos proporcionados por Total Lightning Processor. Siga las instrucciones en
Configuracion del TLP para IRIS Focus (pdgina 107) para iniciar el flujo de datos de
reldmpagos desde el TLP a IRIS Focus.
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6.16 Ajustes de VHF o de alta velocidad de datos

Se debe aumentar el tamafio de caché de rayos del servicio lightning-websocket si su sistema
TLP va a proporcionar datos de rayos a velocidades de datos muy altas. Debe aumentar el
tamano de caché de rayos si espera que sus datos de rayos excedan mas de 100 000 eventos
por dia, tal como se indica en la seccién Aumento de capacidad de bufer de los datos sobre
rayos (pdgina 129)

6.17 Configuracion del TLP para IRIS Focus

Si tiene el sistema Total Lightning Processor (TLP) que proporcionara datos sobre reldmpagos
a IRIS Focus, debe agregar un nuevo servicio al sistema TLP para enviar los datos sobre
reldmpagos al servicio de intermediario de datos de kafka que se ejecuta en el sistema IRIS
Focus. EI TLP debe ejecutar la versién 1.2.7 o posterior.

En el siguiente procedimiento, necesita el directorio /opt/vai/tlp/etc. Sino existe,
instalelo:
p 1. Inicie sesidn en su sistema TLP como usuario root o use el comando su o sudo para
obtener acceso de root.

2. Ejecute el comando:

dnf dinstall -y vaisala-tlp-to-kafka

6.17.1 Verificacién de la instalacion del paquete vaisala-tlp-to-
kafka

Verifique que se hayan instalado los paquetes de software necesarios antes de configurar un
sistema TLP para enviar informacién al agente de datos de Kafka que se ejecuta en IRIS Focus.
P 1 Inicie sesién en el sistema TLP con la cuenta de usuario root.

2. Para asegurarse de que los paquetes de software necesarios estén instalados, ejecute el
siguiente comando:

rpm -q vaisala-tlp-to-kafka || dnf dinstall -y vaisala-tlp-to-kafka

6.17.2 Cambio de frecuencia de informe regstatd2

El servicio regstatd2 genera periddicamente un informe de estado de la red regional que se
utiliza para proporcionar la capa del producto Network Health en IRIS Focus. En una
instalacion predeterminada, el servicio regstatd2 actualiza este informe una vez por hora.
Se recomienda que configure regstatd2 en el TLP para producir este informe en un
intervalo de 10 minutos mas frecuente.
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p 1. Inicie sesion en el sistema TLP con la cuenta de usuario vops.
2. Vaya al archivo regstatd2. cfg en el directorio /opt/vai/tlp/etc.

3. Edite el archivo para configurar el pardmetro updateIntervalMinutes a 10 minutos.
Para ello escriba:

updateIntervalMinutes 10

4. Detenga el servicio regstatd2. Para ello, escriba:

lpstart stop regstatd2

5. Inicie el servicio regstatd2 nuevamente. Para ello, escriba:

lpstart start regstatd2

6.17.3 Agregar el servicio t1p-to-kafka

Esta instruccion se aplicaa TLP 1.2.7.

en IRIS Focus 7. El acceso ahora requiere un token de autenticacion. En paso 5, se

o El acceso al cluster de Kafka esta en un puerto diferente al que estaba en Focus 6
describen los detalles.

Los siguientes pasos requieren que el paquete vaisala-t1lp-to-kafka esté instalado en el
sistema TLP. Si falta este paquete, puede instalarlo al iniciar sesién como usuario root y
ejecutar:

dnf dinstall -y vaisala-tlp-to-kafka

p 1. Inicie sesion en el sistema TLP con la cuenta de usuario vops.
2. Vaya al archivo startup.cfgenel /Jopt/vai/tlp/etc directory.

3. Agregue la siguiente linea al archivo:

core n java tlp-to-kafka -jar /opt/vai/tlp/lib/tlp-to-kafka.jar
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4. Edite el archivo tlp-to-kafka.cfg en el directorio /opt/vai/t1lp/etc segun como
desee que se envien los eventos de reldmpagos a IRIS Focus:

* Sidesea que los eventos de reldampagos enviados a IRIS Focus sean eventos flash
compuestos producidos por el TLP, configure el pardmetro
1p.tokafka.smgLightningen"smq://fdata".

Si desea que los eventos de relampagos enviados a IRIS Focus incluyan los
reldampagos individuales producidos por el TLP, configure el pardmetro
1p.tokafka.smgLightningen"smq://RLFxStrokeData".

Para la fuente de IRIS Focus, puede usar cualquier fila de memoria compartida de
datos sobre relampagos. Por ejemplo, puede usar la fila de eventos VHF estandar
"smq://sdata3d", lafila flash VHF estandar "smq: //fdata3d", un conjunto de
datos combinados "smq://tldata or smq://wmdata" o cualquier fila filtrada
por el cliente si su sistema TLP produce soluciones a partir de sensores de
reldmpagos basados en VHF y LF. Necesitara que la caracteristica /RIS_VHF_LGT esté
habilitada en su licencia de IRIS Focus si elige un conjunto de datos que incluya datos
VHF. Puede haber un uso limitado del reenvio de todos los puntos de datos VHF sin
procesar disponibles en la fila de memoria compartida "smq: //sdata3d", ya que
puede haber muchos puntos de evento VHF para cada descarga de rayo,
dependiendo de sus casos de uso para IRIS Focus.

Asegurese de que la fuente de datos de reldmpagos que seleccione incluya datos LF
si tiene la caracteristica Lightning Threat Zone con licencia. El motor Lightning
Threat Zone ignora todos los eventos de reldampagos VHF en el flujo de datos y usa
solamente los eventos LF que detecta en el flujo de datos.

Para configurar el valor, escriba:
1p.tokafka.smqLightning <parameter-value>
Por ejemplo:

1p.tokafka.smqLightning "smq://RLFxStrokeData"
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5. Es necesario un token de autenticacién para acceder al cluster de Kafka. Durante la
instalacion de IRIS Focus 7, el token de autenticacion se genera aleatoriamente y se usa en
el campo de la contrasefia.

a. Ejecute el siguiente comando como root en el sistema IRIS Focus (en la salida de
ejemplo a continuacion, el token es LSKpD55KgqxI7kGUuMOmMQrmCh9QqONKI4)
para encontrar el valor de este token

[root@iris-focus ~]# grep kafka.*.ScramLoginModule /etc/vaisala/
focus/k8s/vaisala-focus.yaml | head -1

config:
org.apache.kafka.common.security.scram.ScramLoginModule required
username="focus-kafka'" password="L5KpD55KqxI7kGUuMOmMQrmCh9QqONKI4" ;
[root@iris-focus ~]#

b. Vaya al directorio /opt/vai/tlp/etc en el sistema TLP, localice el archivo kafka-
producers.properties alli, y cambie las lineas de la siguiente manera cuando
haya identificado el nombre de dominio completo y el token de autenticacién para la
conexion de IRIS Focus:

bootstrap.servers=helsinki.rd.vaisala.com:9094
security.protocol=SASL_PLAINTEXT
sasl.mechanism=SCRAM-SHA-512
sasl.jaas.config=org.apache.kafka.common.security.scram.ScramLoginModule
required \
username="focus-kafka" \
password="L5KpD55KqxI7kGUuMOmMQrmCh9QqONKI4" ;

# How many acknowledgements are required before considering the request
complete

acks=all

En este ejemplo se asume que el nombre de dominio completo del servidor IRIS
Focus es helsinki.rd.vaisala.comy que el token de autenticaciéon generado
aleatoriamente generado en el servidor IRIS Focus es
L5KpD55KgxI7kGUuMOMQrmCh9QqONKI4. Realice las sustituciones adecuadas
para su instalacion.

6. Inicie el servicio t1lp-to-kafka. Para ello, escriba:

lpstart start tlp-to-kafka

La pagina tlp-to-kafka man proporciona mas informacién sobre como
configurar y ejecutar el servicio tlp-to-kafka en un sistema TLP.
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6.18 Verificacion de la instalacion de IRIS Focus

p 1. Verifique que la interfaz web del usuario se esté ejecutando en el puerto HTTPS
predeterminado y que se hayan creado las siguientes cuentas de usuario
predeterminadas en IRIS Focus durante la instalacion:

+ Nombre de usuario: admin / contrasefia: admin123
» Nombre de usuario: user / contrasefia: user123

0 Vaisala recomienda que se cambien las contrasefias tras la instalacion.

2. Para acceder a la interfaz web del usuario de IRIS Focus, abra un navegador en el servidor
IRIS Focus y navegue hasta https://localhost.

Deberia poder ver la pdgina de inicio de sesion de la aplicacion web de IRIS Focus.
3. Inicie sesion con la cuenta de usuario de IRIS Focus predeterminada.
Asegurese de que se cargue la aplicacion. Ademas, debe mostrarse la vista de mapa.

4. Compruebe que el producto a pedido esperado esté visible en la interfaz de usuario de
IRIS Focus.

Un servicio de actualizacién del administrador de datos registra los metadatos de los
archivos en una base de datos PostgreSQL, a la que accede la interfaz web del usuario
de IRIS Focus cuando genera productos del radar a pedido a partir de los datos.

5. Verifique que los botones Herramienta de seguimiento y Seccién transversal sean
visibles en la interfaz de usuario de la aplicacion.

Esto verifica que las caracteristicas de IRIS Focus estdn habilitadas.

6. Habilite las lineas de cuadricula seleccionando Funciones del mapa Cuadricula de lat/
long.

Dependiendo de donde se centra la vista de mapa, deberia poder ver lineas de cuadricula
ligeramente distorsionadas que se alejan del ecuador. Esto verifica que la proyeccién del
mapa es correcta.

7. Confirme que el administrador de datos se esté ejecutando:
a. Seleccione Productos meteoroldgicos > Agregar producto.
b. Agregue un nuevo producto PPl o CAPPI a pedido.

c. Aseglrese de ver en la pantalla los datos meteoroldgicos de la hora seleccionada.
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8. Verifique que puede agregar los productos TimeSpan y Network Health en el mapa. Si se
produce un reldmpago, verifique que pueda ver los datos de reldmpagos que aparecen en
el mapa, asi como el estado regional de la red de reldmpagos.

Si acaba de completar la instalacion, puede pasar un tiempo hasta que llegue
el primer informe de estado de la red.

6.19 Ejecutando el prondstico inmediato en un
servidor diferente

La carga en su servicio de prondstico inmediato puede causar problemas de rendimiento con
el prondstico inmediato: A la hora de devolver los resultados a los usuarios, IRIS Focus puede
ralentizarse.

Moviendo el prondstico inmediato a un servidor independiente, puede compensar esto.

Realice los siguientes pasos en la nueva maquina (AlmaLinux en blanco, no Focus) que tendra
el servidor nowcast:

1. Configure primero las reglas del cortafuegos.

2. Configure ALLOW_IP a la direccion IP de la maquina que necesita acceder a nowcast, o
configurela como nada para permitir el acceso a todas las maquinas:

declare ALLOW_IP=""

declare -i ALLOW_PORT=31004

if systemctl status firewalld &> /dev/null && (( ALLOW_PORT > 0 )); then
if [ "${ALLOW_IP}" != "" 7; then

3. Limite el acceso Unicamente a la maquina especificada:

firewall-cmd --permanent --zone=public --add-rich-rule="rule family=
\"ipv4\" source address=\"${ALLOW_IP}/32\" port protocol=\"tcp\" port=\"$
{ALLOW_PORT}\" accept" else

4. En su lugar, permita que todos puedan acceder:

firewall-cmd --permanent --add-port="${ALLOW_PORT}/tcp"
fi

fi

firewall-cmd --reload
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5. scp el cloud-nowcast-service. tar desde los <Focus installation files
dir>/k8s/images ala maquina del servidor nowcast:

scp root@<Focus_machine>:/Focus_installation_files/k8s/images/cloud-
nowcast-service.tar

6. Cargue y cree un contenedor de prondstico inmediato:

podman image load < cloud-nowcast-service.tar
podman run --name nowcast -d -p 31004:31004 com.vaisala.fire/cloud-nowcast-
service:7.x.x /app/bin/nowcast-server 31004

donde x. x es el numero de la version/parche.

7. Compruebe que puede llegar a nowcast en el servidor local:

curl --request POST http://localhost:31004/focus-nowcast/api/v2/health;
echo

Deberia ver la salida siguiente:

{"status":"UP"}

8. Para gestionar con systemd, use estos comandos:

podman generate systemd --new --name vaisala-radarsw-nowcast >| /etc/
systemd/system/vaisala-radarsw-nowcast.service

chmod 644 /etc/systemd/system/vaisala-radarsw-nowcast.service
systemctl enable --now vaisala-radarsw-nowcast

systemctl status vaisala-radarsw-nowcast

9. Debe reiniciar el servicio Nowcast cada vez que se cambien las reglas del cortafuegos con
el siguiente comando:

systemctl restart vaisala-radarsw-nowcast

a. Ejemplo de reinicio sin control del sistema:

podman stop nowcast
podman start nowcast

10. Para ver el registro, use el siguiente comando:

podman logs nowcast
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. Compruebe que puede acceder a nowcast desde un servidor remoto en la maquina IRIS-

Focus:

curl --request POST http://<nowcast_machine>:31004/focus-nowcast/api/v2/
health; echo

Deberia ver la salida siguiente:

{"status":"UP"}

. Cambiar la linea en vsoweb-override. ini (use el nombre de host en el que estd el

nowcast):

nowcast.http.server.url = http://<Maquina_Focus>:31004/focus-nowcast/api/v2/mvf/

. Reinicie la aplicacién web con este comando:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp
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7. Instalacion en un servidor de IRIS Fo-
cus e IRIS Analysis

Siga este procedimiento cuando instale IRIS Analysis e IRIS Focus en el mismo servidor.

Cuando IRIS Analysis e IRIS Focus estan instaladas en el mismo servidor, algunos
pasos difieren del estado cuando estdn instalados en servidores independientes.

p 1. Unrequisito previo para instalar es que AlmaLinux se encuentre instalado en el servidor.

Use la siguiente particion:

Tabla 13 Particion de disco recomendada por Vaisala

/Inicio 50 GB

/arranque 500 MB

/var 100 GB

/ 100 GB

intercambiar tamafio de RAM + 2 GB
/Just/iris_data 200 GB

/srv 100 % del espacio restante en el disco

Las particiones /srvy /usr/iris_data son particiones de datos.
Si solo hay poco espacio en el disco, puede disminuir el tamafio de las particiones /
home, /vary / de10 a 20 GB.

2. Instale IRIS Analysis de acuerdo con las instrucciones en Instalar analisis IRIS (pagina 116).

3. Verificar o anular el FQDN del servidor. Consulte la seccién Verificar o anular el FQDN de
su servidor (pagina 45).

4. Instale IRIS Focus:

a. Sies necesario, descargue los paguetes de instalaciéon. Consulte la seccion Descarga
de paquetes de instalacion (pagina 34).

b. Instale IRIS Focus. Consulte Instalacion de IRIS Focus desde una memoria USB
(pdgina 84).

c. Instale los componentes de IRIS Focus. Consulte la seccion Instalacion de los
componentes de IRIS Focus (pagina 90).

5. Configure IRIS Analysis para IRIS Focus. Consulte la seccién Configuracion de IRIS para
IRIS Focus en la instalacion de un servidor (pagina 119).

RESTRINGIDO ns



IRIS Focus version 7.2 Guia del administrador M211850ES-M

6. Verifique la instalacién de IRIS Focus. Consulte la seccién Verificacion de la instalacion de
IRIS Focus (pdgina 69).

7. Active la licencia de IRIS Focus. Consulte Activacion de licencia: en linea (pagina 55),
Activacién de licencia: sin conexion (pdgina 57) o Uso de la clave de licencia USB
(pdgina 59).

71 Instalar analisis IRIS

Debe iniciar sesién en el servidor como root al instalar IRIS Analysis.

7.1.1 Montar la memoria USB
Una memoria USB es el medio de entrega del software IRIS/RDA.
p 1. Enelpuerto USB del servidor, instale la memoria USB.

2. Verifique que la memoria USB sea reconocida al escribir:

# lsblk

Pruebe lo siguiente si no ve la memoria USB en la lista:
* Desconecte los demas dispositivos USB.
* Pruebe otros puertos USB.
* Reinicie el servidor y pruebe a insertar la memoria USB de nuevo.
* Reinicie el servidor y, con mkusb, limpie el primer megabyte.
7.1.1.1 Montaje manual de medios IRIS RDA

Si el software IRIS/RDA no se monta de forma automatica, debe montarlo manualmente.
p 1. Creeun punto de montaje (directorio).

* Siesta utilizando un DVD, cree un punto de montaje en /media/dvd:

# mkdir -p /media/dvd
# mount /dev/cdrom /media/dvd

* Si esta utilizando una unidad USB, cree un punto de montaje en /media/usb donde
X es el nimero de la unidad y puede ser a, b o c:

# mkdir /media/usb
# mount /dev/sdX /media/usb

para enumerar los dispositivos de blogue en el sistema.

g Si no conoce el nimero de la unidad USB en el sistema, escriba # 1sblk
Por lo general, es el Gltimo en la lista.
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2. Verifique que el punto de montaje esté presente al escribir: # 1sblk

7.1.2 Ejecucién de Sigconfig

p 1. Cambie al directorio donde estdan montados los medios IRIS/RDA.

Por ejemplo, si monté su disco de forma automatica, el punto de montaje es: /run/
media/root/irisrda_X.XX.X. Ejemplo:

# c¢d /run/media/root/irisrda_9.1.0

2. Para enumerar los archivos y verificar que sigconfiig esta presente, escriba: # 1s

Compruebe que ve sigconfig en el directorio principal.
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3. Use el comando sigconfig con las opciones deseadas para ejecutar la secuencia de

comandos sigconfig e instalar el software IRIS/RDA (consulte la tabla a continuacion para

ver las opciones):

# ./sigconfig argl arg2 arg3 argn

O

Para ver un menu de ayuda de argumentos de la linea de comandos, escriba
sigconfigsinargumentos: # ./sigconfig

Tabla14 Ejemplos de instalacién Sigconfig

Configuracion de instalacion Comando

IRIS en AlmaLinux 8.4

# ./sigconfig -iris

Opcionalmente, especifique el directorio de instalacién desde la
opcién de linea de comando con el argumento —instd{ir se-
guido de la ruta del directorio.

RVP900 en AlmaLinux 8.4

(inicio automatico en el rei-
nicio del sistema)

# ./sigconfig -rvpoooe

Sistema doble (IRIS,
RVP900, RCP8) en AlmalLi-
nux 8.4

(inicio automatico en el rei-
nicio del sistema)

Use esta opcidn para servi-
dores de radares meteoro-
l6gicos de Vaisala.

# ./sigconfig -rvp900 -rcp8 -iris -

RVP y RCP en AlmalLinux
8.4

(sin inicio automatico en el
reinicio del sistema)

# ./sigconfig -rda

Como no hay inicio automatico para los servicios para esta op-
cion de instalacion, inicie el servicio de forma manual.

En AlmaLinux 8.4, para iniciar el servicio para rvp900 o rcp8,
escriba: # systemctl start rvp90o

En AlmaLinux 8.4, use el comando de servicio.

Por ejemplo, para iniciar RVP9, escriba: # service rvp900
start

Cuando se completa la instalacion, se le solicitara que elimine los medios de instalacion y

reinicie el servidor.
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4. Cambie el directorio en el directorio principal del administrador y expulse los medios.

# cd ~
#eject

5. Quite los medios del puerto USB o de la unidad de DVD
6. Reinicie la computadora.

N/A M

(D Power Off

The em will power off automatically in 50 seconds.

Restart

a. Seleccione el botdn raiz en la esquina superior derecha de la ventana.
b. Seleccione Power Off.

c. Seleccione Restart.

7.2 Configuracion de IRIS para IRIS Focus en la
instalaciéon de un servidor

El servicio del administrador de datos permite que IRIS Focus reciba los datos de volumen de
exploracién del radar, desde IRIS Analysis.

Durante la instalacién, IRIS Focus configura todos los servicios, todas las bases de datos y
todas las cuentas de usuario necesarias para el procesamiento de datos. Las caracteristicas de
IRIS Focus, como productos en vivo y compuestos dindmicos, requieren archivos RAW.
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7.2.1 Configuracién del administrador de datos en el servidor de
IRIS Analysis

Para configurar IRIS Analysis para enviar los archivos RAW a IRIS Focus, debe configurar la
ubicacion de destino en el servidor IRIS Focus como dispositivo de salida de la red en
IRIS Analysis.

La ubicacion de destino en el servidor IRIS Focus es el siguiente directorio, que es propiedad
del usuario radardminput:

/srv/vaisala/radarsw/datamanager/input

1. Inicie sesion en el servidor IRIS Analysis como radarop.
2. Enla ventana del terminal, escriba: setup&
Se abre la herramienta Setup de IRIS.
3. Seleccione Output.
4. Cree un nuevo dispositivo de salida:
a. En Number of output devices, aumente el nimero de dispositivos de salida en 1.
b. Presione INTRO.

Se agrega un nuevo dispositivo de salida configurable al final de la lista Output
Device.

120 RESTRINGIDO



Capitulo 7 - Instalacién en un servidor de IRIS Focus e IRIS Analysis

5. En el panel de configuracion del nuevo dispositivo de salida, configure el nuevo
dispositivo de salida con las siguientes configuraciones:

. Device type: Network

. Filename format: Native

. Target directory: /srv/vaisala/radarsw/datamanager/input
. User name: radardminput

. Nombre de host: 127.0.0.1

. Seleccione File > Close.

. Seleccione File > Save.

oQ 4 o 9 o T o

. Seleccione File > Exit.
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6. Reinicie IRIS:

a. Inicie sesién en el servidor como root.

#su
#<type password>

b. Tipo:

systemctl stop iris.service
systemctl start iris.service

7. Otorgue el acceso al directorio de entrada del administrador de datos:
a. Inicie sesion en el servidor como root.
b. Tipo:

chmod 777 /srv/vaisala/radarsw/datamanager/input/

Esta configuracion permite a los miembros del grupo radarsw copiar archivos RAW
en este directorio.
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8. Enla ventana del terminal, escriba: iris &
a. Seleccione Menus > Product Output > Device.
b. Seleccione el dispositivo que ha configurado en la utilidad Setup.

c. En el cuadro desplegable del extremo derecho de la ventana, seleccione Headers
Only.

File Menus Device Commands Help

Site Type Product Name Task From To Day Mon Year Files
| S | [ T T e T oo
Apply | Grab | Allwild | wild Time | C

\ 100+/36943 Files 0.0K*/99990.0M Bytes o Default — | Headers Only —i |
| Opts
Site Type Name Product-Specific-Parameters Task Time Date Req&est
T

d. Enlalista de productos, seleccione cualquier producto RAW.

e. Haga clic con el botén secundario en el extremo derecho del nombre del producto y
seleccione un sitio del radar.

Si es necesario, desmarque los sitios de radar que no desee incluir en la configuracién
del dispositivo.

=] hel-fireball Product Output NETWORK2 hel-fire-fly : DEFAULT x
File Menus Device Commands Help
Site Type Product Name Task From To Day Mon ‘Year Files
E e I | O O o0
apply | Grab | Al wild_ wild Time_| Commands |
| 100+/36918 Files 0.0K+/99985.4M Bytes g@y| _Defautt — _tifwee 3 ﬂ
2 WST
] outs| HFF
Site Type Name Product-Specific-Parameters Task Time Date cp1
SHEAR SLINE-250 cpP2 A
WARN DEFAULT cP3
DP-WARN-R
SLINE-250 % *
CATCH-R-400 X8T *
DP- CATCH X9T *
APHID GPM ) *
GPM2_RAW KER X6T X7T X8T X9T X10 KUM XOT X2T X3T X4T X5T |[KuM * ]
GVVOL_A KER X6T X7T X8T X9T X180 KUM XOT X2T X3T X4T X5T -
GVVOL_A RAW KER X6T X7T X8T X9T X1@ KUM XOT X2T X3T X4T X5T iz J
GVVOL_B KER X6T X7T X8T X9T X180 KUM XOT X2T X3T X4T X5T X11 KWA
GVVOL_B RAW KER X6T X7T X8T X9T X10 KUM XOT X2T X3T X4T X5T X11 KWA 7

f. Seleccione Apply.
g. Seleccione File > Save As.

Defina un nombre para la nueva Product Output o use la opcion DEFAULT.
h. Seleccione OK.

. Seleccione Close.
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7.3 Habilitacion de un entorno de escritorio grafi-
co

No hay ninguna aplicacion gréfica en IRIS Focus. Es preferible ejecutar IRIS Focus en modo
multiusuario basado en texto por temas de seguridad y rendimiento. Esto reduce el nimero de
servicios en ejecucion.

IRIS Analysis, por otro lado, incluye aplicaciones gréficas que requieren un entorno de
escritorio grafico cuando se ejecutan localmente. Debera cambiar al modo gréfico si su
intencion es ejecutar aplicaciones graficas directamente en el sistema donde esta instalado
IRIS Analysis y el sistema estd funcionando actualmente en un modo multiusuario basado en
texto.

p 1. Ejecute el siguiente comando para determinar si el entorno gréafico esta activo o inactivo:

[root@fire-test-iris ~]# systemctl is-active graphical.target
inactive
[root@fire-test-iris ~]#

2. Use el siguiente comando para activar el entorno de escritorio gréfico:

[root@fire-test-iris ~]# systemctl isolate graphical
[root@fire-test-iris ~]#

3. Use el siguiente comando para hacer que el entorno de escritorio grafico sea el
predeterminado cuando se inicia el sistema:

[root@fire-test-iris ~]# systemctl set-default graphical
[root@fire-test-iris ~]#

4. Use los siguientes comandos si necesita deshabilitar y detener el entorno de escritorio
grafico, con la finalidad de volver al modo multiusuario basado en texto:

[root@fire-test-iris ~]# systemctl set-default multi-user
[root@fire-test-iris ~]# systemctl isolate multi-user
[root@fire-test-iris ~]#
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8. Configuracion

8.1 Configuracion del archivo vsoweb-override.ini

Para cambiar las siguientes piezas, use estos ajustes:
radar.enabled = true/false
lightning.enabled = true/false
iris.socket.server.host

security.cors.origin.whitelist

p 1. Vayaal directorio /etc/vaisala/radarsw/configuration.

2. Use el siguiente comando para actualizar cualquier entrada en el archivo vsoweb-
override.inti:

configure-vsoweb-ini

Ejemplo:

$/usr/vaisala/radarsw/configuration/bin/configure-vsoweb-ini --radar false --
lightning true --cors-origin-whitelist localhost --iris_host
iris_server.mydomain.com

8.2 Adicion y quitado de radares

Cuando se agregan o quitan nuevos sitios de radar como fuentes de datos en el servidor de
IRIS Analysis, debe volver a sincronizar la configuracién del radar en el servidor IRIS Focus. Las
configuraciones que requieren actualizaciones incluyen el calculo de nuevas proyecciones de
mapas Yy la actualizacién de la ubicacién del sitio de radar en GeoServer.

p 1. Ejecute la secuencia de comandos de configuracién del sitio del radar:

rsw-basemap-site-setup --socket-server [socket_server_host_name]

2. Reinicie el servicio vaisala-radarsw-webapp. Para ello, escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp
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8.3 Configuracion del prondstico inmediato

inmediato en IRIS Focus.

0 Debe tener una licencia de prondstico inmediato para usar el prondstico
Consulte la seccion Licencias de IRIS Focus (pagina 16).

Puede habilitar la aplicacion web IRIS Focus para que las proyecciones Nowcast estén
disponibles en la interfaz web si tiene una licencia para el servicio Nowcast.

Es posible que deba realizar cambios en el archivo vsoweb-override. ini que se
encuentra en el directorio /etc/vaisala/radarsw/configuration para hacer esto.

p 1. Inicie sesién en el servidor como root.
2. Edite /etc/vaisala/radarsw/configuration/vsoweb-override. ini.

3. Enlaseccién [NOWCAST] del archivo vsoweb-override.in1i, compruebe que el
servidor nowcast esta habilitado:

nowcast.mvf.run = verdadero

4. Compruebe la URL del servidor nowcast:

nowcast.http.server.url = http://localhost:31000/focus-nowcast/api/v2/mvf/

5. Debe reiniciar la aplicacién web si realizé algun cambio en el archivo de configuracion
vsoweb-orverride.ini.

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

8.4 Ejecutando el pronodstico inmediato en un ser-
vidor diferente

La carga en su servicio de prondstico inmediato puede causar problemas de rendimiento con
el prondstico inmediato: A la hora de devolver los resultados a los usuarios, IRIS Focus puede
ralentizarse.

Moviendo el prondstico inmediato a un servidor independiente, puede compensar esto.

Realice los siguientes pasos en la nueva maquina (AlmaLinux en blanco, no Focus) que tendrd
el servidor nowcast:

p 1. Configure primero las reglas del cortafuegos.
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2. Configure ALLOW_IP a la direccién IP de la maquina que necesita acceder a nowcast, o
configurela como nada para permitir el acceso a todas las maquinas:

declare ALLOW_IP=""

declare -1 ALLOW_PORT=31004

if systemctl status firewalld &> /dev/null && (( ALLOW_PORT > 0 )); then
if [ "${ALLOW_IP}" != "" ]; then

3. Limite el acceso Unicamente a la maquina especificada:

firewall-cmd --permanent --zone=public --add-rich-rule="rule family=
\"ipv4\" source address=\"${ALLOW_IP}/32\" port protocol=\"tcp\" port=\"$
{ALLOW_PORT}\" accept" else

4. En su lugar, permita que todos puedan acceder:

firewall-cmd --permanent --add-port="${ALLOW_PORT}/tcp"
fi

fi

firewall-cmd --reload

5. scp el cloud-nowcast-service. tar desde los <Focus installation files
dir>/k8s/images ala maquina del servidor nowcast:

scp root@<Focus_machine>:/Focus_installation_files/k8s/images/cloud-
nowcast-service.tar .

6. Cargue y cree un contenedor de prondstico inmediato:

podman image load < cloud-nowcast-service.tar
podman run --name nowcast -d -p 31004:31004 com.vaisala.fire/cloud-nowcast-
service:7.x.x /app/bin/nowcast-server 31004

donde x. x es el numero de la version/parche.

7. Compruebe que puede llegar a nowcast en el servidor local:

curl --request POST http://localhost:31004/focus-nowcast/api/v2/health;
echo

Deberia ver la salida siguiente:

{"status":"UP"}
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8.

9.

128

Para gestionar con systemd, use estos comandos:

podman generate systemd --new --name vaisala-radarsw-nowcast >| /etc/
systemd/system/vaisala-radarsw-nowcast.service

chmod 644 /etc/systemd/system/vaisala-radarsw-nowcast.service
systemctl enable --now vaisala-radarsw-nowcast

systemctl status vaisala-radarsw-nowcast

Debe reiniciar el servicio Nowcast cada vez que se cambien las reglas del cortafuegos con
el siguiente comando:

systemctl restart vaisala-radarsw-nowcast

a. Ejemplo de reinicio sin control del sistema:

podman stop nowcast
podman start nowcast

. Para ver el registro, use el siguiente comando:

podman logs nowcast

. Compruebe que puede acceder a nowcast desde un servidor remoto en la maquina IRIS-

Focus:

curl --request POST http://<nowcast_machine>:31004/focus-nowcast/api/v2/
health; echo

Deberia ver la salida siguiente:

{"status":"UP"}

. Cambiar la linea en vsoweb-override. ini (use el nombre de host en el que estd el

nowcast):

nowcast.http.server.url = http://<Maquina_Focus>:31004/focus-nowcast/api/v2/mvf/

. Reinicie la aplicacién web con este comando:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp

RESTRINGIDO



4

Capitulo 8 - Configuracion

8.5 Aumento de capacidad de bufer de los datos
sobre rayos

El servicio 1ightning-websocket brinda eventos sobre reldmpagos al navegador web. Los
eventos sobre rayos se guardan en una caché para que los datos puedan proporcionarse
rdpidamente a los usuarios finales por razones de rendimiento. En la configuracién de fabrica
predeterminada, el tamafo de esta caché se establece con una capacidad maxima de 700 000
eventos. Normalmente, se trata de una cifra que es lo suficientemente grande para brindar un
maximo de una semana de datos histéricos para las redes de deteccion de rayos de alta
precision que usan el procesamiento de sefiales LF para la deteccion de descargas eléctricas
de cada evento sobre rayos.

En vez de la descarga Unica que fluye por el canal, las redes de deteccion de rayos VHF
detectan eventos relacionados con el canal por el que fluye la descarga eléctrica de un evento
sobre rayos. Normalmente, las redes de deteccion de rayos VHF brindan varios eventos para
cada descarga y generan un volumen grande de datos sobre rayos. El tamafo de caché
predeterminado de 700 000 eventos probablemente sea demasiado pequefo si conecta IRIS
Focus a una fuente de datos de rayos que contiene eventos producidos por una red de
deteccion de rayos VHF. Aumente el tamafio de caché en ese caso.

tamafio de caché y, como el servicio lightning-websocket carga su caché
del cluster de Kafka al arrancar, se produce un tiempo de inicializacién mas largo
de dicho servicio. Si aumenta el tamafio de caché a un tamafio muy grande, es
posible que deba agregar o asignar mas RAM al sistema.

0 Los requisitos de memoria del servidor se incrementan con el aumento del

1. Vaya al archivo vaisala-focus-1lightning.yaml en el directorio /etc/vaisala/
focus/k8s.

Hay dos pardmetros que controlan el tamafio de caché (los valores predeterminados se
muestran en el ejemplo):

# Internal lightning cache configuration, total capacity is count * size
lightning.cache.buf.count = 701
lightning.cache.buf.size = 1000
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2. Cambie el pardmetro lightning.cache.buf.count a 10001 mediante un editor de
texto para aumentar el tamafo de caché de 700 000 a 10 000 000:

# Internal lightning cache configuration, total capacity is count * size
lightning.cache.buf.count = 10001
lightning.cache.buf.size = 1000

Silo desea, desde la linea de comandos puede cambiar el tamafio:

sed -e 's,M\( lightning.cache.buf.count\).*,\1 = 10001,' -i /etc/
vaisala/focus/k8s/vaisala-focus-lightning.yaml

3. Ejecute los comandos siguientes para detener el servicio lightning-websockety
aplicar los cambios:

kubectl delete --namespace vaisala-focus-lightning deployment/lightning-
websocket
kubectl apply -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus-lightning.yaml

Cuando se aplica el archivo vaisala-focus-1lightning. yaml,
Kubernetes inicia el servicio lightning-websocket.

8.6 Configuracion de notificaciones de alerta

Cuando se activan alertas meteoroldgicas, IRIS Focus puede enviar notificaciones a los
usuarios. Ademas, IRIS Focus puede enviar notificaciones sobre alertas técnicas a usuarios con
el cargo administrator.

Configure los ajustes del sistema de correo electrénico y SMS para que pueda enviar
notificaciones.

IRIS Focus es compatible con MessageBird (https:/www.messagebird.com) para la puerta de
enlace de SMS. IRIS Focus también admite servicios de correo electrénico y mensajes
P 1. Inicie sesion en la aplicacion web IRIS Focus como administrador.
2. Seleccione Admin. > Sistema > Configuracion de notificaciones.

3. Complete los pardmetros requeridos para el servicio de mensajes de notificaciones por
correo electrénico y SMS.

4. Introduzca la direccién o el nimero de teléfono en el campo Verificacion por correo
electrénico o Verificacion por SMS vy seleccione Enviar para poner a prueba el servicio de
correo electréonico y SMS.

Antes de enviar el mensaje de prueba debe guardar su configuracioén.
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8.6.1 Edicion de mensajes predeterminados para alertas meteo-
rolégicas

Establezca el contenido predeterminado para los mensajes de notificacion que reciben los
usuarios cuando las alertas meteoroldgicas se activan. Cuando los usuarios configuran
notificaciones para sus propias areas de interés, pueden usar el contenido predeterminado o
reemplazarlo un texto de mensaje propio.

Seleccione si, cuando se borre la alerta, los usuarios reciban una notificacién de forma
predeterminada. En su configuracion personal, los usuarios pueden cambiar esto.

Use los campos de mensajes de correo electrénico de texto sin formato en el caso
en el que los teléfonos de algunos destinatarios no admitan el formato HTML

Es posible que los mensajes SMS que excedan el limite de 160 caracteres se
dividan en varios mensajes segun el proveedor de servicios.

P 1 Inicie sesién en la aplicacién web IRIS Focus como administrador.
2. Seleccione Admin. > Sistema > Mensajes predeterminados de alerta meteoroldgica.
3. Rellene los campos de correo electrénico y SMS.

Puede seleccionar macros que completaran el mensaje con valores predefinidos cuando
se envie el mensaje. Por ejemplo, el contenido puede ser el nombre del drea de interés y la
gravedad de la alerta.
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Tabla15 Campo de mensaje de correo electrénico

Campo

Enviar correo electrénico a

Descr

Predeterminado: la direccion establecida
para la cuenta de usuario del usuario que
creo el drea de interés.

El usuario es el Unico que puede recibir la
notificacion si solo tiene el rol de usuario
focus. El usuario puede afiadir otros desti-
natarios si tiene el cargo poweruser.

Asunto de correo electrénico

Puede usar macros para completar informa-
cién, como la gravedad de la alerta y el
nombre del drea de interés.

Texto del correo electrénico (HTML)

El contenido del correo electrénico. Puede
usar macros para completar la informacion.

Texto del correo electrénico (texto plano)

El contenido del correo electrénico. Puede
usar macros para completar la informacion.

Si los dispositivos de los destinatarios no
admiten HTML, use este campo.

i

Use los campos de mensa-
jes SMS en lugar de los
campos de mensajes de
correo electronico si esta
usando un servicio de co-
rreo electrénico a SMS 'y
los teléfonos de algunos
destinatarios no admiten
el formato HTML.

Asunto del correo electrénico al borrarse
la alerta

El asunto del correo electrénico que se en-
via cuando se borra la alerta. Puede usar
macros para completar la informacién.

Texto del correo electrénico al borrarse la
alerta (HTML)

El contenido del correo electrénico que se
envia cuando se borra la alerta. Puede usar
macros para completar la informacién.
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Campo Descripcién

Texto del correo electrénico al borrarse la El contenido del correo electrénico que se
alerta (texto plano) envia cuando se borra la alerta. Puede usar
macros para completar la informacion.

Si los dispositivos de los destinatarios no
admiten HTML, use este campo.

Use los campos de mensa-
jes SMS en lugar de los
campos de mensajes de
correo electrénico si estd
usando un servicio de co-
rreo electrénico a SMS 'y
los teléfonos de algunos
destinatarios no admiten
el formato HTML.

Tabla16 Campos de mensajes SMS

Campo Descripcion

Enviar a Predeterminado: el nimero establecido pa-
ra la cuenta de usuario del usuario que cred
el drea de interés.

El usuario es el Unico que puede recibir la
notificacion si solo tiene el rol de usuario
focus. El usuario puede afiadir otros desti-
natarios si tiene el cargo poweruser.

Texto SMS Puede usar macros para completar informa-
cién, como la gravedad de la alerta y el
nombre del drea de interés.

Limite de caracteres: 160

Se dividirdn en varios mensajes los que su-
peren el limite de caracteres (160 caracte-
res).

Texto del SMS al borrarse la alerta El contenido del SMS que se envia cuando
se borra la alerta. Puede usar macros para
completar la informacién.

8.6.2 Edicidn de mensajes para alertas técnicas

Puede configurar IRIS Focus para enviar notificaciones sobre alertas técnicas a usuarios con el
cargo administrator. Las alertas técnicas pueden incluir, por ejemplo, alertas sobre
problemas de flujo de datos.
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Puede consultar informacién sobre las alertas técnicas en la vista Historial de alertas, si tiene
un cargo de usuario focus.

Configure el contenido de los mensajes de notificacion:

P 1. Inicie sesion en la aplicacion web IRIS Focus como administrador.
2. Seleccione Admin. > Sistema > Mensajes predeterminados de alerta técnica.

3. Complete los pardmetros requeridos para los mensajes de notificaciones por correo
electrénico y SMS.

Debe tener las notificaciones habilitadas en su cuenta personal si desea recibirlas Preferencias

8.7 Configurar el mantenimiento para la base de
datos de los eventos vy las alertas

Puede configurar IRIS Focus para limpiar la base de datos de alertas cuando se esté llenando y
para dar una alerta cuando la carga de la base de datos se acerque al limite del tamafio de la
base de datos. De manera predeterminada, esta caracteristica se encuentra habilitada. El limite
de tamafo de la base de datos se establece de forma automatica segun el tamafo de la
particion/disco informado por el sistema operativo durante la instalacion, pero este limite
puede cambiar. El valor predeterminado es el 10 % de la particion del disco duro. De manera
predeterminada, la base de datos se encuentra instalada en la particion /srv.

Puede seleccionar el limite que activara la alerta. El valor predeterminado es el 90 % del limite
de tamano. También puede establecer el objetivo de limpieza. El objetivo de limpieza indica
cuantas de las ultimas alertas se mantendran en la base de datos.

Si desea guardar las alertas antiguas, realice una de las siguientes acciones cuando reciba la
alerta sobre la proxima limpieza:
* Realice una copia de seguridad manual de la base de datos.
» Agregue espacio en el disco a la particidn. Reinicie la aplicacién web después de esta
accion.
* Aumente el limite de tamafio de la base de datos configurada (%). Reinicie la aplicacion
web después de esta accioén.

limpieza de la tabla Historial de alertas. Esto significa que solo vera las ultimas
marcas de tiempo de la alerta si una alerta ha persistido durante un largo periodo
de tiempo y el mantenimiento ha borrado las alertas de ese periodo.

0 También se eliminan las alertas que se borran de la base de datos durante la

P 1. Inicie sesion en el servidor como root.

2. Vaya al archivo vsoweb-override. inti en el directorio /etc/vaisala/radarsw/
configuration.
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3. Establezca el porcentaje maximo de particion de disco a usar (limite de tamafio de la base
de datos). Para ello, seleccione el valor:

events.alerts.housekeeping.trigger.partition.percentage

4. Establezca el limite que activa la alerta (porcentaje del nimero maximo de alertas). Para
ello, seleccione el valor:

events.alerts.housekeeping.alert.percent. full

5. Establezca el objetivo de limpieza. Para ello, seleccione el valor:

events.alerts.housekeeping.target.limit

6. Sidesea deshabilitar el mantenimiento de la base de datos, configure la siguiente tecla en
falso:

events.alerts.housekeeping.do.housekeeping = false

7. Si desea deshabilitar las alertas de mantenimiento, configure la siguiente tecla en falso:

events.alerts.housekeeping.alert.before = false

8. Reinicie la aplicacion web.

8.8 Configurar la visualizacion de tareas hibridas

Cuando utiliza tareas hibridas, puede seleccionar si los escaneos hibridos parcialmente
terminados se mostrardn o no en IRIS Focus. De manera predeterminada, se muestran los
escaneos hibridos parciales.

Si desea mostrar solo los escaneos de volumen completados, siga estos pasos:

P 1. Inicie sesién en el servidor como root.

2. Vaya al archivo vsoweb-override. ini en el directorio /etc/vaisala/radarsw/
configuration.

3. Configure el pardmetro HYBRID_PRODUCT_TIMES en falso:
use.partial.hybrid.times = false
4. Reinicie la aplicacion web.

Si desea restablecer IRIS Focus para mostrar escaneos hibridos parciales, restablezca el
pardmetro HYBRID_PRODUCT_TIMES en verdadero y reinicie la aplicacion web.
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8.9 Programacion de la exportacion de imagenes
desde IRIS Focus

Si desea compartir eventos meteoroldgicos interesantes, por ejemplo, en su sitio web, use un
método de REST POST para programar la exportaciéon de imdgenes desde las plantillas de
IRIS Focus.

PRECAUCIONES! Segun la configuracion de la pagina web de destino, la
exportacion de la imagen puede ser un poco lenta. Tenga en cuenta esto al
planificar los horarios y voliumenes de exportacién.

8.9.1 Exportacion de imagenes como archivos .png

Use este procedimiento para exportar imdgenes como archivos .png.

p 1. Enlavista Mapa de IRIS Focus, configure la vista que desea guardar.

Por ejemplo, puede guardar la configuracién para lo siguiente:
* Productos meteorolégicos
* Herramientas del mapa, como las herramientas de seccion transversal y de
seguimiento
* Nivel de zoom

2. Seleccione Plantillas > Guardar.
3. Asigne un nombre a la vista y seleccione Guardar.
La vista nueva se agrega a la lista Plantillas para su uso futuro.

4. Configure el servidor web para acceder al servicio de exportacion de imagenes de
IRIS Focus:

@Request: POST <your IRIS Focus URL>/focus-webapp/api/v2/image-export/
getImage
@Produces: "image/png"

136 RESTRINGIDO



Capitulo 8 - Configuracién

5. Configure los siguientes pardmetros:

Parametro Descripcion

username
Por razones de seguridad, Vaisala le recomienda con-
0 figurar un usuario especifico para exportar imagenes.
password Contrasefia de IRIS Focus para el usuario.
time Hora, en formato ISO-8601: 2021-06-18T17:55:23.000Z
widthPx Ancho de la imagen exportada, en pixeles.
heightPx Altura de la imagen exportada, en pixeles.
savedViewName El nombre de la plantilla que cred en paso 3.
savedViewUser Valor opcional. Se usa si configura un usuario especifico para exportar
imdgenes (recomendado).
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6. Envez de paso 4y paso 5, puede ejecutar la exportacion de la linea de comandos al crear
una secuencia de comandos y al configurar un trabajo cron. Por ejemplo:

a. Cree una secuencia de comandos Python para la exportacién de imdgenes, como la
siguiente:

#!/usr/bin/python
# —-x- coding: utf-8 -x-
from requests_futures.sessions import FuturesSession
import datetime
APP_URL = "your_url_here"
IMAGE_EXPORT_LOC = "/focus-webapp/api/v2/image-export/getImage"
FILE_PATH = "/path/to/image.png"
USERNAME = "username_here"
PASSWORD = "password_here"
TIME = datetime.datetime.utcnow().isoformat()
WIDTH = "1000"
HEIGHT = "700"
VIEW = "view_name_here"
def main():
session = FuturesSession()

req_params = {"username": USERNAME, '"password'": PASSWORD, "time":
TIME, "savedViewName": VIEW, "widthPx": WIDTH, "heightPx": HEIGHT}

future_one = session.post(APP_URL + IMAGE_EXPORT_LOC,
params=req_params)

# wait for the request to complete, if it hasn't already
res = future_one.result()
print('{0} response status: {1}'.format(TIME, res.status_code))

if res.status_code == 200:
with open(FILE_PATH, 'wb') as f:
f.write(res.content)

if __name == '__main__"':

main()

Aungue la secuencia de comandos image-export.py de ejemplo solo guarda una
instantanea, puede editarla al enlazar un determinado nimero de veces y obtener
multiples instantaneas a la vez.

b. Escriba crontab -e en el terminal y agregue, por ejemplo, la siguiente linea al
archivo crontab (agregue las rutas propias y discusiones).

*/15 % % * * [usr/bin/python
/path/to/script/image-export.py >> /path/to/log/export.log 2>&1

Esto implementa la secuencia de comandos image-export.py cada 15 minutos y
guarda una sola instantanea como un archivo PNG en el servidor.

8.9.2 Exportacion de imagenes como archivos .geotiff

También puede exportar imdgenes como archivos geoTIFF.
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El procedimiento es similar a Exportacion de imdgenes como archivos .shp (pagina 139), pero
para configurar su servidor web para acceder al servicio de exportacion de imagenes de IRIS
Focus, use el siguiente comando:

@Request: POST <server-name>/focus-webapp/api/v2/image-export/geotiff
@Produces: '"image/tiff"
La imagen se exporta como un archivo . tiff.

Tenga en cuenta que, para obtener archivos geotiff, puede usar el script Python de muestra
que se muestra en Exportacion de imagenes como archivos .shp (pagina 139) estableciendo el
TIPO como "geotiff".

8.9.3 Exportacion de imagenes como archivos .shp

Use este procedimiento para exportar imdgenes como archivos de formas (.shp). La salida es
un archivo zip que contiene todos los archivos del archivo de forma.

p 1. Enlavista Mapa de IRIS Focus, configure la vista que desea guardar.

Por ejemplo, puede guardar la configuracion para lo siguiente:
* Productos meteoroldégicos
* Herramientas del mapa, como las herramientas de seccion transversal y de
seguimiento
* Nivel de zoom

2. Seleccione Plantillas > Guardar.

3. Asigne un nombre a la vista y seleccione Guardar.
La vista nueva se agrega a la lista Plantillas para su uso futuro.

4. Configure el servidor web para acceder al servicio de exportacién de imagenes de
IRIS Focus:

@Request: POST <server-name>/focus-webapp/api/v2/image-export/shp
@Produces: "application/octet-stream"

La imagen se exporta como un archivo zip.
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Parametro Descripcion

username Un nombre de usuario vdlido de IRIS Focus.
Por razones de seguridad y
0 una experiencia del usuario
simple, Vaisala le recomienda
configurar un usuario especifi-
€O para exportar imagenes. Si
usa el nombre de usuario de
un usuario activo y, ese usua-
rio esta registrado cuando se
realiza una exportacién pro-
gramada, se cerrara la sesion
del usuario, porque un usuario
no puede iniciar sesion desde
dos maquinas al mismo tiem-
po.
password Contrasefia de IRIS Focus para el usuario.
time Hora, en formato ISO-8601:
2021-06-18T17:55:23.000Z
savedViewName El nombre de la vista guardada que creé.
savedViewUser Valor opcional. Se usa si configura un usuario
especifico para exportar imdgenes (recomen-
dado).
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6. Envez de los pasos 4 y 5, puede ejecutar la exportacion de la linea de comandos al crear
una secuencia de comandos y al configurar un trabajo cron. Por ejemplo:

a. Cree una secuencia de comandos Python para la exportaciéon de imdgenes, como la
siguiente:

#!/usr/bin/python3
from requests.sessions import Session
from datetime import datetime, timedelta

# Change to host name of IRIS Focus if run externally
APP_URL = "https://localhost"

# User account to login with to render image
USERNAME = "image-export"
PASSWORD = "USER_PASSWORD"

# Name of saved view and user account that created the saved view
VIEW = "SAVED_VIEW_NAME"
VIEW_USER = "USER_THAT_SAVED_VIEW"

# You can change these values

OUTPUT_DIR = '."' # Directory to write output file to
FILE_BASE_NAME = "image-export" # Name of file sans extension
SSL_VERIFY = False # Set to True if you have a valid certificate
TYPE = "shp" # Can be "shp" or "geotiff"

# Example of backing up 5 minutes from "now" (no data at time causes
404)
TIME = datetime.utcnow() - timedelta(days=0, hours=0, minutes=5)

def main():
ext = ".tiff"
if TYPE == "shp":
ext = ".zip"

file_path = OUTPUT_DIR + "/" + FILE_BASE_NAME + ext
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if

__name

session = Session()

time_str = TIME.isoformat()

url = APP_URL + "/focus-webapp/api/v2/image-export/" + TYPE
req_params = {"username": USERNAME, '"password'": PASSWORD,

"time": time_str,

"savedViewName": VIEW, "savedViewUser": VIEW_USER}
res = session.post(url, params=req_params, verify=SSL_VERIFY)
print('{0} response status: {1}'.format(time_str, res.status_code))
if res.status_code == 200:

with open(file_path, 'wb') as f:
f.write(res.content)
print('Created file: {0}'.format(file_path))

== "'__main__":

main()

Aunque la secuencia de comandos image-export.py de ejemplo solo guarda una
instantanea, puede editarla al enlazar un determinado nimero de veces y obtener
multiples instantaneas a la vez.

. Escriba crontab -e en el terminal y agregue, por ejemplo, la siguiente linea al

archivo crontab (agregue las rutas propias y discusiones).

*/15 *x * x * [usr/bin/python3

/path/to/script/image-export.py >> /path/to/log/export.log 2>&1

Esto ejecuta la secuencia d comandos image-export.py cada 15 minutos y crea un
solo archivo ZIP que contiene los componentes del archivo de forma.
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9. Administracion del sistema

9.1 Cargos del usuario

El acceso de un usuario a las funciones de IRIS Focus depende de las funciones asignadas al
usuario. Por ejemplo, las funciones de administracion estan disponibles para las cuentas de
usuario con el cargo de administrator. Un usuario puede tener varios cargos de usuario y
cuando inicia sesion, tiene las caracteristicas de todos los cargos disponibles.

Los cargos de usuario se pueden dividir en dos categorias:
+ Para la visualizacion de datos de teledeteccién a gran escala, se necesitan roles Focus.
Iniciar sesidon con un cargo Focus reserva un puesto en el grupo de puestos de licencia.
* Se necesitan cargos de sistema para el sistema. No reservan puestos del grupo y no
ofrecen las caracteristicas a gran escala. Para las caracteristicas a gran escala, el usuario
también necesita un cargo Focus.

Cargos de Focus

Los cargos Focus reservan un puesto de Focus del grupo de puestos de licencia al iniciar
sesion.

Tabla17 Cargos de Focus

Focus Weather Radar Puede acceder al conjunto completo de las ca-
racteristicas de IRIS Focus para visualizar los da-

En la pantalla Agregar usuario, este cargo se lla- P
tos del radar meteorolégico, como:

ma focus-radar.

Configuracion de la generacion de productos
Uso de las herramientas de analisis de datos,
como la Herramienta de seguimiento
Creacion de dreas personales de interés y mo-
nitoreo de estas dreas para eventos meteoro-
|6gicos creados por poweruser

Focus Lightning Puede acceder al conjunto completo de caracte-
risticas de IRIS Focus para visualizar datos de re-
ldmpagos, como:

Configuracioén de la generacién de productos
Uso de las herramientas de andlisis de datos,
como la Herramienta de seguimiento
Creacion de dreas personales de interés y mo-
nitoreo de estas dreas para eventos meteoro-
|6gicos creados por poweruser

En la pantalla Agregar usuario, este cargo se lla-
ma focus-lightning.

IRIS Focus Light

Un usuario sin un cargo focus entra a la vista /RIS Focus Light al iniciar sesion.

La vista /RIS Focus Light consiste en una vista predefinida del mapa con caracteristicas
limitadas. Las siguientes caracteristicas estan disponibles:
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Ver un producto meteorolégico predefinido a la vez (un producto de radar no en vivo o un
producto de reldmpagos)

Al ver los datos actuales, ver dreas de interés con alertas activas resaltadas en el color de
gravedad de la alerta

Ver las capas de mapa WMS

Ver la linea de tiempo de la animacion

Ver herramienta de cursor

Crear y editar escalas de color personales

Cambiar el sitio del radar

Seleccionar las caracteristicas del mapa

Usar Regla

Cambiar las preferencias del usuario

Hay un numero ilimitado de cargos en la vista /RIS Focus Light. Si no hay puestos de licencia
IRIS Focus disponibles, el usuario iniciara sesién con una licencia /RIS Focus Light. Si falta la
licencia, los usuarios no pueden iniciar sesion. Esto podria darse, por ejemplo, si se quité la
clave de licencia USB o si es una instalacién nueva, no de fabrica, que necesita que se envie un
correo electrénico a Vaisala para recuperar la licencia.

Asignacién y restricciones de puestos

Un usuario con un cargo Focus L1ightning reserva uno de los puestos de
IRIS_Focus_Lightning asociados a la licencia.

Un usuario con un cargo Focus Weather Radar reserva uno de los puestos de
IRIS_Focus_Weather_Radar asociados a la licencia.

Cuando el usuario se desconecta, el puesto se libera.

Si un usuario con uno de los cargos Focus (Focus Lightningo Focus Weather
Radar) se registra y no hay puestos disponibles, se dirigird al usuario a la vista IRIS Focus
Light. Cuando esta disponible una licencia /RIS Focus, el usuario tiene la oportunidad de
cambiar a la vista de IRIS Focus a escala completa.

También se dirige al usuario a la vista de /RIS Focus Light en una situacion en la que el usuario
tenga ambos cargos Focus Lightning y Focus Weather Radary el sistema se ha
quedado sin puestos /RIS_Focus_Weather_Lightning o IRIS_Focus_Weather_Radar
disponibles. En otras palabras, ambos puestos deben estar disponibles para que este usuario
vea IRIS Focus a escala completa.

Cargos del sistema

Se necesitan cargos del sistema para diversas funciones y tareas de administracién del
sistema. Los cargos de sistema no reservan un puesto de Focus del grupo de puestos.

Al iniciar sesién, un usuario que tiene uno o mas de estos cargos, pero no el cargo Focus,
entra en la vista /RIS Focus Light.
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Tabla 18 Cargos del sistema

Cargo Descripcion

administrator

Puede acceder a todas las caracteristicas de administracién, como:

« Administracion de licencias y usuarios

» Configuracion y administracion de mapas

+ Configuracion de notificaciones de alerta (correo electrénico y SMS)
* Monitoreo del flujo de datos

Los usuarios con un administrator cargo deben pertenecer ala root
organizacion.

poweruser

Puede acceder a las caracteristicas de poweruser:

* Puede crear nuevos eventos meteoroldgicos

Puede crear lugares de interés que sean visibles para todos los usuarios
de una organizacién y agregar eventos meteoroldgicos para monitorear
estas dreas.

Puede configurar y administrar compuestos predefinidos.

Puede configurar los MVF que se usan en el prondstico inmediato.
Puede seleccionar una proyeccién del mapa a nivel de organizacion.

Todas las tareas del poweruser se describen en el capitulo Tareas de usua-
rios de poder en Guia del usuario de IRIS Focus.

user

Puede acceder a varias funciones del software de base. Este cargo debe
asignarse como un cargo adicional a cada cuenta de usuario con un cargo
focus, poweruser o kiosk.

kiosk

Idéntico al cargo User con la excepcién de que una cuenta con el cargo
Kiosk no se cerrara de forma automatica después de un periodo de inacti-
vidad.

Consideraciones para la asighacién de cargos de usuario

cargos.

El cargo user debe asignarse a cada cuenta de usuario, incluso si también tienen otros

Para crear usuarios gue siempre ingresen en la vista /RIS Focus Light ("usuarios Light"),

asigne Unicamente cargos del sistema a estos usuarios. No les asigne cargos de Focus.

Los usuarios con el cargo poweruser también necesitan un cargo focus para acceder al

conjunto completo de caracteristicas de IRIS Focus.

Para evitar la reserva de una licencia de focus al desempefiar tareas de administracion,

la cuenta predeterminada administrator no tendrd establecido un cargo de focus.

Para ver tanto el radar meteorolégico como los datos de reldampagos, el usuario debe

tener ambos cargos Focus Lightningy Focus Weather Radar.

Mas informacion

» Licencias de IRIS Focus (pagina 16)
Licencias de IRIS Focus (pagina 16)
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9.1.1 Administraciéon de cuentas de usuario

P 1. Inicie sesion en la aplicacion web IRIS Focus como administrador.
2. En la esquina superior derecha, seleccione Admin..
3. Seleccione Usuarios para agregar, editar o eliminar usuarios.
4

. El cambio no tendrd efecto si el usuario esta conectado si cambia su cargo. Vaya a la
pestafia Usuarios conectados y en la columna Acciones, seleccione Cerrar la sesion del
usuario para cerrar la sesion del usuario.

9.1.2 Creacidn de cuentas de usuario después de la primera ins-
talacién

Luego de una instalacién nueva, cree las cuentas de usuario.
p 1. Inicie sesion en la aplicacion web IRIS Focus como administrador.

2. Seleccione Admin. > Organizaciones.

3. Elija en qué organizacion desea crear sus usuarios:

» Use la organizacion predeterminada root.
 Sirequiere mas control sobre la asignacion de puestos de licencia, cree una nueva
organizacion en la pestafia Organizaciones.

Los usuarios con un administrator cargo deben pertenecer ala root
organizacion.
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4. En la pestaiia Suscripciones de la aplicacién, suscriba la organizacién a un grupo de
licencias.

a. Seleccione la organizacién radarsw.
b. Ingrese el periodo de validez.

c. Ingrese los usuarios maximos asignados (licencias).

Add Application Subscription

Application Subscription

Name ExampleUser1

Description

Subscription to IRIS Focus

Organization
Application radarsw

Start date 2020-07-03

End date 2021-07-03

Max number of users 00

Save Cancel
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5. Para agregar usuarios a la organizacion, seleccione Admin. > Usuarios > Agregar nuevo
usuario.

User Account Information

Username
Password

Confirm password

State Active -
Email user@email.com

First name
Last name
City
Country

Time zone Local -

Language Default -

Search
Selected 4 Organization Roles Rank
i root focus, user 1

Selected organization

Roles administrator

focus

Rank

a. Agregue los detalles del usuario.

b. Seleccione una organizacién para el usuario.

Si una cuenta de usuario pertenece a diversas organizaciones, los cargos de usuario
se aplican de acuerdo con la organizacion que tiene la Rango mas alta.
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6. Asigne los cargos al usuario.

administracion, la cuenta de administrador predeterminada no tiene el cargo

0 Para evitar la reserva de una licencia de IRIS Focus al desempefiar tareas de
de focus.

a. En el panel de la lista de la organizacion, asegurese de que la organizaciéon aparezca
resaltada.

b. En el panel Cargos, seleccione el cargo.

Para asignar multiples cargos a una cuenta de usuario, presione MAYUS+CTRL y
seleccione los cargos de la lista.

c. Para activar todas las funciones de IRIS Focus en una cuenta de usuario, seleccione
user y focus los cargos.

d. Para activar las funciones avanzadas de IRIS Focus, como la creacion de lugares de
interés a nivel de la organizacién y criterios de eventos en una cuenta, selecciones el
poweruser cargo.

9.1.3 Quitar cuentas de usuario

p 1. Inicie sesion en la aplicacién web IRIS Focus como administrador.
2. Seleccione Admin. > Usuario > Usuarios.
3. Seleccione un usuario y luego Eliminar.

El usuario ya no aparece como un usuario en IRIS Focus. Sin embargo, el nombre de
usuario de la cuenta eliminada permanece en la base de datos del sistema. Esto mantiene
los archivos de registro intactos, pues las referencias sobre los usuarios eliminados
permanecen en los registros de auditoria.

IRIS Focus no le permite crear un nuevo usuario con el nombre similar a uno ya existente.
Esto se aplica incluso cuando la cuenta se ha quitado con anterioridad, porque el nombre
de la cuenta permanece en la base de datos.

9.1.4 Desbloquear cuenta de administrador

Siuna cuenta administrator se bloquea accidentalmente, puede desbloquearla de la
siguiente manera:

P 1. Inicie sesién en el servidor como root.

2. Ejecute el siguiente comando:

rsw-db-tool reset-admin-password
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9.2 Administracion de organizaciones

Cada cuenta de usuario pertenece a una o mas organizaciones. Puede utilizar organizaciones
para administrar:

* Suscripciones para software seleccionado en un nimero seleccionado de usuarios.
« Disponibilidad de licencias para los subgrupos con los grupos de licencias por separado.
* Eventos y lugares de interés creados por un usuario de poder.

Los usuarios con un administrator cargo deben pertenecer ala root
organizacion.

9.3 Administracion del mapa

La instalacion estandar de IRIS Focus incluye un mapa mundial completo que es apto para la
mayoria de los escenarios.

El mapa consiste en varias capas separadas que se separan alin mas en capas de base y capas
que no son de base. Una capa de base y una capa que no es de base siempre se representan
en la pantalla. De manera tipica, los mapas base contienen el terreno subyacente y las capas
que no son de base contienen detalles adicionales que pueden mostrarse en la parte superior
del mapa base.

Los datos de mapas se enlazan a la interfaz web de IRIS Focus mediante el servidor de mapas
GeoServer a través del protocolo Web Map Service (WMS). Para mejorar el rendimiento, en
lugar de recoger nuevos datos del mapa cada vez que cambia la vista del mapa, los mapas se
almacenan en caché en mosaicos PNG pregenerados mediante GeoWebCache.

Los administradores pueden agregar capas de mapa personalizadas o editar las capas
existentes.

Los usuarios de IRIS Focus pueden seleccionar qué capas de mapa pueden ver en la vista
Mapa y editar la vista al seleccionar Funciones del mapa.

9.3.1 Adicién y edicién de capas de mapa

P 1. Inicie sesion en la aplicacion web IRIS Focus como administrador.
2. Seleccione Admin. > Mapa > Capas de mapa.

La vista Capas de mapa enumera las capas de datos del mapa disponibles. Cada capa
tiene las siguientes propiedades:

+ Capa base: permite establecer esta capa como una capa base

* Titulo: nombre de la capa

» Tipo: capas WMS

» URL: direccion para el servidor WMS

+ Capa: titulo de la capa en el servidor
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3. Para agregar una capa nueva, seleccione Agregar nueva capa.

a. Escriba la informacion de la capa, incluido Titulo, URL y Capa.

b. Defina las propiedades de la capa de mapa, por ejemplo:

* Transparente: permite usar un canal alfa PNG o GIF para tener transparencia
* Tipo de MIME: seleccione el tipo de imagen

c. Cree una capa oscura independiente con el mismo nombre y agregue "_oscuro" al
final del nombre si desea usar una version oscura de la capa con el mapa de modo de
oscuro. Cuando el usuario seleccione el modo de mapa oscuro en el panel Funciones
del mapa, se solicitard automdticamente este nombre.

Cuando agregue una capa WMS desde una fuente externa, tenga en cuenta lo siguiente:
* Obtenga la URL del proveedor de capas.

Puede establecer cualquier valor para Compensacion en tiempo real y Actualizar

tasa, pero si el proveedor de capas no ofrece el valor exacto, el sistema le dara una

hora mds cercana a la definida.

Para que el sistema consulte los datos de la herramienta de cursor, marque la casilla

Util en la herramienta del cursor del mapa.

Estilo de capa define la disponibilidad de la leyenda de colores en la visualizacion del

mapa. IRIS Focus es compatible con archivos . s1d y métodos WMS para

proporcionar la leyenda.

Si no desea que los usuarios puedan ver la capa, después de agregar una capa, vaya a

la pantalla Contextos de visualizacion del mapa y desmarque la casilla Visibilidad.

El usuario puede ver la capa WMS externa agregada en la lista desplegable Agregar

producto del panel Productos meteorolégicos.

4. Para editar una capa, seleccione Editar para esa capa y realice los cambios.

Se abre la ventana Informacidn de capa de mapa para esa capa.

5. Seleccione Guardar.

Mas informacion

> Opciones de configuracién de la capa de mapa (pdgina 194)

9.3.2 Adicion de capa de relampagos GLD360

Para usar la capa de reldmpagos GDL360, el servidor IRIS Focus debe estar en lineay su
organizacion debe tener una suscripcién activa para acceder al servicio de datos del GLD360.
Para obtener informacion sobre la suscripcion al servicio de datos GLD360, comuniguese con
Lightning Data Services de Vaisala.
P 1 Inicie sesién en la aplicacién web IRIS Focus como administrador.
2. Seleccione Admin. > Mapa > Capas de mapa.

3. Seleccione Agregar nueva capa.
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4. En Informacion de capa de mapa, ingrese los siguientes valores en las propiedades de la
capa:
a. URL: /lightning
b. Capa: lightning:1ltg_combined_25
c. Transparente: Casilla seleccionada
d. Util en la herramienta del cursor del mapa: Casilla seleccionada
e. URL de SLD: https://storm.vaisala.com/geolegends/Itg_combined_25.sld
f. Nombre: 1tg_combined_25.1tg_types

Edit Map Layer m

N
Map Layer Information

Title Lightning
Type wms -

URL @ /lightning

Layer lightning:itg_combined_25

Base layer O

Transparent

Request as tiles O
MIME type imageipng -
Default opacity 100 % -

Layer querying settings

Usable in map cursor tool  €h

Add query parameter Search
Qrder 4 Name Value path Unit Actions
No data i
Name @
Value path €
Unit € .

Cancel
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Edit Map Layer x

P C R Y
seacn
Selected 4. EPSG Code Name
EPSG:2163 US National Atlas Equal Area
EPSG:3857 Popular Visualisation CRS / Mercator
EPSG:4326 WGS84
EPSG:900913 Spherical Mercator / Google
Time Support
Time parameter supported € \every request - ‘
Realiime offsst @ seconds in the past

Refreshrate € seconds

Layer Style
Append SLD to request O

SLDURL € https://geopg.vaisala.io/proxy/<YOUR OWN TOKEN
HERE>/geolegends/ltg combined 25.sld

Name & ‘mg_l:omhined_zs‘llg_types

‘Width of legend requested in o Cl
pixels

Height of legend requested in o Cl
pixels

Height of legend in pixels &) l:l

Copyright [ |

5. Seleccione Guardar.
6. Seleccione Mapa > Contextos de visualizacion del mapa

7. Edite el contexto del mapa predeterminado TheMap.
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8. Seleccione la capa de relampagos recientemente creada y configure su Nivel Z con un
valor superior a todas las capas de mapa base en el contexto del mapa.

Edit Map View Context ®

Map View Context Information

Layers
Search

Selected ~ Title Layer group Second level layer group Visible Z level
- baseLayerTerrain Base Map v 2 -
e full Base Map v 7
- general Base Map v 6
1z Lightning Base Map td 92
4 minimal Base Map s 3
0 roads Base Map - 4

Selacted layer Lightning

Z level 9

Cancel

En la aplicacion web, la nueva capa aparece en la lista de seleccién de productos.

Mas informacién

» Capa de reldampagos GLD360 (pdgina 30)

9.3.3 Contexto de visualizacién del mapa
La vista Contextos de visualizacién del mapa enumera todos los mapas definidos.

Solo el contexto TheMap predeterminado esta disponible. Realice toda la personalizacion de
la capa de mapa en el contexto TheMap predeterminado. No cree nuevos contextos de mapa
para capas de mapa personalizadas.

Para editar TheMap, seleccione Editar.

» Para que una capa de mapa esté disponible para los usuarios en la visualizaciéon del mapa,
seleccione la casilla de verificacion Seleccionado en Editar contextos de visualizacion
del mapa.

» Para establecer el orden en el que se representaran multiples capas de mapa en la
pantalla, cambie el Z level de las capas de mapa.

El nimero mas bajo se representa primero y los nimeros mas altos se representan encima
de ello.
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Search

Edit Map View Context Y

Selected A Title Layer group Second level layer group Visible Zlevel
I aviation Base Map | 5
" baseLayer Base Map i (]
7 baseLayersimplified Base Map -r 1
72} baseLayerTerrain Base Map il 2
72} full Base Map | 7
o
Selected layer general
T —
Figura 21 Edicién del contexto del mapa

9.3.4 Agregar capas de mapa externas

Puede importar una capa de mapa externa, como un shapefile, a Geoserver para que
IRIS Focus la muestre en el mapa.

Para obtener informacion sobre cémo agregar capas WMS de fuentes externas, consulte
Adicion y edicidn de capas de mapa (pdgina 150).

1. Asegurese de tener un shapefile (. shp) disponible.

Para ver un recurso de ejemplo con shapefiles disponibles para descargar, consulte los
ejemplos de proyeccién de WGS84 en:

https://osmdata.openstreetmap.de/data/coastlines.html

2. Utilice un cliente scp o una aplicacién similar para copiar el shapefile en un directorio del

servidor IRIS Focus, como /srv/.

3. Inicie sesion en el servidor como radarop.

4. Abra el archivo: /etc/vaisala/radarsw/configuration/gis-override.ini

5. Copie la geoserver.admin.password.

Esta contrasefa se genera automaticamente durante la instalacion.
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6. Con un navegador, inicie sesién en Geoserver de IRIS Focus en:

http://<IRIS_Focus_server_name>:24180/geoserver/web/
Inicie sesion con el nombre de usuario admin y la contrasefia que copid anteriormente.

Segun su configuracién de red propia, es posible que deba hacerlo en el
servidor, con una consola remota o mediante su navegador local.

7. Agregar una Store nueva:
a. Seleccione Stores > Add New Store.
b. Elija la fuente de datos:
Shapefile - ESRI(tm) Shapefiles (*.shp)
c. Seleccione lo siguiente (en la siguiente lista, se muestran valores de ejemplo).

* Workspace: Vaisala

+ Data Source Name: coastlines

» Description: dejar en blanco

» Shapefile location: vaya al shapefile
Por ejemplo: \ files\lines.shp

d. Deje el resto de los campos con los valores predeterminados.
e. Seleccione Save.

8. Publique la capa:
a. Verifique que se abra el menu New Layer.

b. Si el menu New Layer no se abre automaticamente, seleccione Layers > Add New
Layer.

c. Enlalista Add layer from, busque la nueva capa.
d. Seleccione Publish.

En el menu Edit Layer se muestra el nombre de la nueva capa. Por ejemplo,
vaisala:coastlines.

9. En el menu Edit Layer:
a. Deje todas las entradas tal como aparecen, excepto:

* Name: coastlines

 Title: coastlines

» Coordinate Reference Systems > Declared SRS
» Seleccione Find y busque 4326 (WSG 84).

b. Para completar las cajas de agrupacion, seleccione Compute from data y Compute
from native bounds.

c. Seleccione Save.

156 RESTRINGIDO


http://%3Cserver%3E:24180/geoserver/web/

Capitulo 9 - Administracion del sistema

10. Seleccione Layer Groups.

a. Seleccione un grupo de capas existente (por ejemplo, vai_full_en)y luego
seleccione Add Layer.

b. Encuentre la nueva capa y agréguela.
Ahora, la capa se enumera en la tabla Layers.
c. Seleccione Save.
1. Inicie sesién en IRIS Focus como un usuario.

12. Para confirmar que la nueva capa es visible, seleccione Funciones del mapa > Detalle del
mapa > Todos los detalles.

Mas informacion

» GeoServer y mapas (pagina 26)

9.4 Administrador de datos

El administrador de datos es la interfaz HTTP/REST que proporciona datos sin procesar para
los productos del radar a pedido (en vivo).

Mas informacién

Requisitos de espacio en el disco del administrador de datos (pagina 22)
Configuracion del administrador de datos (pagina 62)

» Administracion de alertas de flujo de datos (pagina 157)

> Visualizacion de alertas de flujo de datos (pagina 159)

» Productos del radar a pedido (pdgina 28)

9.4.1 Administraciéon de alertas de flujo de datos

Habilite y coloque las alertas de flujo de datos para monitorear el flujo de datos del radar en
IRIS Focus a través del Administrador de datos.

p 1. Inicie sesidn en una cuenta que tenga los derechos de administrador.

2. Ejecute el sistema del radar durante un tiempo para permitir gue se complete la base de
datos del Administrador de datos.
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3. Seleccione Admin. > Administrador de datos > Alertas de flujo de datos.

Se abre la pagina Alertas de flujo de datos y se pueden ver las alertas habilitadas.

v‘ls / IRIS Focus Light

Dataflow Alerts @ tew

Filter Show

Task Enabled Alerts L“é‘r‘v - ﬂ;’lmﬁge’ ﬁ;é&gﬁg@:{:ﬁﬁ e,
" T 6tasks Retresn | [ Jeoma !xzm;ZM.E'WiT
~ Site 2 3 tasks
PPI1 15 min
PPI2 15 min
PPI3 15 min
~ Site B[] 3tasks
PRI [ 15 min
PPIZ [ 15 min
PPIZ [ 15 min
Save
Tarea
Tarea del radar asociada con el flujo de datos.
Alertas
Si se selecciona, IRIS Focus genera una alerta si el flujo de datos para una tarea se
interrumpe.

Intervalo de tareas
Muestra el intervalo entre los tiempo de ejecucion de las tareas (minutos).
El Administrador de datos vuelve a calcular la frecuencia de forma automdtica cada
vez que abre la pagina Alertas de flujo de datos. Para actualizar los tiempos de
forma manual, seleccione Actualizar.
La marca de tiempo muestra la Ultima fecha detectada para los datos recibidos.

Tiempo de activacion de alerta
El tiempo (minutos) después de que IRIS Focus genera una alerta si el flujo de datos
se interrumpe.
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4. Para recibir alertas acerca de las interrupciones del flujo de datos de una tarea:

a. En la columna Alertas, seleccione la casilla de verificacion.

b. En la columna Tiempo de activacion de alerta, establezca un tiempo que sea
superior al intervalo del flujo de datos esperado.

c. Para administrar todas las alertas habilitadas de la misma forma, complete el Tiempo
de activacion de alerta global y luego seleccione Aplicar:

* Para establecer el mismo tiempo de activacion para todas las alertas, escriba un
numero en el campo de entrada.

» Para aumentar el tiempo de activacion de alerta para todas las alertas, escriba,
por ejemplo, +5 en el campo de entrada. Para disminuir las horas, escriba, por
ejemplo, -5.

 Para establecer un tiempo de activacién que sea igual al intervalo detectado
entre los tiempos de ejecucion de tareas para todas las alertas, deje en blanco el
campo de entrada.

5. Seleccione Guardar.

Mas informacion

> Administrador de datos (pdgina 157)

9.4.2 Visualizacion de alertas de flujo de datos

Si se produce una interrupcion en el flujo de datos del producto de radar, IRIS Focus envia una
alerta de flujo de datos.

P 1. Enellado derecho del menu principal, seleccione Alertas > Técnicos.
2. En el panel Alertas, reconozca la alerta.

La confirmacidn registra quién y cuando ha visto la alerta.
La confirmacién de alertas no tiene efecto en el estatus de la alerta.

3. En el drea Historial de alertas, se pueden ver las alertas de flujo de datos.

Mas informacién

Administrador de datos (pagina 157)

9.4.3 Configuracion del servicio de mantenimiento del adminis-
trador de datos

Cuando el administrador de datos supera el espacio en el disco asignado, el servicio de
mantenimiento de fondo comienza a eliminar las exploraciones de volumen, empezando
desde las mas antiguas.

El espacio en el disco del administrador de datos se asigna durante la instalacion, pero se
puede modificar mas adelante.

P 1 Inicie sesién en el servidor como root.
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2.

Abra el archivo /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus.yaml en su editor
favorito, como vi o emacs, y edite los pardmetros necesarios en datamanager:

volumedir:maxSizeMB: 66850
fixedDelay: ms: 60000
fixedRate: ms: 3600000

. La asignacion de espacio en el disco para el administrador de datos se configura durante

la instalacion. Si desea cambiar la asignacion mads adelante, use el pardmetro
datamanager .volumeDir.maxSizeMB. Por ejemplo:
datamanager.volumeDir.maxSizeMB = 1000

datamanager.volumeDir.maxSizeMB = 1000

. Defina la frecuencia de las revisiones de mantenimiento en caso de un uso excesivo del

disco (milisegundos).
datamanager.housekeeping.fixedRate.ms = 60000
Vaisala recomienda ejecutar esta revision una vez al dia.

Mientras se ejecuta esta revision, se produce una disminucién en la velocidad de otras
operaciones del administrador de datos.

. Defina el retraso para cuando el mantenimiento se ejecute por primera vez después de

iniciar o reiniciar el administrador de datos (milisegundos).

datamanager.housekeeping.fixedDelay.ms = 60000

. Después de cambiar cualquier cosa, ejecute:

kubectl apply -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus.yaml

kubectl get all -n vaisala-focus | grep pod/data-manager (esto le mostrard
el nombre correcto para el siguiente paso)

kubectl delete pod <pod name> -n vaisala-focus (nombre del pod de
ejemplo: servicio-administrador-de-datos-5c9cd95cchb-b8str)

9.4.4 Ejecucion de la secuencia de comandos para borrar datos

del administrador de datos

Utilice la secuencia de comandos rsw-data-manager-clear-data si el almacenamiento
de datos del Administrador de datos queda corrupto o si es necesario eliminar todos los datos
del Administrador de datos.

160

RESTRINGIDO



Capitulo 9 - Administracion del sistema

datos del radar de IRIS Focus, incluidas las configuraciones de pronéstico
inmediato, las configuraciones de mosaicos predefinidos y los datos del radar
SIN PROCESAR.

f PRECAUCIONES! La ejecucion de la secuencia de comandos elimina todos los

p 1. Ejecute la secuencia de comandos:

DM_RESET=yes rsw-data-manager-clear-data

Si hay una gran cantidad de datos del radar SIN PROCESAR en el administrador de datos,
la ejecucion de la secuencia de comandos puede demorar algun tiempo.

PRECAUCIONES! No interrumpa la ejecucion de la secuencia de
comandos.

Cuando la secuencia de comandos se completa, el administrador de datos se reinicia
automaticamente y se puede seguir utilizando IRIS Focus.

9.5 Creacion de archivos de registro de mensajes
de alerta

Puede configurar el sistema para crear y enviar archivos de registro que contengan
informacién sobre cada alerta activada. Como ejemplo, puede usar estos archivos en sus
sistemas de distribucién de mensajes para enviar alertas a través de canales no cubiertos por
el sistema de notificacion de alertas.

Hay mensajes JSON de una sola linea para cada alerta en los archivos de registro. Los registros
se crean cada hora. Segun van apareciendo, 10s mensajes se registran en un archivo de registro
abierto. Puede aparecer un mensaje retrasado en un archivo de registro posterior.

Puede personalizar el servicio: con qué frecuencia se crean nuevos archivos de registro o si se
crean archivos de registro vacios, por ejemplo.

Los archivos de registro se almacenan en el directorio /srv/pv/log/alerts de forma
predeterminada.

o No hay una limpieza automadtica de los archivos de registro.
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servicio durante varios minutos y, cuando lo recupera, recupera los mensajes de
registro que aparecieron durante la interrupcién y los afiade al archivo de registro
activo.

0 El servicio intenta rellenarse con el ID de grupo de Kafka. Puede desactivar el

p 1. Ejecute el siguiente comando para habilitar el servicio:

install -D -d /srv/pv/log/alerts
kubectl create -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus-alert-logger.yaml

2. Modifique el archivo de configuracion para personalizar el servicio:
vi /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus-alert-logger.yaml

3. Ejecute el siguiente comando para deshabilitar el servicio:

kubectl delete -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus-alert-logger.yaml
rm -fr /srv/pv/log/alerts # This is optional if you want to clear all
alert files

9.6 Instalacion de un certificado CA

La aplicacion web viene con un certificado SSL autofirmado temporal que asegura la conexién
entre el servidor IRIS Focus y el navegador web del usuario.

Considere adquirir y utilizar un certificado de confianza de una autoridad de certificacion (CA),

especialmente, si planea ofrecer acceso a IRIS Focus fuera de su organizacion.

p 1. Adquiera un certificado que haya sido autorizado por una autoridad de confianza.

Generalmente, esto lo hace un departamento de Tl o una organizacion externa que
compra el certificado de una autoridad de certificacion externa (CA). Puede utilizar
cualquier autoridad de certificacion de confianza.

a. Cree una solicitud de firma de certificado (CSR).

* El atributo CN (Common Name) actualmente no es obligatorio ni suficiente, por
lo que la solicitud de firma del certificado debe incluir el atributo SAN, con el
nombre DNS del servicio.

» Para obtener detalles, comuniquese con la autoridad de certificacién que va a
utilizar.

b. Envie el CSR a la autoridad de certificacion para que la firme.

c. La autoridad de certificacion proporciona el certificado.
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2. Haga una copia de seguridad de la configuracién actual ejecutando:
run /usr/vaisala/radarsw/backup/bin/do-backups

Con esto, se hace una copia de seguridad de todos los archivos de configuracion como un
archivo . tar a /srv/vaisala/radarsw/backup/configuration.

3. Instale una copia de su archivo de certificado pem bajo el directorio /etc/vaisala/
radarsw/webapp-proxy/certificates.

Asigne un nombre que coincida con el nombre de host que usaran sus usuarios al archivo.
Ejemplo: Use focus.acme. com. pem como nombre para el archivo pem si sus usuarios
se conectan a https://focus.acme.com/. IMPORTANTE:

PRECAUCIONES! NO reemplace ni quite el archivo localhost.pem
del directorio, ya que es necesario para las conexiones entre servicios.

Use el siguiente comando:

install -m 400 -o haproxy -g root focus.acme.com.pem /etc/vaisala/radarsw/
webapp-proxy/certificates/focus.acme.com.pem

4. Opcional: Puede instalar archivos relacionados con el archivo pem en el mismo directorio
si desea que estén organizados. Esto es opcional, ya que haproxy deberia ignorarlos. Por
ejemplo, si tiene un archivo crt y key que corresponda a su archivo pem, puede instalar
copias de ellos:

install -m 400 -o haproxy -g root focus.acme.com.crt /etc/vaisala/radarsw/
webapp-proxy/certificates/focus.acme.com.crt
install -m 400 -o haproxy -g root focus.acme.com.key /etc/vaisala/radarsw/
webapp-proxy/certificates/focus.acme.com.key
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5. Edite el archivo de configuracion /etc/haproxy/haproxy.cfg para que el servidor
proxy pueda ofrecer a los usuarios que se conectan a "https://focus.acme.com/" el
certificado "focus.acme. com.pem"y el certificado localhost. pem certificado a los
servicios locales que se conectan a "https://localhost/". Para hacer esto:

a. Comente la linea de configuracién de vinculacién que vincula todos los hosts al
mismo archivo de certificado. Inserte un simbolo "#" al comienzo de la linea para
hacer esto.

En otras palabras, cambie esta parte:

bind *:443 ssl crt /etc/vaisala/radarsw/webapp-proxy/certificates/
localhost.pem no-sslv3 ciphers EDH+aRSA+AESGCM:EDH+aRSA+AES:DHE-RSA-
AES256-SHA:EECDH+aRSA+AESGCM: EECDH+aRSA+AES : ECDHE-RSA-AES256-SHA: ECDHE-
RSA-AES128-SHA:RSA+AESGCM:RSA+AES+SHA:DES-CBC3-SHA: -DHE-RSA-AES128-SHA: !
aNULL:!eNULL:!LOW: !MD5:!EXP:!PSK:!DSS:!RC4:!SEED: !ECDSA: !ADH: !IDEA

a lo siguiente:

# bind *:443 ssl crt /etc/vaisala/radarsw/webapp-proxy/certificates/
localhost.pem no-sslv3 ciphers EDH+aRSA+AESGCM:EDH+aRSA+AES:DHE-RSA-
AES256-SHA:EECDH+aRSA+AESGCM: EECDH+aRSA+AES : ECDHE-RSA-AES256-SHA: ECDHE-
RSA-AES128-SHA:RSA+AESGCM:RSA+AES+SHA:DES-CBC3-SHA: -DHE-RSA-AES128-SHA: !
aNULL: !eNULL:!LOW: !MD5: !EXP: !PSK:!DSS:!RC4:!SEED: !ECDSA: !ADH: ! IDEA

b. Habilite las dos lineas de configuracién de enlace que configuren haproxy para usar
dos certificados separados. Elimine el comentario de dos lineas en el archivo y cambie
MY_DOMAIN a su nombre de host completo al que se conectan los usuarios
("focus.acme.com” en este ejemplo) para hacer esto.

Cambio:

# bind MY_DOMAIN:443 ssl crt /etc/vaisala/radarsw/webapp-proxy/
certificates/MY_DOMAIN.pem no-sslv3 ciphers EDH+aRSA+AESGCM:EDH+aRSA
+AES :DHE-RSA-AES256-SHA: EECDH+aRSA+AESGCM: EECDH+aRSA+AES : ECDHE-RSA-
AES256-SHA:ECDHE-RSA-AES128-SHA:RSA+AESGCM:RSA+AES+SHA:DES-CBC3-SHA: -
DHE-RSA-AES128-SHA:!aNULL: !eNULL:!LOW: !MD5:!EXP:!PSK:!DSS:!RC4:!SEED:!
ECDSA: !ADH: ! IDEA

# bind localhost:443 ssl crt /etc/vaisala/radarsw/webapp-proxy/
certificates/localhost.pem no-sslv3 ciphers EDH+aRSA+AESGCM:EDH+aRSA
+AES :DHE-RSA-AES256-SHA: EECDH+aRSA+AESGCM: EECDH+aRSA+AES : ECDHE-RSA-
AES256-SHA:ECDHE-RSA-AES128-SHA:RSA+AESGCM:RSA+AES+SHA :DES-CBC3-SHA: -
DHE-RSA-AES128-SHA:!aNULL: !eNULL:!LOW: !MD5:!EXP: !PSK:!DSS:!RC4:!SEED:!
ECDSA: !ADH: ! IDEA

a lo siguiente (quite el caracter de comentario inicial y cambie MY_DOMAIN a su
nombre de host completo):

164 RESTRINGIDO



Capitulo 9 - Administracion del sistema

bind focus.acme.com:443 ssl crt /etc/vaisala/radarsw/webapp-proxy/
certificates/focus.acme.com.pem no-sslv3 ciphers EDH+aRSA+AESGCM:EDH
+aRSA+AES :DHE-RSA-AES256-SHA: EECDH+aRSA+AESGCM: EECDH+aRSA+AES : ECDHE-RSA-
AES256-SHA: ECDHE-RSA-AES128-SHA:RSA+AESGCM:RSA+AES+SHA:DES-CBC3-SHA: -
DHE-RSA-AES128-SHA:!aNULL: !eNULL:!LOW: !MD5: !EXP: !PSK:!DSS:!RC4:!SEED:!
ECDSA: !ADH: ! IDEA

bind localhost:443 ssl crt /etc/vaisala/radarsw/webapp-proxy/
certificates/localhost.pem no-sslv3 ciphers EDH+aRSA+AESGCM:EDH+aRSA
+AES :DHE-RSA-AES256-SHA: EECDH+aRSA+AESGCM: EECDH+aRSA+AES : ECDHE-RSA-
AES256-SHA: ECDHE-RSA-AES128-SHA:RSA+AESGCM:RSA+AES+SHA:DES-CBC3-SHA: -
DHE-RSA-AES128-SHA:!aNULL: !eNULL:!LOW: !MD5: !EXP: !PSK:!DSS:!RC4:!SEED:!
ECDSA: !ADH: ! IDEA

6. Guarde sus cambios y reinicie el servicio haproxy:

systemctl restart haproxy

El archivo haproxy . cfg contiene asignaciones de seguridad y de servicios que

0 son especificas de cada version de IRIS Focus. Probablemente necesitara repetir
los pasos 5y 6 para habilitar su certificado cuando actualice IRIS Focus a una
versién mas reciente.

Mas informacion

> Aplicacién web (pagina 31)
» Certificados (pagina 180)

9.7 Creacion de una copia de seguridad de la con-
figuracion del sistema

IRIS Focus se respalda automaticamente mediante trabajos de copia de seguridad de la base
de datos y la configuracion que se realizan todos los dias a las 02:30, segun la hora del
servidor. En la configuracion de fabrica, el servidor usa UTC como zona horaria.

La secuencia de comandos de copia de seguridad almacena la base de datos de configuracién
de la aplicacién y del servidor.

Copia de seguridad automatica

La copia de seguridad se realiza mediante la tarea rutinaria /etc/cron.d/vaisala-
radarsw-backup-cron que lanza la secuencia de comandos /usr/vaisala/radarsw/
backup/bin/do-backups.

Los archivos de copia de seguridad creados se comprimen y almacenan en los siguientes
directorios:

* /srv/vaisala/radarsw/backup/configuration
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* /srv/vaisala/radarsw/backup/database
Las copias de seguridad se almacenan durante 180 dias, después de lo cual se eliminan.

Cada archivo de copia de seguridad incluye una marca de tiempo en el formato:

radarsw-configuration-2019-09-05T06-48-26.tar.gz

9.7.1 Creacion de una copia de seguridad manual

p 1. Inicie sesién en el servidor como root.
2. Ejecute: /usr/vaisala/radarsw/backup/bin/do-backups

3. Compruebe que los nuevos archivos se creen en |os siguientes directorios:

/srv/vaisala/radarsw/backup/configuration/radarsw-configuration-
<timestamp>.tar.gz

/srv/vaisala/radarsw/backup/database/database-wx-<timestamp>.gz

/srv/vaisala/radarsw/backup/database/database-vsp-<timestamp>.gz

Cada archivo de copia de seguridad incluye una marca de tiempo en el formato:

radarsw-configuration-2019-09-05T06-48-26.tar.gz

9.8 Restauracion desde la copia de seguridad

p 1. Inicie sesion en el servidor como root.

2. Detenga el servicio Monit:

systemctl stop monit.service

3. Detenga la aplicaciéon web de IRIS Focus:

systemctl stop vaisala-radarsw-webapp.service

4. Detenga los servicios que puedan tener acceso a la base de datos.

kubectl delete -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus.yaml
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5. (Opcional) Ejecute la secuencia de comandos de copia de seguridad:

/usr/vaisala/radarsw/backup/bin/do-backups

Las copias de seguridad de la base de datos para las bases de datos wx y vsp estaran
en /srv/vaisala/radarsw/backup/database. Sireinstala o vuelve a crear una
imagen de la maqguina, mueva una copia a un host remoto.

6. Suelte la base de datos actual con la utilidad rsw-db-tool:

rsw-db-tool drop-db

7. Suelte la base de datos actual con la utilidad rsw-vsp-db-tool:

rsw-vsp-db-tool drop-db

8. Vuelva a crear una base de datos wx vacia:

rsw-db-tool create-db

9. Vuelva a crear una base de datos vsp vacia:

rsw-vsp-db-tool create-db

10. Vuelva a copiar los archivos de copia de seguridad de base de datos al servidor Focus y
restablezca el contenido de la base de datos mediante la lectura de los contenidos del
archivo en el flujo de salida estandar e insértelo en las bases de datos de IRIS Focus:

gzip --decompress --to-stdout /radarsw-database-vsp-2019-10-12T07-54-50.gz
| psql -d vsp_vl -U vsp_user -h localhost

gzip --decompress --to-stdout /radarsw-database-wx-2019-10-12T07-54-50.gz
| psql -d wxdb2 -U wxuser -h localhost

11. Reinicie los servicios que puedan usar la base de datos.

kubectl apply -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus.yaml

12. Inicie la aplicacién web de IRIS Focus:

systemctl start vaisala-radarsw-webapp.service

13. Inicie el servicio Monit:

systemctl start monit.service
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9.9 Software de administracion del servidor

Si estd ejecutando un software de administracion del servidor en el servidor IRIS Focus,
asegurese de que la configuracion del software de administracion no interfiera con la
configuracién de red deseada.

Por ejemplo, en los servidores PowerEdge de Dell, el Controlador de acceso remoto integrado
de Dell (iDrac) configura una direccion IP estatica predeterminada para el servidor cuando se
despliega primero.

En los sistemas IRIS Focus preconfigurados de Vaisala, iDrac esta deshabilitado de manera
predeterminada.

910 Licencias tras el reinicio del servidor

Las sesiones activas y sus licencias no se almacenan cuando el servidor de IRIS Focus se
apaga.

Cuando el servidor se reinicia, los puestos de licencia empiezan a asignarse desde cero a los
usuarios gue inician sesion. El nimero total de puestos en el grupo de licencias no resulta
afectado.

Mas informacién

» Licencias de IRIS Focus (pdgina 16)

9.11 Reactivacion de la licencia luego de la actuali-
zacion del servidor

La clave del producto en la licencia de IRIS Focus es especifica para el servidor. Si actualiza el
servidor, debe solicitar una nueva clave de servicio y activar la nueva licencia.
p 1. Comuniquese con Vaisala y solicite una nueva clave de servidor.
2. Debe instalar IRIS Focus usando las instrucciones proporcionadas en esta guia.
3. Reactive la licencia.

Segun si su servidor esta conectado o no a Internet, consulte:
e Activacion de licencia: en linea (pdgina 55)
e Activacion de licencia: sin conexién (pagina 57)
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10. Servicios y usuarios de IRIS Focus

Los usuarios de IRIS Focus y los servicios de IRIS Focus que se ejecutan en systemd, Docker
y Kubernetes estdn enumerados en las siguientes tablas.

Tabla19 Usuarios de IRIS Focus

Usuario ‘ Descripcion

radardminput Cuenta de usuario restringida para ejecutar el servicio de entrada
del administrador de datos.

radarop Normalmente se incluye una cuenta de usuario no administrador.

radarweb Cuenta de usuario restringida para ejecutar la aplicacion web
IRIS Focus.

warnreader Cuenta de usuario restringida para ejecutar el servicio del lector

de advertencia.

Tabla20 Servicios systemd de IRIS Focus

Servicio Descripcion

chronyd Mantiene la sincronizacion ho-
raria.

containerd Servicio necesario para ejecu-
tar servicios basados en conte-
nedores.

docker Motor para ejecutar servicios
en imagenes compatibles con
Docker.

microk8s Coleccién de servicios systemd
para ejecutar un cluster de Ku-
bernetes.

monit Herramienta de control para
sistemas y procesos en Unix.

HAProxy Codifica el trafico de salida con
cifrado HTTPS.

vaisala-radarsw-webapp Aplicacion web IRIS Focus.

vaisala-radarsw-usbdaemon Servicio del sistema para leer la

clave de licencia de Sentinel en
sistemas que usan la clave de li-
cencia USB.
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Tabla 21 Servicios Docker de IRIS Focus

Servicio Descripcién

postgis Servidor de base de datos Postgresal con exten-
siones GIS.
redis Un almacén de estructura de datos para infor-

macion compartida.

kafka Servicio de intermediario de datos de Kafka pa-
ra reldmpagos

zookeeper Un servicio de administrador requerido por los
intermediarios de datos de kafka

postgis95s Servicio de base de datos imprescindible para el
contenedor del geoservidor

geoserver Servicio GeoServer que ofrece imadgenes de ma-
pas de mosaicos para IRIS Focus

Tabla 22 Servicios Kubernetes de IRIS Focus

Espacio de nombres ‘ Nombre Descripcion

vaisala-focus authentication-service | Autentica las solicitudes de ser-
vicios.

vaisala-focus data-manager-service Gestiona las solicitudes de da-

tos de radar.

vaisala-focus documentation-service Gestiona las solicitudes de do-
cumentos estaticos.

vaisala-focus licensing-service Verifica si una caracteristica tie-
ne licencia o no.

vaisala-focus notification-service Ofrece notificaciones externas
a través de correo electrénico y
SMS.

vaisala-focus nowcast-service Ofrece informacién de pronds-

tico inmediato a IRIS Focus

vaisala-focus router-service Se usa para el enrutamiento del
trafico entre el mundo exterior
y los servicios de Kubernetes.

vaisala-focus- turbulence-service Calcula informes de turbulencia

algorithms a partir de datos extraidos del
Administrador de datos

vaisala-focus-data- input-service Inyecta datos de radar de IRIS

access Analysis en el Administrador de
datos
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Espacio de nombres ‘ Nombre Descripcion

vaisala-focus-data- warn-reader Inyecta productos de adverten-

access cia de IRIS Analysis en IRIS Fo-
cus

vaisala-focus-data- lidar-input-service Importa datos de archivos

access NetCDF en el Administrador de
datos

vaisala-focus- lightning-websocket Ofrece el servicio WebSocket

lightning para navegadores externos que

muestran datos de reldmpagos
en tiempo real.

vaisala-focus-logging |alert-logger Opcional. Marca registros de
alerta JSON publicados en el
agente de Kafka en archivos
continuos.

vaisala-focus-logging |[grafana-service Ofrece una herramienta para
ver registros y métricas de Ku-
bernetes.

vaisala-focus-logging loki-service Almacena registros y ofrece vi-
sualizador.

vaisala-focus-logging |prometheus-service Herramienta de alerta de fin de
supervision de eventos.

vaisala-focus-logging |promtail-daemonset Ofrece informacién de registro
al servicio de grafana.

vaisala-focus-logging |zipkin-service Sistema de seguimiento distri-
buido usado para solucionar
problemas de latencia.

10.1 systemd

systemd es un componente de AlmaLinux que gestiona los servicios del sistema.

Hay varios servicios que se ejecutan como servicios Docker o Kurbernetes y antes se
ejecutaban bajo systemd en versiones anteriores de IRIS Focus.

Mas informacién

» Instalacion de los componentes de IRIS Focus (pagina 52)

10.1.1 GeoServer

GeoServer se usa para la generacion y el almacenamiento en caché de las capas de mapa
base.
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Los contenedores docker geoserver y postgis95 ofrecen el servicio GeoServer.

10.1.2 aplicacién web de IRIS Focus
Esta es la principal interfaz de usuario web del sistema IRIS Focus.

En la linea de comandos, el servicio de aplicacién web de IRIS Focus se llama vaisala-
radarsw-webapp.

10.1.3 HAProxy

HAProxy es una herramienta proxy que IRIS Focus usa para el reenvio de trafico dentro del
sistema y el cifrado HTTPS para el trafico de salida.

En la linea de comandos, el servicio HAProxy se llama haproxy.

Mas informacion

» Cifrado (pagina 180)

10.1.4 Monit

Monit es una herramienta de vigilancia para el control de los sistemas y procesos en Unix. IRIS
Focus usa Monit para reiniciar automaticamente la aplicaciéon o un proceso relacionado o
servicio si se vuelve inestable.

Si realiza trabajo de mantenimiento que requiere desactivar la aplicacion, primero debe
detener Monit antes de seguir adelante y reiniciarla después del mantenimiento.

En la linea de comandos, el servicio Monit se llama moni t.

10.2 Kubernetes

Se ejecutan varios servicios de IRIS Focus en Kubernetes a partir de IRIS Focus 7.0.

10.2.1 Administracién de los servicios de Kubernetes

Al administrar los servicios de Kubernetes en IRIS Focus, estos son los casos de uso comunes:
* Visualizar el estado del servicio (k9s o kubectl)
* Reiniciar servicios (k9s o kubectl)
» Configurar servicios (kubectl)
* Quitar e instalar servicios (kubectl)
* Visualizar registros de servicio (k9s o kubectl)

Se usan varias herramientas de linea de comandos para administrar los servicios de
Kubernetes. Se pueden usar estas herramientas en una ventana de terminal local o de forma
remota a través de una conexion SSH.
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Tabla 23 Herramientas de linea de comandos

Herramienta de linea de coman- | Objetivo

dos

k9s Una herramienta de linea de comando interactiva que se usa para
administrar los contenedores que se ejecutan en un clister de
Kubernetes

kubectl Una herramienta de linea de comandos para administrar los con-

tenedores que se ejecutan en un clister de Kubernetes

microk8s Una herramienta de linea de comandos especifica para adminis-
trar la implementaciéon microk8s de Kubernetes

10.2.1.1 Visualizacién del estado del servicio en Kubernetes

Se puede usar la utilidad k9s para mostrar rapidamente el estatus de los servicios que se
ejecutan en el cluster de Kubernetes.

p 1. Inicie sesién como usuario root y ejecute este comando para iniciar la utilidad k9s:
k9s
Vera una pantalla que enumera los contenedores de IRIS Focus que se ejecutan en el

cluster de Kubernetes. Normalmente, todos aparecen escritos en letra azul y en el estado
Running. Puede navegar por la pantalla con las teclas de flecha.

2. Para salir de k9s, presione CTRL+C.

10.2.1.2 Reinicio de un servicio ejecutado en Kubernetes

Haga lo siguiente si necesita reiniciar un servicio ejecutado en Kubernetes:

RESTRINGIDO 173



IRIS Focus version 7.2 Guia del administrador M211850ES-M

g A NN

174

. Inicie sesién como usuario root.

. Escriba k9s para abrir la descripcion general del estado.

. Si el terminal no se abrio en la vista Pods, abra la vista Pods.
. Escriba 0 para mostrar todos los contenedores.

. Pararesaltar el servicio que desea reiniciar, use las teclas de flecha hacia arriba y hacia

abajo.

. Para eliminar la instancia actual del servicio, presione CTRL+D.

Tan pronto como elimine el servicio, el clister de Kubernetes detecta que falta uno de los
servicios requeridos e inicia una nueva instancia para usted.

. Puede usar el comando kubectl para reiniciar un servicio si conoce el espacio de

nombres y el nombre del servicio que desea reiniciar como alternativa.

Por ejemplo, si desea reiniciar el servicio nowcast-service que se ejecuta en el
espacio de nombres vaisala-focus, puede ejecutar los siguientes comandos para
determinar la direccion completa del pod de Kubernetes que ejecuta el servicio
nowcast-service:

kubectl get --namespace vaisala-focus pods | grep nowcast-service
Vera la salida siguiente:

nowcast-service-748d9fdfd4-wg81ld 1/1 Running
[} 2m51s

. Puede reiniciar el pod una vez que sepa la direccién completa (nowcast-service-

748d9fdfd4-wg81ld) usando este comando:

kubectl delete --namespace vaisala-focus pod/nowcast-service-748d9fdfd4-
wg8ld

Vera la salida siguiente:

pod "nowcast-service-748d9fdfd4-wg8ld" deleted
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9. Puede verificar que se creé una nueva instancia con el comando kubect1l.

A veces, la creacion de la nueva instancia puede demorar algunos segundos. Verd este
proceso al verificar el comando. Por ejemplo, si el usuario ejecuta el siguiente comando
kubectl lo suficientemente rdpido:

kubectl get --namespace vaisala-focus pods | grep nowcast-service
, el resultado mostrara que Kubernetes ha iniciado una nueva instancia de nowcast-

service (nowcast-service-748d9fdfd4-r81ph)y que estd finalizando la
instancia anterior (nowcast-service-748d9fdfd4-wg81d):

nowcast-service-748d9fdfd4-wg81ld 1/1 Terminating
(0] 4ml2s

nowcast-service-748d9fdfd4-r81ph 1/1 Running

0 23s

10.2.1.3 Configuracion de los servicios de Kubernetes

Bajo el directorio /etc/vaisala/focus/k8s que se usa para configurar grupos de
servicios que se ejecutan en un servidor IRIS Focus hay varios archivos de configuracién YAML.
Normalmente no hace falta modificar la configuracion de estos archivos.

1. Use el comando kubect1 si recibe instrucciones de Vaisala para realizar cambios para
aplicar sus cambios al cluster de Kubernetes en ejecucion.

Por ejemplo, ejecutaria el siguiente comando para aplicar sus cambios al cluster de
Kubernetes si ha realizado modificaciones en el archivo vaisala-focus-
lightning.yaml que configura los servicios relacionados con el envio de datos de
reldmpagos al navegador web:

kubectl apply -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus-lightning.yaml

Normalmente, la aplicacién de cambios al clister de Kubernetes solo

0 actualizara los objetos del mapa de configuracion en el clister. Deberdn
reiniciarse los servicios que leen sus valores de configuracion de estos
objetos de mapa de configuracion de Kubernetes.

10.2.1.4 Quitado e instalacion de servicios de Kubernetes

Hay varios archivos de configuracion YAML almacenados en el directorio /etc/vaisala/
focus/k8s, los cuales se utilizan para configurar grupos de servicios que se ejecutan en un
servidor IRIS Focus.
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1. Por ejemplo, puede ejecutar el siguiente comando para quitar los servicios relacionados
con el envio de datos de reldmpagos al navegador web:

kubectl delete -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus-lightning.yaml

2. Por ejemplo, puede ejecutar el siguiente comando para restaurar los servicios
relacionados con el envio de datos de reldmpagos al navegador web:

kubectl apply -f /etc/vaisala/focus/k8s/vaisala-focus-lightning.yaml

Generalmente, Vaisala no recomienda hacer esto en operaciones normales, ya que es mas
fuerte que reiniciar un servicio individual. No obstante, cuando se solucionan problemas o
cuando se han realizado cambios importantes en uno de los archivos de configuraciéon
YAML puede que esto resulte necesario.

10.2.1.5 Visualizacidon de registros de los servicios de Kubernetes

La visualizacion de los registros mas recientes de los servicios de Kubernetes es mas facil
gracias a la herramienta k9s.

1. Use las teclas de flecha para destacar el servicio que le interesa y luego presione la tecla |
para ver los registros. Esta figura muestra k9s en el modo de visualizacién de registros:

microkds
microk8s-cluster

14 ]
346937171915b56b

<service>
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2. Aungue k9s es muy util para un vistazo rapido, también puede usar el comando
kubectl.

Es particularmente util el comando kubect1 cuando desea posprocesar los registros con
un grep. Debe conocer el espacio de nombres de la implementacién del servicio para usar
el comando kubectl.

Como ejemplo, con el siguiente comando se monitoreara la salida del registro del servicio
nowcast que se ejecuta en el espacio de nombres vaisala-focus:

kubectl logs --tail=20 -f --namespace vaisala-focus deployment/nowcast-
service

Verd la salida siguiente:

[INFO]: Header Method String: POST Method: POST Version: 11 Data From
Target: /focus-nowcast/api/v2/health Target String: /focus-nowcast/api/v2/
health

[INFO]: Processing 0 bytes of posted data from request: /focus-
nowcast/api/v2/health

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: POST Method: POST Version: 11 Data From
Target: /focus-nowcast/api/v2/health Target String: /focus-nowcast/api/v2/
health

[INFO]: Processing 0 bytes of posted data from request: /focus-
nowcast/api/v2/health

[INFO]: Header Method String: POST Method: POST Version: 11 Data From
Target: /focus-nowcast/api/v2/health Target String: /focus-nowcast/api/v2/
health

[INFO]: Processing 0 bytes of posted data from request: /focus-
nowcast/api/v2/health

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: POST Method: POST Version: 11 Data From
Target: /focus-nowcast/api/v2/health Target String: /focus-nowcast/api/v2/
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health

[INFO]: Processing 0 bytes of posted data from request: /focus-
nowcast/api/v2/health

[INFO]: Header Method String: POST Method: POST Version: 11 Data From
Target: /focus-nowcast/api/v2/health Target String: /focus-nowcast/api/v2/
health

[INFO]: Processing 0 bytes of posted data from request: /focus-
nowcast/api/v2/health

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

[INFO]: Header Method String: GET Method: GET Version: 11 Data From
Target: /metrics Target String: /metrics

&g

3. Puede ejecutarlo usando el pardmetro ~he'lp para obtener una lista de todas opciones de
comando kubectl logs:

kubectl logs --help

10.2.2 Servicio WebSocket de relampagos

El servicio WebSocket de reldmpagos es responsable de enviar datos sobre reldmpagos a los
navegadores del usuario cuando se conecta a la aplicacién web IRIS Focus.

El servicio se ejecuta en Kubernetes y se llama lightning-websocket.

10.2.3 Servicio de prondstico inmediato

El prondstico inmediato basado en radar realiza calculos de adveccion sobre los datos de
movimiento de los productos del radar para predecir el movimiento y la severidad del clima
hasta 2 horas en el futuro.

El servicio de prondstico inmediato se ejecuta en Kubernetes a partir de la versién 7.0 de IRIS
Focus.

10.3 Docker

Se ejecutan varios servicios de IRIS Focus en Docker a partir de IRIS Focus 7.0.

10.3.1 Agente de datos de Kafka

El intermediario de datos de Kafka lo usa el sistema Total Lightning Processor para enviar
datos sobre reldampagos al sistema IRIS Focus para que los servicios locales (por ejemplo,
lightning-websocket) puede acceder a él.

El contenedor docker kafka ofrece el servicio de agente de datos de Kafka.
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10.3.2 Administrador de Kafka

El intermediario de datos de Kafka admite la ejecucion en una configuracion de clister donde
varios sistemas estan interconectados. El servicio de administrador de Kafka se utiliza para
administrar todas las instancias del servicio de intermediario de datos de Kafka en un cluster.
Este servicio es necesario incluso si estd ejecutando una unica instancia del intermediario de
datos de Kafka, que es tipico de IRIS Focus.

El contenedor docker zookeeper ofrece el servicio de administracion de Kafka.

10.4 Detencion, inicio y reinicio de los servicios

Solo debe iniciar o detener un servicio durante ciertos casos de solucién de problemas. Estos
casos se describen paso a paso en la seccidon Solucion de problemas. En circunstancias
normales, los servicios se ejecutan de forma permanente.

En AlmaLinux los servicios se detienen, se inician y se reinician con el comando systemctl
stop / start / restart [servicename].

Para usar el comando systemct1, debe iniciar sesién como usuario root.

El siguiente ejemplo muestra cdmo detener, iniciar y reiniciar el servicio de aplicacion web de
IRIS Focus. Tenga en cuenta que el servicio monit se inicia junto con la aplicacion web.

Detencion del servicio

* systemctl stop monit
+ systemctl stop vaisala-radarsw-webapp

Inicio del servicio

+ systemctl start vaisala-radarsw-webapp
+ systemctl start monit

Reinicio del servicio

* systemctl restart vaisala-radarsw-webapp
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11. Seguridad

1.1 Cifrado

Se cifra la comunicacion entre el navegador y la aplicacion web.
No se cifra otro trafico de datos en el servidor de aplicaciones de IRIS Focus.

IRIS Focus usa Jetty como software de servidor web y HAProxy para el manejo del cifrado
HTTPS. El cifrado SSL se deshabilité en HAProxy y solo se admite el cifrado TLS.

Mas informacion

» Aplicacién web (pagina 31)
> HAProxy (pagina 172)

11.2 Certificados

La aplicacion web viene con un certificado SSL autofirmado temporal que asegura la conexién
entre el servidor IRIS Focus y el navegador web del usuario.

Aunque el navegador muestra una advertencia de seguridad en él cuando intenta acceder a la
aplicaciéon web, puede usar la aplicacién normalmente incluso con la advertencia.

Considere adquirir y utilizar un certificado de confianza de una autoridad de certificacion (CA),
especialmente, si planea ofrecer acceso a IRIS Focus fuera de su organizacion.

Mas informacion

> Aplicacién web (pagina 31)
» Instalacion de un certificado CA (pagina 162)

11.3 Configuracion de seguridad

Al implementar IRIS Focus en una red interna, siga los estdndares de seguridad de
la industria. Debe tener cuidado de solo permitir el acceso a los puertos 80 y 443
desde Internet.

El servidor IRIS Focus tiene un firewall preconfigurado.
Los puertos para el acceso SSH (22), HTTP (80), HTTPS (443) y Kafka (9094) estan abiertos
intencionalmente.

» Use SSH para la configuracion.
* El puerto HTTP se usa para los redireccionamientos a HTTPS.
La aplicacion siempre se usa a través de HTTPS.
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El servidor requiere acceso a HTTP y HTTPS para los usuarios finales. Si se accede al sistema
mediante Internet, debe restringir dicho acceso para el puerto SSH a fin de mejorar la
seguridad del sistema.

El firewall se configura mediante el sistema firewall de AlmaLinux 8.4.

Lightning Processor usa este puerto al enviar datos de reldmpagos al
intermediario de datos de Kafka que se ejecuta en el servidor IRIS Focus. Consulte
Conexion del sistema TLP (pagina 106) para obtener detalles sobre la
configuracion de la regla firewalld para que solo el sistema TLP tenga acceso
a este puerto.

0 El puerto 9094 solo se abre si se esta ejecutando el servicio Kafka. El Total

Mas informacion

» Instalacion de los componentes de IRIS Focus (pagina 52)

11.4 Quitado del sistema X Window

Vaisala envia IRIS Focus con un entorno de escritorio grafico instalado para facilitar la vida del
cliente. No es necesario un entorno de escritorio grafico para que IRIS Focus se ejecute. Se
puede considerar un problema de seguridad el tener un entorno de escritorio grafico y el
servidor X en particular.

Para que el sistema se configure y ejecute en modo de consola y quite el servidor X y el
entorno de escritorio grafico, use los siguientes comandos:

systemctl set-default multi-user
systemctl isolate multi-user
dnf remove --noauto xorg-x1llx

PRECAUCIONES! Si esta ejecutando aplicaciones distintas de IRIS Focus en el
mismo sistema que requiere un entorno grafico como IRIS Analysis, no haga
esto.
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12. Solucion de problemas

12.1 Envio de registros al soporte técnico

Cuando se ponga en contacto con Soporte técnico (pagina 235), esté preparado para enviar
registros de IRIS Focus al personal de soporte técnico. Realice los pasos a continuacion para
recuperar registros:

1. Inicie sesién en el servidor IRIS Focus como root.
2. Ejecute el comando:

rsw-tar-logs

3. Para analizar el archivo tar resultante en /tmp, envieselo a Vaisala.
El archivo debe presentarse en la forma rsw-tar-logs-<date>-<time>. tar, por
ejemplo: rsw-tar-logs-2022-04-28-16-28-51.tar.

12.2 No se produce el sonido de notificacion cuan-
do se activa una alerta

Hay algunos navegadores web (por ejemplo, Mozilla Firefox y Google Chrome) que bloguean
los sonidos de notificaciones en las pdginas web hasta que el usuario interactua con la pagina
de forma predeterminada. Eso significa que es posible que la pdgina web no reproduzca los
sonidos de notificacién de alerta en IRIS Focus en algunos casos. Si un usuario inicia sesiéon
automaticamente en IRIS Focus haciendo clic en el botén de recarga del navegador mientras
estd conectado, esto puede suceder. No deberia darse este problema cuando el usuario ha
iniciado sesién en IRIS Focus a través del inicio de sesiéon normal.

Habilite el navegador web para que reproduzca sonidos de manera predeterminada para
asegurarse de que los usuarios escuchen las notificaciones de sonido de inmediato cuando se
activen las alertas.

12.3 Lentitud en el sistema con un gran volumen
de datos de relampagos

La cantidad de iconos de reldampagos en el mapa puede aumentar dramaticamente cuando
hay muchos reldmpagos fuerte durante un largo periodo de tiempo, y se visualiza con el
producto TimeSpan. El rendimiento en el cliente (navegador) de IRIS Focus puede sufrir una
degradacion. Esto puede suceder, por ejemplo, cuando el marco de tiempo para TimeSpan es
muy largo.

Acorte el periodo de tiempo para ver los datos o haga zoom en el mapa para mostrar menos
iconos para solucionar el problema de rendimiento.
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12.4 El administrador de datos no funciona como

se espera

Al ejecutarlo correctamente, el Administrador de datos y el servidor con conector se ejecutan
de manera continua.

En algunos casos, IRIS Focus puede ser incapaz de solicitar los productos de IRIS Analysis del
servidor IRIS Analysis a través del servidor con conector o IRIS Analysis puede ser incapaz de
enviar los productos RAW a IRIS Focus. En estos casos, intente aplicar las siguientes soluciones.

P 1. Intente cerrar el firewall en la maquina del servidor con conector:

service firewall stop

2. Compruebe la configuracién del producto en IRIS Analysis y considere lo siguiente:

 Para generar centros correctos en IRIS Focus para los productos de IRIS Analysis, IRIS
Analysis debe crear 1 producto para cada sitio en el servidor de IRIS Analysis.

* El servidor con conector IRIS tiene un limite de 1000 productos que IRIS Focus puede
recibir, por ende el servidor con conector proporciona solo los 1000 productos mas

recientes.

Por ejemplo, si IRIS Analysis crea un nuevo producto cada 15 minutos, IRIS Focus
visualiza solo los 10 ultimos dias de datos. (4 productos/hora * 24 horas * 10 dias).
* Los productos RAW son solo necesarios para el Administrador de datos de IRIS Focus

3. En el menu Radar Status de [RIS Analysis, asegurese de que IRIS Focus esta activado.

El botén de cambio activa o desactiva el servidor con conector.

Dougs-P50 Radar Status: DEFAULT

File Menus Commands Mode Help
CONTROL SECTION
TASK Sched I: [DEFAULT Product Sched J’W Output Sched J’W
Ingest Process 7 ’ldlei Product Gen D’Idlei Product Output ﬂ
Radiate J’W Re-Ingest D’Idlei Network Recvr [~ W
T/R Power ﬂ’()ni Messages J’Zi | IRIS Focus D’Idlei |
Servo Power ﬂ’()ni Site Status ‘ OK
Mode Switch ﬂ Inputs LI
SUBSYSTEM STATUS ANTENNA/TRANSMITTER STATUS
DsP 0K Idle Azimuth [ 0.00 Vvelodty [ 00
RCP 0K N/A Computer Elevation ’0.007 Velocity ’0.07
WINDOWL 0K Idle ANIMATION S BITE J’()Ki Waveguide ’m
NETWORK2 0K Idle RAW To Local DM
NETWORK3 0K Idle to hel-fireball Transmit W Interlock ’W
:Emgﬁi; gi i:{: ;XR:et;fi:;{ly | Magnetron | Normal Air Flow | Normal
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4. SiIRIS Focus se instald en un sistema que ya ejecutaba IRIS Analysis y éste no contaba
con una licencia que admitiera la conectividad a IRIS Focus, es posible que necesite una
nueva licencia de IRIS Analysis. Solicite una nueva licencia a un representante de Vaisala.

5. Para comprobar la entrega de los archivos RAW, asegurese de que el Administrador de los
datos radarinput estd configurado correctamente en el servidor IRIS Focus:

a. En el servidor IRIS Analysis, inicie sesion como root.
b. Tipo: -— ssh radardminput@the-focus-machine-hostname.com date

c. Asegurese de que los datos y la hora se devuelven desde la maquina IRIS Focus sin
tener que escribir una contrasefa.

d. Compruebe los permisos y las claves de seguridad:

* /var/lib/radardminput/.ssh/authorized_keys debe estar correcto
* Los permisos deben configurarse en chmod 644 ./authorized_keys

6. Reinicie los servidores IRIS Focus y/o IRIS Analysis.

Mas informacion

> Configuracién del administrador de datos (pagina 62)

12.5 El mantenimiento del administrador de datos
no funciona como se espera

Si los datos estan dafiados, la aplicacion se bloquea. Si Focus no puede mostrar los datos, aun
cuando sepa que los datos deberian estar disponibles, es probable que los datos estén
dafados. Los registros también pueden indicar que ha habido un error al procesar los archivos.

Utilice la secuencia de comandos rsw-data-manager-clear-data si el almacenamiento
de datos del Administrador de datos queda corrupto o si es necesario eliminar todos los datos
del Administrador de datos.

datos del radar de IRIS Focus, incluidas las configuraciones de prondstico
inmediato, las configuraciones de mosaicos predefinidos y los datos del radar
SIN PROCESAR.

f PRECAUCIONES! La ejecucion de la secuencia de comandos elimina todos los
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P 1. Ejecute la secuencia de comandos:

DM_RESET=yes rsw-data-manager-clear-data

Si hay una gran cantidad de datos del radar SIN PROCESAR en el administrador de datos,
la ejecucion de la secuencia de comandos puede demorar algun tiempo.

PRECAUCIONES! No interrumpa la ejecucion de la secuencia de
comandos.

12.6 Prondstico inmediato no esta disponible

Si no puede ver las funciones del prondstico inmediato en su pantalla, es probable que se deba
a que no tiene una licencia o porque el prondstico inmediato estad deshabilitado.

p 1. Compruebe que tiene una licencia de prondstico inmediato.
a. Debe tener un puesto de IRIS Focus para usar el pronéstico inmediato.

Si no hay puestos disponibles, espere hasta que haya disponible un puesto en IRIS
Focus y vuelva a intentarlo.

b. Inicie sesion en la aplicacion web IRIS Focus como administrador.
c. Seleccione Admin. > Sistema > Administracion de licencias.

. Compruebe que MVF estd configurado para su sitio.

. Inicie sesion en el servidor como root.

. Vayaa /etc/vaisala/radarsw/configuration/vsoweb-override.int.

a A NN

. Enla secciéon [NOWCAST] del archivo vsoweb-override.ini, compruebe que la
creacion de MVF esta habilitada en IRIS Focus:

[NOWCAST]

nowcast.mvf.run = true

0 La generacion de MVF esta habilitada de forma predeterminada (true).

6. Reinicie el servicio vaisala-radarsw-webapp. Para ello, escriba:

systemctl restart vaisala-radarsw-webapp
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7. Reinicie el servicio de prondstico inmediato siguiendo las instrucciones de Reinicio de un
servicio ejecutado en Kubernetes (pagina 173).

8. Inicie el servidor nowcast. Para ello, escriba:

systemctl start vaisala-radarsw-nowcast-server

a. Para comprobar que el servidor se inicia, escriba:

systemctl status vaisala-radarsw-nowcast-server.service

b. Compruebe el estado:

Active: active (running)

Mas informacién

» Licencias de IRIS Focus (pdgina 16)

12.7 Sin conexidon/datos del TLP

Si hay problemas en la conexiéon de datos TLP, pruebe los siguientes procedimientos de
solucién de problemas.

P 1. Revise el estado de los servicios relacionados con IRIS Focus.
a. Inicie sesion en IRIS Focus como el usuario root.

b. Revise el estado de los servicios relacionados con los datos de reldmpagos TLP
entrantes con los siguientes comandos:

kubectl get --namespace vaisala-focus-lightning deployments/lightning-
websocket
docker ps --filter name=kafka --filter name=zookeeper

2. Revise el estado de los servicios relacionados con TLP:
a. Inicie sesion en el sistema TLP como el usuario vops.

b. Utilice el comando lpstart para verificar que el servicio t1lp-to-kafka se esta
ejecutando:

lpstart details tlp-to-kafka
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3. Revise los servicios y los procesos con el comando netstat:

a. Use el comando netstat en el sistema IRIS Focus y grep en el puerto 9094:
netstat -tnap | grep 9094

Deberia ver el proceso de Kafka de escucha en el puerto 9094 y una conexién
establecida al puerto 9094 con la direccién IP del sistema TLP.

b. Sino ve una conexioén establecida desde el sistema TLP, verifique que el servicio
tlp-to-kafka se esta ejecutando en el sistema TLP y que el archivo kafka-
producer.properties en el directorio /opt/vai/tlp/etc tiene la direccion IP
correcta para el servidor IRIS Focus configurado en el parametro
bootstrap.servers.

c. Use el comando netstat en el sistema IRIS Focus y grep en el puerto 30100.
netstat -tnap | grep 30100

Deberia ver el servicio de escucha vaisala-iris-lightning-ws en el puerto
30100, y una conexion establecida al puerto 30100 con la direccion IP proxy
127.0.0.1 para cada usuario conectado a la aplicacién web IRIS Focus.

12.8 Faltan actualizaciones del estado de la red

Si recibe actualizaciones poco frecuentes del producto Network Health o ninguna
actualizacion, pruebe los siguientes procedimientos de solucién de problemas.

p 1. Revise que el servicio regstatd2 se estd ejecutando en el sistema TLP.

2. Revise que el archivo de configuracion regstatd2.cfgenel
directorio /opt/vai/tlp/etc tiene el parametro updateIntervalMinutes
configurado en 10 minutos.

12.9 Compruebe el uso de espacio en disco de
Kafka

El servicio Kafka mantiene un archivo de datos histéricos en el directorio /var/lib/kafka.
Use el comando df para comprobar que a la particién le queda espacio.

df -h /srv/container/mnt/kafka

1210 Capa de relampagos GLD360 vacia

Si se ha suscrito al servicio de deteccion de rayos de GLD360 de Vaisala y la capa existe en su
aplicacion IRIS Focus, pero no ve ningun reldmpago, verifique los siguientes requisitos:
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p 1. Revise que la descarga de reldmpagos se ha producido en el momento de la observacion.
2. Revise que el archivo de configuracién /etc/vaisala/radarsw/configuration/
vsoweb-override. ini contenga la siguiente linea:

lightning.wms.url = [URL received from Vaisala]

3. Compruebe que la suscripcién al servicio GLD360 de Vaisala esté activa.

Si modifica el archivo de configuracidn, debe reiniciar el servicio vaisala-
radarsw-webapp mediante el comando service vaisala-radarsw-
webapp restart.

1211 Capa de relampagos GLD360 faltante

Afnada la capa de reldmpagos manualmente en el caso en el que se haya suscrito al servicio de
deteccion de rayos GLD360 de Vaisala y no vea la capa de reldmpagos en la interfaz de
usuario de IRIS Focus después de ejecutar la secuencia de comandos rsw-lightning-
configure.
p 1. Inicie sesion en IRIS Focus con una cuenta de administrador y seleccione Admin..
2. Seleccione Mapa > Capas de mapa.

3. Seleccione Agregar nueva capa.
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4. En Informacion de capa de mapa, ingrese los siguientes valores en las propiedades de la
capa:

Edit Map Layer -

-
Map Layer Information

Title Lightning
Type wms -

URL @ /lightning

Layer lightning:itg_combined_25

Base layer O

Transparent

Request as tiles O
MIME type image/png -
Default opacity 100 % -

Layer querying settings

Usable in map cursor tool €k

Add query parameter Search
Order A Name Value path Unit Actions
No data -
Name €
Value path )
Unit € -

Cancel

. URL: /lightning
. Capa: lightning:1ltg_combined_25

o o

c. Transparente: Casilla seleccionada
d. URL de SLD: https:/tsm.vaisala.com/geolegends/Itg_combined_25.sld
e. Nombre: 1tg_combined_25.1tg_type

5. Seleccione Guardar.

6. Seleccione Mapa > Contextos de visualizacion del mapa

7. Edite el contexto del mapa predeterminado TheMap.
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8. Seleccione la capa de relampagos recientemente creada y configure su Nivel Z con un
valor superior a todas las capas de mapa base en el contexto del mapa.

El Nivel Z define el orden de trazado de las capas en el mapa. Los valores mas altos
siempre se trazan en la parte superior.

Edit Map View Context x

Map View Context Information

Layers
Search

Selected & Title Layer group second level layer group visible Z level
) basel ayerTerrain Base Map v 2 -
4 full Base Map s 7
0 general Base Map v 6
T Lightning Base Map < El
v minimal Base Map ’ 3
v roads Base Map 4

Selected layer Lightning

Z level 9

Cancel

En la aplicaciéon web, la nueva capa aparece en la parte inferior de la lista de seleccion de
productos de radar.

1212 La funcion para tomar una instantanea arroja
un error de servidor

Si cuando toma una instantanea o solicita una imagen mediante URL, el servidor agota el
tiempo de espera o devuelve un error de servidor, puede haber un problema con la cuenta de
usuario image-export.

P 1. Verifique que el registro de la aplicacion muestre el error:
Login failed for username image-export

2. Inicie sesién en la aplicacion web IRIS Focus como administrador.

3. Revise que la contrasefia de usuario image-export coincida con la contrasefia indicada
en vsoweb-override. inti.

1213 ldentificacidon de la version del software IRIS
Focus

Antes de comunicarse con el servicio de asistencia técnica de Vaisala sobre un problema,
verifigue qué version de IRIS Focus tiene en el sistema.
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p 1. Enlaventana del terminal, ejecute:

rpm -qa --qf '%{NAME} %{VERSION}\n' | grep 'vaisala-radarsw-webapp'

Mas informacion

> Soporte técnico (pdgina 235)

1214 Desinstalacion de IRIS Focus

Use este procedimiento para recuperarse de una instalacion fallida que se detiene en un
estado donde no se puede reanudar.

PRECAUCIONES! La secuencia de comandos rsw-uninstaller elimina
por completo IRIS Focus, incluidos todos los datos y todas las configuraciones.

PRECAUCIONES! La secuencia de comandos rsw-uninstaller elimina
A Postgresy todas las bases de datos.
Si comparte el sistema con otro software que usa PostgreSQL, no ejecute la
secuencia de comandos, ya que también elimina las bases de datos
PostgreSQL no relacionadas con IRIS Focus.

p 1. Navegue hasta el directorio que contiene los archivos de la instalacion de IRIS Focus.

2. Ejecute: . /rsw-uninstaller

Cuando se le solicite, confirme que desea ejecutar la secuencia de comandos.
La secuencia de comandos elimina todos los usuarios, todas las configuraciones y todos
los datos del sistema de modo que pueda volver a ejecutar la instalacién.

Mas informacion

» Instalacion de los componentes de IRIS Focus (pagina 52)
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Apéndice A. Ubicaciones de archivos

Tabla 24  Archivos de configuraciéon y aplicaciéon de IRIS Focus

Archivo o directorio

Descripcion

/etc/vaisala/radarsw/
configuration
* gis-override.ini

Configuracién de la base de datos Geo-
Server.
* logback.xml

Configuracion del nivel de registro.
* radar_centers.properties

Lista de los puntos centrales del sitio del
radar almacenados.

Archivos de configuracion para configuraciones de

médulos en IRIS Focus.

Los archivos que se enumeran aqui son los mas im-
portantes.

A

PRECAUCIONES! Algunos ajustes
tienen un archivo de configuracion
predeterminado y un archivo de
sustitucion. Por ejemplo:

e gis-config.ini

* gis-override.ini
Cuando sea necesario, edite el ar-
chivo de sustitucion.

/etc/vaisala/radarsw/
configuration/vsoweb-
override.ini

Configuracién de la conexion para el servidor con co-
nector, las capas de reldampagos, prondstico inmedia-
to, etc.

/etc/vaisala/radarsw/nowcast/
nowcast. ini

Archivos de configuracion para el servidor nowcast.

/etc/vaisala/lightning/iris-
lightning-ws.properties

Archivo de configuracién Kafka para el servicio
vaisala-radarsw-webapp systemd.

/etc/vaisala/lightning/iris-
lightning-ws.kafka.properties

El archivo de configuracion usado por el servicio
vaisala-radarsw-webapp cuando estd configu-
rado para conectarse a un intermediario de datos de
Kafka para sus datos de reldmpagos. La configura-
cion predeterminada se conectard al intermediario
de datos de Kafka que se ejecuta en el sistema IRIS
Focus. Normalmente, el usuario no necesita ajustar
esto.

/etc/vaisala/lightning/
lightning.simu.properties

Se usa para configurar como se producen los eventos
de reldmpagos simulados cuando el servicio
lightning-websocket esta configurado en mo-
do simulacién.

/etc/vaisala/lightning/
regionstatus.simu.properties

Se usa para configurar cdmo se producen los eventos
de reldampagos simulados cuando el servicio
vaisala-radarsw-webapp estd configurado en
modo simulacion.
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/etc/vaisala/lightning/
regionstatus.template. json

Apéndice A - Ubicaciones de archivos

‘ Descripcion

Informe de estado de red de plantilla usado cuando
el servicio vaisala-radarsw-webapp estd confi-
gurado en modo simulacion.

/Jusr/vaisala/radarsw/

Archivos de configuracion para aplicaciones de ayu-

configuration da usadas para el mantenimiento de IRIS Focus.
/var/lib/radarweb Directorio principal del usuario radarweb.

La aplicacion web de IRIS Focus se despliega aqui.
/var/lib/radardm Directorio principal del usuario radardm.

/var/lib/radardminput

Directorio principal del usuario radardminput.

/srv/vaisala/radarsw/
datamanager/input

Aqui se copian los archivos que se envian desde un
servidor IRIS Analysis.

El servicio de entrada de administrador de datos
procesa los archivos que se copian aqui.

/srv/vaisala/radarsw/
datamanager/storage

Aqui es donde el administrador de datos almacena
datos polares o RAW.

/var/lib/warnreader

Archivos de configuracion para eventos y alertas.

/var/log/vaisala/radarsw

Los archivos de registro de la aplicacién web de IRIS
Focus
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Apéndice B. Opciones de configuracion
de la capa de mapa

Tabla 25 Opciones de configuracion de la capa de mapa

Descripcién

Solo capa WMS

Informacion de capa
de mapa

Define la configuracion bdsica del mapa, como el ti-

tulo y la direccion URL del servicio web de mapas
(WMS).

Titulo

Titulo de la capa. Visible en la lista de seleccion de
la capa.

Tipo

* wms: servicios genéricos GIS, como mapas base o
datos de prondstico de tipo mapa de bits.

* google: mapas base de Google

* marker: observaciones de las estaciones confi-
guradas mediante el uso del servicio de origen JX
del mapa.

URL

Direcciodn del servicio WMS.

Capa

Nombre de la capa en el servidor de mapa.

Si usa GeoServer, generalmente
workspace: layer.

Capa base

Seleccione si la capa es un mapa base.

Transparente

Seleccione para WMS para solicitar un fondo trans-
parente para la capa.

Solicitar como

Use si la capa de mapa se debe solicitar como mo-

predeterminada

Configuracion de
consulta de capa

o No se usa en IRIS Focus.

mosaicos saicos.
Seleccionado generalmente para los mapas base.

Tipo de MIME Tipo de imagen de mapa. Cambie si el servicio no v
admite el image/png predeterminado.

Opacidad -

Sistemas de
referencia de
coordenadas
admitidos

Seleccione los sistemas de referencia de coordena-
das admitidos para la capa.

Compatibilidad de
hora

Configure las capas mediante dimensiones del
tiempo.

Cobertura

Caja de agrupacién maxima para la capa.
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Opcién

Estilo de capa

Apéndice B - Opciones de configuracién de la capa de mapa

Descripcién

Para las configuraciones avanzadas, agregue para-
metros SLD (descriptor de capa estilizada).

Solo capa WMS

Compensacion en
tiempo real

Define la compensacion a partir de la hora actual
para solicitar los ultimos datos. A veces, al solicitar
el ultimo periodo de tiempo de un servicio de WMS,
no hay datos disponibles dado que el proveedor de
servicios WMS recopila y procesa los datos del ulti-
mo periodo de tiempo, lo cual es Util para estable-
cer una compensacion.

Los valores compatibles van de 0 a 3600 segundos.

Para utilizar este parametro, configure el sistema
para que siempre use el soporte de parametros de
hora.

Actualizar tasa

Define el intervalo de las sefiales de tiempo en el
histograma. Esto define con qué frecuencia el siste-
ma realiza solicitudes de datos. El intervalo siempre
comienza en la hora.

Los valores compatibles van de 10 a 86400 segun-
dos.

Para utilizar este pardmetro, configure el sistema
para que siempre use el soporte de pardmetros de
hora.

Ancho de la solicitud

Controla los pardmetros de solicitud de los graficos
de la leyenda.

Altura de la solicitud

Controla los pardmetros de solicitud de los graficos
de la leyenda.

<

Altura de la pantalla

Define el tamano del grafico de la leyenda de color
en la pantalla en caso de que el grafico original sea
muy grande.

Mas informacion

> Adicion y edicidn de capas de mapa (pdgina 150)
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Apéndice C. Prondstico inmediato de ar-
chivos de configuracion

C.1. nowcast.ini

El siguiente ejemplo muestra el archivo de configuraciéon nowcast. int para configurar el
servidor HTTP de prondstico inmediato.

5 Algorithm to use.
correlator=trec

TREC

[trec]

5 Number of decimals to keep 1in data when converting to integers.
;5 Range: [0 ; 3]. Default: 2.

input_precision=2

;5 The value in image that declares a missing/invalid value.
; Default: -999.0.
missing_value=-999.0

;5 The value in image that declares a not-scanned pixel, outside the aperture
area.

; Default: -900.0.

not_scanned_value=-900.0

5 Minimum measurement aperture coverage (%) 1in correlation region.
;5 Range: [0.0 ; 1.0]. Default: 0.60.
aperture_coverage_threshold=0.60

5 Minimum signal value for the pixel to be 'active' and used.
; Default: 10.0.
signal_threshold=10.60

; Feature box size.
; Range: > 0 Default: 14
field_feature_box_width=14

5 Amount of skip when calculating field values.
; Range: > 0. Default: 1 (no skip).
field_feature_box_spacing=1

196 RESTRINGIDO



Apéndice C - Prondstico inmediato de archivos de configuracién

5 Minimum fraction (%) of active pixels 1in feature box needed to trigger
correlation analysis.

5 Range: [0.0 ; 1.0] Default: 0.10

field_signal_coverage_threshold=0.10

3 Minimum allowable cross-correlation coefficient.
5 Range: [0.0 ; 1.0] Default: 0.55
correlation_threshold=0.55

5 Maximum storm movement between images, search region radius.
; Range: > 0 Default: 15
speed_limit=15

5 Spatial smoothing factor, exp(-d/decay). Used for spreading effect
;5 of local motion vector to its surroundings.

; Range: >= 0 (0 == no spatial smoothing) Default: 6
field_spatial_decay=6

; Spatial filtering flag. Whether to discard points that differ from global
average.

;5 Range: 0 == NO; 1 == GLOBAL; 2 == LOCAL . Default: 1(GLOBAL)
field_use_spatial_filtering=1

; Feature box size for local spatial thresholding (applied only when using
local spatial thresholding).

5 Range: > 0 Default: 9

field_spatial_filtering_box_width=9

3 Maximum allowed direction difference from mean motion (applied only when
using spatial filtering).

5 Range: [0 ; 180] Default: 90

field_spatial_direction_threshold=90

5 Maximum allowed speed (mgtxmean_motion) above mean motion (applied only when
using global spatial filtering).

5 Range: >= 1.0 Default: 3.0

field_spatial_magnitude_threshold=3.0

3 Global vector weight applied to local values.
5 Range: [0.0 ; 1.0] (0.0 = no global weighting). Default: 0.25
field_global_weight=0.25

5 Method for temporal smoothing.

; Range: 0 == NO_TEMPORAL_SMOOTHING; 1 == HISTORY_WEIGHTING; 2 ==
CHANGE_WEIGHTING.

; Default: 1(HISTORY_WEIGHTING)

temporal_smoothing_method=1
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; History weight factor (applied when temporal smoothing is made by using
HISTORY_WEIGHTING) .

;5 Range: 10.0 ; 1.0] Default: 0.25
temporal_smoothing_history_weight=0.25

; Change weight factor (applied when temporal smoothing is made by using

CHANGE_WEIGHTING) .
;5 Range: 10.0 ; 1.0] Default: 0.33
temporal_smoothing_change_weight=0.33

C.2. vsoweb-override.ini

El archivo de configuracion vsoweb-override. ini contiene los ajustes para administrar el
producto MVF (campo vector de movimiento) y la adveccion que se utilizan en el prondstico
inmediato.

configuracién de prondstico inmediato.
El producto de mapa de bits, como PPI, CAPPI, de cualquier parametro de
intensidad, como Z, R, KDP o rhoHV, gue se usa como una entrada para la
generacion de MVF debe tener:
* lo menos posible del eco del suelo y tener el aire limpio cercano al radar o las
particulas (como el polvo) volveran.
* la caja de agrupacion no debe ser menor a cualquier otro producto de mapa
de bits producido en los datos de este sitio.
Debido a que las dos condiciones son contradictorias, la forma mas facil de
cumplir con la primera condicién es utilizar un producto CAPPI original (no una
copia) con una altura de 1,5 a 2 km, pero el producto de rango mas largo (caja de
agrupacion mas grande) es un producto de mapa de bits generado por las
exploraciones de la inspeccidn, que, por lo general, consiste en solo una
exploracién PPl y no se puede utilizar para generar productos CAPPI originales.
Debe lograr un equilibrio entre estas dos condiciones.

o Vaisala ha elegido con cuidado los valores predeterminados correctos para la

Si no existen suficientes productos validos para generar una solicitud MVF, se
omite la iteracién y el sistema espera a que llegue el préximo producto de IRIS.

Configuracion basica

nowcast.mvf.run define si se habilita la generaciéon de MVF en IRIS Focus. La generacion
de MVF estd habilitada de forma predeterminada (true).

[NOWCAST]
nowcast.mvf.run = true
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La URL del servidor del prondstico inmediato identifica dénde se ejecuta el servidor HTTP
nowcast. El valor predeterminado es para una instalacion local completa, que es la
configuracién de instalacion predeterminada.

nowcast.http.server.url = http://localhost:31000/focus-nowcast/api/v2/mvf/

El directorio net CDF almacena las solicitudes de generacién de MVF y proporciona respuestas
al Servidor HTTP Nowcast en formato netCDF, asi como las representaciones internas del MVF
serializadas en el disco. Este directorio se limpia periédicamente de forma predeterminada.

nowcast.netcdf.dir = /srv/vaisala/radarsw/product/nowcast/

Configuracién avanzada

nowcast.mvf.request.num.rasters define el nUmero de productos enviados al
servidor nowcast para generar el MVF. El valor predeterminado es 2.

nowcast.mvf.request.num.rasters = 2

nowcast.mvf.product.age.limit.minutes define el nUmero maximo de minutos (5 a
1000) que el sistema retrocede en el tiempo para encontrar productos validos (del tipo usado
para definir la generacion de MVF en un sitio) para utilizar en la generacion de MVF. El valor
predeterminado es 100.

nowcast.mvf.product.age.limit.minutes = 100

nowcast.mvf.max.gap.minutes define la diferencia maxima aceptable en minutos (1a
1000) entre los productos para la generacion de MVF. El valor predeterminado es 30.

EI MVF es un cambio en los pixeles por intervalo de tiempo entre los marcos del producto que
se utilizé para generar el MVF. El intervalo entre los productos advectados podria ser diferente
del intervalo entre los marcos advectados. Por ejemplo, si el MVF se generé del producto que
estaba disponible cada 5 minutos, pero el intervalo entre los marcos advectados tiene 10
minutos, se debe duplicar el cambio del MVF. Ese escalamiento del MVF se tiene en cuenta
mediante un cambio de escala en cada iteracion.

nowcast.mvf.max.gap.minutes = 30

nowcast.product.times.age.limit.minutes define el periodo de tiempo para
calcular los tiempos del producto advectado (2 a 2880 minutos. 2880 es el rango completo de
dos dias). El valor predeterminado es 100.

Los tiempos del producto advectado deben espaciarse de forma equivalente (debido al
cdlculo). El tiempo se obtiene al dividir el Ultimo nimero de minutos definidos en esta
propiedad por los productos n que se encuentran en ese periodo.

Los espacios se utilizan como intervalo de tiempo entre los productos advectados. En la
mayoria de los casos, establezca este valor para que coincida con el valor en
nowcast.mvf.product.age.limit.minutes.
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nowcast.product.times.age.limit.minutes = 100

nowcast.advection.mvf.age.limit.minutes es el nimero maximo de minutos para
retroceder en el tiempo y encontrar un MVF al momento de generar productos advectados. Si
no se encuentra un MVF en el intervalo de tiempo dado, se omite la iteraciéon y Focus espera a
que llegue el siguiente producto de IRIS. Rango: 5 ... 1000 minutos. El valor predeterminado es
30.

nowcast.advection.mvf.age.limit.minutes=30

nowcast.advection.time.span.minutes define el limite de tiempo cuando se
extienden los productos de prondstico inmediato en el futuro (minutos). El rango normal es de
1a 3 horas. El valor predeterminado es 120.

Puede aumentar el intervalo de tiempo hasta 6 horas, pero esto no se recomienda, ya que la
precision disminuye a medida que el tiempo aumenta en el futuro.

nowcast.advection.time.span.minutes=120
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Apéndice D. Formato de archivo NetCDF

En Internet hay muchos recursos que describen el formato NetCDF. El usuario interesado
encontrard facilmente mas informacion, especialmente en la pagina web de la UCAR
(Corporacién Universitaria para la Investigacion Atmosférica) que mantiene el formato: http://
www.unidata.ucar.edu/software/netcdf/.

NetCDF (Formato de Datos Comun de la Red) es un conjunto de interfaces para el acceso a
datos orientados a matrices y una coleccién de bibliotecas de acceso a datos de libre
distribucién para C, Fortran, C++, Javay otros lenguajes. Las bibliotecas NetCDF admiten
un formato independiente de la maquina para representar datos cientificos. En conjunto, las
interfaces, las bibliotecas y el formato apoyan la creacion, el acceso y el intercambio de datos
cientificos.

El formato NetCDF de Vaisala se basa en NetCDF-4, que a su vez estd basado en HDF5. En
consecuencia, puede usar cualquier lector HDF5 o NetCDF-4 para abrir los archivos NetCDF
de Vaisala. En este documento, el término NetCDF se refiere a NetCDF-4.

Este formato de archivo permite agrupar todos los tipos de datos (radiales, reconstruccion,
beta, estructura, metadatos, entre otros) en un unico archivo. Este nuevo formato de archivo
se establecié mediante diferentes convenciones. Estas convenciones se mencionan en los
archivos. Es un formato autodocumentado (es decir, es autosuficiente y no requiere archivos
de metadatos).

Un archivo NetCDF se compone de una o varias variables. Cada variable estd compuesta por:

* Los datos, que es una tabla multidimensional o un valor
* Varios metadatos que caracterizan los datos

Figura 22 Formato de archivo NetCDF

Variable
= S i |
! Datos Metadatos !
] ]
: » Dimensiones |
! »_Tipo de datos !
: » Atributos :
1 » FEtc. 1
i i
i I
I I
I I
L e e i ]

Las variables se pueden organizar en una estructura de drbol como la siguiente:
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Archivo NetCDF

Datos Metadatas
*  Dimensi
% > e
»  Asribates
» e
Datos Matadatos
> —
% > G
»  amribates
> o
Datos Metadatos

HH

— Grupo x

Y

v

Y

Atwibates

patos  Metadatos

I

Datos Meiadates
~EE
Datos }m
> B
e
> B

Las variables no estan necesariamente organizadas en una estructura de arbol. Si se adjuntan
en el nivel raiz, las variables se denominan variables "globales".

Del mismo modo, un atributo no esta necesariamente unido a una variable. En ese caso, se
denominan atributos "globales" o "de grupo”.
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Variable
Datos Metadatos

Dimensiones
Tipo de datos
Atributos
Ete.

Y, Y Y

Atributo global/de grupo

D.1. Convenciones de NetCDF

El formato NetCDF no define una arquitectura obligatoria. Los usuarios pueden elegir
cualquier arquitectura que se ajuste a su propdsito. Sin embargo, varios grupos de usuarios
incorporaron convenciones propuestas para homogeneizar el contenido de los archivos
NetCDF para su comunidad. Se proporciona una lista de convenciones en el sitio web de
UCAR: https://www.unidata.ucar.edu/software/netcdf/conventions.html.

En cuanto a los datos del LIDAR o RADAR, se pueden aplicar varias convenciones. Por
ejemplo: convencion Cf, CfRadial2, ODIM_H5 (Opera), HD(CP)?, WindprofNetCDF. Algunas aun
estdn en desarrollo. En general, las convenciones son:

» Convenciones genéricas: definen solo las mejores practicas y principios. La contrapartida
es que dos archivos creados seguin estas convenciones no tendran la misma arquitectura,
aungue compartan reglas comunes. Este es, por ejemplo, el caso de la convencién Cf.

* Dedicadas a un proyecto o a un sensor (0 a ambos): mucho mas estrictas sobre el
contenido del archivo. En general, se basan en convenciones genéricas (la convencion Cf
la mayoria de las veces). La principal ventaja es tener una mayor homogeneidad entre los
archivos de salida. La contrapartida es que las normas propuestas no necesariamente se
aplican a su propio sistema y aplicaciones. Es el caso, por ejemplo, de la convencién
ODIM_H5 (Opera), muy orientada al radar, HD(CP)? o WindprofNetCDF, dedicadas a redes
de observacién y tipos de medicion especificos.

La convencién CfRadial2 se encuentra en medio de estas dos categorias: no demasiado
genérica, pero tampoco demasiado rigida y bien adaptada a las mediciones del LIDAR, sea
cual sea la aplicacién. En consecuencia, Vaisala ha decidido basar su arquitectura de archivos
NetCDF en esta convencion. Aunque esté muy avanzada, la convencion CfRadial2 sigue
evolucionando y mejorando. Ademads, algunos detalles no se ajustan a los datos de WindCube
de exploracion.

En consecuencia:Siempre que corresponda, la arquitectura de NetCDF de Vaisala se basa en
la convencién CfRadial2. De lo contrario, se basa en la convencion Cf.
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D.2. Arquitectura de archivos NetCDF de Vaisala

Como las exploraciones (o puntos) de radar o de LIDAR, los fields de datos (comunmente
conocidos como "momentos”) se calculan sobre los limites especificados por un intervalo de
tiempo o angular. Esta entidad se disefia cominmente como un ray, haz, linea de visién o
permanencia.

Un reldampago contiene un numero de fields, con un valor para cada campo en cada puerta.
En la abstraccion de ray, los fields se representan como matrices unidimensionales, con rango
de longitud.

En los archivos NetCDF de Vaisala el término reldmpago se usa de forma que un ray = Line of
Sight (LOS).

Un sweep es una coleccién de rays, por lo que ciertas propiedades permanecen constantes.
Para un ray dado, los datos (0 momentos) del campo se calculan para una secuencia de rangos
que aumentan radialmente desde el instrumento. Estos se conocen como puertas de rango.

En el modelo de datos adoptado por CfRadial2, los sweeps contienen directamente los datos
del campo (momentos), almacenados como matrices bidimensionales. Esto requiere que el
numero de puertas sea constante para todos los relampagos de un sweep, lo que sucede
siempre con un WindCube de exploracion.

Lo siguiente siempre se mantiene constante para todos los rays en un sweep:

* numero de puertas

* geometria de rango (rango en cada puerta)
* modo de sweep (PP, RHI, etc.)

+ angulos objetivo

Actualmente, toda la secuencia de WindCube de exploracién contiene solo un sweep. Esto
podria cambiar, por ejemplo, cuando se incorporen las exploraciones de volumen.
Aqui se describen solo los aspectos basicos y la especificidad del formato NetCDF de Vaisala.

La convencion usada propone clasificar los archivos por secuencias. Para una secuencia tiene
un archivo NetCDF.

La convencidn usa el término de sweep. En este caso, un sweep corresponde a una secuencia
y tenemos un sweep por exploracién (por ejemplo: 1sweep =1PPI).
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Archivo NetCDF

Atributo global

.
>

A\ 4

v

Ejemplo de la arquitectura NetCDF de Vaisala

Archivo NetCDF

{Atributo global Ejemplo:

[ }—— atributo

Sweep i
[~ Atributo de barrido

Variable global (latitud, longitud, etc.)

[~ Atributo de barrido

[T

Variable «Dimensiones» (time, range, gate_index)

Variables «Momento» (radial_wind_speed, cnr, etc.)

Figura 23 Arquitectura NetCDF de Vaisala

Variables escalares
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Ejemplo de un archivo PPI, abierto con Panoply

T — o ~—— sim)
Fie . Vew Histoy Sootmers Pl Window Hop
& o ; ) i |
|| cromepor contine i cperosane Tipo de datos de la variable e o
onnes \GREEMEEE
Nombre — Hans Logase Iwe Dimensiones
i T VS0 901246749 WS 2001248637 6 =| \aiable radial_wind_speed” )
dearchivo |  gm= . e — = e M.,_usq.m.._m_m% dp esta variable

i ot -
- Al
= PPN A O

ol ke
Grupo = radtal_velocity_of_scacterers_away_trc .
de barrido » T2 smeet vestor peaseceas stons e 11ne |- ALFiDUTOS dl@
Z SRy ptl TN
»
»
= Nombre del  Valor del
o . .
= atributo atributo
Variable a2 .

2 ™. Numero de
o

dimensiones

Haga clic en el nombre de archivo para ver la arquitectura completa del archivo resumida en la
ventana de metadatos. En concreto, los "atributos globales” pueden leerse desplazandose
hasta la parte inferior de esta ventana de metadatos.
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seguird siendo visible en los archivos NetCDF con valores para "NaN", excepto en
el modo vértice donde no habra archivos exportados (excepto los espectros
siempre en CSV).

0 Si se ha seleccionado un campo pero no hay datos disponibles, este campo

4] Panoply: Panoply — Sources

File Edit View History Bookmarks Plot Window Help
. a % [

2 o > o L
Create Plot  Combine Plot  Open Dataset Remove  Remove Al Hide Info

Datasets | Catalogs | Bookmarks |

Name Long Name Type :comments = "Distance along the line of sig
2 WLS4005-7_2019-01-.., | WLS4005-7_2019-01-24_164... Local Fie - :axis = "radial range coordinate";
@ altiude alttude = i :spacing_is_constant = "true";
v (Elgeoreference cor... georeference _correcton imeters_to_center_of e = "500";

© azimuth_corre.... instrument azmuth offset imecers betweenigates: =it2007)

& instrument_type  instrument_type: Fegroupaatiiinisent

© latitude latitude R S—
© e ey isevvings_file name efaultl”;
= :setings_id = "191%;

© sweep sweep

I

ires_id = "32";

v Qasweep 119920 Sweep_113920 i R

ol SO :scan_file name = "Full PPI_3deg":

© atmospherical.. atmospherical structures type :scan_id = "2177;

@ azmuth azimuth angle from true north ) - 5

< ar carre to nose rato Atributos globales
& doppler_spect... doppler spectrum mean ertor I/ global atcributes:

© doppler_spect... doppler spectrum width "Leosphere Windcube dacta’;

& clevation elevation angle from horizont... s = "CF/Radial 2.0 , CF-1.7";

©gatendex  gate ndex Leospheren;

& instrumental_f.. instrumental function ampltude ireferences = "

© instrumental_f... instrumental function halfhei.. :source = "Lidar measuremencs”:

:history

& instrumental_f... instumental function status "Windcube Lidar server 3.1.1";

BEB I 111 I 668888881 11 1111

& instrumental ... instrumental function x max :conment %
o :inscrument _name = "WLS400s-7":
@ radial_wind_s... radal velocity of scatterers a... e Aes ="tacec.nclid EeEcanl
© radial_wind_s... radial wind speed confidencei... 2
& radial_wind_s.... radal wind speed status - £
« D
Show: | All variables v P r—— o

dimension. Por ejemplo, en un archivo PPI, radial_wind_speed es una tabla
2D con dimensién de tiempo en lineas y dimensién de rango en columnas. El
tiempo y el rango son dimensiones.

g Todas las variables son valores escalares o estan vinculadas a variables de
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| £/ Panoply: Panoply — Sources. > » — — - - - E - lﬂgg
File Edit View History Bookmarks Plot Window Help
¢ ™ e
a : (3N
CreatePlot  Combine Plot  Open Dataset Remove Remove All Hide Info

Datasets ( Catalogs \( Bookmarks \

Name Long Name Type a
& instrumental_function_amplitude instrumental functi... - “|  Variable "radial_wind_speed”
 instrumental_function_half_height_.... instrumental funct... -
& instrumental_function_status instrumental funct. - Full name: Sweep_119920/radial_wind_speed

& instrumental_function_x_max instrumental funy
& instrumental_function_y_average  instrumental funct l

L double radial_wind_speed
& radial_wind_speed_ci radial wind speed c... ) =sens -
& radil_wind_speed_status radial wind speed s... » bk G it tamana i
& range range to measurem... u: Tabla 2D con - -
& range_gate_length range gate length = i dimensién de x projected along th
& ray_accumuiation_tme ray accumulation tme = . " al_wind_speed_ci,zad
& ray_angle_resolution anguiar resolution = tiempo en lineasy
& ray_index ray index b rango en dimension
& relative_beta volume attenuated ... »

de columna

Todas las variables de viento y aerosoles (radial_wind_speed, cnr etc.) son
bidimensionales:
* La primera dimensién es siempre el tiempo (que identifica cada rayo).
» Lasegunda dimension es rango o gate_index. El indice de puerta es un
numero de identificacion de cada rango.

del tiempo (PPI, RHI, FIXED). En ese caso, gate_index
es una variable unidimensional simple que depende del
rango.
* Gate_1index se usa cuando el rango no es constante (DBS). En ese caso, el
rango es una variable bidimensional simple que depende del tiempo y
gate_index.

f PRECAUCIONES! - Elrango se usa siempre que sea constante a lo largo

La siguiente tabla indica qué variables estan escritas en los archivos NetCDF, seguin el grupo
elegido:

Tabla 26  Grupos y variables en archivos NetCDF

Group Variable

radial_wind_data radial_wind_speed
doppler_spectrum_width
doppler_spectrum_mean_error
cnr

radial_wind_speed_ci
radial_wind_speed_status
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Group Variable

wind_reconstruction_data horizontal_wind_speed
vertical_wind_speed
wind_direction
wind_speed_ci
wind_speed_status

radial_beta_data (opcional) relative_beta

radial_wind_speed_status
instrumental_function_x_max
instrumental_function_y_average
instrumental_function_amplitude
instrumental_function_half_height_width
instrumental_function_status

radial_absolute_beta_data (opcional) absolute_beta

radial_wind_speed_status
instrumental_function_x_max
instrumental_function_y_average
instrumental_function_amplitude
instrumental_function_half_height_width

instrumental_function_status

atmospherical_structure_data (opcio- |atmospherical_structures_type
nal)
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%] Panoply: Panoply — Sour
File £t View History Bookmarks Plot Window Help
N 4 |
CreatePlot  CombinePht  OpenDataset Remove Remove Al Hide Info.
—_—
[ Datasets \( Catalogs { Bookmarks \
Name Longiame e I
i3 205l Leoshaciniabe dela Laari | File "WL8100s-5_2019.04-05_08-06-32_dbs_50_50m.nc" E
© altude dvude =
¥ @seoreference.. geoeference carecian - File type: Hierarchical Data Format, version 5
© szmuth_co... nstrument szmuth offset = ‘
& rstument fype. rstrument_type - .
netodf file: dex.1eosphere. Leo/DTILY Daniel PALETTI/Mumsse/NecCDF§20samples/NIS100s- |
@ latitude. latitude - ana =//// - 2 / Emlea/]
v Eidar_calbrato... idar_caibraton_group. = & o
& defaut ns.... defatinstumentsl functo... - SR
< defaut .. defatnstrumental functo, = ey
@ default ns.... defoultinstrumental funct.... - :option = "radar, lidar";
 dafet .. defautnsumenta functo... =
Clngtde  lnotde = double lavitude;
- oneen = = tunits = "degress_norea’s
¥ @aSweep_134135 Sweep_134135 - :comments = "Latitude of instrument in WGS-84. For a mobile platform, this is the latitude at tl
% absolute b, volume attenvated backa... E) :_FillValue = NaN; // double
& atmosphen.. atmosphercalstructres tpe > i3tandazd_name = "laticuder;
& azimuth azmuth angle from true north 0
o ot = double lengitude;
e e N tunits = "degrees_eastr;
e sisih s e comments = "iongitude of instumenc in WIS-e4. For  menils placeomm, hts is She lengitude &t
& devaton  levation angle from harizo... » f Hlivelusic waR; [/ connie |
i it - :5tandazd_name = "longitude"; =
s S e TS . double altitude: E
et fo I S - :_FillValue = NaN; // double 5
& instrument.... instrumental function half h... - o ¥
‘Show: Al variables i

El tiempo de espera para la generacion de archivos NetCDF es de 30 minutos. Mas alla de este
tiempo, se interrumpird la exportacién del archivo.

Hay varios programas gratuitos potentes disponibles en Internet para leer, explorar y trazar
archivos NetCDF. Le recomendamos que use el software Panoply o HDFview:

* https://www.giss.nasa.gov/tools/panoply/download/
* https://www.hdfgroup.org/downloads/hdfview/

D.3. Descripcion de atributos globales y de grupo

La siguiente tabla ofrece una descripcion y el tipo de todos los atributos globales o de grupo.

Tabla 27 Descripciony tipo de atributos globales

Atributos globales Descripcion ‘ Tipo

title "Datos de Windcube de Vaisala" Cadena

scan_file_name Nombre del archivo de exploraciéon integrado en | Cadena
el NetCDF

scan_id ID de la exploracion que se usé para generar es- | Cadena
te archivo (almacenado como una cadena)

Conventions Ofrece una lista de convencion separada por co- | Cadena
ma en la que se basa la arquitectura NetCDF

institution "Vaisala" Cadena

references Atributo vacio. Podria usarse en el futuro. Cadena
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Atributos globales Descripcién ‘ Tipo
source "Medicién del Lidar" Cadena
history Especifica la versién del servidor del Lidar de Cadena
Windcube usada para generar el archivo
NetCDF. Caracteriza la revision de la arquitectu-
ra del formato de datos.
comment Atributo vacio. Podria usarse en el futuro. Cadena
instrument_name Numero de serie del LIDAR Cadena
settings_file_name Nombre del archivo de configuracion integrado | Cadena
en el NetCDF
settings_id ID de la configuracion que se usé para generar | Cadena
este archivo (almacenado como una cadena)

Tabla 28 Descripcion y tipo de barrido

Descripcion

Atributos de grupo
(barrido)

res_file_name Nombre de los Resolution files integrados en el | Cadena
NetCDF

res_id ID de la resolucion que se usé para generar este | Cadena
archivo (almacenado como una cadena)

D.4. Lista y definicion de variables

La siguiente tabla resume los pardmetros clave de todas las variables y atributos, y recuerda el
atributo comments cuando estd disponible. Por supuesto, esta informacion estd incluida en los
propios archivos NetCDF.

La columna Presence indica si la variable/atributo se agrega en los archivos NetCDF segun la
eleccion realizada por el usuario en la pestafia DATABASE o en la configuracion de FTP:

+ Siempre = esta variable/atributo siempre estd incluida en el archivo independientemente

de los grupos elegidos

* RWD = grupo de datos de viento radiales

* WR = grupo de datos de reconstruccion del viento

* RB = grupo de datos beta radiales

* AB = grupo de datos beta absoluta radiales

* ATM = grupo de datos de estructura atmosférica
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Tabla29 Pardmetros para variables/atributos y campo de comentarios

Nombre de Dimensio- Presencia Comentarios
variable/ nes
atributo
root string title - siempre
(atributo)
root string Conventions | - siempre
(atributo)
root string institution - siempre
(atributo)
root string references - siempre
(atributo)
root string source - siempre
(atributo)
root string history - siempre
(atributo)
root string comment - siempre
(atributo)
root string instru- - siempre
(atributo) ment_name
root int sweep - siempre Numero de barridos en el
(dimension) conjunto de datos.
root string instru- - siempre
(variable) ment_type
root double latitude - siempre Latitud del instrumento en
(variable) WGS-84.,P_ara una plata- .
forma mavil, esta es la lati-
tud al inicio del volumen.
root double longitude - siempre Longitud del instrumento
(variable) en WGS-84. Para una pla-
taforma movil, esta es la
longitud al inicio del volu-
men.
root double altitude - siempre Altitud del instrumento so-
; bre el nivel medio del mar
variable
( ) en WGS-84. Para una pla-
taforma movil, esta es la
altitud al inicio del volu-
men.
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Presencia

Comentarios

root double default_alti- |- siempre Altitud predeterminada se-
(variable) tude gun lo configurado en el
software.
root double default_lon- | - siempre Longitud predeterminada
(variable) gitude segun lo configurado en el
software.
root double default_lati- |- siempre Latitud predeterminada
(variable) tude segun lo configurado en el
software.
root string sweep_grou | [sweep] siempre Matriz de nombres de cada
(variable) p_hame grupo de barridos en el ar-
chivo.
root int sequen- - siempre Almacena la ID de la se-
(variable) ce_index cuencia
root double sweep_fi- [sweep] siempre Matriz de angulos de cada
(variable) xed_angle barrido en el archivo. Aci-
muts para RHI, elevaciones
para otros modos, inclu-
yendo linea de visiéon FIJA.
root int time_zone |- siempre Contiene la informacion de
(variable) la zona horaria selecciona-
da por el usuario
root string scan_fi- - siempre
(atributo) le_name
root atributo scan_id - siempre
root char scan_file - siempre Contenido binario del ar-
(variable) chivo de exploracion.
root string settings_fi- |- siempre
(atributo) le_name
root atributo settings_id | - siempre
root char settings_file |- siempre Contenido binario del ar-
(variable) chivo de configuracion.
sweep i string sweep_mo- | - siempre
(variable) de
sweep i int sweep_in- |- siempre Numero de identificacion
(variable) dex del barrido actual.
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Nombre de Dimensio- Presencia Comentarios
variable/ nes
atributo
sweep i string res_file_na- |- siempre
(atributo) me
sweep i atributo res_id - siempre
sweep i char res_file - siempre Contenido binario del ar-
(variable) chivo res.
sweep i string rotation_di- | - siempre en
(variable) rection PPI/RHI
sweep i double ray_an- - siempre Angulo entre el centro de
(variable) gle_resolu- dos rayos conse_cutlvos
tion cuando la velocidad angu-
lar del cabezal de explora-
ciony el tiempo de acumu-
lacién son constantes.
sweep i string time_refe- |- siempre Fecha de referencia UTC. El
variable rence formato sigue el estandar
( ) I1SO 8601.
sweep i double time [time] siempre Numero de segundos entre
(dimensién) tlme_reference y el final de
cada medicion de rayo.
sweep i double ray_index [time] siempre Numero de identificacion
(variable) de cada rayo.
sweep i string times- [time] siempre
(variable) tamp_local
sweep i string timestamp | [time] siempre Marca de tiempo al final de
variable caﬁa medicion de rayo se-
( ) gun el estandar 1SO8601
sweep i int rango [range] o siempre Distancia a lo largo de la li-
(dimension/ [time][ga- nea de visioén, entre el ins-
variable) te_index] trumento y el centro de ca-
da puerta de rango. Una
dimension o una variable.
Cuando este vector es una
dimension, gate_index es
una variable y viceversa.
sweep i double measure- [range] o siempre en | Distancia vertical normal al
. ment_heigh | [time][ga- |DBS suelo, entre el instrumento
(variable)
t te_index] y el centro de cada puerta

de rango.
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Presencia

Comentarios

sweep i int

(dimension/
variable)

gate_index

siempre

Numero de identificacion
de cada puerta de rango.
Una dimensién o una varia-
ble. Cuando este vector es
una dimensién, range es
una variable y viceversa.

double

(variable)

sweep i

azimuth

[time]

siempre

Angulo de acimut del ca-
bezal de exploracion res-
pecto al norte verdadero al
finalizar cada medicién.
0a360. 0 es el norte, 90
es el este. Este dngulo solo
incorpora azimuth_correc-
tion. Se supone que el LI-
DAR no debe moverse.

double
(variable)

sweep i

elevation

[time]

siempre

Angulo de elevacién del
cabezal de exploraciéon
respecto al plano horizon-
tal al finalizar cada medi-
cién. -90 a 90. 90 es el cé-
nit. Este dngulo no incor-
pora correcciones automa-
ticas. Se supone que el LI-
DAR no debe moverse.

double
(variable)

sweep i

range_ga-
te_length

siempre

Dimension radial de las
puertas de rango

double
(variable)

sweep i

ra-
dial_wind_s
peed

[time][ran-
ge/
gate_index]

RWD

Vector de velocidad del
viento proyectado a lo lar-
go de la linea de vision.

double
(variable)

sweep i

cnr

[time][ran-
ge/
gate_index]

RWD

double

(variable)

sweep i

dop-
pler_spec-
trum_width

[time][ran-
ge/
gate_index]

RWD

Ancho completo a la mitad
del maximo del espectro.
Representativo de la dis-
persion de la velocidad de
las particulas en la puerta
de rango.

double
(variable)

sweep i

dop-
pler_spec-
trum_mean
_error

[time][ran-
ge/
gate_index]

RWD

Error cuadrético medio en-
tre el espectro Doppler
medido y el espectro Dop-
pler estimado.

RESTRINGIDO

215



IRIS Focus versién 7.2 Guia del administrador

Nombre de

variable/
atributo

Dimensio-
nes

Presencia

M21850ES-M

Comentarios

sweep i double ra- [time][ran- | RWD Indicador de calidad entre
(variable) dial_wind_s |ge/ 0y 100.
peed_ci gate_index]
sweep i ubyte ra- [time][ran- | RWD 0 para datos rechazados y
(variable) dial_wind_s |ge/ _ 1 para datos acepffados. _Un
peed_status | gate_index] dato se rechaza si el indice
de confianza esta por de-
bajo de un umbral calibra-
do en fdbrica o cuando la
velocidad del viento radial
estd fuera del rango acep-
tado.
sweep i double horizon- [time]l[ga- | WR Norma de proyeccion del
(variable) tal_wind_sp | te_index] viento en el plano horizon-
eed tal local.
sweep i double verti- [time]l[ga- | WR Componente vertical del
(variable) cal_wind_sp | te_index] viento. Positivo hacia el cé-
eed nit.
sweep i double wind_direc- |[time][ga- | WR Direccién del viento con
(variable) tion te_index] respecto‘al norte verdade-
ro (0 = viento procedente
del
norte, 90=este, 180=sur,
270=0este)
sweep i double wind_speed | [time][ga- | WR En el caso de las lineas de
: _ci te_index] vision inclinadas, esta cifra
(variable) esiguala0,750100 en
funcion del nimero de li-
neas de visién usadas para
la reconstruccion (se usan
como maximo 4 lineas de
vision). Para lineas de vi-
sién verticales, esta cifra es
igual a 100 cuando el esta-
tus de la velocidad del
viento radial esigual a 1.
sweep i ubyte wind_speed | [time][ga- | WR 0 para datos rechazados y
(variable) _status te_index] 1 para datos aceptados. Se

rechaza un dato si su indi-
ce de confianza es inferior
a100.
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Nombre de Dimensio- Presencia Comentarios
variable/ nes
atributo
sweep i double relative_be- | [time][ran- | RB Coeficiente de retrodisper-
. ta ge/ sion relativa atenuada.
variable )
( ) gate_index] Procesado desde CNR.
sweep i double absolu- [time][ran- | AB Coeficiente de retrodisper-
. te_beta ge/ sion absoluta atenuada.
variable - .
( ) gate_index] Procesado desde CNR.
sweep i int atmospheri- | [time][ran- | ATM Estructuras atmosféricas
(variable) cal_structu- |ge/ _ detgct_adas fuera _de la ca-
res_type gate_index] pa limite planetaria.
sweep i int ray_accu- - siempre Tiempo durante el cual el
(variable) mulation_ti- detector re;oplla laluz. Un
me rayo se define por esta du-
racion.
sweep i double instrumen- | - RB,AB Eje horizontal maximo de
(variable) tgl_func- la dlst_rlbuuon QelLorentlz
tion_x_max obtenida en la ultima cali-
bracién.
sweep i double instrumen- | - RB,AB Valor promedio del eje y
(variable) tgl_func— dela d|str|b}JC|on de I'_o'—
tion_y_ave- rentz obtenido en la ultima
rage calibracién.
sweep i variable instrumen- | - RB,AB Amplitud de variaciones
tal_func- de la distribucion de Lo-
tion_ampli- rentz obtenidas en la ulti-
tude ma calibracién.
sweep i double instrumen- | - RB,AB Parametro de escala que
: tal_func- especifica el ancho de me-
variable - ] P
( ) tion_half_he dia altura de la distribucién
ight_width de Lorentz obtenida en la
ultima calibracion.
sweep i ubyte instrumen- | - RB,AB 0 para datos rechazados y
(variable) tgl_func- 1 para datos aceptados._
tion_status Los datos se rechazan si la
calibracién beta no se rea-
liza correctamente.
grupo li- double default_ins- |- RB,AB Eje horizontal maximo pre-
dar_calibra- : trumen- determinado de la distri-
- variable
tion ( ) tal_func- bucion de Lorentz usada
tion_x_max para el cdlculo beta.
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Nombre de

variable/
atributo

Dimensio-
nes

Presencia

M21850ES-M

Comentarios

grupo li- double default_ins- |- RB,AB Valor promedio predeter-
dar_calibra- : trumen- minado del eje y de la dis-
- variable
tion ( ) tal_func- tribucién de Lorentz usada
tion_y_ave- para el cdlculo beta.
rage
grupo li- double default_ins- |- RB,AB Amplitud predeterminada
dar_calibra- : trumen- de variaciones de la distri-
- variable
tion ( ) tal_func- bucion de Lorentz usada
tion_ampli- para el cdlculo beta.
tude
grupo li- double default_ins- |- RB,AB Pardmetro de escala pre-
o!ar_cahbra- (variable) trumen- determinado que es_peufl-
tion tal_func- ca el ancho de media altu-
tion_half_he ra de la distribucién de Lo-
ight_width rentz usada para el cdlculo
beta.
georeferen- | double azimuth_co- | - siempre Angulo de compensacion
ce_correc- ; rrection de acimut usado si el LI-
— variable
tion ¢ ) DAR no puede orientarse
fisicamente hacia el norte.

D.5. Contenido del archivo NetCDF de turbulencia
(datos del producto)

La siguiente lista resume los pardmetros clave del archivo NetCDF que contiene los datos del

producto.

Todos los elementos de la lista pertenecen al grupo root.

Tipo Nombre ‘ Tipo Unidades Comentarios Notas

atributos glo- | title string -

bales

atributos glo- | conventions string -

bales

atributos glo- | comment string -

bales

atributos glo- | history string - Versién de

bales IRIS Focus que
genero el ar-
chivo de datos
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Tipo Nombre ‘ Tipo Unidades Comentarios ‘ Notas
atributos glo- | institution string - -
bales
atributos glo- | source string - -
bales
Variable instrument_la- | double degrees_north | Latitud del
titude instrumento
en WGS-84
Variable instru- double degrees_east | Longitud del
ment_longitu- instrumento
de en WGS-84
Variable instrument_al- | double m Altitud del ins-
titude trumento so-
bre el nivel
medio del mar
en WGS-84
Dimension time[time] double Segundos des- | Numero de se-
de gundos entre
1970-01-01T00 | time_referen-
:00:00Z2 cey el final de
cada periodo
de promedio
de tiempo
Variable timestamp string - Marca de Todas las ho-
tiempo al final | ras deben ser
de cada perio- | UTC (por el
do de prome- | momento)
dio de tiempo.
El formato si-
gue el estan-
dar ISO 8601.
Variable averaging_ti- |int S Periodo pro-
me medio de
tiempo
Variable sequence_in- | string - Lista de nom-
dex[num- bres de archi-
ber_of_se- vos de entrada
quences] utilizados para
el procesa-
miento
Dimension num- int - Numero de se-
ber_of_se- cuencias de
quences entrada utili-
zadas para el
procesamiento
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Tipo

Variable

Nombre

instru-
ment_name

‘ Tipo

string

Unidades

Comentarios

Numero de se-
rie del instru-
mento que
proporciona
los datos de
entrada.

M21850ES-M

Notas

Variable

instru-
ment_type

string

Tipo de instru-
mento que
proporciona
los datos de
entrada.

Dimension/
variable

range[range]

int

Distancia a lo
largo de la li-
nea de vision,
entre el instru-
mento y el
centro de cada
puerta de ran-
go.

Dimension

direction_in-
dex[direc-
tion_index]

int

Numero de
identificacion
de la direccion
de cada rayo.
Incrementa
solo si el esca-
ner se mueve
en acimut o en
elevacion.

Variable

azimuth[direc-
tion_index]

double

grados

Acimut en el
medio de cada
rayo, identifi-
cado mediante
direction_in-
dex, respecto
al norte verda-
dero. 0 a 360.
0 es el norte,
90 es el este.
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Tipo

Variable

Nombre

elevation[di-
rection_index}

‘ Tipo

double

Apéndice D - Formato de archivo NetCDF

Unidades

grados

Comentarios ‘ Notas

Angulo de ele-
vacion en el
medio de cada
rayo, identifi-
cado mediante
direction_in-
dex, respecto
al plano hori-
zontal. Varia
entre -90y 90
grados. 90 es
el cénit.

Variable

turbulen-
ce_variance
[time, range,
direction_in-
dex]

double

m?2 /52

Turbulencia
calculada co-
mo la varianza
de la veloci-
dad radial del
viento, duran-
te el periodo
promedio.

anciliary_va-
riable_ availa-
bility

Variable

availability [ti-
me, range, di-
rection_index]

double

porcentaje

Numero de
datos de velo-
cidad radial
del viento vali-
dos utilizados
durante el
tiempo pro-
medio, dividi-
do por el nu-
mero maximo
tedrico de da-
tos de veloci-
dad radial del
viento. El nu-
mero maximo
tedrico de da-
tos de veloci-
dad radial del
viento es el
tiempo pro-
medio dividi-
do por el tiem-
po de acumu-
lacién de una
velocidad ra-
dial del viento.

turbulen-
ce_variance
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D.6. Descripcion de los atributos de la variable

La siguiente tabla ofrece una descripcion y el tipo de todos los atributos que se pueden usar
para caracterizar las variables.

Todas las variables no estan necesariamente calificadas por todos los atributos.

Tabla 30 Descripcion de los atributos de la variable

Atributo

_Fillvalue

Descripcion

Indica qué valor predeterminado se usa si no
hay datos disponibles.

‘ Tipo

lgual que la variable a
la que se adjunta

ancilliary_variab
les

Indica qué variables se usan para caracterizar
la actual. Por ejemplo, la variable
radial_wind_speed tiene
radial_wind_speed_ciy
radial_wind_speed_status como varia-
bles auxiliares.

Cadena (separada por
comas)

axis Define el eje de las variables de coordenadas | Cadena
Calendar Define el calendario usado para el tiempo va- | Cadena
riable.
comments Define la variable. Cadena
flag_masks Describe una serie de condiciones booleanas | Igual que la variable a

independientes que usan bits Unicos en cada
valor flag_masks. Este atributo se asocia
sistemdticamente con el atributo
flag_meanings.

Ejemplo: En
atmospherical_structures_type, un2
en el digito de las decenas significa "capa resi-
dual” y un 3 en el digito de las decenas signifi-
ca "capa mixta"

la que se adjunta

flag_meanings

Cadena cuyo valor es una lista separada por
comas de palabras o frases descriptivas, una
para cada flag_values o flag_masks.

Cadena (separada por
comas)

flag_values

Contiene una lista de los posibles valores de
las marcas. Este atributo se asocia sistematica-
mente con el atributo flag_meanings.

Igual que la variable a
la que se adjunta

is_quality_field

Indica si esta variable califica a otra.

Cadena: “true” o “fal-

3

se
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Atributo Descripcion ‘ Tipo
long_name Se usa: Cadena
* envez de standard_name cuando no se
ha definido ningun valor de standard_name
para una cantidad determinada.
« o adicionalmente a standard_name para
ofrecer informacién adicional sobre el con-
tenido variable.
meters_between_ga |Indica la distancia entre los centros de 2 puer- | Cadena
tes tas de rango consecutivas cuando
spacing_is_constant es "true".
meters_to_center_ |Indica la distancia al centro de la primera puer- | Cadena

of first_gate

ta de rango.

option

Ofrece todas las opciones posibles cuando una
variable solo puede adoptar valores predeter-
minados. Por ejemplo, las opciones son "di-
rect” o "indirect” para la variable
rotation_direction.

Cadena (separada por
comas)

qualified_variabl
es

Indica qué variables se caracterizan por la ac-
tual (auxiliar). Por ejemplo,
radial_wind_speed_status califica
radial_wind_speed.

Cadena (separada por
comas)

spacing_is_consta
nt

Indica si el espacio entre las puertas de rango
es constante

Cadena: “true” o “fal-
se”

standard_name

Describe la cantidad fisica de una variable. La
convencion Cf estandarizo una lista de stan-
dard_name http://cfconventions.org/Data/cf-
standard-names/65/build/cf-standard-name-
table.html. Usamos los valores dados por la
convencion Cf cuando estan disponibles. De lo
contrario, este campo se dejé vacio y en su lu-
gar se uso el atributo long_name.

Cadena

units

Unidad de la variable a la que se adjunta. Este
atributo no se implementa si una variable no
tiene unidad. Los posibles valores son:
degrees_north, degrees_east, m, gra-
dos, segundos desde time_reference, m
s-1, dB, porcentaje, m-1sr-1, ms

Cadena
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D.7. Descripcion de las variables de estructuras at-
mosféricas

Algunas de las variables del formato NetCDF son variables de marca. Ademas de los datos de
marca sin procesar, estas variables contienen atributos que describen cémo se interpretan los
valores de marca. Este es el caso de las estructuras atmosféricas; las estructuras se definen de
acuerdo con las marcas siguientes:

Tabla 31 Tipos de estructura segun las marcas

Marca ‘ Tipo de estructura

0000 Sin datos o sin deteccién
0020 Capa residual

0030 Capa mixta

0200 Nube sin clasificar

0300 Nube de hielo

0400 Nube de agua

2000 Aerosol no clasificado
3000 Aerosol esférico

4000 Aerosol asférico
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Glosario

Glosario

Administrador de datos
Los datos de volumen sin procesar del procesador de sefiales del radar se almacenan en
el administrador de datos, el que pone los datos a disposicion en la interfaz de usuario
de IRIS Focus. A través del administrador de datos, IRIS Focus puede leer los datos de
volumen sin procesar y generar productos del radar a pedido en tiempo real.

adveccion
La transferencia de una propiedad de la atmdsfera, como el calor, el frio o la humedad,
por el movimiento horizontal de una masa de aire. Los cdlculos de adveccién se utilizan
para realizar algunos de los cdlculos de prondstico inmediato.

advertencia
Una advertencia es una alerta de gravedad moderada.

alarma
Una alarma es una alerta de gravedad mas alta.

alerta
La alerta es un estado que requiere la intervencion o el reconocimiento del usuario.
Distintos tipos de alertas incluyen alarmas, alertas de advertencia y alertas informativas.

drea de interés
Un drea de interés es una zona geografica que se puede monitorear para ver los eventos
meteoroldgicos. Si el sistema detecta un evento meteorolégico en un area de interés,
genera una alerta.

barrido
Coleccién de pulsos a una elevacion constante, a medida que el radar gira alrededor de
su eje 360°. Después de un barrido, el radar normalmente cambia su elevacion e inicia un
nuevo barrido. En general, cada barrido contiene el mismo nimero de bins,
independientemente de la elevacién.

bin
Una Unica muestra de datos meteoroldgicos detectados en una direccién, altitud y
distancia conocidas desde el sitio del radar. El tamafio radial de un bin aumenta con la
distancia, por lo que los bins mas alejados del sitio del radar cubren un drea mayor que
los bins cercanos.

Espacio de tiempo mdximo
El espacio de tiempo maximo es, el tiempo maximo (minutos) permitido entre los
puntos de datos mds nuevos y mas antiguos. Cuando se procesan los datos nuevos, los
puntos que son mas antiguos que el espacio de tiempo especificado se eliminan. Se usa
en, por ejemplo, compuestos de los datos del radar.

evento
Consulte la seccién evento meteoroldgico.
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evento meteorolégico
Un conjunto de criterios relacionados con el clima definidos por el usuario. Cuando
ocurre un evento en el mapa, se muestra como un icono. Se activara una alerta cuando
ocurra un evento en el drea de interés.

frecuencia de repeticion de pulsos (PRF)
Numero de pulsos transmitidos por segundo. Al medir la PRF, un pulso contiene fases de
recepcion, transmisién y tiempo muerto. La PRF afecta la deteccion de superposicion de
alcance y superposicion de velocidad. En los productos IRIS de Vaisala, la PRF limita el
area que se muestra en las imdgenes de radar, asi como la velocidad del viento maxima
medible.

hidrometeoro
Particula de vapor de agua condensado en la atmdsfera. La lluvia, la nieve y el granizo
son ejemplos de hidrometeoros.

k9s
Una herramienta facil de usar para explorar y controlar un cluster de Kubernetes.

Kubernetes (k8s)
Nombre general para administrar una coleccion de contenedores (servicios) que se
ejecutan en una computadora (conductor de los programas que se ejecutan en la
computadora).

lugar de interés
Una ubicacion en el mapa que es un solo punto (pin) o un drea mayor. Consulte la area
de interés y la marcador.

marcador
Los pins en un mapa indican los puntos de interés con etiquetas y puntos de referencia.

microk8s
IRIS Focus es donde se ejecuta la implementacion de Kubernetes.

mosaico
Los mosaicos combinan datos (por ejemplo, un grupo de productos CAPPI, VIL, PPl o
TOPS) de muchos radares en una sola imagen.

mosaico dindmico
Un mosaico del radar de productos a pedido que se crea mediante la seleccion de sitios
del radar multiples sobre la marcha. Los criterios de combinacion se basan en una
configuracion estandarizada.

mosaico predefinido
Un mosaico de radar predefinido con una configuracion personalizada, como el
algoritmo de combinacion.

MSL
Nivel medio del mar. Es el nivel promedio para la superficie del mar o del océano.

NWP
Prediccién numérica meteoroldgica
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PRF
Consulte frecuencia de repeticiéon de pulsos (PRF).

procesador de seiiales
Un dispositivo programable para digitalizar y procesar sefiales de video del receptor del
radar.

producto a pedido
Los productos a pedido se basan en datos sin procesar desde el back-end de IRIS.
IRIS Focus lee los datos de volumen sin procesar y genera productos del radar en tiempo
real. Los usuarios pueden manipular los criterios del producto en la interfaz de usuario
en tiempo real.

producto del radar
Los productos del radar son datos de sefiales sin procesar desde un receptor de radar
que se procesan a fin de proporcionar informacion acerca de las condiciones
meteoroldgicas actuales. Los productos del radar se calculan a partir de los archivos de
introduccién que se recopilan durante la ejecucion de las tareas del radar. Los productos
pueden ser datos, imdgenes o texto. Por ejemplo, PPl y RHI.

Producto NDOP
Producto de velocidad Doppler dual. Combina las mediciones de velocidad de 2 o mas
radares para obtener la velocidad y la direccién del viento.

Producto RAW
Producto de datos de coordenadas esféricos que se obtienen de datos de introduccién
sin procesar. Los datos se almacenan en un formato comprimido, para que se puedan
grabar en una cinta o enviar a una estacién de trabajo para su posterior procesamiento.

productos meteorolégicos
Los productos meteoroldgicos son datos de sefiales sin procesar desde el TLP o un
receptor de radar que se procesan a fin de proporcionar informacién acerca de las
condiciones meteoroldgicas actuales. En IRIS Focus, los productos meteoroldgicos se
muestran como capas.

productos preconfigurados
Los productos preconfigurados son productos con una configuraciéon predeterminada,
que se utilizan para la visualizacion avanzada de datos, como prondstico inmediato,
advertencias o productos multicapa.

prondstico inmediato
Prondstico meteoroldgico para las préximas 2 horas como maximo.

pulso
Una sefal de transmisién de rafaga corta enviada por el radar y utilizada para medir la
actividad meteoroldgica en la atmdsfera. Las mediciones de reflexiéon de un pulso se
clasifican en bins.

rayo

Un grupo de pulsos que se procesan en conjunto segun las reglas de la configuracion.
También consulte pulso.
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relampago
En IRIS Focus, un reldmpago se refiere a un rayo, dependiendo de la configuracion del
TLP.

solapamiento de rangos
La deteccion de los ecos del 2.° desplazamiento, que son ecos de la sefal del radar fuera
del rango maximo del radar. El solapamiento de rangos hace que se muestren
incorrectamente dentro del drea de medicién del radar. También se denomina "alias de
rango".

tarea
Un conjunto de instrucciones al radar y a los sistemas de procesamiento de sefal,
incluido, entre otros, el tipo de exploracion (PPl o RHI), PRF, el ancho de pulsos, los tipos
de datos de procesamiento de sefial, el tiempo y los criterios del rango promedio. Por
ejemplo, una exploracion de volumen PPl en multiples angulos de elevacién o un RHI en
un unico acimut. También se denomina tarea del radar.

tarea hibrida
Un grupo de hasta 3 tareas con el mismo tipo de exploracion que se programany se
usan juntas para crear productos. Esto permite flexibilidad de los programas de andlisis
del volumen.

TLP
Consulte la seccién Total Lightning Processor.

Total Lightning Processor
Total Lightning Processor (TLP) usa multiples sensores remotos para detectar rayos y es
el procesador central de un sistema de deteccion de rayos de Vaisala. Cada sensor envia
sus datos al procesador central.

volapamiento de velocidades
Lecturas erroneas debido a particulas en el area de medicién que superan el umbral de
deteccion de velocidad maxima del sistema de radar. La velocidad medida "se envuelve”
hacia el otro extremo de la escala, lo que genera lecturas discontinuas. También se
denomina "alias de velocidad".

volumen
Conjunto completo de datos de mediciones sin procesar recopilados de los barridos y
que se utilizan para calcular un modelo de la atmdsfera. El volumen maximo es la mitad
de una esfera (desde la elevacién de 0° hacia arriba), pero otras formas son mas tipicas.

WMS
Protocolo de servicio de mapas web
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Garantia

Para obtener nuestros términos y condiciones estandar de garantia, consulte
www.vaisala.com/warranty.

Tenga presente que dicha garantia puede perder su validez en caso de dafio debido al
desgaste normal, a condiciones de operacion excepcionales, a manipulacién o instalaciéon
negligente, o a modificaciones no autorizadas. Para conocer los detalles de la garantia de cada
producto, consulte el contrato de suministro o las condiciones de venta correspondientes.

Soporte técnico

Proporcione, al menos, la siguiente informacién complementaria, segun
corresponda:

» Nombre del producto, modelo y nimero de serie

* Version de software y firmware

* Nombre y ubicacion del lugar de instalaciéon

* Nombre e informacién de contacto del técnico que pueda proporcionar mds

informacién sobre el problema

Para obtener mas informacion, consulte el www.vaisala.com/support.

Q Comuniquese con el soporte técnico de Vaisala en helpdesk@vaisala.com.

Reciclaje

."’ Recicle todo el material aplicable de acuerdo con las normativas locales.
- @

RESTRINGIDO 235


http://www.vaisala.com/warranty
mailto:helpdesk@vaisala.com
http://www.vaisala.com/support







VAISALA

wwwyvaisala.com


http://www.vaisala.com

	IRIS Focus versión 7.2 Guía del administrador
	Índice de contenido
	1. Acerca de este documento
	1.1 Información sobre la versión
	1.2 Documentos relacionados
	1.3 Marcas comerciales
	1.4 Convenciones de la documentación

	2. Información general de IRIS Focus
	2.1 Familia de productos IRIS para los datos del radar meteorológico
	2.2 Generación de productos de relámpagos
	2.3 Generación de productos de LIDAR
	2.3.1 Descripción y recomendaciones de exploración

	2.4 Licencias de IRIS Focus

	3. Requisitos
	3.1 Requisitos del hardware de IRIS Focus
	3.2 Requisitos del software
	3.3 Requisitos de la red
	3.4 Requisitos de espacio en el disco del administrador de datos

	4. Arquitectura de IRIS Focus
	4.1 Capas de mapa
	4.2 GeoServer y mapas
	4.3 Productos del radar a pedido
	4.4 Productos del radar de IRIS Analysis
	4.5 Capa de relámpagos GLD360
	4.6 Aplicación web

	5. Instalación para radar meteorológico
	5.1 Descarga de paquetes de instalación
	5.1.1 Unión y verificación de archivos

	5.2 Requisitos previos para la instalación
	5.3 Instalación de AlmaLinux
	5.3.1 Configuración de la contraseña raíz
	5.3.2 Finalización de la instalación

	5.4 Verificar o anular el FQDN de su servidor
	5.5 Instalación de IRIS Focus desde una memoria USB
	5.5.1 Opciones de comando de instalación y configuración

	5.6 Instalación del parche de IRIS Focus
	5.7 Actualización de IRIS Focus 7.1 a IRIS Focus 7.2
	5.7.1 Ejecución de la actualización
	5.7.2 Actualización de roles de usuario

	5.8 Instalación de los componentes de IRIS Focus
	5.9 Notas de seguridad
	5.9.1 SELinux
	5.9.2 Ejecución de las secuencias de comandos del sistema de protección del sistema operativo

	5.10 Activación de licencia
	5.10.1 Activación de licencia: en línea
	5.10.2 Activación de licencia: sin conexión

	5.11 Uso de la clave de licencia USB
	5.12 Configuración de licencias en función del número de radares
	5.13 Configuración de IRIS para IRIS Focus
	5.13.1 Configuración o cambio del servidor con conector
	5.13.2 Activación del servidor con conector en IRIS Radar
	5.13.3 Configuración del administrador de datos
	5.13.3.1 Configuración del administrador de datos en el servidor de IRIS Analysis
	5.13.3.2 Conexión SSH para Administrador de datos
	5.13.3.3 Configuración de IRIS Focus para la transferencia de archivos WARN
	5.13.3.4 Configuración del administrador de datos en el servidor IRIS Focus


	5.14 Verificación de la instalación de IRIS Focus

	6. Instalación de la red de sensores de relámpagos y radares meteorológicos
	6.1 Descarga de paquetes de instalación
	6.1.1 Unión y verificación de archivos

	6.2 Requisitos previos para la instalación
	6.3 Instalación de AlmaLinux
	6.3.1 Configuración de la contraseña raíz
	6.3.2 Finalización de la instalación

	6.4 Verificar o anular el FQDN de su servidor
	6.5 Instalación de IRIS Focus desde una memoria USB
	6.5.1 Opciones de comando de instalación y configuración

	6.6 Instalación del parche de IRIS Focus
	6.7 Actualización de IRIS Focus 7.1 a IRIS Focus 7.2
	6.7.1 Ejecución de la actualización
	6.7.2 Actualización de roles de usuario

	6.8 Instalación de los componentes de IRIS Focus
	6.9 Instalación de la capa de intensidad de tormenta
	6.10 Notas de seguridad
	6.10.1 SELinux
	6.10.2 Ejecución de las secuencias de comandos del sistema de protección del sistema operativo

	6.11 Activación de licencia
	6.11.1 Activación de licencia: en línea
	6.11.2 Activación de licencia: sin conexión

	6.12 Uso de la clave de licencia USB
	6.13 Configuración de licencias en función del número de radares
	6.14 Configuración de IRIS para IRIS Focus
	6.14.1 Configuración o cambio del servidor con conector
	6.14.2 Activación del servidor con conector en IRIS Radar
	6.14.3 Configuración del administrador de datos
	6.14.3.1 Configuración del administrador de datos en el servidor de IRIS Analysis
	6.14.3.2 Configuración del administrador de datos en el servidor IRIS Focus


	6.15 Conexión del sistema TLP
	6.16 Ajustes de VHF o de alta velocidad de datos
	6.17 Configuración del TLP para IRIS Focus
	6.17.1 Verificación de la instalación del paquete vaisala-tlp-to-kafka
	6.17.2 Cambio de frecuencia de informe regstatd2
	6.17.3 Agregar el servicio tlp-to-kafka

	6.18 Verificación de la instalación de IRIS Focus
	6.19 Ejecutando el pronóstico inmediato en un servidor diferente

	7. Instalación en un servidor de IRIS Focus e IRIS Analysis
	7.1 Instalar análisis IRIS
	7.1.1 Montar la memoria USB
	7.1.1.1 Montaje manual de medios IRIS RDA

	7.1.2 Ejecución de Sigconfig

	7.2 Configuración de IRIS para IRIS Focus en la instalación de un servidor
	7.2.1 Configuración del administrador de datos en el servidor de IRIS Analysis

	7.3 Habilitación de un entorno de escritorio gráfico

	8. Configuración
	8.1 Configuración del archivo vsoweb-override.ini
	8.2 Adición y quitado de radares
	8.3 Configuración del pronóstico inmediato
	8.4 Ejecutando el pronóstico inmediato en un servidor diferente
	8.5 Aumento de capacidad de búfer de los datos sobre rayos
	8.6 Configuración de notificaciones de alerta
	8.6.1 Edición de mensajes predeterminados para alertas meteorológicas
	8.6.2 Edición de mensajes para alertas técnicas

	8.7 Configurar el mantenimiento para la base de datos de los eventos y las alertas
	8.8 Configurar la visualización de tareas híbridas
	8.9 Programación de la exportación de imágenes desde IRIS Focus
	8.9.1 Exportación de imágenes como archivos .png
	8.9.2 Exportación de imágenes como archivos .geotiff
	8.9.3 Exportación de imágenes como archivos .shp


	9. Administración del sistema
	9.1 Cargos del usuario
	9.1.1 Administración de cuentas de usuario
	9.1.2 Creación de cuentas de usuario después de la primera instalación
	9.1.3 Quitar cuentas de usuario
	9.1.4 Desbloquear cuenta de administrador

	9.2 Administración de organizaciones
	9.3 Administración del mapa
	9.3.1 Adición y edición de capas de mapa
	9.3.2 Adición de capa de relámpagos GLD360
	9.3.3 Contexto de visualización del mapa
	9.3.4 Agregar capas de mapa externas

	9.4 Administrador de datos
	9.4.1 Administración de alertas de flujo de datos
	9.4.2 Visualización de alertas de flujo de datos
	9.4.3 Configuración del servicio de mantenimiento del administrador de datos
	9.4.4 Ejecución de la secuencia de comandos para borrar datos del administrador de datos

	9.5 Creación de archivos de registro de mensajes de alerta
	9.6 Instalación de un certificado CA
	9.7 Creación de una copia de seguridad de la configuración del sistema
	9.7.1 Creación de una copia de seguridad manual

	9.8 Restauración desde la copia de seguridad
	9.9 Software de administración del servidor
	9.10 Licencias tras el reinicio del servidor
	9.11 Reactivación de la licencia luego de la actualización del servidor

	10. Servicios y usuarios de IRIS Focus
	10.1 systemd
	10.1.1 GeoServer
	10.1.2 aplicación web de IRIS Focus
	10.1.3 HAProxy
	10.1.4 Monit

	10.2 Kubernetes
	10.2.1 Administración de los servicios de Kubernetes
	10.2.1.1 Visualización del estado del servicio en Kubernetes
	10.2.1.2 Reinicio de un servicio ejecutado en Kubernetes
	10.2.1.3 Configuración de los servicios de Kubernetes
	10.2.1.4 Quitado e instalación de servicios de Kubernetes
	10.2.1.5 Visualización de registros de los servicios de Kubernetes

	10.2.2 Servicio WebSocket de relámpagos
	10.2.3 Servicio de pronóstico inmediato

	10.3 Docker
	10.3.1 Agente de datos de Kafka
	10.3.2 Administrador de Kafka

	10.4 Detención, inicio y reinicio de los servicios

	11. Seguridad
	11.1 Cifrado
	11.2 Certificados
	11.3 Configuración de seguridad
	11.4 Quitado del sistema X Window

	12. Solución de problemas
	12.1 Envío de registros al soporte técnico
	12.2 No se produce el sonido de notificación cuando se activa una alerta
	12.3 Lentitud en el sistema con un gran volumen de datos de relámpagos
	12.4 El administrador de datos no funciona como se espera
	12.5 El mantenimiento del administrador de datos no funciona como se espera
	12.6 Pronóstico inmediato no está disponible
	12.7 Sin conexión/datos del TLP
	12.8 Faltan actualizaciones del estado de la red
	12.9 Compruebe el uso de espacio en disco de Kafka
	12.10 Capa de relámpagos GLD360 vacía
	12.11 Capa de relámpagos GLD360 faltante
	12.12 La función para tomar una instantánea arroja un error de servidor
	12.13 Identificación de la versión del software IRIS Focus
	12.14 Desinstalación de IRIS Focus

	Apéndice A. Ubicaciones de archivos
	Apéndice B. Opciones de configuración de la capa de mapa
	Apéndice C. Pronóstico inmediato de archivos de configuración
	C.1. nowcast.ini
	C.2. vsoweb-override.ini

	Apéndice D. Formato de archivo NetCDF
	D.1. Convenciones de NetCDF
	D.2. Arquitectura de archivos NetCDF de Vaisala
	D.3. Descripción de atributos globales y de grupo
	D.4. Lista y definición de variables
	D.5. Contenido del archivo NetCDF de turbulencia (datos del producto)
	D.6. Descripción de los atributos de la variable
	D.7. Descripción de las variables de estructuras atmosféricas

	Glosario
	Índice
	Garantía
	Soporte técnico
	Reciclaje


